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A Vorsicht!

Benutzen Sie das Gerat nicht ohne die
Betriebsanleitung gelesen zu haben.
Bewahren Sie diese Betriebsanleitung flr spa-
teren Gebrauch oder flr Nachbesitzer auf.
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Funktion und Arbeitsweise

Sehr geehrter Kunde,

Vielen Dank, dass Sie sich fir den KARCHER
Reinigungsroboter RC 3000 entschieden haben.

Der RC 3000 ist ein automatischer Reinigungs-
roboter fUr den Innenbereich im Privathaushalt.
Er kann auf allen gangigen Bodenbelagen zur
autonomen, kontinuierlichen Unterhaltsreinigung
eingesetzt werden. Das Geréat besteht aus
zwei Einheiten, einer Station und einem mobilen
Roboter.

Der Roboter erhalt seine Energie aus Akkus.
Er bewegt sich nach dem Zufallsprinzip. Trifft
der Roboter auf ein Hindernis &ndert er unter
einem beliebigen Winkel seine Richtung. Er
fahrt dann solange geradeaus, bis er auf das
nachste Hindernis trifft. Die flache Konstrukti-
on des Roboters macht es moglich, dass er
auch unter Mdbeln wie Bett, Sofa und Schrank
reinigen kann. Der Roboter arbeitet mit opti-
schen Sensoren (Absturzsensoren), die Trep-
pen und Absatze erkennen und Abstlrze
verhindern.

Der Roboter hat vier Fahrprogramme, um sich
automatisch an unterschiedliche Verschmut-
zung des Bodens anzupassen. Die Steuerung
der Fahrprogramme erfolgt durch Sensoren im
Schmutzbehélter, abhangig vom erkannten Ver-
schmutzungsgrad.

Mit einer Akkuladung kann der Roboter bis zu
60 Minuten reinigen. Frihestens nach 20 Mi-
nuten fangt der Roboter (Infrarot Empfanger)
an, seine Station zu suchen (Infrarot Sender).
Hat der Roboter nach 60 Minuten seine Station
noch nicht gefunden, schaltet er seine Reini-
gungsaggregate ab und konzentriert sich wei-
tere 60 Minuten nur noch auf die Suche nach
der Station.

In der Station werden die Akkus des Roboters
geladen und der Schmutz aus dem Schmutz-
behalter abgesaugt. In der Station wird der
Schmutz in einer Filtertite (21) gesammelt.
Nach der Ladezeit verlasst der Roboter selb-
standig die Station und setzt seinen Reini-
gungsvorgang fort.



Zu lhrer Sicherheit

Verwendung
Benutzen Sie den RC 3000 ausschlieBlich

zur Reinigung von textilen — und harten Bo-
denbelagen im Privathaushalt.

Achtung: Zur Vermeidung von Kratzern auf
sehr empfindlichen Bodenbeldgen (z.B. wei-
chem Marmor), bitte zuerst an unauffélliger
Stelle testen.

Benutzen Sie den RC 3000 nicht zur Reinigung

von nassen Bodenbelagen.

von Waschraum oder

sonstigen Feuchtraumen.

von Treppen.

von Tischplatten und Regalen.

von Keller oder Dachboden.

von Lagern, Industrie Gebauden, usw.

im Freien.

von brennenden oder glimmenden Gegen-
sténde (z.B. Zigaretten, heiBe Asche).

Benutzen Sie den RC 3000 nicht

in explosionsgefahrdeten Raumen.

in Rdumen, in denen die Luft brennbare Gase
von Benzin, Heizol, Farbverdtnner, Losungs-
mittel, Petroleum oder Spiritus enthéalt.

in R&umen mit brennendem Feuer oder Glut
in einem offenen Kamin, ohne Aufsicht.

in Raumen mit brennenden Kerzen, ohne
Aufsicht.

in Raumen, die mit einer Alarmanlage oder
Bewegungsmelder gesichert sind.

VAN Sicherheitshinweise

Die vorhandene Netzspannung und die
Spannungsangabe am Typenschild missen
Ubereinstimmen.

Netzkabel vor Benutzung auf ordnungsge-
méaBen Zustand prufen. Den RC 3000 nicht
benutzen, falls das Netzkabel nicht einwand-
frei ist.

Netzkabel direkt am Stecker anfassen und
nicht am Kabel aus der Steckdose ziehen.

Netzstecker niemals mit nassen Handen an-
fassen (Stromschlaggefahr).

Vor allen Wartungsarbeiten den Netzstecker
aus der Steckdose ziehen.

Austausch des Netzkabels nur durch den
autorisierten KARCHER - Kundendienst.
Dabei nur das Originalkabel HO5 V- 2x 0,75
verwenden.

Gerét nur vom autorisierten Kundendienst
reparieren lassen.

Es durfen nur Zubeh6r und Ersatzteile ver-
wendet werden, die vom Hersteller freige-
geben sind. Original-Zubehér und Original-
Ersatzteile bieten die Gewahr daflr, dass das
Gerat sicher und stérungsfrei betrieben wer-
den kann.

Dieses Gerat ist nicht dafir bestimmt, durch
Personen (einschlieBlich Kinder) mit einge-
schréankten physischen, sensorischen oder
geistigen Fahigkeiten oder mangels Erfah-
rung und/oder mangels Wissen benutzt zu
werden, es sei denn, sie werden durch eine
fur ihre Sicherheit zustandige Person beauf-
sichtigt oder erhielten von ihr Anweisungen,
wie das Gerat zu benutzen ist. Kinder soll-
ten beaufsichtigt werden, um sicherzustel-
len, dass sie nicht mit dem Gerat spielen.

Wahrend des Betriebs, Kinder nicht alleine
mit dem RC 3000 lassen.

Vergessen Sie nie, dass der Roboter in Be-
trieb ist (Stolpergefahr).

Nicht auf den Roboter/die Station stehen
oder sitzen.

Es ist mdglich, dass durch AnstoBen des Ro-
boter Gegenstadnde umfallen (auch Gegen-
stande auf Tischen oder kleinen Mdbel-
stlicken).

Roboter kann sich in herunterhdngenden
Telefonkabeln, Elektrokabeln, Tischdecken,
Schniren, Gurtel usw. verfangen. Das kann
im extrem Fall zum Herunterfallen von Ge-
genstanden fuhren.

Wird das Gerat zweckentfremdet oder falsch
bedient, wird fur Schaden keine Haftung
Ubernommen.

Mit der Ladevorrichtung an der Station darf
nur der Roboter geladen werden

Die Akkus des Roboter durfen nur an der

Station geladen werden.
Deutsch -5



Kurzanleitung

1. RC 3000 aufstellen

2. RC 3000 starten

3. Anzeigen der Kontrollleuchten (12)

12
o
©
Grin | Dauerlicht Reinigungsfahrt
blinkt langsam (an:1sec; aus:4sec) Roboter sucht Station
blinkt schnell (an:0,5sec; aus:0,5sec) Akkus werden geladen
Rot siehe Storungshilfe Seite 14

6 — Deutsch



Bedienelemente

Station fur Reinigungsroboter

1 Klappbarer Griff zum Tragen der Station

2 Griffmulde zum Offnen des Filterdeckels

3 Bedienfeld Station

4 Schalter Station EIN /AUS

5 Infrarot Sender

6 Absaugdéffnung

7 Auffahrrampe fUr Reinigungsroboter
(zum Andocken an Station)

8 Ladekontakte

9 Netzkabel

Bedienfeld Station (3)

A Kontrolllampe (grtin) — Roboter parken

B Taste Roboter parken Ein/Aus

C Taste Reinigungsdauer wahlen

D Kontrolllampe (grtin) — 3 Stunden Reinigung
E Kontrolllampe (grtin) — 6 Stunden Reinigung
F Kontrolllampe (griin) —9 Stunden Reinigung
G Kontrolllampe (grtin) — Dauerreinigung

H Kontrolllampe (rot) - Filter voll

J Taste leiser Betrieb - Ein/Aus

K Kontrolllampe (griin) - leiser Betrieb

Reinigungsroboter

10 Taste Roboter einschalten

11 Taste Roboter ausschalten

12 Leuchtanzeigen (Grin - Betrieb / Rot - Stérung)
13 Ladekontakte

14 StoBfanger

15 Infrarot Empfanger

16 Burste

17 Absturzsensor (4x)

18 Akku (2x)

19 Verschlusshebel (2x) Schmutzbehélter
20 Deckel Schmutzbehélter

21 Schmutzbehalter

Deutsch — 7



Vorbereitungen

Auspacken

Uberpriifen Sie beim Auspacken, ob alle Teile vorhanden sind. Soll-
ten Teile fehlen oder Sie beim Auspacken einen Transportschaden
feststellen, benachrichtigen Sie sofort Inren Handler.

Bitte Verpackung umweltgerecht entsorgen

Die Verpackungsmaterialien sind recyclebar. Bitte @
werfen Sie die Verpackungen nicht in den Hausmuill, % <9
sondern flihren Sie diese einer Wiederverwertung zu.

Auffahrrampe montieren

e Halten Sie die Auffahrrampe schrag.

e Setzen Sie die Aussparungen der Station auf die Zapfen der
Auffahrrampe.

e Drlcken Sie die Station und die Auffahrrampe nach unten, bis
die Verbindung einrastet.

Aufstellhinweise fiir die Station

Die Position der Station ist so zu wéhlen, dass der Roboter mit

groBer Wahrscheinlichkeit immer wieder den Infrarotleitstrahl

durchfahrt, um problemlos zur Station zurtickzufinden (siehe Abb.
4a und 4b).

— Station eben aufstellen.

— Keine Gegenstande direkt vor der Station aufstellen.

— Kein Kabel vor der Station verlegen (verhindert andocken)

— Netzkabel nur soweit abwickeln wie notwendig.

— Restliches Netzkabel in die Kabelhaken einhangen, achten Sie ’
darauf, dass das Netzkabel durch die Gehausedffnung geflihrt _
ist (Abb. 3). Abb. 3: Station aufstellen

e Stecken Sie den Netzstecker in eine Steckdose.

Reinigung eines Raumes I ——
Die Station wird jeweils in dem zu reinigenden Raum aufgestellt |@@ >-©
(Abb. 4a). @/?;/@%/
Das Anpassen an wechselnde RaumgréBen ist durch Auswahl 9@2&

der Reinigungsdauer moglich (siehe Seite 10 ,Reinigungsdauer F—>

wahlen®). | |
Abb. 4a: Reinigung eines Raumes

Reinigung einer Etage

Von einer Basisaufstellung werden mehrere Zimmer gereinigt [\
(AbD. 4b). B
Hinweis: Falls Zimmeribergdnge einen Absatz zwischen 2 cm
und 8 cm haben, féhrt der Roboter im Betrieb normalerweise hin- B v on
unter aber nicht hinauf — | e
Achtung: Bei Galerien und Treppenabgéngen muissen Innenecken “
abgesichert werden, falls die Durchfahrhéhe unter dem Geldnder
groBer als 10 cm ist.

Abb. 4b: Reinigung einer Etage
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Betrieb

Vorbereitung fiir Reinigung

/\ Lassen Sie bei Betrieb des Roboter keine Hindernisse auf dem Boden an Treppen

oder Abséatzen liegen.

— Flaschen, Glaser
— Gardinen am Boden
— Badevorleger

Hindernisse kénnen zum Beispiel sein: Keine Hindernisse sind zum Beispiel:
— Zeitungen, Bucher, Zeitschriften, Papier — einzelne Kabel im Raum

— Kleidung, Spielzeug, CDs — Turschwellen bis zu 10 mm Hohe

— Plastiktuten — Teppichfransen kirzer als 10 cm

Inbetriebnahme

e Schalten Sie die Station ein (Schalter 4).
Die Kontrolllampe Dauerreinigung (G) leuchtet.

e Stellen Sie den Roboter, vor die Station, auf den Boden.

e Schalten Sie den Roboter ein (Taster 10).
Der Roboter fahrt immer zuerst zur Station, um den Schmutz-
behéilter zu leeren sowie den Ladezustand der Akkus zu pri-
fen und falls notwendig diese zu laden. Danach beginnt der
Roboter seine Reinigungsfahrt.

Anzeigen der Kontrollleuchten (12)

Grln | Dauerlicht Reinigungsfahrt
blinkt langsam (an:1sec; aus:4sec) Roboter sucht Station
blinkt schnell (an:0,5sec; aus:0,5sec) | Akkus werden geladen

Rot | siehe Stérungshilfe Seite 14

Inbetriebnahme nach langer Ruhezeit

Wird der Roboter mit vollstandig leeren Akkus in Betrieb ge-

nommen, zeigt das Gerat keinerlei Funktion. Gehen Sie dann

folgendermaBen vor, um das Gerét in Betrieb zu nehmen:

e Stellen Sie den Roboter an die Station und drlcken Sie die
Ladekontakte des Roboters ca. 60 Sekunden gegen die La-
dekontakte der Station (Abb. 7).

Dabei wird der Schmutzbehélter abgesaugt.

e Stellen Sie nun den Roboter 50 cm vor die Station und schal-
ten ihn ein (Taster 10).

Der Roboter féhrt selbststandig in die Station und wird gela-
den. Die Ladezeit wird hierbei etwa 60 Minuten betragen.

Ausschalten

Soll der Roboter die Reinigung sofort unterbrechen, oder soll
der Einsatzort gewechselt werden, dann ...

e Schalten Sie zuerst den Roboter aus (Taster 11).

e Schalten Sie dann die Station aus (Schalter 4).

Tipp: Soll der RC 3000 Uber einen ldngeren Zeitraum nicht
benutzt werden, lassen Sie Ihn vorher vollsténdig aufladen.

Abb. 6: Roboter einschalten

Abb. 7: Inbetriebnahme nach langer Ruhezeit
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Betrieb

Parken
Soll der Roboter die Reinigung nach dem nachsten Ladevorgang
unterbrechen, dann ...
e Drlcken Sie die Taste ,Roboter parken® (B).
Die Kontrolllampe ,Parken” (A) leuchtet.
Nach der ndchsten Rlickkehr zur Station wird der Roboter ent- Aob. 9: Roboter parken
leert und geladen. Danach bleibt der Roboter im ausgeschalte-
ten Zustand vor der Station stehen.

Reinigungsdauer wéahlen
Soll der Roboter nur eine bestimmte Zeit reinigen, dann ...
e Drlcken Sie die Taste ,,C* bis die gewiinschte Reinigungsdauer
eingestellt ist (Grundeinstellung: Dauerreinigung).
1 x drticken — 3 Stunden Reinigungsdauer gewahlt.
fur Raume kleiner als 45 m?2 Abb. 10: Reinigungsdauer wahlen
2 x driicken — 6 Stunden Reinigungsdauer gewanhlt.
fur R&ume von 45 m?2 bis 90 m?
3 x driicken — 9 Stunden Reinigungsdauer gewanhlt.
fur R&ume von 80 m? bis 135 m?
4 x dricken — Es ist wieder Dauerreinigung eingestellt.
Die gewdhlte Reinigungsdauer beginnt und wird durch eine
Kontrolllampen angezeigt. Ist die gewéhite Reinigungszeit be-
endet, bleibt der Roboter nach Entleeren und Laden ausge-
schaltet vor der Station stehen.

Leiser Betrieb

Ideal flr Reinigungsfahrten in der Nacht oder bei Anwesenheit.

e Drlcken Sie die Taste ,leiser Betrieb” (J).
Die Kontrolllampe ,leiser Betrieb” (K) leuchtet. Die Station ent-
leert den Roboter, in einem Zeitraum von 8 Stunden, mit redu-
ziertem Gerduschpegel und reduzierter Leistung. Danach schal- Abb- 11: Leiser Berieb einstellen
tet die Station auf normalen Betrieb zur(ick.

Fahrprogramme

Die Auswahl des Fahrprogramms wird automatisch durch Sen-
soren im Schmutzbehalter gesteuert, abhangig vom erkannten
Verschmutzungsgrad. Der Roboter hat vier Fahrprogramme, da-
mit kann er sich an unterschiedliche Verschmutzung des Bodens
anpassen. Je schmutziger der Boden, um so intensiver wird er
vom Roboter gereinigt. Bei verringertem Verschmutzungsgrad wird
wieder das 1. Fahrprogramm gewahit.

1. Fahrprogramm — normale Reinigung

— Fahrt nach Zufallsprinzip mit normaler Geschwindigkeit.

2. Fahrprogramm — einzelne verschmutzte Stelle

— Langsame Fahrt Uber verschmutzte Stelle.

3. Fahrprogramm — einzelne starker verschmutzte Stelle

— Langsame vorwaérts / rickwérts Fahrt (ber verschmutzte Stelle.

4. Fahrprogramm — groBflachig stark verschmutzter Bereich

— Langsame strahlenférmige Sternfahrt tber verschmutzten Bereich.

10 — Deutsch




Tipps und Tricks

(i) Beobachten Sie den Roboter bei den ersten Reinigungen.
Sind Hindernisse im Raum vorhanden die der Roboter nicht bewdltigen kann, kdnnen
sie diese fruhzeitig entfernen und damit unerwiinschte Unterbrechungen verhindern.

(i) Raumen Sie, vor Einsatz des RC 3000, genauso auf, als ob Sie Staubsaugen wiirden.
Lassen Sie keine losen Gegenstande auf dem Boden liegen.

(i) Binden Sie herunterhangende Kabel, Schniire oder Vorhange hoch, um ein
Herunterziehen zu vermeiden.

(i) Lagern Sie das Gerét langer als 4 Monate ein, achten Sie darauf, dass der Akku
vollstandig geladen ist.

(i) Wenn Sie den Roboter wéhrend eines Telefonats oder wahrend des Fernsehens laufen
lassen, stellen Sie an der Station die Funktion ,Leiser Betrieb” ein.

(i) Achten Sie bei der Reinigung eines Raumes darauf, dass alle Ttren geschlossen sind.

(i) Achten Sie bei der Reinigung einer Etage darauf, dass der Roboter nicht hinter Tiren
gelangen kann.

(i) Bei einem Ortswechsel ist der beste Zeitpunkt zum Ausschalten des Roboters, wenn er
sich zum Laden in der Station befindet (nach dem Absaugen des Schmutzbehélters).

Pflege und Wartung

A Vor allen Wartungsarbeiten die Station und den Roboter ausschalten!

Station

Filtertiite der Station wechseln

Die Filtertlite muss gewechselt werden, wenn die rote Kontroll-

lampe ,Filter voll* (H) leuchtet.

o Offnen Sie den Filterdeckel.

e Ziehen Sie die Filtertlite an der Zuglasche nach oben aus der
Halterung. Entsorgen Sie die Filtertlite im Hausmull .

e Schieben Sie die neue FiltertUte bis zum Anschlag in die
Halterung.
Achtung: Nie ohne eingesetzte Filtertite arbeiten!

e SchlieBen Sie den Filterdeckel.

Ersatz-FiltertUten-Set: 5 FiltertUten, 1 MotorschutZfilter
Bestell Nummer: 6.904-257

Motorschutzfilter der Ladestation wechseln
e \Wechseln Sie, nach 5 gewechselten Filtertliten, auch den
MotorschutZfilter (im Ersatz-Filtertliten-Set enthalten).

Abb. 15: Motorschutzfilter wechseln

Deutsch — 11



Pflege und Wartung

Roboter

Reinigung der Rader
¢ Reinigen Sie die Laufflachen der Rader wenn diese verschmutzt
sind.
(i) Schmutzpartikel (wie z.B. Sand usw.) kbnnen sich auf der Lauf-
flache festsetzen und dann empfindliche, glatte Bodenflachen
beschadigen.

Beginnen Sie alle Wartungsarbeiten am Roboter mit den
folgenden Schritten:

Schmutzbehélter 6ffnen

e Lassen Sie den Roboter in der Station absaugen. \ 2
Abb. 16: Verschlusshebel 6ffnen

¢ | egen Sie den Roboter auf eine weiche Unterlage.

o Offnen Sie beide Verschlusshebel des Schmutzbehélters.

e Heben Sie den Deckel des Schmutzbehalters ab.

Flachfilter reinigen

Reinigen Sie bei jedem Wechsel der Filtertlite auch den

Flachfilter.

e Entnehmen Sie den Flachfilter aus dem Schmutzbehalter.

e Schitteln Sie den Flachfilter aus oder reinigen Sie den
Flachfilter mit einer kleinen Burste.

e Setzen Sie den Flachfilter wieder ein, so dass die Laschen
Richtung Verschlusshebel zeigen.

Birste ausbauen

o Offnen Sie zuerst den Schmutzbehélter (siehe oben).

e Ziehen Sie dann die Burste aus der rechten Fihrung (1.).

e Ziehen Sie danach die Burste aus der seitlich Halterung (2.).

Biurste reinigen Abb. 20: Birste ausbauen

Die verschmutzte Birste wird automatisch bei jedem Reinigungs- QY

vorgang in der Station gereinigt. Zurlickgebliebene Haare und ein- -

gewickelte Faden kénnen manuell entfernt werden.

e Schneiden Sie mit einer Schere entlang der Schneidkante an
der BUrstenwalze.

e Entfernen Sie die eingewickelten Faden/Haare.

Biirste wechseln
Sind die Borsten verschlissen, muss die Blrste ersetzt werden.
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Pflege und Wartung

Biirste einbauen

e Setzen Sie die Burste links in Halterung ein (1.).

e Drlicken Sie die Burste mit dem Haken nach unten in die
rechte FUhrung bis zum Einrasten (2.).

Reinigung der Staubsensoren
¢ Reinigen Sie die Staubsensoren mit einem weichen Tuch
oder einem Pinsel.

Beenden Sie alle Wartungsarbeiten am Roboter mit den
folgenden Schritten:

Schmutzbehélter-Deckel montieren
e Setzen Sie den Deckel auf den Schmutzbehalter.
e SchlieBen Sie beide Verschlusshebel.

¢ Drlicken Sie zuséatzlich vorne auf den Deckel, damit der
Schmutzbehélter sicher verschlossen wird.

Akkus austauschen

Verwenden Sie nur Original KARCHER Akkus.

e | dsen Sie die zwei Schrauben an beiden Akkus und entneh-
men Sie die alten Akkus.

e Setzen Sie die neuen Akkus ein und schrauben Sie diese fest.

Bitte Akkus umweltgerecht entsorgen

Akkus enthalten Stoffe, die nicht in die Umwelt gelangen durfen.
Bitte entsorgen Sie die Akkus deshalb Uber geeignete Sammel-
systeme.

Bitte Altgerate umweltgerecht entsorgen

Entfernen Sie zuerst die beiden eingebauten Akkus.

Altgerate enthalten wertvolle recyclingféahige Materialien, die einer
Verwertung zugeflihrt werden sollten. Bitte entsorgen Sie Altge-
rate deshalb Uber geeignete Sammelsysteme.

Abb. 26:Akkus austauschen

X

NiMH

Ay

Qo
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Anzeigen der Kontrollleuchten (12)

Stoérungshilfe

Grin normaler Betriebszustand
Grin blinkt langsam  (an:1 sec; aus:4 sec) Roboter sucht Station
Rot blinkt schnell (an:0,5 sec; aus:0,5 sec) Roboter festgefahren
Rot blinkt langsam  (an:1 sec; aus:4 sec) Roboter verschmutzt
Rot Dauerlicht Service beauftragen
Problem Signal  |Folge Ldosung
Roboter findet nicht aus rot Roboter bleibt stehen evil. Mobel verstellen;
Maobelnischen schnell Roboter aus der Mébelnische holen,
ausschalten und wieder einschalten.
Flach ansteigende Mdbel rot Roboter sitzt auf und bleibt  [Roboter ausschalten und vom
schnell  [stehen aufgefahrenen Gegenstand entfernen.
Roboter hat sich unter rot Roboter bleibt stehen Roboter ausschalten und befreien;
Einrichtungsgegensténden schnell wieder auf den Boden setzen und
festgefahren einschalten.
Lose Gegenstande wurden von  |rot Roboter bleibt stehen Roboter ausschalten, Roboter
der Biirste aufgenommen und  |langsam umdrehen und aufgenommene
blockieren die Biirste Gegenstande vorsichtig entnehmen,
lose Gegenstande kdnnen sein:
Spielzeug, Kleidungsstiicke,...
Roboter bleibt nach Lade- / rot Schmutzbehalter voll Schmutzbehdlter reinigen.
Absaugvorgang stehen langsam
rot Biirste zu stark verschmutzt (Biirste reinigen.
langsam
rot Biirste blockiert Biirste vorsichtig von blockierenden
langsam Gegenstanden befreien.
rot Biirste wurde nicht richtig Den Sitz der Biirste kontrollieren.
langsam |eingesetzt
rot Saugmund der Station ist Saugmund der Station iberpriifen und
langsam |verstopft bei Verstopfungen reinigen.
Roboter fahrt nur noch grin Es wird nur ein bestimmter  [Reinigung der Staubsensoren mit
sternformig Dauer-  [Bereich, Ort gereinigt einem weichen Tuch.
licht
Roboter fahrt auf Teppichboden |[griin UngleichmaBige Reinigung  [Fahrweise ist auf Teppichbeldgen mit
ungleichmaBig, bewegt sich Dauer- Florhohe > 20 mm normal.
stark wippend nach oben und  [licht Das Gerdt ist nicht defekt.
unten
Roboter findet Station nicht griin Station ungiinstig im Raum  (Station neu positionieren. (siehe S. 8
langsam |aufgestellt "Aufstellhinweise")
Roboter dockt nicht an der griin Roboter wird nicht abgesaugt [Sitz des Schmutzbehalter-Deckel am
Station an langsam Roboter iiberprifen.

Station eben aufstellen.
Auffahrrampe montieren (S. 8)

Roboter hat feuchten Schmutz
aufgenommen

Biirste und Filter im Roboter
verkleben

Biirste und Filter aus Roboter
entnehmen und griindlich Reinigen
(S. 12). Der Filter des Roboters darf
nicht nass in den Roboter eingesetzt
werden.

Roboter gibt wahrend des
Reinigens ein knarrendes
Gerdusch von sich

Reinigungsergebnis schlecht

Roboter Biirste sitzt nicht richtig.
Roboter ausschalten und Sitz der
Biirste kontrolieren.
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Storungshilfe

Problem Signal  |Folge Ldsung

Reinigungsergebnis ist schlecht |- Biirste abgenutzt Biirste austauschen.

Roboter in Station blockiert Station: [Roboter bleibt nach Ablauf  |Blockierenden Gegenstand entfernen.
Alle LED |der Ladezeit in der Station  |Station ausschalten und wieder

oder blinken  [stehen einschalten

Roboter defekt Service beauftragen

Interner oder externer Station: Service beauftragen

Kurzschluss der Alle LED

Ladekontaktstreifen blinken

Technische Daten

Station:

Betriebsspannung (1~50 Hz) 220-240 V
Saugleistung 600 Watt
Lautstarke (Quiet Mode) 60 (54) dBA)
FiltertUte 2|
Abmessungen 500 x 250 x 230 mm
Gewicht 5,8 kg
Roboter:

Akkukapazitat (NIMH) 1,7 Ah
Betriebsspannung 12V
Reinigungszeit

pro Akkuladung bis zu 60 min
Ladezeit 10-20 min
Schmutzbehalter 0,2 |
Abmessungen 2280 x 105 mm
Gewicht 2,0 kg

Garantie

Es gelten, die im jeweiligen Land von unserer
zustandigen Vertriebs-Gesellschaft heraus-
gegebenen, Garantiebedingungen. Etwaige
Stoérungen an dem Gerat beseitigen wir inner-
halb der Garantiefrist kostenlos, sofern ein Ma-
terial- oder Herstellungsfehler die Ursache sein
sollte.

Im Garantiefall wenden Sie sich bitte mit Zu-
behdr und Kaufbeleg an Ihren Handler oder die
nachste autorisierte Kundendienststelle.

EG Konformitatserklarung

Hiermit erklaren wir, dass die nachfolgend
bezeichnete Maschine aufgrund ihrer Konzipie-
rung und Bauart sowie in der von uns in Ver-
kehr gebrachten Ausflihrung den einschlagigen
grundlegenden Sicherheits- und Gesundheits-
anforderungen der EG-Richtlinien entspricht.
Bei einer nicht mit uns abgestimmten Ande-
rung der Maschine verliert diese Erklarung ihre
Glltigkeit.

Produkt: RC 3000
Typ: 1.269-xxx

Einschlagige EG-Richtlinien:
2006/95/EG

2004/108/EG

Angewandte harmonisierte Normen:
EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Die Unterzeichnenden handeln im Auftrag und
mit Vollmacht der Geschéftsflihrung.

% W/ @gw

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Kéarcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Haufig gestellte Fragen und Antworten

Auf welchen Belagen kann der Roboter
reinigen?

Er kann auf allen géangigen Oberflachen wie
Teppichen und Hartflachen (Fliesen, Parkett,
usw.) eingesetzt werden. Flr extrem hochflori-
ge Teppiche (> 20 mm) eignet sich das Gerat
nur bedingt. Die bewegliche Kehrkante passt
sich automatisch an verschiedene Bodenbe-
lage an.

Stellt die Unterfahrbarkeit von Mébeln ein
Problem dar?

Nein, durch seine kompakte und flache Bauwei-
se ist der Roboter in der Lage, auch unter M-
beln wie z.B. Bett, Sofa und Schrank zu reinigen.

Wie transportiert der Roboter den aufge-
nommenen Schmutz zur Station?

Der Roboter besitzt einen Schmutzbehélter, der
regelmaBig von der Station abgesaugt wird.

Wie wird der Schmutz in der Station
aufgenommen?

In der Station wird der Schmutz in einer her-
kémmlichen FiltertUte (2 Liter) gesammelt.
Die Wechselintervalle sind flexibel, sie werden
dem Benutzer durch eine Signaleinrichtung auf
dem Display rechtzeitig mitgeteilt.

Wie viel Schmutz kann der Roboter
aufnehmen?

Der Schmutzbehélter ist bei normaler Ver-
schmutzung fUr eine Stunde Reinigungsarbeit
ausreichend. Falls dies im Einzelfall nicht rei-
chen sollte, kehrt der Roboter einfach friher
zu seiner Station zurlick, entleert den Inhalt und
arbeitet wieder weiter.

Wie erfolgt die Schmutzaufnahme am
Roboter?

Durch saugunterstitztes Kehren wird der
Schmutz in den Schmutzbehalter des Robo-
ters gekehrt.

Kann der Roboter ohne Aufsicht in der
Wohnung / Haus reinigen?

Ja, das ist ohne weiteres mdglich.

Der Roboter ist ein autarkes System und be-
darf keiner Betreuung, sein Schmutzbehélter
wird an der Station abgesaugt.

16 — Deutsch

Wie viel Zeit benoétigt der Roboter, bis er
geladen bzw. betriebsbereit ist?

Die Ladezeit bewegt sich zwischen 15 bis 60 Mi-
nuten, je nachdem wie der Ladezustand des Ak-
kus vor der Ladung ist. Bei Erstinbetriebnahme
hat der Roboter sicherlich die langste Ladezeit.

Mit welcher Geschwindigkeit bewegt sich
der Roboter fort?

Der Roboter fahrt standardmaBig mit 20 cm
pro Sekunde. An Stellen mit starker Verschmut-
zung wird zur Intensivierung der Reinigung die
Geschwindigkeit halbiert. Ebenso bei der End-
anfahrt an die Station, um prazise hineinma-
névrieren zu kdnnen.

Wie viel gm Flache kann der Roboter in
einer Stunde reinigen?

Der Roboter reinigt bis 15 gm pro Stunde. Viele
Stellen, vor allem die viel benutzten Verkehrs-
wege, werden mehrfach aus verschiedenen
Richtungen gereinigt.

Wann weiBB der Roboter, wann er die
Station anfahren muss?

Der Roboter fahrt die Station an, sobald die
Akkuspannung ein bestimmtes Niveau erreicht
oder der Schmutzbehéalter geflllt ist.

Wie lange dauert die Absaugung des
Roboters an der Station?
Die Absaugung dauert ca. 30 Sekunden.

Wo wird der Roboter programmiert? Auf
was muss man achten?

Der Roboter kann nur ein- oder ausgeschaltet
werden. An der Station gibt es die Moglich-
keit, die Reinigungsdauer vorzuwahlen. Zudem
kann vorgegeben werden, dass er nach der
nachsten Anfahrt zur Station diese nicht wie-
der verlasst (Parkfunktion).

Nach welchem Prinzip bewegt sich der
Roboter fort?

Der Roboter fahrt nach dem Zufallsprinzip
durch den Raum. St6Bt er an ein Hindernis,
andert er unter einem beliebigen Winkel seine
Richtung und bewegt sich dann so lange ge-
rade aus, bis er auf das nachste Hindernis trifft.



Haufig gestellte Fragen und Antworten

Welche Hilfsmittel besitzt der Roboter um
mit Hindernissen klarzukommen?

Mit Hilfe von Sensoren erkennt er Treppen und
kann nicht herunterfallen.

Mit Hilfe eines speziellen Teppichfransenpro-
gramms fahrt er sich nicht an Teppichfransen
fest.

Durch die unterschiedlichen Dreh— und Fahr-
winkel findet er auch aus engen Ecken heraus.

Wie arbeitet der Roboter am effizientesten

(Raumweise, Etagenweise)?

Der Roboter arbeitet Raumweise am effizien-
testen, d.h. Station und Roboter sind im sel-
ben Raum. Dadurch fallt die Suchzeit beim Zu-
rlckfahren zur Station kurz aus, der Anteil der
effektiven Reinigungszeit ist somit am gréBten.
Bei Reinigung ganzer Etagen sollte die Station
an einer zentralen Stelle der Wohnung platziert
sein, damit sie vom Roboter leicht angefahren
werden kann.

Werden Ecken problemlos gereinigt

(der Roboter ist rund)?

Nein, aber durch die kontinuierliche Reinigung
wird die Schmutzentstehung stark vermindert.
Damit wird das Ansammeln von Schmutz in
Ecken wirksam verhindert.

Was passiert an Treppen/Absatzen?
Treppen: Der Roboter arbeitet mit optischen
Sensoren, die Treppenabsatze registrieren und
dem Roboter das Signal geben, dass er seine
Richtung &ndern muss.

Absatze: Der Roboter bewaltigt sowohl harte
Absétze bis 10 mm als auch weiche Absatze
bis 20 mm in beiden Richtungen.

Achtung: Keine losen Gegensténde (z.B.: Zei-
tungen, Kleidungsstticke) auf Treppen und Ab-
sétzen liegen oder Uberstehen lassen, da sonst
die Funktion der Sensoren beeintrachtigt wird.
- Absturzgefahr!

Kann es zu Beschadigungen am Mobiliar
etc. kommen?

Nein, es treten keine Beschadigungen an Woh-
nungseinrichtungsgegenstanden auf. Allerdings
ist zu beachten, dass leichte, zerbrechliche
Gegenstande vom Roboter angefahren und
verschoben bzw. mit Hilfe eines Kabels von

Maobeln heruntergezogen werden kénnen (z.B.
Telefon). Hier ist es wichtig den Raum ,robo-
tergerecht” zu gestalten.

Wie reagieren Haustiere auf den Roboter?
Da der RC 3000 nicht laut ist und nicht mit
Ultraschall arbeitet ist, sind keine Probleme mit
Haustieren zu erwarten. Das Eigenbewegungs-
verhalten fuhrt meistens nur zu Misstrauen.

Was muss ich mit Kindern beachten?

Der Roboter sollte nicht unbeaufsichtigt sein,
wenn Kinder im selben Raum spielen. Es ist
mit mechanischen Beschadigungen zu rech-
nen, wenn sich Kinder zum Mitfahren auf den
Roboter setzen.

Warum bleibt der Roboter bei dieser oder
jener Situation stehen?

Der Roboter kann sich nur bis zu einem ge-
wissen Grad aus kniffligen Situationen befrei-
en, z.B. aufgetirmte Kabelberge kénnen ihn
zu aussichtlosen Mandvrierversuchen bringen.
Tritt dieser Fall ein, wird sich der Roboter nach
einiger Zeit abschalten. Es leuchtet dann das
Signal ,rot schnell“ am Roboter auf.

Abhilfe ist einfach dadurch zu erreichen, dass
man den Roboter auf eine freie Flache setzt
und ihn aus- und wieder einschaltet. Danach
setzt er seine Reinigungsfahrt problemlos fort.

Wie transportiere ich meinen Roboter
richtig?

Sie kénnen den Roboter mit beiden Handen
vom Boden hochheben oder sie greifen mit ei-
ner Hand in die Aussparung der BUlrste

Was passiert, wenn der Roboter feuchten
Schmutz aufgekehrt hat?

Das fuhrt zu einem Verkleben der Filters. Hier
ist es notwendig den Filter aus dem Roboter
zu entnehmen und ihn zu reinigen (siehe Seite
12 ,Flachfilter reinigen®).

Was kann passieren wenn der Roboter sich
wéhrend meiner Abwesenheit festfahrt?

Es kann nichts passieren. Der Roboter bleibt an
dieser Stelle stehen und zeigt das Signal fUr
Festgefahren an. Blinkt kein Licht mehr, sind die
Akkus leer und mussen wieder geladen werden.
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A Attention!

Do not use the appliance without having
read the Operating Instructions.

Retain the Operating Instructions for future

reference or for subsequent possessors.
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Function and Mode of Operation

Dear Customer,

thank you very much for purchasing the Kar-
cher cleaning robot RC 3000.

The RC 3000 is an automatic cleaning robot
for the indoor area of private households. It can
be used on all common floor coverings for the
autonomous, continuous routine cleaning. The
appliance consists of two components - a dok-
king station and a mobile robot.

The robot is operated with rechargeable bat-
teries. It moves according to the random me-
thod. If the robot bumps into an obstacle, it
changes its direction at a random angle. Then,
it goes straight ahead until it bumps into the
next obstacle. The flat design of the robot al-
lows it also to clean the floor underneath pie-
ces of furniture, such as beds, sofas, cup-
boards, and wardrobes. The robot is working
with optical sensors that detect stairs and steps
and prevent the robot from falling down.

The robot provides four operating programs
that allow him to automatically adjust to the
various degrees of dirt accumulation on the
floor. The control of the operating programs is
performed by means of sensors located in the
dirt receptacle and adjusts depending on the
detected degree of dirt accumulation.

If the battery is charged completely, the robot
can clean up to 60 minutes. After 20 minutes,
the robot (IR receiver) begins to search its sta-
tion (IR sender). If the robot has not found its
station after 60 minutes, it turns off its clea-
ning functions and exclusively concentrates on
the search for its station for another 60 minu-
tes.

The station serves to charge the batteries of
the robot and to empty the dirt from the dirt
receptacle. In the station, the dirt is collected
in a filter bag (2 1). Once the charging process
is completed, the robot autonomously leaves
the station and continues the cleaning.



For Your Safety

Fields of Use

Use the RC 3000 exclusively

— for the cleaning of textile and hard floor co-
verings in the private household.
Caution: To avoid scratches to highly deli-
cate floorings (such as soft marble), please
test it out at some not so visible spot

Do not use the RC 3000 for the cleaning

— of wet floor coverings

— of wash-rooms or
other wet rooms

— of stairs

— of tabletops and shelves

— of cellars or attics

— of warehouses, industrial buildings, etc.

— in the open air

— of burning or red hot objects (e.g. cigaret-
tes, hot ashes)

Do not use the RC 3000

— in potentially explosive locations

— in rooms where the air contains inflammable
gases of benzene, heating oil, paint thinner,
solvents, kerosene, or spirit.

— without supervision in rooms with a burning
or glowing fire in an open fireplace

— without supervision in rooms with burning
candles

— in rooms that are protected by means of an
alarm system or a motion sensor.

VAN Safety Instructions

e The mains voltage supplied and the voltage
specified on the type plate must be identi-
cal.

e Check the faultless condition of the power
cord before using it. Do not use the RC 3000
if the power cord shows any damages.

e Always hold the plug rather than the cable
when disconnecting the power cord.

¢ Never touch the mains plug with wet hands
(risk of electrical shock).

e Disconnect the mains plug before performing
any maintenance work.

e The power cord may only be exchanged by
the authorized Karcher customer service.
Only use the original cable (HO5 V- 2 x 0.75).

e Have your appliance exclusively repaired by
the authorized customer service.

e Only use accessories and spare parts which
have been approved by the manufacturer.
The exclusive use of original accessories and
original spare parts ensures that the ap-
pliance can be operated safely and trouble-
free.

e This device is not intended for use by per-
sons (including children) with reduced phy-
sical, sensory or mental abilities or lacking
experience and/or knowledge, unless they
are supervised by a person responsible for
their safety or are instructed by these per-
sons on the use of the device. Children
should be supervised, to ensure that they
do not play with the device.

e Do not leave children unattended in the same
room while the RC 3000 is running.

e Never forget that the robot is switched on
(risk of stumbling).

e Do not stand or sit on the robot/the station.

e Objects may fall down if the robot bumps
into them (this also applies to objects on ta-
bles or smaller pieces of furniture).

e The robot may get stuck in telephone ca-
bles, electrical cables, tablecloths, strings,
belts, etc. In the extreme case, this may cau-
se objects to fall down.

¢ No liability will be accepted if the appliance
is not used for its intended purpose or is in-
correctly operated.

e The charging device located on the station
may be exclusively used to charge the ro-
bot.

e The batteries of the robot may only be char-
ged at the station.
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Quick Reference

1. Assembling the RC 3000

2. Starting the RC 3000

3. Indicator lamps (12)

12
o
©
Green | Permanent light Cleaning run
blinks slowly (on: 1 sec.; off: 4 sec.) Robot is searching the station
blinks rapidly (on: 0.5 sec.; off: 0.5 sec.) Batteries must be charged

Red See “Troubleshooting” section, page 28
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Operating Controls

Station for cleaning robot
1 Retractable handle for the transport of the station
2 Recessed grip to open the filter cover
3 Operating panel of the station
4 ON/OFF switch of the station
5 IR sender
6 Suction hole
7 Access ramp for the cleaning robot
(to dock onto the station)
8 Battery contacts
9 Power cord

Operating panel of the station (3)

A Indicator lamp (green) - parking the robot
B “Parking the robot” button ON/OFF

C “Select cleaning duration” button

D Indicator lamp (green) - 3-hour-cleaning
E Indicator lamp (green) - 6-hour-cleaning
F Indicator lamp (green) - 9-hour-cleaning
G Indicator lamp (green) - permanent cleaning
H

J

K

Indicator lamp (red) - filter full
“Quiet mode” button - ON/OFF
Indicator lamp (green) - quiet mode

Cleaning robot

10 “Turn on robot” button

11 “Turn off robot” button

12 LEDs (green - operation / red - failure)
13 Battery contacts

14 Safety bumper

15 IR receiver

16 Brush

17 Optical sensor (4x)

18 Battery (2x)

19 Locking lever (2x) dirt receptacle
20 Cover of the dirt receptacle

21 Dirt receptacle
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Preparation

Unpacking

When you unpack the system, check that everything is complete.
If there are any missing parts or you detect any transport damage
when unpacking, please inform your dealer immediately.

Please arrange for the proper disposal of the packaging

The packaging material can be recycled. Please do not _xY
place the packaging into the ordinary refuse for disposal, ‘(él <9
but arrange for the proper recycling.

Installing the Access Ramp

e Hold the access ramp tilted.

e |nsert the cut-outs of the station into the pins of the access
ramp.

e Press the station and the access ramp downwards until the
connection locks into place.

Installation Notes for the Station

When you select the location of the station, please make sure

that the robot is very likely to pass the infrared beam again and

again to easily find its way back to the station (see Figures 4a and

4b).

— Place the station on a level surface.

— Do not place any objects directly in front of the station.

— Do not lay any cables in front of the station (prevents the
robot from docking).

— Uncoil the power cord only to the required length.

— Secure the remaining power cord in the cable hooks. Please
make sure that the power cord is guided through the opening
in the housing (Figure 3).

e Connect the mains plug to a wall socket.

Cleaning a single room

The station is positioned in the room to be cleaned (Figure 4a).
The appliance can be adjusted to changing room sizes by means
of selecting the cleaning duration (see page 24, “Selecting the
Cleaning Duration”).

Cleaning a complete floor

The station is positioned in one room, and several rooms are
cleaned (Figure 4b).

Note: If transitions from one room to the other have a height
between 2 cm and 8 cm, then the robot can normally go down-
ward during operations but not upward.

Caution: For balconies and staircase exits, the inner conners need
to be secured if the passage height under the railing is greater
than 10 cm
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Figure 3: Placing the station

Figure 4b: Cleaning a complete floor



Operation

Preparation for the Cleaning

e Please make sure that there are no obstacles on the floor while the robot is running.

Obstacles can be, for example: The following objects are, for example,
— Newspapers, books, magazines, paper not considered obstacles:

— Clothes, toys, CDs — Single cables in the room

— Plastic bag — Door sills up to a height of 10 mm

— Bottles, glasses — Carpet fringes that are shorter than 10 cm
— Curtains hanging down on the floor

— Bathroom mats

Initial Operation

e Turn on the station (switch 4).
The permanent cleaning indicator lamp (G) lights up.

e Put the robot on the floor in front of the station.

e Turn on the robot (button 10).
The robot firstly goes to the station to empty the dirt receptacle
and to check the charging state of the batteries. If required, the
batteries are charged. Then, the robot starts its cleaning run.

Indicator lamps (12)

Green| Permanent light Cleaning run
blinks slowly (on: 1 sec.; off: 4 sec.) Robot searches station
blinks rapidly (on: 0.5 sec.; off: 0.5 sec.)| Charge batteries!

Red See “Troubleshooting” section, page 28

Operation After a Long Rest Period

If the robot is turned on with completely empty batteries, the ap-

pliance is not operative. Perform the following steps to put the

appliance into operation:

e Place the robot near the station, and press the battery con-
tacts of the robot against the battery contacts of the station for
approximately 60 seconds (Figure 7).

In the course of this, the dirt receptacle is emptied.

e Place the robot at a distance of 50 cm in front of the station,
and turn it on (button 10).

The robot autonomously goes to the station and is charged.
The charging time is approximately 60 minutes.

Turning the Robot Off

If you want the robot to immediately interrupt the cleaning or if
you want to move the appliance to a different location, then...
e Turn off the robot (button 11).

e Then, turn off the station (switch 4).

Figure 5: Turning on the station

Figure 6: Turning on the robot

Figure 7: Operation after a long rest period

1 =

Tip: If you do not want to use the RC 3000 for a longer period of Figure 8: Tuming off robot and station

time, allow the appliance to charge completely.
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Operation

Parking
If you want the robot to interrupt the cleaning after the next char-
ging cycle, then...
e Press the “Parking the robot” button (B).
The “Parking” indicator lamp (A) is activated.
After its next return to the station, the robot is emptied and Figure 9: Parking the robot
charged. Then, the robot is turned off and comes to a standstill
in front of the station.

Selecting the Cleaning Duration

If you want the robot to clean for a specific period of time, then...

e Press the “C” button until the desired cleaning duration is set
(default setting: permanent cleaning).

Press once — 3-hour-cleaning
for rooms smaller than 45 m?2 Figure 10: Selecting the cleaning duration
Press twice — 6-hour-cleaning

for rooms between 45 m2 and 90 m?
Press three times —9-hour-cleaning

for rooms between 80 m2 and 135 m?
Press four times — permanent cleaning is set again.
The selected cleaning duration begins and is displayed by one
of the indicatorlamps. If the selected cleaning duration has elap-
sed, the robot is emptied and charged and then comes to a
standstill in front of the station.

Quiet Mode

Ideal for cleaning runs during the night or if you are at home.

e Press the “Quiet mode” button (B).
The “Quiet mode” indicator lamp (K) is activated. The station
cleans the robot for 8 hours with a reduced noise level and a
reduced performance. Then, the station returns to normal ope- Figure 1: Setting the quiet mode
ration.

Operating Programs

The selection of the operating program is automatically control-
led by sensors located in the dirt receptacle. The selection is made
according to the detected degree of dirt accumulation. The robot
provides of four operating programs that allow him to automati-
cally adjust to the various degrees of dirt accumulation on the
floor. The dirtier the floor, the more extensive the cleaning perfor-
med by the robot. If the degree of dirt accumulation has been
reduce, the 1st operating program is selected again.

1. operating program — normal cleaning

— Robot runs according to the random method at normal speed.

2. operating program — individual dirty spot

— Robot slowly moves across the dirty area.

3. operating program — individual very dirty spot

— Robot slowly runs forwards / backwards across the dirty area.

4. operating program — extensive, very dirty area

— Robot runs slowly and radially across the dirty area describing a star.
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Tips and Tricks

(i) Observe the robot during the first cleaning cycles. If there are obstacles in the room the
robot cannot cope with, you can remove these obstacles in advance to avoid unwelcome
interruptions of the cleaning process.

Tidy up the rooms prior to the cleaning, do not leave any loose objects on the floor.
Tie up cables, strings, and curtains to prevent the robot from pulling them down.

If you store the appliance for more than 4 months, please make sure that the batteries are

(i)
(i)
(i)
charged completely.
(i)
(i)
(i)

If you let the robot work while you are on the phone or watch TV, activate the quiet mode on
the station.

Room doors should be closed during the cleaning of individual rooms.

If you let the robot clean entire floors, please make sure the robot cannot get stuck behind
the door.

(i) If you want to move the robot to another place, it is recommended to turn off the robot when
it is placed in the station for charging (once the dirt receptacle has been emptied).

Maintenance and Care

A Turn off the station and the robot before performing any maintenance work!

Station

Exchanging the filter bag of the station

You must exchange the filter bag if the “Filter full” indicator lamp

(H) lights up.

e Open the filter cover.

e Pull the flap upwards to remove the filter bag from the support.
Place the filter bag into the ordinary refuse for disposal.

e Push the new filter bag into the support until the stop.
Caution: Never operate the appliance without a filter bag!

e Close the filter cover.

Spare filter bag kit: 5 filter bags, 1 motor protection filter
Order no.: 6.904-257

Exchanging the motor protection filter of the charging

station

e |f you have replaced the filter bag 5 times, also exchange the
motor protection filter (included in the spare filter bag kit).

Figure 15: Exchange the motor protection filter
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Maintenance and Care
Robot

Cleaning the wheels
e Cleaning the running areas of the wheels when the latter are
dirty.
(i) Dirt particles (such as sand, etc.) can get stuck in the running
areas and then damage delicate, smooth floorings.

Begin all maintenance works of the robot with the following
steps:

Opening the dirt receptacle

e Place the robot into the station to empty the dirt receptacle.
e Put the robot on a soft base.

e Open both locking levers of the dirt receptacle.

e Remove the cover of the dirt receptacle.

Cleaning the flat filter

Clean the flat filter every time you exchange the filter bag.

e Remove the flat filter from the dirt receptacle.

e Shake out the flat filter, or clean it using a small brush.

e Reinsert the flat filter so that the tabs are pointing toward the
locking lever.

Removing the brush

e Open the dirt receptacle (see above).

e Then, pull the brush out of the right-handed guide (1).
e Afterwards, pull the brush out of the lateral support (2).

Cleaning the brush

The dirty brush is automatically cleaned during each cleaning

operation in the station. You can manually remove remaining hairs

and wrapped up threads.

e Use a pair of scissors to cut along the cutting edge of the brush
roll.

e Remove the wrapped up threads/hairs.

Exchanging the brush
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Figure 16: Opening the locking lever

T

Figure 20: Removing the brush

1.

\)

Figure 21: Cleaning the brush



Maintenance and Care

If the bristles are worn out, you must replace the brush.

Inserting the brush

e Insert the brush into the support on the left side (1).

e Press the brush into the right-hand guide with the hook
pointing downward until it locks into place (2).

Cleaning the dust sensors
e Clean the dust sensors using a soft cloth or a paintbrush.

Finish all maintenance works of the robot with the following
steps:

Installing the dirt receptacle cover
e Put the cover onto the dirt receptacle.

e Close both locking levers.

e |n addition, press on the front side of the cover to ensure the
dirt receptacle is closed safely.

Exchanging the batteries

Use only original Kéarcher batteries.

e Release the two screws on the two batteries, and remove the
old batteries.

¢ |nsert the new batteries, and fasten them with the screws.

Figure 26: Exchanging the batteries

Please arrange for the proper disposal of the batteries.
Batteries contain substances that must not enter the environ-

ment. Please dispose your batteries using appropriate collection

systems. NiMH
Please arrange for the proper disposal of the old appliance JoN;
Before that, first remove the two in-built batteries. % <9
Old appliances contain valuable materials that can be recycled.

Please dispose your old appliances using appropriate collection

systems.
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Indicator lamps (12)

Troubleshooting

Green normal operating state
Red blinks rapidly (on: 0.5 sec.; off: 0.5 sec.) Robot got stuck
Red blinks slowly (on: 1 sec.; off: 4 sec.) Robot is choked
Red Permanent light Call your service
Problem Signal  |Consequence Solution
Robot does not find its way out |red Robot stops Try to re-locate pieces of furniture;
of niches between pieces of quickly get the robot out of the niche, turn it
furniture off and then on again.
Gently rising furniture red Robot got stuck and stops  |Turn off the robot and remove it from
quickly the object on which it got stuck.
Robot got stuck underneath red Robot stops Turn off the robot and get it out;
items of furniture quickly place it on the floor and turn it on
again.
Loose objects have been taken |red Robot stops in the middle of |Turn off the robot, turn the robot up,
up by the brush and are now |slowly  [the room without reason and carefully remove the objects taken
blocking the brush up by the brush; loose object include:
Toys, clothes, ...
Bad cleaning result, dirt is not  |red Dirt receptacle is full Clean the dirt receptacle.
absorbed anymore slowly
red Brush is too dirty or worn  |Clean or exchange the brush.
slowly  |out
red Brush is blocked Carefully remove blocking objects
slowly from the brush.
red Brush has not been inserted [Control the position of the brush
slowly |correctly
red Suction outlet of the station [Check the suction outlet of the station
slowly [is clogged and clean it, if necessary.
Roboto only describes a star green Only a specific area/location |Clean the dust sensors using a soft
during its turn permanent |is cleaned cloth.
light
Robot runs unevenly on carpets, |green Uneven cleaning This operation is normal on deep-piled
bobs up and down permanent carpets (> 20 mm). The appliance is
light not defect.
Robot does not find the station |green Station has been placed at a [Re-position the station. (see
slowly  |wrong position in the room |'Installation Notes for the Station")
Robot does not dock onto the  |green Robot is not emptied Check the position of the dirt
station slowly receptacle cover.

Place the station on a level surface

Robot has absorbed wet dirt

Brush and filter of the robot
become blocked

Remove brush and filter from the
robot and clean thoroughly. The filter
on the robot must not be inserted into
the robot if it is wet.

Robot makes a creaking sound
during the cleaning

Bad cleaning result

Robot brush is not inserted correctly.
Turn off the robot, and check the
position of the brush
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Troubleshooting

Problem Signal Consequence Solution
Cleaning results are poor. - Brush has worn-off. Replacing the brush
Robot blocked in station Station: All |Robot remains docked in the [Remove any object that is blocking the
LEDs are  |station even after the path. Switch off the station and switch
or blinking charging period is over it on again.
robot is defective Give it for servicing.
Internal or external short- Station: All Give it for servicing.
circuit of the charging contact |LEDs are
strip blinking
Specifications EC Declaration of Conformity
Station: We hereby declare We hereby declare that the
Operating voltage 220-240 V machine described below complies with the
Cleaning power 600 Watt relevant basic safety and health requirements
Sound level (quiet mode) 60 (54) dB(A) | of the EU Directives, both in its basic design
Filter bag 21 and construction as well as in the version put
Dimensions 500 x 250 x 230 mm into circulation by us. This declaration shall
Weight 5.8 kg cease to be valid if the machine is modified
without our prior approval.
Robot: .
Battery capacity (NiMH) 1.7 Ah .Fr’m‘:‘_mt' ?ggg({ggx
Operating voltage 12V ype: '
Cleaning time Relevant EU Directives:
per battery charge up to 60 min 2006/95/EG
Charging time 10-20 min 2004/108/EG
Dirt receptacle 0,2 | Applied harmonized standards:
Dimensions 2280 x 105 mm EN 55014-1:2006
Weight 2.0 kg EN 55014-2:1997 + A1:2001
EN 60335-1
EN 60335-2-2
EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006
Warranty The undersigned act on behalf and under the
The warranty terms issued by the competent | POWer of attorney of the company manage-
marketing company apply to the individual | Ment:
countries. We will repair potential failures of the
appliance within the warranty period free of y : ;
charge, provided that such failure is caused by énner LSVFR%T(
faulty material or defects in fabrication. " CEO Head of Approbation
In the event of a warranty claim please contact )
your dealer or the nearest authorized Custo- | Alfred Kércher GmbH & Co. KG
mer Service centre. Please submit the ap- g'f;i%f;@?ﬂ'eigéﬁs_“o
(p))lf|arzjcr2,h£1;:|eudmg all accessories, and the proof Tol: +49 7195 14-0
P ' Fax: +49 7195 14-2212
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Frequently Asked Questions

For which type of floor coverings can | use
the robot?

The robot can be used on all common surfaces,
such as carpets and hard surfaces (tiles, parque-
try, etc.). With respect to extremely deep-piled
carpets (> 20 mm), specific restrictions apply. The
moving sweeping edge is automatically adjusted
to different floor coverings.

Is it problematic to perform a cleaning
underneath pieces of furniture?

No. Due to its compact and flat design the robot
is able to clean underneath pieces of furniture,
such as beds, sofas, and wardrobes.

How does the robot transport the
absorbed dirt to the station?

The robot is equipped with a dirt receptacle
that is regularly emptied by the station.

How is the dirt absorbed in the station?

In the station, the dirt is collected in a conven-
tional filter bag (2 litres).

The exchange intervals are flexible and are re-
ported to the user in a timely manner by me-
ans of a signal device on the display.

How much dirt can the robot absorb?

In case of a normal degree of soiling, the dirt
receptacle is sufficient for one hour of cleaning.
If this should not be sufficient in the individual
case, the robot simply returns to the station
earlier, disposes of the dirt and carries on wor-
king.

How is the absorption of dirt in the robot
performed?

The dirt is swept into the dirt receptacle of
the robot by means of vacuum-supported

sweeping.

Can the robot clean in the apartment /
house without supervision?

Yes, this is possible without any problems.
The robot is an autonomous system and does
not require any intervention. The dirt recepta-
cle is emptied at the station.
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How long does it take until the robot is
charged or operative?

The charging time is between 15 and 60 minu-
tes according to the charging state of the battery
before the charging. In case of the initial operati-
on, the robot certainly has the longest charging
time.

At which speed does the robot move?

By default, the robot runs at 20 cm per se-
cond. If it cleans very dirty spots, the speed is
reduced by half to intensify the cleaning. The
same applies to the final approach to the stati-
on to allow the robot to precisely manoeuvre
in.

How many square meters can the robot
clean within one hour?

The robot can clean up to 15 m? per hour. Many
spots, in particular the frequently used paths
are cleaned repeatedly from different directions.

How does the robot know when it must
return to the station?

The robot returns to the station as soon as the
battery voltage has reached a specific level or
if the dirt receptacle is full.

How long does it take to empty the robot
at the station?
The process takes approximately 30 seconds.

Where is the robot programmed? What do

| have to pay attention to?

The robot can only be turned on or off. You
can select the cleaning duration at the stati-
on. In addition, you can specify that the robot
should not leave the station after the next ap-
proach to the station (parking function).

According to which principle does the
robot move?

The robot moves through the room according
to the random principle. If he bumps into an
obstacle, it turns at any angle and then goes
straight until it bumps into the next obstacle.



Frequently Asked Questions

Which tools are present that help the robot
to cope with obstacles?

The robot is equipped with sensors that de-
tect stairs and prevent the robot from falling
down. Using a special carpet fringe program
the robot does not get stuck in carpet fringes.
Thanks to the different rotating and driving an-
gles, it also finds it way out of narrow corners.

What is the most efficient way to operate
the robot (individual rooms, entire
apartment)?

It is most efficient to let the robot clean indivi-
dual rooms, i.e. station and robot are located
within the same room. This reduces the sear-
ching time during the return to the station, the
share of the effective cleaning time is, therefore,
the highest possible.

If you want to clean entire floors, the station
should be placed at a central spot of the apart-
ment to enable the robot to easily return to the
station.

Are corners cleaned without any problems

(the robot is round)?

No, but due to the continuous cleaning, the
formation of dirt is substantially reduced. Thus,
an accumulation of dirt in corners is effectively
avoided.

What happens at stairs / steps

(risk of falling down)?

Stairs: The robot works with optical sensors
that detect half-landings and signal the robot
that it must change its direction.

Steps: The robot is able to deal with hard steps
up to 10 mm and soft steps up to 20 mm in
both directions.

Caution: Do not leave loose objects (such as
newspapers, clothes) on the stairs and terra-
ces or let them project as this can impair the
functioning of the sensors. — Risk of falling

Can the furniture etc. be damaged?

No. Damages of the items of furniture can be
excluded. Please note, however, the lightweight
and fragile objects may be touched and mo-

ved by the robot. Objects that are equipped
with a cable, may be pulled down from furni-
ture (e.g. telephone). It is important to prepare
the room in such a manner that it is suitable for
robots.

How do pets react to the robot?

As the RC 3000 is not noisy and does not work
with ultrasound, problems with pets are not to
be expected. The self-movement behaviour
only arises the mistrust of the pets.

What is important with respect to children?
The robot should not be left unattended if child-
ren are playing in the same room. Mechanical
damages are likely if children sit on the robot
while it is in operation.

Why does the robot stop in some
situations?

The robot is only able to get out of tricky situa-
tions to a certain degree. Piled cables can in-
duce him to hopeless manoeuvres. In this case
the robot turns off automatically after a speci-
fic period of time. The red signal on the robot
lights up quickly.

The best solution is to place the robot on a
free area and turn it off and on again. Then, it
continues its cleaning run without problems.

How do | transport my robot properly?
You can lift the robot from the floor using both
hands, or you carry it by putting one hand into
the relief of the brush.

What happens if the robot has swept up
wet dirt?

As a result, the filter becomes blocked. You
have to remove the filter from the robot and
clean it (see page 26, “Cleaning the flat filter”).

What happens if the robot gets stuck while |
am not at home?

Nothing can happen. The robot stops at this
point and displays the signal for being stuck. If
no lamp is blinking anymore, the batteries are
low and must be charged.
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A Prudence !

Ne jamais utiliser I’'appareil sans avoir lu
les instructions de service.

Conserver ces instructions de service pour
une utilisation ultérieure ou pour un éventuel
propriétaire subséquent.
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Fonction et méthode de travail

Cher client,

Nous vous remercions de votre confiance mon-
trée en achetant le robot de nettoyage RC 3000
de KARCHER.

Le produit RC 3000 est un robot de nettoyage
automatique pour une utilisation a I'intérieur des
foyers. Il peut étre appliqué sur tous les revéte-
ments habituels de sol pour exécuter un net-
toyage d’entretien autonome et continu.
L'appareil est composé de deux unités - une
station et un robot mobile.

Des accumulateurs fournissent I'énergie au ro-
bot. Il se déplace selon le principe aléatoire. Si
le robot heurte contre un obstacle, il change de
direction selon un angle quelconque. Il conti-
nue ensuite a se déplacer tout droit jusqu’au
prochain obstacle. La construction plate du ro-
bot lui permet de nettoyer méme sous des
meubles tels que des lits, des divans et des
armoires. Le robot est équipé de détecteurs
optiques (protection contre une chute) lui per-
mettant de reconnaitre des escaliers et des
seuils et donc d’éviter de tomber.

Le robot est pourvu de quatre programmes de
déplacement lui permettant de s’adapter auto-
matiquement a différents types d’encrassement
du sol. Les programmes de déplacement sont
commandés, en fonction du degré
d’encrassement constaté, par des détecteurs
placés dans le récipient collecteur.

Avec des accumulateurs completement char-
gés, le robot peut nettoyer au maximum pen-
dant 60 minutes. Aprés au moins 20 minutes le
robot (récepteur infrarouge) commence a cher-
cher sa station (émetteur infrarouge). Si le ro-
bot n’a toutefois pas encore trouvé sa station
au bout de 60 minutes, il éteint ses agrégats
de nettoyage et pendant les prochaines 60 mi-
nutes, il ne se concentre que sur la recherche
de sa station.

Dans la station, les accumulateurs du robot sont
rechargés et les saletés dans le récipient col-
lecteur sont aspirées. Les saletés sont collec-
tées dans un sac filtrant (2 I) dans la station.
Apres le temps de charge, le robot quitte a nou-
veau automatiquement la station et reprend son
nettoyage.



Pour votre sécurité

Utilisation

Uniquement utiliser I'appareil RC 3000

— pour nettoyer des revétements de sol texti-
les et durs a I'intérieur des foyers.
Attention: Pour éviter des éraflures sur les
revétements de sol trés sensibles (p.ex.
marbre mou), veuillez tester d’abord a un
lieu discret.

Ne jamais Utiliser I'appareil RC 3000 pour nettoyer

— des revétements de sol mouillés.
— des salles de bain ou

d’autres locaux humides.

— des escaliers.

— des dessus de table et des étageres.
— des caves ou des greniers.
— des entrepdts, des batiments industriels, etc.

— a 'extérieur.

— des objets brllants ou incandescents (tels
que des cigarettes, de la cendre chaude).

Ne jamais utiliser I'appareil RC 3000

— dans des pieces présentant des risques
d’explosion.

— dans des pieces dont I'air contient des gaz
inflammables d’essence, de fuel, de diluant
de peinture, de solvant, de pétrole ou
d’alcool.

— sans surveillance dans des pieces avec un
feu en flammes ou des charbons ardents
dans un cheminée.

— sans surveillance dans des pieces avec des
bougies allumées.

— dans des pieces protégées par un systeme
d’alarme ou des détecteurs de mouvement.

/\ Consignes de sécurité

e |atension existante du secteur et la tension

indiquée sur la plaque signalétique doivent
concorder.

e Avant I'utilisation, contrbler si le céable
d’alimentation est en parfait état. Ne pas uti-
liser I'appareil RC 3000 si le céble
d’alimentation n’est pas en parfait état.

e Pour débrancher le cable d’alimentation de

la prise de courant, saisir la fiche méle et ne
pas tirer directement sur le cable.

e Ne jamais saisir le cable d’alimentation avec
des mains mouillées (risque d’électrocution).

e Toujours débrancher le cable d’alimentation

de la prise de courant avant d’effectuer des
travaux de maintenance.

Seul le service apres-vente agréé a le droit
de remplacer le cable d’alimentation. En cas
d’un éventuel remplacement, uniquement
utiliser le cable d’origine HO5 V- 2x 0,75.

Faire réparer I'appareil uniqguement par le
service apres-vente agréeé.

Uniguement utiliser des accessoires et des
pieces de rechange autorisés par le fabri-
cant. Des accessoires et des pieces de re-
change d’origine garantissent un fonction-
nement s(r et parfait de I'appareil.

Cet appareil n'est pas congu pour étre utili-
sé par des personnes (y compris des enfants)
avec des capacités physiques, sensorielles
ou mentales limitées ou manquant
d’expérience et/ou de connaissances, sauf
si elles sont surveillées par une personne
responsable de leur sécurité ou si elles en
obtiennent des instructions sur la maniere
d’utiliser I'appareil. Les enfants doivent étre
surveillés afin de s’assurer qu'ils ne jouent
pas avec |'appareil.

Ne jamais laisser des enfants sans surveillance
lorsque I'appareil RC 3000 est en marche.

Ne jamais oublier que le robot est en mar-
che (risque de trébucher).

Ne pas s’asseoir/se tenir debout sur le ro-
bot/la station.

Le robot risque de heurter contre des obsta-
cles et de faire tomber des objets (méme des
objets sur des tables ou de petits meubles).

Le robot risque de s’accrocher dans des
cébles de téléphone, des cables électriques,
des nappes de table, des fils, des ceintures
etc... En cas extrémes, ceci peut conduire
a la chute d’objets.

Aucune garantie n’est valable pour
d’éventuels endommagements suite a une
utilisation non conforme ou une mauvaise
utilisation de I'appareil.

Le dispositif de charge figurant sur la station
est uniqguement destiné a la charge du robot
Les accumulateurs du robot doivent seule-
ment étre chargés sur la station.
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Instructions abrégées

1. Mettre en place I'appareil RC 3000

3. Affichage des lampes témoins (12)

12
o
©
Vert Lumiére permanente Parcours de nettoyage
clignotement lent (all.:1sec; éte.:4sec) Robot recherche la station
clignotement rapide (all.:0,5sec; éte.:0,5sec) | Charge des accumulateurs

Rouge voir service de dépannage page 42
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Eléments de commande

Station pour robot de nettoyage
1 Poignée rabattable pour porter la station
2 Poignée concave pour ouvrir le couvercle du filtre
3 Zone de commande station
4 Interrupteur ON/OFF de la station
5 Emetteur infrarouge
6 Orifice d’aspiration
7 Rampe d’acces pour le robot de nettoyage
(pour I'insertion dans la station)
8 Contacts de charge
9 Céable d’alimentation

Zone de commande station (3)
A Lampe témoin (vert) — stationnement du robot
B Touche ON/OFF Stationnement du robot
C Touche Sélection de la durée de nettoyage
D Lampe témoin (vert) — 3 heures de nettoyage
E Lampe témoin (vert) — 6 heures de nettoyage
F Lampe témoin (vert) — 9 heures de nettoyage
G Lampe témoin (vert) — nettoyage continu
H Lampe témoin (rouge) - filtre plein
J Touche Fonctionnement silencieux — ON/OFF
K Lampe témoin (vert) — fonctionnement silencieux

Robot de nettoyage
10 Touche Mise en marche du robot
11 Touche Mise hors marche du robot
12 Voyants lumineux
(Vert - fonctionnement / Rouge - erreur)
13 Contacts de charge
14 Pare-chocs
15 Récepteur infrarouge
16 Brosse
17 Détecteur de protection contre une chute (4x)
18 Accumulateur (2x)
19 Levier de verrouillage (2x) Récipient collecteur
20 Couvercle récipient collecteur
21 Récipient collecteur
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Préparatifs

Déballage

Lors du déballage, contrblez si toutes les pieces sont au comp-
let. Si des pieces manquent ou qu’une avarie de transport est
constatée lors du déballage, il faut immédiatement en informer le
revendeur.

Eliminez ’emballage de facon favorable a I’environnement
Les matériaux constitutifs de I'emballage sont recycla- JoN;
bles. Ne pas jeter les emballages dans les ordures %6
meénageres, mais les rendre a un systeme de recyclage.

Montage de la rampe d’acces

e Maintenir la rampe d’acces en position inclinée.

e Placer les encoches de la station sur les pivots de la rampe
d’acces.

e Appuyer sur la station et la rampe d’acces jusqu’a ce que la
connexion s’enclenche.

Instructions de mise en place pour la station

La position de la station doit étre choisie de fagon a assurer que

le robot traverse plusieurs fois le rayon conducteur infrarouge.

De la sorte le robot peut retrouver sans probleme la station (voir

fig. 4a et 4Db).

— Placer la station sur un sol plat.

— Ne placer aucun objet directement devant la station.

— Ne poser aucun cable devant la station (empéche I'insertion)

— Ne pas dérouler le cable d’alimentation plus que nécessaire.

— Accrocher le reste du céble d’alimentation dans les crochets
de céble. Veiller a ce que le cable d’alimentation soit conduit a
travers I'orifice du boitier (fig. 3).

e Brancher le céble d’alimentation dans une prise de courant.

Nettoyage d’une piéce

La station est placée dans la piece respective devant étre net-
toyée (fig. 4a). La sélection de la durée de nettoyage permet une
adaptation pour des piéces de tailles différentes (voir page 38
‘Sélection de la durée de nettoyage’).

Nettoyage d’un étage

Plusieurs pieces sont nettoyées a partir d’'un seul emplacement
de la station (fig. 4b).

Remarque: Au cas ou des passages de piece aient un palier
entre 2 et 8 cm, le robot en marche descend normalement, mais
il ne monte pas.

Attention: En cas des galeries et des paliers les coins intérieurs
doivent étre assures, au cas ou I'hauteur de passage sous la
rampe soit plus que 10 cm.
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Fig. 3 : mise en place de la station

Fig. 4b : nettoyage d'un étage



Fonctionnement

Préparatifs pour le nettoyage

¢ Ne laisser trainer aucun objet sur le sol lors du fonctionnement du robot.

Des obstacles peuvent par exemple étre: Par contre, les objets ci-dessous ne sont

— des journaux, des livres, des magazines, du papier | pas des obstacles:

- des vétements, des jouets, des CD — différents cables dans la piece

- des sacs plastiques - seuils de porte d’une hauteur max. de 10 mm
- des bouteilles, des verres - franges de tapis d’une longueur inférieure
— des rideaux tombant sur le sol a10cm

— des tapis de salle-de-bains

Mise en route

e Mettre la station en circuit (interrupteur 4).
La lampe témoin Nettoyage continu (G) est allumée.

e Poser le robot sur le sol, devant la station.

e Mettre le robot en marche (interrupteur 10).
Le robot se déplace tout d’abord vers la station pour vider le
récipient collecteur et pour contréler I’état de charge des ac-
cumulateurs et le cas échéant, pour les recharger. Ensuite le
robot commence son parcours de nettoyage.

Affichage des lampes témoins (12)

Vert | Lumiere permanente Parcours de nettoyage
clignotement lent (all.:1sec; éte.:4sec) Robot recherche la station
clignotement rapide (all.:0,5sec; éte.:0,5sec) | Charge des accumulateurs

Rouge| voir service de dépannage page 42

Mise en route aprés une longue période d’arrét

Si le robot est mis en route alors que les accumulateurs sont

entierement vides, I'appareil n’est pas en état de fonctionner. Dans

ce cas, procéder comme suit pour mettre I'appareil en route :

e placer le robot sur la station et appuyer pendant env. 60 se-
condes les contacts de charge du robot contre les contacts
de charge de la station (fig. 7).

Le récipient collecteur est alors en méme temps aspiré.

e Placer ensuite le robot 50 cm devant la station et le mettre en
marche (touche 10).

Le robot se déplace automatiquement dans la station pour étre
chargé. Le temps de charge est alors d’environ 60 minutes.

Mise hors circuit

Pour interrompre immédiatement le nettoyage, ou bien pour
changer de lieu d’utilisation, il faut ...

e tout d’abord mettre le robot hors marche (touche 11).

e mettre la station hors circuit (interrupteur 4).

Conseil : il faut charger completement I'appareil RC 3000 avant
de le mettre a I'arrét pour une durée plus longue.

Fig. 5 : mise en circuit de la station

Fig. 6 : mise en marche du robot

Fig. 7 : mise en route aprés une longue période d'arrét

Fig. 8 : mise hors circuit du robot et de la station
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Fonctionnement

Stationnement
Pour interrompre le nettoyage aprés la prochaine procédure de
charge, il faut ...
e appuyer sur la touche ‘Stationnement du robot’ (B).
La lampe témoin ‘Stationnement’ (A) est allumée.
Apreés le prochain retour a la station, le robot est vidé et chargé. Le Fig. 9 : stationnement du robot
robot s’immobilise ensuite a I'état hors circuit devant la station.

Sélection de la durée de nettoyage
Si le robot ne doit nettoyer que pendant une durée déterminée, il faut
e appuyer sur la touche ‘C’ jusqu’a ce que la durée de nettoya-
ge souhaitée soit réglée (réglage de base : nettoyage continu).
En appuyant 1 x — durée de nettoyage de 3 heures.
adéquat pour des pieces d’une taille Fig. 10: sélection de la durée de nettoyage
inférieure a 45 m2
En appuyant 2 x — durée de nettoyage de 6 heures.
adéquat pour des pieces d’une taille entre
45 m2 et 90 m?
En appuyant 3 x — durée de nettoyage de 9 heures.
adéquat pour des pieces d’une taille entre
80 m2 et 135 m?
En appuyant 4 x — le nettoyage continu est a nouveau réglé.
La durée de nettoyage sélectionnée commence a s’écouler et
elle est affichée par une lampe témoin. Aprés écoulement de la
durée de nettoyage sélectionnée, le robot est videé et chargé sur la
station, puis il reste immobile a I'état hors circuit devant la station.

Fonctionnement silencieux
Idéal pour des parcours de nettoyage dans la nuit ou durant
votre présence.
e Appuyer sur la touche ‘Fonctionnement silencieux’ (J).
La lampe témoin ‘Fonctionnement silencieux’ (K) est allumée.
La station nettoie le robot pendant 8 heures a un niveau de Fig. 11: réglage du fonctionnement silencieux
bruits réduit et a performance réduite. La station commute en-
suite a nouveau en mode de fonctionnement normal.

Programmes de déplacement

Le programme de déplacement est automatiquement sélectionné, en fonction du degré
d’encrassement constaté, par des détecteurs placés dans le récipient collecteur. Le robot est
pourvu de quatre programmes de déplacement lui permettant de s’adapter automatiquement a
différents types d’encrassement du sol. Plus le sol est encrassé et plus le nettoyage effectué par
le robot est intensif. En cas de degré d’encrassement plus faible, le 1er programme de déplace-
ment est a nouveau sélectionné.

1. Programme de déplacement - nettoyage normal
— déplacement a vitesse normale selon le principe aléatoire.
2. Programme de déplacement - différents endroits sales
— déplacement lent sur I'endroit sale.
3. Programme de déplacement - différentes endroits fortement encrassés
— déplacement lent en marche avant / marche arriere sur I’endroit encrasse.

4. Programme de déplacement - vaste surface fortement encrassée
— déplacement lent en forme d’étoile.
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Conseils et astuces

(i) Observer le robot au cours de ses premiers nettoyages. De la sorte, si le robot n’arrive pas a
surmonter certains obstacles figurant dans la piece, vous pourrez les éliminer a temps et
éviter des interruptions non souhaitées.

(i) Avant de lancer le nettoyage, ranger les piéces, ne pas laisser trainer d’objets branlants sur
le sol.

(i) Suspendre d’éventuels cables, fils et rideaux.

(i) Si I'appareil doit étre rangé pour une durée supérieure a 4 mois, il faut veiller a ce que
I'accumulateur soit entierement chargé.

(i) Si vous souhaitez faire fonctionner le robot durant une conversation téléphonique ou bien
alors que vous regardez la télévision, ajustez sur la station la fonction ‘Quiet-Mode’ (Fonctionne-
ment silencieux).

(i) Il est recommandé de fermer les portes durant le nettoyage des piéces.
(i) Lors d’un nettoyage d’étage, il faut veiller & ce que le robot n’accéde pas derriére la porte.

(i) Pour changer de lieu d’utilisation, le meilleur moment pour mettre le robot hors marche est
lorsqu’il se trouve dans la station pour étre chargée (apres I'aspiration du récipient collecteur).

Entretien et maintenance

/\ Mettre la station et le robot hors circuit avant d’effectuer tout type de travaux de maintenance !

Station

Remplacement du sac filtrant de la station

Le sac filtrant doit &tre remplacé lorsque la lampe témoin ‘Filtre

plein’ (H) est allumée.

e Quvrir le couvercle du filtre.

e Sortir le sac filtrant du dispositif de maintien en tirant sur la
bride de traction. Eliminer le sac filtrant dans les ordures mé-
nageres.

e Enfoncer a fond le nouveau sac filtrant dans le dispositif de
maintien.

Attention : ne jamais utiliser I'appareil sans sac filtrant !

e Fermer le couvercle du filtre.

Set de sacs filtrants de rechange : 5 sacs filtrants, 1 filtre
protecteur du moteur. Numéro de commande : 6.904-257

Remplacement du filtre protecteur du moteur de la station

de charge

e Apres avoir remplacé 5 sacs filtrants, remplacer également le
filtre protecteur du moteur (compris dans le set de sacs
filtrants de rechange).

Fig. 15 : remplacement du filtre protecteur du moteur
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Entretien et maintenance

Robot

Nettoyage des roues

e Nettoyez les surfaces de roulement des roues si ce se sont
salis.

(i) Les particules de saleté (comme p.ex. le sable etc.) peuvent
s’incruster sur la surface de roulement et alors endommager
les surfaces de sol sensibles et lisses.

Commencer tous les travaux de maintenance avec les étapes
suivantes :

Ouverture du récipient collecteur

e | aisser aspirer le robot dans la station.

e Poser le robot sur un appui souple.

e Quuvrir les deux leviers de verrouillage du récipient collecteur.

e Retirer le couvercle du récipient collecteur.

Nettoyage du filtre plat

Nettoyer le filtre plat a chaque remplacement du sac filtrant.
e Sortir le filtre plat du récipient collecteur.

e Secouer le filtre plat ou le nettoyer au moyen d’une petite
brosse.

Démontage de la brosse

e Quvrir tout d’abord le récipient collecteur.

e Sortir ensuite la brosse de la coulisse droite (1.).

e Sortir ensuite la brosse du dispositif de maintien latéral (2.).

Nettoyage de la brosse

La brosse encrassée est automatiquement nettoyée dans la sta-

tion apres chaque procédure de nettoyage. Des restes de che-

veux et des fils enroulés peuvent étre éliminés manuellement.

e Découper les restes avec des ciseaux le long du rouleau bros-
seur.

e Eliminer les fils/cheveux enroulés.

Remplacement de la brosse
Si les poils sont usés, il faut remplacer la brosse.
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Fig. 20 : démontage de la brosse

Fig. 21 : nettoyage de la brosse



Entretien et maintenance

Montage de la brosse

e Placer la brosse a gauche dans le dispositif de maintien
latéral (1.).

e Appuyer avec le crochet sur la brosse vers le bas dans le
guide droit jusqu’a I‘enclenchement (2).

Nettoyage des détecteurs de poussieres
e Nettoyer les détecteurs de poussieres avec un chiffon mou ou
un pinceau.

Fig. 23 : nettoyage des détecteurs de
poussieres

Achever tous les travaux de maintenance avec les étapes
suivantes :

Montage du couvercle du récipient collecteur
e Placer le couvercle sur le récipient collecteur.

e Fermer les deux leviers de verrouillage.

e Appuyer en plus a I'avant du couvercle afin d’assurer que le
récipient collecteur soit bien ferme.

Remplacement des accumulateurs

Utiliser uniquement des accumulateurs d’origine KARCHER.

e Desserrer les deux vis sur les deux accumulateurs et retirer
les anciens accumulateurs.

e Mettre en place les nouveaux accumulateurs et les serrer a
fond.

Fig. 26 : remplacement des accumulateurs

Eliminez les accumulateurs de fagon favorable a
I’environnement
Les accumulateurs contiennent des substances ne devant pas

étre tout simplement jetées. Pour cette raison, utiliser des syste-

mes adéquats de collecte pour les éliminer. NiMH
Eliminez les appareils usés de fagon favorable a @
'environnement

Enlevez d’abord le deux accumulateur installé.

Les appareils usés contiennent des matériaux précieux
recyclables lesquels doivent étre rendus a un systeme de re-
cyclage. Pour cette raison, utiliser des systemes adéquats de
collecte pour éliminer les appareils usés.
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Affichage des lampes témoins (12)

Service de dépannage

la station

Vert Etat de service normal
Rouge clignotement rapide (all.:0,5sec; éte.:0,5sec) Robot coincé
Rouge clignotement lent (all.:1sec; éte.:4sec) Robot encrassé
Rouge Lumiére permanente Contacter le service aprés-vente
Probléme Signal  |Conséquence Reméde
Le robot n’arrive pas a se rouge Le robot s’arréte Déplacer éventuellement les meubles ;
dégager des angles de meubles (rapide sortir le robot de I'angle du meuble, le
mettre hors marche et a nouveau en
marche.
Meubles légérement inclinés rouge Le robot est bloqué Mettre le robot hors marche et le
rapide séparer de I'objet sur lequel il est
bloqué
Le robot est coincé sous des rouge Le robot s’arréte Mettre le robot hors marche et le
meubles rapide dégager ; le reposer sur le sol et le
mettre en marche
Des objets branlants ont été rouge / |Le robot s’arréte Mettre le robot hors marche, renverser
saisis par la brosse et ils lent le robot et retirer avec précaution les
bloquent la brosse objets saisis. Il peut s’agir de : jouets,
vétements,...
Mauvais résultat de nettoyage, |rouge Récipient collecteur plein Nettoyer le récipient collecteur .
la saleté n’est plus aspirée lent
rouge Brosse trop encrassée ou Nettoyer ou remplacer la brosse.
lent usée
rouge Brosse bloquée Enlever avec prudence les objets
lent bloquants de la brosse
rouge La brosse n’a pas été mise  |Contrdler la fixation de la brosse
lent en place correctement
rouge La bouche d’aspiration de la |Contréler la bouche d’aspiration de la
lent station est colmatée station et en cas de colmatage, la
nettoyer
Le robot se déplace uniquement |vert lum. [Seul un domaine, un endroit |Nettoyer les détecteurs de poussieres
en forme d’étoile permane- |précis est nettoyé avec un chiffon mou
nte
Le robot se déplace vert Nettoyage irrégulier Ce déplacement est normal sur des
irrégulierement sur le tapis, il lumiere tapis avec une hauteur de poils > 20
bascule fortement vers le haut  [permane- mm. L’appareil n’est pas défectueux
et le bas nte
Le robot ne trouve pas la station |vert lent |La station est installée Positionner la station de nouveau. (cf.
défavorablement dans le local |"Consignes d'installation pour la
station")
Le robot ne se connecte pas a |vert lent |Le robot n’est pas aspiré Contréler la fixation du couvercle du

récipient collecteur, placer la station
sur un sol plat

Le robot a aspiré des saletés
humides

La brosse et le filtre du robot
collent

Sortir la brosse et le filtre du robot et
les nettoyer a fond. Si le filtre est
humide, il ne doit pas étre mis en
place dans le robot

Le robot émet des grincements
durant le nettoyage

Mauvais résultat de
nettoyage.

La brosse du robot n’est pas fixée

correctement. Mettre le robot hors
marche et contréler la fixation de la
brosse
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Service de dépannage

Probléeme Signal  |Conséquence Remeéde
Le résultat de nettoyage est La brosse est usée Echanger la brosse
mauvais
Le robot dans la station bloque |Station : |Le robot reste a I'expiration  |Enlever des objets qui bloquent. Mis
ou le robot est défectueux tous les |du temps de chargement hors service la station et mettre de
DEL dans la station nouveau en marche
clignotent Charger le service
Court-circuit interne ou extérieur [Station : Charger le service
des bandes de contact de tous les
chargement DEL
clignotent

Caractéristiques techniques

Station :

Tension de service
Puissance d’aspiration
Emission de bruits (Quiet Mode

220-240 V
600 Watt

Déclaration de conformité CE

Par la présente, nous déclarons que la machi-
ne ci-apres répond, de par sa conception et
sa construction ainsi que de par le modele que
nous avons mis sur le marché, aux exigences

— fonctionnement silencieux) 60 (54) dB(A) | de sécurité et d’hygiéne en vigueur de la direc-
Sac filtrant 2 | tive européenne. En cas de modification de la
Dimensions 500 x 250 x 230 mm machine sans notre accord, cette déclaration
Poids 5,8 kg sera caduque.
) Produit : RC 3000

RObOt.' . Type: 1.269-xxx
Capacité des accumulateurs L . . .

i Directives européennes en vigueur :
(NiMH) 1,7 Ah
Tension de service 12V 2006/95/EG

. 2004/108/EG

Durée de nettoyage par charge L. S

, > s . Normes harmonisées appliquées :
d’accumulateurs jusqu’a 60 min )
Temps de charge 10-20 min EN 55014-1:2006

P g EN 55014-2:1997 + A1:2001
Récipient collecteur 0,2 |

) ) EN 60335-1
Dimensions 2280 x 105 mm EN 60335-2-2
Poids 2,0 kg

Garantie

Dans chaque pays respectif, les conditions de
garantie sont celles publiées par notre société
de distribution agréée. Nous éliminons gratui-
tement d’éventuelles pannes sur I'appareil au
cours de la durée de la garantie, dans la me-
sure ou une erreur de matériau ou de fabricati-
on en sont la cause.

En cas de recours en garantie, s’adresser au
revendeur respectif ou au prochain service
apres-vente avec I'accessoire et le bon d’achat.

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Les soussignés agissent par ordre et avec les
pleins pouvoirs de la Direction commerciale.

% W esec

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Kéarcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Questions fréquentes et réponses

Sur quels revétements de sol le robot
peut-il nettoyer ?

Il peut étre appliqué sur toutes les surfaces ha-
bituelles telles que des tapis et des surfaces du-
res (carrelage, parquet, etc...). L'appareil ne
s’approprie que de fagon restreinte pour des ta-
pis a poils extrmement longs (> 20 mm). Laréte
balayeuse mobile s’adapte automatiqguement a
différents revétements de sol.

Le robot a-t-il des problémes pour passer au
dessous de meubles extrémement bas ?
Non grace a sa construction compacte et plate,
le robot est en mesure de nettoyer méme sous
des meubles bas, tels que des lits, des divans et
des armoires.

Comment le robot transporte-t-il les saletés
aspirées vers la station ?

Le robot est équipé d’un récipient collecteur étant
régulierement aspiré par la station.

Comment les saletés sont-elles reprises
dans la station ?

Dans la station, les saletés sont collectées dans
un sac filtrant (2 1) habituel.

Les périodicités pour le remplacement du sac
sont flexibles, elles sont indiquées a temps a
I'utilisateur par le biais d’un dispositif de signali-
sation sur I'écran.

Quelle quantité de saletés le robot est-il en
mesure de ramasser ?

En cas d’encrassement normal, la capacité du
récipient collecteur est suffisante pour un nettoya-
ge d’'une heure. Si cela ne suffit toutefois pas dans
certains cas spéciaux, le robot retourne a sa sta-
tion, vide le contenu et reprend son travail.

Comment le robot collecte-t-il les saletés ?
Les saletés sont balayées dans le récipient col-
lecteur du robot par un balayage assisté par aspi-
ration.

Le robot peut-il nettoyer sans surveillance
dans I'appartement / la maison ?

Oui, ceci est possible sans probleme.

Le robot est un systeme autosuffisant et il n’a
pas besoin d’assistance, son récipient collecteur
est aspiré sur la station.

Combien de temps le robot nécessite-t-il pour
étre chargé resp. prét au fonctionnement ?
Le temps de charge est de 15 a 60 minutes, en
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fonction de I'état de charge des accumulateurs
avant la charge. Le plus long temps de charge
du robot est certes lors de sa premiere mise en
route.

Quelle est la vitesse de déplacement du
robot ?

La vitesse de déplacement standard du robot est
de 20 cm par seconde. Pour des endroits forte-
ment encrasseés, la vitesse de nettoyage est ré-
duite de moaitié pour intensifier le nettoyage. Cet-
te vitesse réduite de moitié est également adap-
tée pour la course finale vers la station afin de
permettre une manceuvre précise pour I'entrée
dans la station.

Quelle surface le robot peut-il nettoyer en
une heure ?

Le robot nettoie une surface maximale de 15m?2
par heure. De nombreux endroits, surtout des
chemins a grande fréquentation, sont nettoyés
plusieurs fois depuis différentes directions.

Comment le robot sait-il qu’il doit retourner
a la station ?

Le robot se déplace vers la station des que la
charge des accumulateurs a atteint un certain
niveau ou que le récipient collecteur est plein.

Combien de temps dure I'aspiration du
robot sur la station ?
L’aspiration dure environ 30 secondes.

A quel endroit s’effectue la programmation
du robot ? Quels sont les points devant étre
observés ?

Le robot peut uniguement étre mis en marche
ou hors marche. Il est possible de présélectionner
la durée de nettoyage sur la station. Il est de plus
possible d’indiquer s'il ne doit plus quitter la sta-
tion (fonction de stationnement) aprés son pro-
chain acces a la station.

Selon quel principe le robot se déplace-t-il ?
Le robot se déplace a travers la piece selon le
principe aléatoire. S’il heurte un obstacle, il change
de direction selon un angle quelconque et se
déplace tout droit jusqu’a ce qu'’il heurte le pro-
chain obstacle.

De quels moyens auxiliaires le robot dispose-
t-il pour pouvoir surmonter des obstacles ?

Des détecteurs lui permettent de reconnaitre des
escaliers et il ne peut donc pas tomber. Grace a



Questions fréquentes et réponses

un programme spécial de franges de tapis, il ne
se bloque pas dans des franges de tapis. A cau-
se des diverses angles de rotation et de déplace-
ment, la machine peut méme entrée dans les
coins étroits.

Quelle est la méthode de fonctionnement la
plus efficace pour le robot (par piéces, par
appartement complet) ?

La méthode la plus efficace pour le robot est le
nettoyage par piece, c’est-a-dire que la station
et le robot se trouvent dans la méme piece. Ceci
permet de raccourcir le temps qu'il nécessite pour
rechercher la station et le temps de nettoyage
effectif est donc plus élevé.

Pour nettoyer des étages complets, il faut placer
la station a un endroit central de I'appartement
afin que le robot puisse y accéder facilement.

Des coins sont-ils nettoyés sans probleme
(le robot étant rond) ?

Non, toutefois le nettoyage continu permet de
réduire considérablement la formation de pous-
sieres. Et ainsi, la collection de poussieres dans
les coins est empéchée de facon efficace.

Que se passe-t-il au niveau d’escaliers / de
seuils (risque de chute) ?

Escaliers : le robot est équipé de détecteurs op-
tiques Iui permettant de reconnaitre des paliers
d’escaliers et donnant au robot le signal qu’il doit
changer de direction.

Seuils le robot arrive a surmonter dans les deux
sens des seuils durs d’au maximum 10 mm ainsi
que des seuils mous d’au maximum 20 mm.
Attention: Ne pas laisser des objets pas fixes
(p.ex.. : des journaux, des vétements) sur des
escaliers et des paliers, puisque autrement la
fonction des capteurs est perturbée. - Danger
de chute!

Le robot risque-t-il d’endommager les
meubles ?

Non, il n’endommage nullement les meubles de
I'appartement. Il faut toutefois tenir compte du
fait que le robot risque de heurter contre des
objets légers, fragiles et de les pousser, resp. de
faire tomber des objets figurant sur des meubles
en tirant sur leur cable (par exemple un télépho-
ne). Il est donc nécessaire de ranger la piece de
fagon ‘appropriée au robot’.

Comment réagissent des animaux
domestiques au robot ?

Vu que I'appareil RC 3000 n’est pas bruyant et
qu’il ne fonctionne pas par ultrasons, il ne pré-
sente pas de probleme pour une utilisation en
présence d’animaux domestiques. Le déplace-
ment autonome du robot conduit généralement
seulement a une méfiance des animaux.

Que faut-il prendre en considération lors de
la présence d’enfants ?

Le robot ne doit pas étre laissé sans surveillance
si des enfants jouent dans la méme piece. Sides
enfants s’assoient sur le robot durant son dé-
placement, il faut s’attendre a des endommage-
ments mécaniques.

Pourquoi le robot s’immobilise-t-il dans telle
ou telle situation ?

Le robot peut se libérer lui-méme jusqu’a un cer-
tain degré de situations critiques ; des amoncel-
lements de cables peuvent par exemple conduire
a des essais sans succés de manceuvre du ro-
bot. Dans un tel cas, le robot se met automati-
quement hors marche au bout d’un certain
temps. Le signal rouge sur le robot s’allume alors
rapidement.

Poury remédier, il faut alors tout simplement pla-
cer le robot sur une surface libre et puis le mettre
hors marche et a nouveau en marche. Il reprend
ensuite sans probleme son parcours de nettoya-

ge.

Comment transporter mon robot de fagon
adéquate ?

Vous pouvez soulever le robot des deux mains
ou encore le saisir d’'une main au niveau de
I'évidement de la brosse

Que se passe-t-il lorsque le robot a balayé
des saletés humides ?

Dans un tel cas le filtre colle. Il est alors néces-
saire de sortir le filtre du robot et de le nettoyer
(voir page 40 ‘Nettoyage du filtre plat’).

Que peut-il arriver si le robot reste coincé
durant mon absence ?

Cela ne présente aucun risque. Le robot reste
alors immobile a cet endroit et le signal indiquant
qu'il est coincé est affiché. Si plus aucune lumiere
ne clignote, ceci signifie que les accumulateurs
sont vides et qu'ils doivent &tre rechargés.
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A Attenzione!

Non impiegare I’'apparecchio senza aver
prima letto il manuale d’uso.

Conservare il presente manuale d’uso per una
consultazione successiva o per ulteriori pro-
prietari dell’apparecchio.

46 — ltaliano

Funzioni e funzionamento

Gentile cliente,

La ringraziamo per aver scelto il robot pulitore
KARCHER RC 3000.

IIRC 3000 & un robot pulitore automatico adat-
to per la pulizia domestica interna. Pud essere
impiegato su tutti i pavimenti pit comuni per
ottenere una pulizia piacevole, autonoma e
costante. ’apparecchio € composto da due
unita, una stazione ed un robot mobile.

Il robot riceve I'energia dalle sue batterie e si
muove secondo il principio di casualita: Se il
robot incontra un ostacolo cambia direzione
seguendo un’angolazione qualsiasi. Prosegue
poi dritto finché non incontra un altro ostacolo.
La sua struttura piatta gli permette di pulire
anche sotto i mobili, letti, divani e armadi. |l
robot lavora con sensori ottici (sensori di ca-
duta) che riconoscono scale e rilievi e preven-
gono la caduta.

Il robot € dotato di quattro programmi di corsa
per potersi adattare automaticamente ai diver-
si gradi di sporcizia del pavimento. La gestio-
ne dei programmi avviene mediante i sensori
nel contenitore sporcizia a seconda del livello
diimbrattamento rilevato.

Con una ricarica della batteria il robot ha
un’autonomia di pulizia di 60 minuti. Al piu pre-
sto dopo circa 20 minuti il robot (ricettore in-
frarossi) inizia a cercare la sua stazione (tras-
mettitore infrarossi). Se dopo 60 minuti il robot
non ha trovato la stazione, disattiva le sue com-
ponenti di pulizia e si concentra per altri 60
minuti nella ricerca della stazione,

dove vengono ricaricate le sue batterie e viene
aspirata la sporcizia dal contenitore apposito.
Nella stazione la sporcizia viene accumulata in
un sacchetto con filtro (2 1). Al termine della
ricarica il robot si allontana dalla stazione e pro-
segue il suo ciclo di pulizia.



Per la Vostra sicurezza

Impiego
Impiegare il RC 3000 esclusivamente per

pulire pavimenti duri e di tessuto in ambienti
domestici.

Attenzione: per evitare di graffiare pavimenti
molto delicati (ad es. marmo morbido), col-
laudare prima I'apparecchio su un punto non
visibile.

Non impiegare il RC 3000 per pulire

pavimenti bagnati o umidi.

locali di lavaggio o

altri locali umidi.

scale.

ripiani e mensole.

cantine o soffitte.

depositi, magazzini ed edifici industriali o
simili.

all’aperto.

o per eliminare oggetti brucianti o ardenti
(p.e. sigarette, ceneri calde).

Non impiegare il RC 3000

in locali a rischio di esplosione.

in locali in cui I'aria contenga gas in-
fiammabili di benzina, olio combustibile,
diluenti per vernici, solventi, petrolio o
alcool.

in locali con fuoco ardente o brace in un
camino aperto senza sorveglianza.

in locali con candele accese, non sor-
vegliate.

in locali dotati di un impianto d’allarme o
sensori di movimento.

I\ Norme di sicurezza

Verificare che la tensione di rete corrisponda a
quellaiindicata sulla targhetta dell’apparecchio.

Verificare che il cavo di alimentazione sia in
stato integro prima di utilizzarlo. In caso con-
trario non impiegare il RC 3000.

Per estrarre il cavo dalla presa prenderlo dalla
spina e non tirare dal cavo stesso.

Non toccare mai il cavo di alimentazione con
mani bagnate (pericolo di scossa elettrica).

Prima di eseguire qualsiasi intervento di ma-
nutenzione togliere il cavo dalla presa.

Far sostituire il cavo di alimentazione sola-
mente dal servizio assistenza autorizzato
KARCHER. Utilizzare esclusivamente il cavo
originale HO5 V- 2x 0,75.

Far riparare I'apparecchio solamente da un
servizio di assistenza clienti autorizzato.

Impiegare esclusivamente accessori e ricam-
bi autorizzati dal produttore. Accessori e ri-
cambi originali costituiscono una garanzia
che I'apparecchio possa essere impiegato
in modo sicuro e senza disfunzioni.

Questo apparecchio non & destinato all’'uso
da parte di persone (compresi bambini) dal-
le facolta fisiche, sensoriali o intellettuali
limita-te o carenti di esperienza e/o cono-
scenze, a meno che costoro non vengano
sorvegliati da una persona responsabile del-
la loro sicu-rezza o ricevano da questa istru-
zioni sull’uso dell’apparecchio. Sorvegliare i
bam-bini per assicurarsi che non giochino
con I'apparecchio.

Non lasciare mai bambini da soli con il RC
3000 guando ¢ in funzione.

Non dimenticarsi mai che il robot € in funzio-
ne (pericolo di inciampo).

Non salire o sedersi sopre il robot o la sta-
zione.

Scontrando il robot possono rovesciarsi 0g-
getti presenti p.e. su tavoli o mobili).

Il robot pud impigliarsi in cavi del telefono,
cavi elettrici, tovaglie, cinghie, fili penzolanti
0 non protetti e causare la caduta di oggetti.

Il produttore non risponde di danni causati
dalla mancata osservazione degli scopi pre-
visti 0 da un impiego improprio.

Il dispositivo di ricarica della stazione deve
essere impiegato esclusivamente per carica-
re il robot.

Le batterie del robot possono essere ricari-
cate solamente con la stazione prevista.
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In sintesi

1. Installazione RC 3000

3. Segnalazioni delle luci di controllo (12)

12
)
©
Verde | Luce fissa Corsa di pulizia
se lampeggia lentamente (acceso:1sec; spento:4sec) il robot cerca la sua stazione
se lampeggia rapidamente (acceso:0,5sec; spento:0,5sec)| caricare le batterie

Rossa consultare il paragrafo ,Eliminazione guasti” alle pagine 56
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Componenti di comando

Stazione del robot pulitore
1 Maniglia inclinabile per il trasporto della stazione

2 Cassetta prensile per I'apertura del coperchio del filtro

3 Pannello di comando stazione

4 Interruttore stazione ON/OFF

5 Trasmettitore infrarossi

6 Bocchetta di aspirazione

7 Rampa di accesso per il robot pulitore
(per agganciarsi alla stazione)

8 Contatti ricarica

9 Cavo di alimentazione

Pannello di comando stazione (3)
A Luce di controllo (verde) — parcheggio robot
B Tasto parcheggio robot on/off
C Tasto di selezione della durata di pulizia
D Luce di controllo (verde) — Pulizia per 3 ore
E Luce di controllo (verde) — Pulizia per 6 ore
F Luce di controllo (verde) — Pulizia per 9 ore
G Luce di controllo (verde) — Pulizia costante
H Luce di controllo (rossa) - Filtro pieno
J Tasto funzione silenziosa - on/off
K Luce di controllo (verde)  Funzione silenziosa

Robot pulitore

10 Tasto di accensione robot

11 Tasto di spegnimento robot

12 Indicatori luminosi (verde — in funzione / rosso -
disfunzione)

13 Contatti ricarica

14 Ammortizzatore colpi

15 Ricettori infrarossi

16 Spazzola

17 Sensori di caduta (4)

18 Batterie (2)

19 Leve di chiusura (2) del contenitore sporcizia

20 Coperchio contenitore sporcizia

21 Contenitore sporcizia

1
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Preparazione

Disimballaggio

Al disimballaggio controllare che siano contenuti tutti i componen-
ti. In caso di componenti mancanti o di danni di trasporto riscon-
trati, informare immediatamente il proprio rivenditore.

Si prega di smaltire I'imballaggio conformemente alle norme
ambientali

| materiali d’imballaggio sono riciclabili. Si prega pertan-

to di non gettare la confezione nei rifiuti domestici, bensi %

di inviarla al riciclaggio.

Montaggio della rampa di accesso

e Tenere la rampa di accesso inclinata.

e |nserire le fessure della stazione sui perni della rampa di
accesso.

e Spingere verso il basso la stazione e la rampa di accesso
fino a quando si incastrano.

Indicazioni per l'installazione della stazione

Scegliere la posizione della stazione in modo tale che il robot

attraversi sempre con ogni probabilita il raggio di infrarossi al fine

di tornare alla stazione facilmente (si vedano le fig. 4a e 4b).

— Posizionare la stazione su superfici piane.

— Non collocare oggetti direttamente davanti alla stazione.

— Non posizionare cavi davanti alla stazione (ostacolerebbero
I’aggancio del robot)

— Svolgere il cavo di alimentazione solo nella misura necessaria.

— Lasciare il resto del cavo appeso al gancio apposito verifican-
do che il cavo di alimentazione scorra regolarmente attraverso
I'apertura del suo alloggiamento (Fig. 3).

e |nserire la spina nella presa.

Pulizia di un vano

Collocare la stazione nel vano da pulire (Fig. 4a).

E’ possibile selezionare diversi tempi di pulizia a seconda della
grandezza del vano da pulire (consultare pagina 52 “Selezione
della durata di pulizia”)

Pulizia di un piano

Da una posizione base vengono pulite diverse camere (Fig. 4b).
Nota: se le zone di passaggio da una stanza all’altra presentano
rilievi compresi tra 2 cm e 8 cm, il robot si sposta di norma verso
il basso ma non verso lalto.

Attenzione: in caso di gallerie e uscite delle scale, fissare gli an-
goli interni se I'altezza di passaggio sotto la ringhiera e superiore
ailocm.
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Fig. 3: Installazione stazione

/

Fig. 4b: Pulizia di un piano




Messa in servizio

Preparazione per la pulizia
¢ Durante il funzionamento del robot eliminare tutti gli intralci dal pavimento.

Possono p.e. costituire intralcio: Non costituiscono intralcio:

— giornali, libri, riviste, carta — cavi singoli nel vano

— vestiti, giocattoli, CD - soglie fino ad un’altezza massima di 10 mm
— sacchetti di plastica — frange di tappeti piu corte di 10 cm

— bottiglie, bicchieri
— tende che toccano il pavimento
— scendibagno

Messa in funzione

e Accendere la stazione (interruttore 4).
Si accende la luce di controllo pulizia costante (G).

e Posizionare il robot sul pavimento davanti alla stazione.

e Accendere il robot (tasto 10). ¢
Il robot si reca prima di tutto alla sua strazione per svuotare il Fig. 5: Accensione della stazione
contenitore sporcizia e per verificare il suo stato batterie e, se
necessario, ricaricarle. Successivamente inizia il suo ciclo di
pulizia.

Segnalazioni delle luci di controllo (12)

Verde| Luce fissa Corsa di pulizia Fig. 6: Accensione del robot
se lampeggia lentamente (acceso:1sec; spento:4sec) |il robot cerca la sua stazione
se lampeggia rapidamente (acceso:0,5sec; spento:0,5sec) |caricare le batterie

Rossa| consultare il paragrafo ,Eliminazione guasti” alle pagine 56

Messa in funzione dopo un lungo periodo

Se si accende il robot con la batteria completamente scarica,

I’apparecchio non da segni di funzionamento. Per far funzionare

I’apparecchio procedere nella maniera seguente:

e Posizionare il robot nella stazione e premere per circa 60 se-
condi i contatti di ricarica del robot contro i contatti di ricarica
della stazione (Fig. 7).

In questo modo si attiva la funzione di aspirazione contenitore
sporcizia.

e A questo punto posizionare il robot davanti alla stazione a 50
cm dalla stessa e accenderlo (tasto 10). ) -

. , . . Fig. 7: Messa in funzione dopo un lungo
Il robot entra autonomamente nella stazione e viene ricaricato.  perodo
Il tempo di ricarica in tal caso sara di 60 minuti.

Disattivazione

Se risulta necessario interrompere immediatamente il ciclo di
pulizia o cambiare il vano d pulire,...

e spegnere prima il robot (tasto 11).

e spegnere poi la stazione (interruttore 4).

Consiglio: Se si decide di non utilizzare il robot per un lungo 98 Disatiivazion robot e stazione
periodo di tempo, farlo prima ricaricare completamente.
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Messa in servizio

Funzione parcheggio
Se il robot deve interrompere il ciclo di pulizia dopo la successiva
ricarica ...
e premere il tasto ,parcheggio robot” (B).
Si accende la luce di controllo “parcheggio” (A).
Al successivo ritorno alla stazione, il robot viene svuotato e Fig. 9: Parcheggio robot
caricato e poi si ferma in stato disattivo davanti alla stazione.

Selezione della durata di pulizia
Se il robot deve pulire solo per un determinato periodo di tempo...
e premere il tasto “C” per regolare la durata di pulizia desiderata
(Impostazione base: Pulizia costante).
premendo una volta - viene selezionata una pulizia di 3 ore.
per vani DiU piccoli di 45 m2 Fig. 10: Selezione della durata di pulizia
premendo due volte - viene selezionata una pulizia di 6 ore.
per vani da 45 m2 a 90 m?2

premendo 3 volte - viene selezionata una pulizia di 9 ore.
per vani da 80 m2 a 135 m2
premendo 4 volte - viene selezionata la pulizia costante.

Inizia cosi il ciclo di pulizia selezionato e indicato da una luce
spia. Al termine del ciclo prescelto, il robot viene svuotato, ri-
caricato e spento e rimane fermo davanti alla stazione.

Funzione silenziosa
|deale per processi di pulizia durante la notte o in presenza di
qualcuno.
e Premere il tasto ,funzione silenziosa” (J).
Si accende la luce spia “funzione silenziosa” (K). La stazione
pulisce il robot per 8 ore con un livello di rumorosita ridotto ed Fig. 11: Impostazione funzione silenziosa
una potenza limitata. Successivamente la stazione torna in fun-
zione normale.

Programmi di corsa

La selezione del programma avviene automaticamente mediante
i sensori presenti nel contenitore sporcizia a seconda del livello
diimbrattamento rilevato. Il robot & dotato di quattro programmi
di corsa per potersi adattare ai diversi gradi di sporcizia del pavi-
mento. Tanto piu & sporco il pavimento e con maggiore intensita
verra pulito dal robot. In caso di livello di sporcizia ridotto viene
nuovamente impostato il progamma 1.

1. Programma di corsa — pulizia normale
— Corsa con principio di casualita ad una velocita normale.
2. Programma di corsa — singoli punti sporchi
— Corsa lenta sui punti sporchi.
3. Programma di corsa — singoli punti molto sporchi
— Corsa lenta in avanti e indietro sui punti sporchi.
4. Programma di corsa — ampia zona molto sporca
— Corsa lenta a raggiera sulla zona imbrattata.
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Consigli ed espedienti

)

Osservare il robot durante i primi processi di pulizia. Se nel vano sono presenti impedi-
menti che il robot non pud oltrepassare, essi devono essere eliminati prima, al fine di
evitare interruzioni indesiderate.

Ordinare il vano prima di iniziare la pulizia; non lasciare oggetti dispersi sul pavimento.
Legare in alto cavi, fili, tende per evitare che vengano tirate giu.

Se si mette via I'apparecchio per piu di 4 mesi, provvedere affinché la batteria sia com-
pletamente ricaricata.

Se si fa funzionare il robot durante una telefonata o mentre si guarda la TV, selezionare la
funzione Quiet-Mode nella stazione.

Le porte delle camere che devono essere pulite devono rimanere chiuse.

Durante la pulizia di un piano prestare attenzione che il robot non vada dietro le porte.

o e B e N = A == =

Se si desidera cambiare vano, il momento migliore per spegnere il robot & quando esso si
trova nella stazione per la ricarica (dopo I’aspirazione del contenitore sporcizia).

Cura e manutenzione

A Prima di eseguire qualsiasi intervento di manutenzione spegnere la stazione ed il robot!

Stazione

Sostituzione del sacchetto filtro della stazione
Il sacchetto deve essere sostituito quando si accende la luce di
controllo “filtro pieno” (H).

e Aprire il coperchio filtro.

e Estrarre dal supporto il sacchetto tirandolo dalla linguetta. Getta-
re il sacchetto nei rifiuti domestici.

e Spingere il nuovo sacchetto nel supporto fino all’arresto.
Attenzione: Non lavorare mai senza sacchetto filtro!

e Chiudere il coperchio filtro.

Set di sacchetti di ricambio: 5 sacchetti filtro, 1 filtro
protezione motore. Codice di ordinazione: 6.904-257

Sostituzione del filtro protezione motore della stazione di

carico

e Dopo 5 sostituzioni dei sacchetti filtro sostituire anche il filtro
protezione motore (contenuto nel set di sacchetti di ricambio)

Fig. 15: Sostituzione del filtro di protezione
motore
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Cura e manutenzione
Robot

Pulizia delle ruote

e Pulire le superfici di scorrimento delle ruote quando sono
sporche.

(i) Le particelle di sporco (ad es. sabbia, ecc.) possono
depositarsi sulla superficie di scorrimento e danneggiare |
pavimenti lisci e delicati.

Iniziare tutti i lavori di manutenzione al robot procedendo come
segue:

Aprire il contenitore sporcizia

e Attendere che venga aspirato il robot dalla stazione.

e Collocare il robot sul morbido.

e Aprire le due leve di chiusura del contenitore sporcizia.

e Sollevare il coperchio del contenitore sporcizia.

Pulire il filtro piatto

Alla sostituzione del sacchetto filtro pulire anche il filtro piatto.

e Togliere il filtro piatto dal contenitore sporcizia.

e Scuotere il filtro piatto o pulirlo con una spazzolina.

e |ntrodurre il filtro piatto in modo tale che le linguette siano
rivolte verso la leva di chiusura.

Smontare la spazzola

e Aprire prima il contenitore sporcizia.

e Estrarre poi la spazzola dalla guida destra (1.).

e Estrarre successivamente la spazzola dal supporto laterale (2.).

Pulire la spazzola

LLa spazzola sporca viene automaticamente pulita nella stazione

ad ogni processo di lavaggio. Eventuali capelli e fili impigliati pos-

sono essere tolti a mano.

e Tagliare con delle forbici lungo lo spigolo di taglio del rullo della
spazzola.

e Togliere i capelli o i fili impigliati.

Sostituire la spazzola
Se le setole sono consumate € necessario sostituire la spazzola.
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Cura e manutenzione

Montare la spazzola

e Inserire la spazzola a sinistra nel supporto (1.).

e Premere la spazzola con il gancio verso il basso nella guida a
destra fino all’incastro (2.).

Pulizia dei sensori polvere
e Pulire i sensori polvere con un panno morbido o un pennello.

Terminare tutti i lavori di manutenzione al robot proseguendo
come segue:

Montare il coperchio del contenitore sporcizia
¢ Riporre il coperchio sul contenitore sporcizia.

e Chiudere le due leve di chiusura.

e Esercitare un po’ di pressione sul davanti del coperchio in
modo tale da assicurarsi che il contenitore sia chiuso.

Sostituire le batterie

Impiegare solamente batterie originali KARCHER.

e Allentare le due viti delle due batterie e togliere le vecchie
batterie.

e Montare le nuove batterie e avvitarle.

Fig. 26: Sostituire le batterie

Si prega di smaltire le batterie conformemente alle norme
ambientali
Le batterie contengono delle sostanze che non devono essere
disperse nell’lambiente. Si prega quindi di smaltirle mediante i si-

stemi di raccolta differenziata. NiMH

Si prega di smaltire gli apparecchi dismessi conformemente

alle norme ambientali @
Rimuovere dapprima entrambe le batterie integrate.
Gli apparecchi dismessi contengono preziosi materiali di riciclaggio

che devono essere consegnati al riciclaggio. Si prega quindi di
smaltire il proprio apparecchio dismesso mediante i sistemi di
raccolta differenziata.
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Eliminazione di guasti

Segnalazioni delle luci di controllo (12)

Verde |Stato di funzionamento normale
Rossa |Se lampeggia velocemente (acceso:0,5sec; spento:0,5sec) |Il robot & rimasto bloccato
Rossa |Se lampeggia lentamente (acceso:1sec; spento:4sec) Il robot € sporco
Rossa |accesa permanente Chiamare il servizio di assistenza
Problema Segnale [Conseguenza Soluzione
Il robot non riesce ad uscire rosso Il robot si ferma Se necessario spostare il
dalle nicchie dei mobili veloce mobile;Togliere il robot dalla
nicchia,spegnerlo e riaccenderlo.
Mobile piano in salita rosso Il robot si incaglia Spegnere il robot e toglierlo
veloce dall'oggetto su cui poggia
Il robot & rimasto bloccato sotto |rosso Il robot si ferma Spegnere il robot e liberarlo;rimetterlo
qualche oggetto d'arredamento |veloce sul pavimento e accenderlo
La spazzola ha prelevato un rosso Il robot si ferma Spegnere il robotrovesciarlo e togliere
oggettoche I'ha bloccata lento con accuratezza I'oggetto prelevato;Tali
oggetti possono essere:giocattoli,
indumenti...
Il risultato di pulizia non & rosso Contenitore sporcizia pieno  |Pulire il contenitore sporcizia.
buono,Lo sporco non viene piti  {lento
eliminato
rosso La spazzola e troppo sporca |Pulire la spazzola o sostituirla.
lento 0 & consumata
rosso La spazzola si blocca Liberare con cura la spazzola
lento dall'oggetto impiglatosi
rosso La spazzola non & stata Controllare il corretto fissaggio della
lento inserita correttamente spazzola
rosso La bocchetta di aspirazione  [Controllare la bocchetta di aspirazione
lento della stazione ¢ intasata della stazione ein caso di intasamento
pulirla
Il robot scorre solamente a verde Viene pulito solo un Effettuare la pulizia dei sensori
raggiera accesa  |determinato punto o zona polverecon un panno morbido.
permane-
nte
Il robot scorre in modo verde Pulizia non uniforme Questo tipo di corsa su una moquette
irregolare sulla moquette, accesa di spessore > 20 mm & normale.
quando si muove ondeggia su e |permane- L'apparecchio non ¢ difettoso.
giu nte
Il robot non trova la stazione verde Stazione collocata in luogo  [Riposizionare la stazione. (vedi “Indica-
lento non idoneo zioni per l'installazione della stazione")
Il robot non si aggancia alla verde Il robot non viene aspirato e |Controllare la sede del coperchio del
stazione lento pulito contenitore sporciziaPosizionare la

stazione su superficie piana

Il robot ha prelevato sporcizia
umida

La spazzola e il filtro del
robot si appiccicano

Togliere la spazzola ed il filtro dal
robot e pulire a fondo. Il filtro del
robot non deve essere inserito se
umido.

Durante il ciclo di pulizia il robot
emette uno scricchiolio

Risultato della pulizia scarso

La spazzola del robot non & inserita
correttamente.Spegnere il robot e

controllare la sede della spazzola.
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Eliminazione di guasti

Problema Segnale

Conseguenza

Soluzione

Risultato di pulizia scarso

Spazzola usurata

Sostituire la spazzola

Robot bloccato nella stazione |Stazione:

Il robot resta nella stazione

Rimuovere gli ostacoli. Spegnere la

tutti i LED  |anche allo scadere del tempo |stazione e riaccenderla.

0 robot difettoso lampeggiano |di carica Contattare il servizio di assistenza
Cortocircuito interno o Stazione: Contattare il servizio di assistenza
esterno delle strisce di tutti i LED
contatto di carica lampeggiano

Dati tecnici Dichiarazione di conformita CE
Stazione: Con la presente si dichiara che la macchina
Tensione d’esercizio 220-240 V qui di seguito indicata, in base alla sua conce-
Potenza di aspirazione 600 Watt | zione, al tipo di costruzione e nella versione da
Volume (Quiet Mode) 60 (54) dB(A) | noi introdotta sul mercato, & conforme con i
Sacchetto filtro 2| requisiti fondamentali di sicurezza e di sanita
Dimensioni 500 x 250 x 230 mm delle direttive CE. In caso di modifiche appor-
Peso 5,8 kg tate alla macchina senza il nostro accordo, la

presente dichiarazione perde ogni validita.
Robot:
Capacita batteria (NIMH) 17 An | Prodotto: RC 3000
. , L Modello: 1.269-xxx

Tensione d’esercizio 12V
Tempo di pulizia Direttive CE pertinenti:
per carico batteria: fino a 60 min 2006/95/EG
Tempo di ricarica 10-20 min 2004/108/EG
Contenitore sporcizia 0,2 | Norme armonizzate applicate:
Dimensioni 2280 x 105 mm EN 55014-1:2006
Peso 2,0 kg EN 55014-2:1997 + A1:2001

Garanzia

In ogni paese sono valide le condizioni di ga-
ranzia pubblicate dalla nostra societa di ven-
dita competente. Eliminiamo gratuitamente
entro il termine di garanzia gli eventuali guasti
dell’apparecchio se causati da un difetto di
materiale o di produzione.

Nei casi previsti dalla garanzia si prega di rivol-
gersi al proprio rivenditore oppure al pit vicino
centro di assistenza clienti autorizzato, con-
segnando anche gli accessori ed il documento
di acquisto.

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

| firmatari agiscono su incarico e con la procu-
ra dell’amministrazione.

% W esec

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Kéarcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Risposte a domande frequenti

Su quali pavimenti posso usare il robot?

Il robot pud essere impiegato su tutte le superfici
pit comuni quali moquette e pavimenti duri (pia-
strelle, parquet, ecc). Per le moquette estrema-
mente alte (> 20 mm) I'apparecchio si adatta solo
in misura limitata. La scopa mobile si adatta au-
tomaticamente a diversi tipi di pavimento.

Costituisce un problema pulire sotto i
mobili?

No, grazie alla sua struttura compatta e piatta
il robot € in grado di pulire anche sotto mobili
quali letti, divani e armadi.

Come viene trasportata alla stazione la
sporcizia prelevata?

Il robot & dotato di un serbatoio sporcizia che
viene svuotato regolarmente nella stazione.

Come viene prelevata la sporcizia nella
stazione?

Nella stazione la sporcizia viene accumulata in
un sacchetto con filtro (da 2 litri) tradizionale.
| periodi di sostituzione sono flessibili e vengo-
no segnalati all’'utente in tempo utile mediante
un segnale al display.

Quanta sporcizia € in grado di prelevare il
robot?

Il contenitore sporcizia & sufficiente per un’ora
di pulizia in caso disporcizia normale. Se in casi
isolati non dovesse bastare, il robot torna sem-
plicemente prima alla stazione, svuota il con-
tenuto e riprende a lavorare.

Come avviene la pulizia dello sporco?
Lo sporco viene spazzato e aspirato nel con-
tenitore apposito del robot.

E’ possibile lasciare che il robot pulisca
I'appartamento o la casa senza essere
sorvegliato?

Si, & senz’altro possibile.

Il robot & dotato di un sisterna autonomo e non
ha bisogno di essere assistito; il suo conteni-
tore sporcizia viene aspirato e pulito nella sta-
zione.

Di quanto tempo ha bisogno il robot per
ricaricarsi ed essere pronto per I'impiego?
Il tempo di ricarica va dai 15 ai 60 minuti, a
seconda del livello di carica prima della ricari-
ca delle batterie. Alla prima messa in funzione
il tempo di carica ¢ il pit lungo in assoluto.
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A che velocita si muove il robot?

Il robot ha una corsa standard di 20 cm al se-
condo. Nei punti particolarmente sporchi la
velocita viene dimezzata per intensificare la
pulizia. Lo stesso avviene durante la corsa di
ritorno alla stazione al fine di agevolare le ma-
novre di precisione.

Quanti metri quadrati puo pulire il robot in
un’ora?

Il robot pulisce fino a 15 metri quadri all’ora.
Molti punti, soprattutto quelli sui percorsi di
maggiore utilizzo, vengono passati piu volte in
diverse direzioni.

Come fa il robot a sapere quando deve
tornare alla stazione?

Il robot torna alla stazione non appena la ten-
sione della batteria raggiunge un determinato
livello o quando il contenitore sporcizia € pieno.

Quanto dura I’'aspirazione e la pulizia del
robot nella stazione?
’aspirazione dura circa 30 secondi.

Dove viene programmato il robot? A cosa
si deve prestare attenzione?

Il robot pud essere solo acceso o spento. Me-
diante la stazione e possibile preselezionare
la durata del ciclo di pulizia. Si pu® inoltre im-
postare che dopo il successivo ritorno alla sta-
zione il robot si fermi (funzione parcheggio).

Secondo quale principio si muove il
robot?

Il robot si muove nel locale secondo il pincipio
di casualita: Se incontra un ostacolo cambia
direzione seguendo un’angolazione qualsiasi e
prosegue poi dritto fino a quando non incontra
I'impedimento successivo.

Quali sussidi utilizza il robot per ovviare agli
impedimenti?

Con I'ausilio di sensori esso riconosce le scale
e non pud cadere. Grazie ad un programma
speciale per le frange dei tappeti non si blocca
nelle frange dei tappeti. Mediante le diverse an-
golazioni di marcia e di rotazione riesce anche
a fuoriuscire da angoli stretti.



Risposte a domande frequenti

Quali sono le condizioni ottimali affinché il
robot lavori con la massima efficienza
(solo le stanze, tutta la casa)?

La massima efficienza si ottiene se il robot la-
vora in una stanza sola, ossia quando la sta-
zione e il robot si trovano nello stesso vano. In
tal modo si accorcia il tempo necessario per
cercare e tornare alla stazione e il periodo di
tempo di pulizia effettivo risulta quello piti lungo.
Quando viene pulito un intero piano la stazio-
ne deve essere collocata in una posizione cen-
trale dell’appartamento, in modo tale da poter
essere raggiunta facilmente dal robot.

E’ difficile la pulizia di angoli

(il robot & rotondo)?

No, ma se la pulizia viene effettuata con co-
stanza, diminuisce enormemente la formazio-
ne di sporcizia. E in questo modo si riduce
I’'accumulo di sporcizia negli angoli.

Cosa succede vicino a scalini o rilievi
(pericolo di caduta)?

Scalini: Il robot lavora con dei sensori ottici che
registrano la presenza di scalini e mandano un
segnale al robot di cambiare direzione.

Rilievi: Il robot € in grado di superare rilievi duri
fino ad uno spessore di 10 mm e morbidi fino
a 20 mm in entrambe le direzioni.
Attenzione: non appoggiare o fare sporgere
oggetti sfusi (ad es.: riviste, vestitj) sulle scale
e sui rilievi, altrimenti si compromette il funzio-
namento dei sensori. — Pericolo di cadutal

E’ possibile che venga danneggiato il
mobilio?

No, non possono essere causati danni agli og-
getti d’arredamento della casa. Tuttavia € ne-
cessario tener presente che oggetti leggeri e
fragili possono essere investiti 0 spostati dal
robot o addiruttura possono essere fatti cade-
re dai mobili mediante lo spostamento di cavi
(p.e. del telefono). E’ proprio per questo moti-
vo che il vano deve essere riordinato accura-
tamente prima di procedere con la pulizia.

Come reagiscono gli animali domestici al
robot?

Dato che il RC 3000 non & rumoroso € non
utilizza ultrasuoni, non si possono prevedere
problemi con gli animali domestici. Il fatto che
il robot si muovi autonomamente puo tutt’al piu
renderli diffidenti.

A cosa bisogna prestare attenzione in
presenza di bambini?

Il robot non deve essere lasciato incustodito
nel caso in cui dei bambini giochino nello stes-
SO vano. Se i bambini si siedono e si fanno
trasportare dal robot, si possono verificare dan-
ni meccanici.

Perche il robot in certe situazioni si
ferma?

Il robot € in grado di ovviare a situazioni sinist-
re solo in una certa misura, p.e. mucchi di cavi
accumulati possono portarlo a fare tentativi di
manovre inutili. In questo caso il robot dopo
un po’ si spegne e si accende all'improwviso il
segnale spia rosso del robot.

La soluzione piu semplice & quella di posizio-
nare il robot su una superficie libera e di speg-
nerlo e riaccenderlo. In questo modo riprende
tranquillamente il suo ciclo di pulizia.

Qual ¢ il modo migliore di trasportare il
robot?

Il robot pud venir sollevato con due mani op-
pure trasportato prendendolo con una mano
dalla fessura delle spazzole

Cosa succede se il robot spazza sporcizia
umida?

Causa un’ostruzione del filtro. In tal caso & ne-
cessario estrarre il filtro dal robot e pulirlo (con-
sultare pagina 54 “Pulizia del filtro piatto”).

Cosa succede se il robot si blocca
durante la mia assenza?

Non puo succedere niente. Il robot si ferma in
quel punto ed emette il segnale “bloccato”. Se
non lampeggia nessuna luce, vuol dire che le
batterie sono scariche e devono essere ricari-
cate.
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Functie en werking
Geachte klant,

Hartelijk dank voor het aanschaffen van de
KARCHER reinigingsrobot RC 3000.

De RC 3000 is een automatische reinigingsro-
bot voor het privé-huishouden, voor gebruik
binnenshuis. Hij kan op alle gebruikelijke vioer-
bedekkingen worden toegepast voor zelfstan-
digeen continu uitgevoerde onderhoudswerk-
zaamheden. Het apparaat bestaat uit twee
eenheden: een station en een mobiele robot.

De robot wordt door batterijen van stroom voor-
zien. Hij beweegt zich voort door toepassing
van het toevalsprincipe. Wanneer de robot een
hindernis ontmoet, dan verandert hij onder een
willekeurige hoek van richting. Daarna gaat hij
zolang rechtuit, tot hij op de volgende hinder-
nis stoot. De platte constructie van de robot
maakt het mogelijk dat hij ook dnder meube-
len als bedden, sofa’s en kasten kan reinigen.
De robot maakt gebruik van optische senso-
ren (valsensoren), die trappen en afstapjes her-
kennen en omlaag vallen voorkomen.

De robot beschikt over vier programma’s om
zich automatisch aan verschillende graden van
vervuiling van de vloer aan te passen. De stu-
ring van deze programma’s vindt plaats via
sensoren in het vuilreservoir, afhankelijk van de
herkende graad van vervuiling.

Met een volle batterij kan de robot 60 minuten
lang reinigen. Op zijn vroegst na 20 minuten
begint de robot (met infrarood-ontvanger) het
station (met infrarood-zender) te zoeken. Indi-
en de robot na 60 minuten het station nog niet
gevonden heeft, dan schakelt hij zijn reinigen-
de onderdelen uit en houdt hij zich de volgen-
de 60 minuten alleen nog bezig met het zoe-
ken van het station.

In het station worden de batterijen van de ro-
bot opgeladen en wordt het vuil uit het vuilre-
servoir gezogen. In het station wordt het vuil in
een filterzak (2 liter) verzameld. Nadat het op-
laden is beéindigd, verlaat de robot zelfstandig
het station en zet zijn reinigingswerkzaamhe-
den voort.



Voor uw veiligheid

Gebruik
Gebruik de RC 3000 uitsluitend

voor het reinigen van textiele en harde vloer-
bedekkingen in de privé-huishouding.
Opgelet: Om krassen op heel gevoelige vio-
erbedekkingen (bv. zachte marmer) te ver-
mijden, gelieve eerst te testen op een onop-
vallende plaats.

Gebruik de RC 3000 niet voor het reinigen

van natte vloerbedekkingen

van wasruimtes of

andere vochtige ruimtes

van trappen

van tafelbladen en wandplanken

van kelders en zolders

van opslagruimtes, industriegebouwen,
enzovoort

in de open lucht

van brandend of smeulend materiaal
(bijvoorbeeld sigaretten, hete as).

Gebruik de RC 3000 niet

in ruimten waar explosiegevaar bestaat

in ruimtes, waarin de lucht brandbare gas-
sen van benzine, stookolie, verfverdunner,
oplosmiddelen, petroleum of spiritus bevat
in ruimtes waarin een open haard met bran-
dend of nagloeiend materiaal, tenzij toezicht
gehouden wordt

in ruimtes met brandende kaarsen, tenzij to-
ezicht gehouden wordt

in ruimtes, die met een alarm of een bewe-
gingsmelder uitgerust zijn.

A Veiligheidsvoorschriften

De beschikbare netspanning moet overeen-
komen met de op het typeplaatje aangege-
ven spanning.

Elektriciteitskabels voor gebruik op deugde-
lijikheid controleren. Gebruik de RC 3000 niet,
wanneer de elektriciteitskabel niet volkomen
intact is.

Pak de elektriciteitskabel alleen aan de stek-
ker vast en trek hem niet aan de kabel uit de
contactdoos.

De stekker nooit met natte handen vastpak-
ken (gevaar voor elektrische schokken).

e \/oorafgaand aan alle onderhoudswerk-

zaamheden de stekker uit de contactdoos
trekken.

e Alleen de bevoegde KARCHER-service-

dienst mag de elektriciteitskabel vervangen.
Daarbij mag alleen het originele type kabel
(HO5 WV- 2x 0,75) worden gebruikt.

Er mogen alleen toebehoren en onderdelen
gebruikt worden, die door de fabrikant zijn
goedgekeurd. Origineel toebehoren en ori-
ginele onderdelen staan er borg voor dat het
apparaat veilig en storingsvrij gebruikt kan
worden.

Dit apparaat is niet geschikt om door
perso-nen (inclusief kinderen) met beperkte
fysie-ke, sensorische of geestelijke vaardig-
heden of met gebrek aan ervaring en/of ken-
nis ge-bruikt te worden, tenzij ze door een
voor hun veiligheid verantwoordelijke persoon
in de gaten gehouden worden of van hem
aanwij-zingen ontvingen hoe het apparaat
gebruikt moet worden. Kinderen dienen in de
gaten gehouden te worden om er zeker van
te zijn dat ze niet met het apparaat spelen.

Laat kinderen niet alleen met de RC 3000
terwijl deze in werking is.

Houd altijd rekening met de robot, wanneer
deze in werking is (struikelgevaar).

Niet op de robot of het station staan of zitten.

Het is mogelijk dat voorwerpen omvallen door-
dat de robot ertegenaan stoot (ook voorwer-
pen op tafels of op kleine meubelstukken).

De robot kan vastraken in neerhangende te-
lefoondraden, elektriciteitssnoeren, tafelkle-
den, koorden, riemen, enzovoort. In extre-
me gevallen kan dit leiden tot het vallen van
voorwerpen.

Bij ondoelmatig of foutief gebruik van het
apparaat vervalt iedere aansprakelijkheid
voorschade.

Met de oplaadeenheid van het station mag
alleen de robot opgeladen worden

De batterijen van de robot mogen alleen aan
het station worden opgeladen.
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Korte gebruiksaanwijzing

1. RC 3000 plaatsen

2. RC 3000 starten

3. Aanduidingen van de controlelampjes (12)

12
o
©
Groen |Continu brandend Schoonmaakwerkzaamheden

knippert langzaam (aan:1sec; uit:4sec)
knippert snel (aan:0,5sec; uit:0,5sec)

Robot zoekt station
Batterijen opladen

Rood

zie Storingen verhelpen pagina 70
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Bedieningselementen

Station voor reinigingsrobot

1 Uitklapbare handgreep voor het dragen van het station

2 Verzonken handgreep voor het openen van het
filterdeksel

3 Bedieningsgedeelte station

4 Schakelaar Station Aan/Uit

5 Infrarood-zender

6 Afzuigopening

7 Oprijdplateau voor reinigingsrobot
(voor aankoppelen aan station)

8 Oplaadcontacten

9 Elektriciteitskabel

Bedieningsgedeelte station (3)

A Controlelampije (groen) — Robot parkeren
B Knop Robot parkeren Aan/Uit

C Knop Reinigingsduur instellen

D Controlelampje (groen)

E Controlelampje (groen) — 6-uurs reiniging

F Controlelampje (groen) — 9-uurs reiniging

G Controlelampje (groen) — Continu reinigen

H Controlelampije (rood) — Filter vol

J Knop Geluidsarme werking — Aan/Uit

K Controlelampje (groen) — Geluidsarme werking
Reinigingsrobot

10 Knop Robot inschakelen
11 Knop Robot uitschakelen
12 Aanduidingen lampjes
(Groen - In werking / Rood - Storing)
13 Oplaadcontacten
14 Stootkussens
15 Infrarood-ontvanger
16 Borstel
17 Valsensor (4x)
18 Batterij (2x)
19 Sluithendel (2x) vuilreservoir
20 Deksel vuilreservoir 19 17 59
21 Vuilreservoir
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Voorbereidingen

Uitpakken

Controleer bij het uitpakken, of alle delen aanwezig zijn. Mochten
er delen ontbreken of mocht bij het uitpakken transportschade
worden geconstateerd, stel hiervan dan direct uw leverancier in
kennis.

Ontdoe u op een milieuvriendelijke manier van de verpakking
Het verpakkingsmateriaal is recyclebaar. Deponeer het oN;
verpakkingsmateriaal niet bij het huishoudelijk afval, maar % <9
bied het aan voor hergebruik.

Oprijdplateau monteren

e Houd het oprijdplateau schuin.

e Zet de uitsparingen van het station op de pennen van het oprijd-
plateau.

e Druk het station en het oprijdplateau naar onderen, tot de ver-
binding tot stand is gekomen.

Aanwijzingen voor opstellen station

De plaats van het station moet zo gekozen worden, dat het zeer

waarschijnlijk is dat de robot telkens weer door de infrarode stra-

al rijdt, zodat hij zonder problemen het station terug kan vinden

(zie afb. 4a en 4b).

— Station vlak plaatsen.

— Geen voorwerpen direct voor het station plaatsen.

— Geen kabels voor het station aanleggen (verhindert aankop-
pelen)

— Voedingskabel slechts zo ver als nodig afwikkelen.

— De rest van de voedingskabel op de kabelhaak hangen. Let
erop dat de voedingskabel door de opening inde behuizing
gevoerd is (afb. 3).

e Steek de netstekker in een stopcontact.

Reiniging van één ruimte

Het station wordt in de te reinigen ruimte geplaatst (afb. 4a).
Het aanpassen aan ruimtes van wisselende grootte is mogelijk
door de keuze van de reinigingsduur (zie pagina 66 “Reinigings-
duur kiezen”).

Reiniging van een etage

Door één basiseenheid worden meerdere kamers gereinigd
(afb. 4b).

Instructie: Indien kamerovergangen een drempel tussen 2 cm
en 8 cm hebben, rijdt de robot in werking normaal de drempel af
maar niet op

Opgelet: Bijj gallerijen en trapafgangen moeten binnenhoeken
beschermd worden indien de doorrijdhoogte onder de balustra-
de groter is dan 10 cm.
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Afb. 3: Station plaatsen

Afb. 4b: Reiniging van een etage



Gebruik

Voorbereiding op de reiniging

I\ Laat bij in bedrijf zijn van de robot geen zaken op de vioer liggen die de robot kunnen hinderen.

Dit kunnen bijvoorbeeld zijn: Onder dergelijke hindernissen worden

— Kranten, boeken, tijdschriften, papier niet verstaan:

- Kleding, speelgoed, cd’s — Kabels die afzonderlijk in een ruimte liggen
— Plastic zakken — Drempels tot een hoogte van 10 mm

— Flessen, glazen — Tapijtfranje korter dan 10 cm

— Gordijnen die tot op de vloer hangen

— Douchematten

Het in bedrijf nemen

e Schakel het station in (schakelaar 4).
Het controlelampje Continu-reiniging (G) licht op.

e Plaats de robot op de viloer voor het station.

e Schakel de robot in (knop 10).
De robot rijdt eerst naar het station, om het vuilreservoir te
legen en de ladingstoestand van de batterijen te controleren
en indien nodig op te laden. Daarna begint de robot zijn reini-
gende werkzaamheden.

Aanduidingen van de controlelampjes (12)

Groen | Continu brandend Reinigingswerkzaamheden
knippert langzaam (aan:1sec; uit:4sec) | Robot zoekt station
knippert snel (aan:0,5sec; uit:0,5sec) | Batterijen opladen

Rood | zie Storingen verhelpen, pagina 70

Inbedrijfstelling na een lange rusttijd
Als de robot in bedrijff genomen terwijl de batterijen geheel leeg
zijn, dan zal het apparaat in het geheel niet functioneren. Ga dan
als volgt te werk, om het apparaat alsnog te laten functioneren:
e Plaats de robot bij het station en druk de oplaadcontacten van
de robot ca. 60 seconden tegen de oplaadcontacten van het
station (afb. 7).
Ondertussen wordt het vuilreservoir leeggezogen.
e Plaats nu de robot 50 cm voor het station en schakel hem in
(knop 10).
De robot rijdt zelfstandig het station binnen en wordt opgela-
den. De oplaadtijd zal hierbij ca. 60 minuten bedragen.

Uitschakelen

Als u wilt dat de robot zijn reinigingswerkzaamheden onmiddel-
lijk onderbreekt, of als u de robot op een andere plaats in wilt
zetten, dan ...

e Schakelt u eerst de robot uit (knop 11).

e Schakelt u daarop het station uit (schakelaar 4).

Tip: Als u de RC 3000 voor een langere periode niet wilt gebrui-
ken, laat hem dan tevoren geheel opladen.

Afb. 5: Station inschakelen

Afb. 6: Robot inschakelen

Afb. 7: Inbedrijfstelling na een lange rusttijd

Afb. 8: Robot en station uitschakelen
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Gebruik

Parkeren
Als u wilt dat de robot de reiniging na de volgende keer opladen
onderbreekt, dan ...
e Drukt u op de knop “Robot parkeren” (B).
Het controlelampje “Parkeren” (A) licht op.
De robot wordt de volgende keer dat hij bij het station terug-
keert, geleegd en opgeladen. Daarna blijft de robot in uitge-
Schakelde toestand voor het station staan.

Reinigingsduur kiezen
Moet de robot slechts gedurende een bepaalde tijd reinigings-
werkzaamheden uitvoeren, dan ...
e Drukt u op knop “C” tot de gewenste reinigingsduur is inge-
steld (basisinstelling: continu-reiniging).
1 x drukken - reinigingsduur van 3 uur gekozen. Afb. 10: Reinigingsduur kiezen
voor ruimtes kleiner dan 45 m2
2 x drukken — reinigingsduur van 6 uur gekozen.
voor ruimtes van 45 m? tot 90 m?
3 x drukken — reinigingsduur van 9 uur gekozen.
voor ruimtes van 80 m? tot 135 m?
4 x drukken — De robot is weer ingesteld op continu-reiniging.
De gekozen reinigingsduur gaat in en wordt door een controlelampje-
aangeduid. Als de gekozen reinigingtijd beéindigd is, dan bljft de robot
na het ledigen en opladen in uigeschakelde toestand voor het station
Staan.

Geluidsarme werking

|deaal voor reinigingswerkzaamheden gedurende de nacht of

terwijl er personen aanwezig zijn.

e Druk op de knop “geluidsarme werking” (J).
Het controlelampje “Geluidsarme werking” (K) licht op. De robot wordft
gedurende 8 uur op een stille, maar minder intensieve manier door het  Afb- 11: Geluidsarme werking instellen
station gereinigd. Daama schakelt het station terug naar normaal bearf.

Reinigingsprogramma’s
De keuze van het reinigingsprogramma wordt automatisch door sensoren in het vuilreservoir aan-

gestuurd, afhankelijk van de vastgesteldemate van verontreiniging. De robot beschikt over vier

reinigingsprogramma’s, waarmee hij zich aan kan passen aan de mate van verontreiniging van de

vloer. Hoe vuiler de vloer, des te intensiever deze door de robot gereinigd wordt. Ingeval de mate

van verontreiniging geringer is, dan wordt weer het eerste reinigingsprogramma gekozen.

1e reinigingsprogramma  — Normale reiniging
— Rondgang volgens toevalsprincipe, met normale snelheid.

2e reinigingsprogramma  — afzonderlijke verontreinigde plaats
— Robot gaat langzaam over verontreinigde plaats.

3e reinigingsprogramma  — afzonderlijke, sterker verontreinigde plaats
— Robot gaat langzaam voor- en achteruit over de verontreinigde plaats.

4e reinigingsprogramma  — groot, sterk vervuild opperviak
— Robot gaat langzaam, straalsgewijs vanuit een vast punt, over de verontreinigde plaats.
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Tips en handigheidjes

(i) Let goed op de robot wanneer die voor het eerst reinigingswerkzaamheden verricht. Wan-
neer zich in de ruimte hindernissen bevinden die voor de robot onoverkomelijk zijn, dan
kunnen die bijtijds verwijderd worden zodat ongewenste onderbrekingen worden voorko-
men.

Ruimtes voor het begin van de reinigingswerkzaamheden opruimen, geen losse voorwer-
pen op de vloer laten liggen.

Kabels, snoeren en doeken (bijv. gordijnen) opbinden, zodat de robot ze niet omlaag kan
trekken.

Wanneer u het apparaat meer dan 4 maanden niet gebruikt, let er dan op dat de batterij
geheel opgeladen is.

(i)
(i)
(i)
(i) Als u de robot zijn werk laat verrichten terwijl u belt of tv kijkt, stelt u hem dan aan het station
in op ‘Quiet-Mode’.

(i) Kamerdeuren moeten bij het reinigen van kamers gesloten zijn.

(i) Bijhet reinigen van etages moet erop gelet worden dat de robot niet achter de deuren geraakt.
(i)

Als u de apparatuur wilt verplaatsen is het beste tijdstip voor het uitschakelen van de robot
dan, wanneer deze zich in het station bevindt om opgeladen te worden (na het uitzuigen van
het vuilreservoir).

Reparaties en onderhoud

A Véor alle onderhoudswerkzaamheden het station en de robot uitschakelen!

Station

Filterzak van het station vervangen

De filterzak moet vervangen worden, als het controlelampje

“Filter vol” (H) oplicht.

e Open het filterdeksel.

e Trek de filterzak aan lip of hengsel naar boven uit de houder.
Deponeer de filterzak bij het huishoudelijk afval.

e Schuif de nieuwe filterzak tot de aanslag in de houder.
Let op: Zorg dat altijd een filterzak geplaatst is!

e Sluit het filterdeksel.

ez

Afb. 12: Filterdeksel openen

Set reserve-filterzakken: 5 filterzakken, 1 motorfilter
Bestelnummer: 6.904-257

Motorfilter van het oplaadstation vervangen
e \ervang, nadat de filterzak 5 keer vervangen is, ook het
motorfilter (maakt deel uit van de set reserve-filterzakken).

Afb. 15: Motorfilter vervangen
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Reparaties en onderhoud
Robot

Reiniging van de wielen

¢ Reinig de loopvlakken van de wielen indien ze vuil zijn.

(i) Vuildeeltjes (zoals bv. zand, enz.) kunnen zich vastzetten op
het loopvlak en gevoelige, gladde ondergronden beschadi-
gen.

Begin alle onderhoudswerkzaamheden aan de robot als volgt:
Vuilreservoir openen

e [ aat de robot in het station leegzuigen.

® Leg de robot op een zachte ondergrond neer.

Afb. 16: Sluithendel openen
¢ Open beide sluithendels van het vuilreservoir. — \

e Haal het deksel van het vuilreservoir af.

Vlakfilter reinigen

Reinig bij iedere vervanging van de filterzak ook het viakfilter.

e Neem het viakfilter uit het vuilreservoir.

e Schud het viakfilter uit of reinig het vlakfilter met een kleine
borstel.

e Breng de vlakfilter opnieuw aan zodanig dat de kleppen in de . 1s: Viakiiker uitnemen en reinigen
richting van de vergrendeling wijzen.

Borstel demonteren

e Open eerst het vuilreservoir.

e Trek daarna de borstel uit de rechte geleiding (1).

e Trek daarna de borstel uit de zijdelingse geleiding (2).

Borstel reinigen

De verontreinigde borstel wordt automatisch bij iedere reinigings-

beurt in het station gereinigd. Achtergebleven haren en ingedraai-

de draden kunnen met de hand worden verwijderd.

e Knip met een schaar evenwijdig aan de uiteinden van de
borstelharen.

e \erwijder de ingedraaide draden en haren.

Afb. 21: Borstel reinigen

Borstel vervangen
Als de borstelharen versleten zijn dan moeten de borstels
vervangen worden.
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Reparaties en onderhoud

Borstel plaatsen

e Plaats de borstel links in de houder (1).

e Duw de borstel met de haak naar beneden in de geleiding aan
de rechterkant tot hij vastklikt (2.).

Reiniging van de stofsensoren
e Reinig de stofsensoren met een zachte doek of een kwastje.

Ga steeds aan het eind van de onderhoudswerkzaamheden
aan de robot als volgt te werk:

Deksel vuilreservoir monteren
e Plaats het deksel op het vuilreservoir.
e Sluit beide sluithendels.

e Duw daarna bovendien aan de voorkant op het deksel, zodat
het vuilreservoir goed gesloten wordt.

Batterijen vervangen

Gebruik alleen originele KARCHER-batterijen.

e Draai de beide schroeven van beide batterijen los en verwijder
de oude batterijen.

e Plaats de nieuwe batterijen en schroef deze vast.

Ontdoe u op een voor het milieu onschadelijke manier van
de batterijen

De batterijen bevatten stoffen, die niet in het milieu terecht mo-
gen komen. Gebruik daarom de geéigende inzamelsystemen om
u ervan te ontdoen.

Ontdoe u op een milieuvriendelijke manier van onbruikbaar
geworden apparaten

Verwijder eerst beide ingebouwde accu’s.

Onbruikbaar geworden apparaten bevatten waardevol, te recyc-
len materiaal, dat voor hergebruik bedoeld is. Ontdoe u daarom
van overbodig geworden apparatuur via geschikte inzamelsyste-
men.

Afb. 26:Batterijen vervangen

X

NiMH

QY

Qo
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Storingen verhelpen

Aanduidingen van de controlelampjes (12)

Groen Normale bedrijfstoestand
Rood knippert snel (a@an:0,5sec; uit:0,5sec) Robot heeft zich vastgereden
Rood knippert langzaam  (aan:1sec; uit:4sec) Robot verontreinigd
Rood Brandt continu Servicedienst inschakelen
Probleem Signaal |Gevolg Oplossing
Robot vindt geen uitweg uit rood Robot blijft staan evt. meubelen verplaatsen
nauwe ruimtes tussen meubelen [snel Robot van zijn plaats halen,
uitschakelen en opnieuw inschakelen.
Vlak oplopende meubelen rood Robot zit erop vast Robot uitschakelen en van het meubel
snel halen
Robot zit vast onder meubel of |rood Robot blijft staan Robot uitschakelen en bevrijden; weer
voorwerp van de inrichting snel op de vloer zetten en inschakelen
Losse materialen zijn door de rood Robot blijft staan Robot uitschakelen; robot omkeren en
borstel opgenomen en blokkeren {langzaam opgenomen voorwerpen voorzichtig
de borstel verwijderen. Dergelijke voorwerpen
kunnen zijn: speelgoed,
kledingstukken,...
Reinigingsresultaat is slecht, vuil |rood Vuilreservoir vol Vuilreservoir reinigen.
wordt niet meer opgenomen langzaam
rood Borstel te zeer vervuild of Borstel reinigen of vervangen.
langzaam |borstel is versleten
rood Borstel geblokkeerd Borstel voorzichtig ontdoen van
langzaam blokkerend materiaal
rood Borstel werd niet goed onder |Controleer of borstel goed op zijn
langzaam |robot geplaatst plaats
rood Zuigmond van station is Zuigmond van station controleren en
langzaam |verstopt i.g.v. verstopping reinigen
Robot rijdt alleen nog groen Slechts een bepaalde plek Reiniging van de stofsensoren met een
stervormig brandt  |wordt gereinigd zachte doek.
continu
Robot rijdt ongelijkmatig over  [groen Ongelijkmatige reiniging Robot rijdt op hoogpolige tapijten
tapijt-ondergrond, beweegt zich |brandt (< 20 mm) normaal.
wippend op en neer continu Het apparaat is niet defect
Robot kan station niet vinden groen Station ongunstig in de Station opnieuw positioneren (zie
langzaam |ruimte opgesteld "Instructies voor het opstellen van het
station")
Robot koppelt niet aan het groen Robot wordt niet leeggezogen |Controleer of deksel van vuilreservoir
station aan langzaam goed gesloten is

Station vlak plaatsen

Robot heeft vochtig vuil
opgenomen

Borstel en filter van robot
verkleven

Borstel en filter uit robot nemen en
grondig reinigen. Het filter van de
robot mag niet in natte toestand in de
robot geplaatst worden

Robot maakt tijdens het reinigen
een knarsend of krakend geluid

Reinigingsresultaat slecht

Borstel robot niet goed op zijn plaats.
Robot uitschakelen en plaats van
borstel controleren

70 — Nederlands




Storingen verhelpen

Probleem Signaal |Gevolg Oplossing

Reinigingsresultaat is slecht Borstel versleten Borstel vervangen

Robot geblokkeerd in station Station:  [Robot blijft na afloop van de |Blokkerend voorwerp verwijderen.

of alle LED's |oplaadtijd in het station staan |Station uitschakelen en opnieuw
knipperen inschakelen

robot defect Service inschakelen

Interne of externe kortsluiting  |Station: Service inschakelen

van het oplaadcontact alle LED's
knipperen

Technische gegevens

Station:
Bedrijffsspanning 220-240 V
Zuigcapaciteit 600 Watt
Geluidssterkte (Quiet Mode) 60 (54) dB(A)
Filterzak 2 |
Afmetingen: 500 x 250 x 230 mm
Gewicht 5,8 kg
Robot:
Capaciteit batterijen (NiMH) 1,7 Ah
Bedrijffsspanning 12V
Reinigingstijd
met opgeladen batterijen tot 60 min.
Oplaadtijd 10-20 min.
Vuilreservoir 0,2 |
Afmetingen: 2280 x 105 mm
Gewicht 2,0 kg
Garantie
Garantie

Van toepassing zijn de in het betreffende land
door ons bevoegde verkoopkantooruitgegeven
garantiebepalingen. Eventuele storingen aan
het apparaat worden binnende garantieperiode
gratis verholpen, indien deze veroorzaakt wor-
den door een materiaal- of fabricagefout.

Gelieve u, om gebruik te maken van de
garantie,mettoebehoren en aankoopbewijs tot
uw leverancier te wenden, of tot het dichtst-
bijziindeservicepunt.

EG-conformiteitsverklaring

Hierbij verklaren wij, dat de hierna aangeduide
machine door haar ontwerp en bouwwijze en
in de door ons in het verkeer gebrachte uit-
voering aan de in de desbetreffende, in EG-
Richtlijnen vervatte, fundamenteleveiligheids-
en gezondheidseisenvoldoet. Ingeval van ve-
randeringen aan de machine die zonder over-
leg met ons zijn aangebracht, verliest deze ver-
klaring haar geldigheid.

Product: RC 3000
Type: 1.269-xxx

Van toepassing zijnde EG-richtlijnen:
2006/95/EG

2004/108/EG

Toegepaste geharmoniseerde normen:
EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

De ondertekenaars handelen in opdracht van
en met volmacht van de bedrijfsleiding.

fZ WS
.Jenner

S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Vaak gestelde vragen en de antwoorden

Welke ondergronden kan de robot reinigen?
De robot kan op alle gangbare opperviakken,
zoals tapijten en harde ondergronden (tegels,
parket, enzovoort) worden ingezet. Voor ex-
treem hoogpolig tapijt (> 20 mm) is het apparaat
slechts in bepaalde mate geschikt. De be-
weeglijke veegkant past zich automatisch aan
uiteenlopende ondergronden aan.

Leveren meubelen problemen op doordat
de robot er niet onder kan vegen?

Nee, door zijn compacte en platte bouw is de
robot in staat, ook énder meubelen als bed-
den, sofa’s en kasten schoon te maken.

Hoe transporteert de robot het
opgenomen vuil naar het station?

De robot beschikt over een vuilreservoir, dat
regelmatig door het station uitgezogen wordt.

Hoe wordt het vuil in het station
opgenomen?

In het station wordt het vuil in een gewone fil-
terzak (2 liter) verzameld.

De vervangingsintervallen zijn flexibel, de ge-
bruiker krijgt ze bijtijds te zien door de signale-
ring in het display.

Welke hoeveelheid vuil kan de robot opnemen?
Het vuilreservoir is bij normale hoeveelheden-
vuil groot genoeg voor één uur schoonmaak-
werk. Mocht dit in bepaalde gevallen niet ge-
noeg zijn, dan keert de robot gewoon eerder
naar het station terug, leegt zich en zet zijn
werkzaamheden voort.

Hoe werkt de vuilopname door de robot
vuil op?

Door vegen en tegelijkertijd zuigen wordt het
vuil in het vuilreservoir van de robot geveegd.

Kan de robot zonder toezicht in de
woning reinigen?

Ja, dat is zonder meer mogelijk.

De robot opereert zelfstandig en heeft geen
toezicht nodig, zijn vuilreservoir wordt aan het
station leeggezogen.

Hoeveel tijd heeft de robot nodig om op
te laden en bedrijfsklaar te zijn?
De oplaadtijd bedraagt 15 tot 60 minuten,
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afhankelijk van de ladingstoestand van de batte-
rij voorafgaand aan het opladen. Wanneer de ro-
bot voor het eerst gebruikt wordt, is de oplaadt-
ijd het langst.

Met welke snelheid rijdt de robot rond?

De robot beweegt zich standaard met een snel-
heid van 20 cm/sec. voort. Op plaatsen waar
de verontreiniging sterker is, wordt de snelheid
gehalveerd zodat intensiever gereinigd wordt.
Hetzelfde doet zich voor wanneer hij op het
eind het station benadert, om daar precies naar
binnen te kunnen manoeuvreren.

Welk oppervlak (in m?) kan de robot in één
uur reinigen?

De robot reinigt maximaal 15 m? per uur. Vele
plaatsen, vooral daar waar veel gelopen wordt,
worden meerdere keren en in verschillende
richtingen gereinigd.

Wanneer weet de robot dat hij naar het
station moet rijden?

De robot rijdt naar het station, wanneer de bat-
terijspanning een bepaald niveau bereikt of het
vuilreservoir vol is.

Hoelang duurt het leegzuigen van de
robot in het station?
Het leegzuigen duurt ca. 30 seconden.

Waar wordt de robot geprogrammeerd?
Waar moet men op letten?

De robot kan alleen in- of uitgeschakeld wor-
den. Aan het station kan de reinigingsduur voo-
raf ingesteld worden. Bovendien kan ingesteld
worden dat hij het station, de eerstvolgende
keer dat hij daar terugkeert, niet weer verlaat
(parkeerfunctie).

Volgens welk principe kiest de robot zijn
weg?

De robot gebruikt het toevalsprincipe om zijn
weg door de ruimte te bepalen. Als hij op een
hindernis stuit, dan verandert hij onder een wil-
lekeurige hoek van richting en rijdt dan zo lang
rechtuit, tot hij op de volgende hindernis stuit.

Welke hulpmiddelen heeft de robot om
met hindernissen om te gaan?
Met behulp van sensoren herkent hij trappen



Vaak gestelde vragen en de antwoorden

en kan daardoor niet omlaag vallen. Een spe-
ciaal ‘tapijtfranje-programma’ zorgt ervoor dat
hij niet verstrikt raakt in tapijtfranje. Door de
verschillende draai- en rijhoeken vindt hij ook
zijn weg uit kleine hoekjes.

Hoe werkt de robot het meest efficiént
(per kamer, gehele woning)?

De robot werkt het meest efficiént per kamer,
d.w.z. als station en robot zich in dezelfde ruim-
te bevinden. Daardoor hoeft hij niet lang naar
het station te zoeken om daarheen terug te
keren en is dus de effectieve reinigingstijd het
grootst.

Bij het reinigen van gehele etages moet het sta-
tion op een centrale plaats in de woning opge-
steld worden, zodat zij voor de robot gemak-
kelijk bereikbaar is.

Heeft de robot moeite met het reinigen
van hoeken (hij is immers rond van vorm)?
Nee, maar door het voortdurend schoonma-
ken blijft veel minder vuil achter. Daardoor ver-
zamelt zich veel minder vuil in de hoeken van
ruimtes.

Wat gebeurt er bij trappen en afstapjes
(gevaar van vallen)?

Trappen: De robot werkt met optische senso-
ren, die afstapjes (bijv. van trappen) registreren
en de robot het signaal geven, dat hij een an-
dere richting moet kiezen.

Afstapjes: De robot heeft geen moeite met steile
vloerverlagingen tot 10 mm en geleidelijke tot
max. 20 mm, zowel omhoog als omlaag.
Opgelet: Geen losse voorwerpen (bv. kranten,
kledingstukken) op trappen en drempels leggen
of laten overhangen omdat anders de functie
van de sensoren beinvioed wordt - Valgevaar!

Kunnen er beschadigingen aan het
meubilair ontstaan?

Nee, de inrichting van de woning blijft onbe-
schadigd. Toch moet er rekening mee worden
gehouden, dat de robot tegen lichte, breekba-
re voorwerpen kan rijden, deze kan verschui-
ven of met hulp van een kabel of snoer van
meubelen af omlaag kan doen vallen (bijv. te-
lefoontoestellen). Het is dan ook belangrijk,
ruimtes ‘robot-geschikt’ in te richten.

Hoe reageren huisdieren op de robot?
Omdat de RC 3000 weinig geluid maakt en
niet metultrageluid werkt, zijn met huisdieren
geen problemen te verwachten. Het feit datde
robotzelfstandig beweegt, leidt meestal slechts
tot enig wantrouwen.

Waarop moet ik letten i.v.m. kinderen?

Er moet toezicht op de robot gehouden wor-
den, wanneer in dezelfde ruimte kinderen spe-
len. Er moet rekening gehouden worden met
mechanische beschadigingen, als kinderen op
de robot gaan zitten om mee te rijden.

Waarom blijft de robot in sommige
situaties stilstaan?

De robot kan zichzelf maar tot op zekere hoog-
te uit netelige situaties bevrijden; op een hoop
liggende snoeren bijvoorbeeld kunnen hem in
uitzichtloze manoeuvres verzeild doen raken.
Wanneer dat gebeurt dan zal de robot zichzelf
na enige tijd uitschakelen. In een dergelijk ge-
val ziet u op de robot een snel knipperend, rood
lampje.

Deze toestand is eenvoudig te verhelpen, door
de robot op een vrij opperviak te plaatsen en
hem uit- en weer in te schakelen. Daarna zal
hij zijn werkzaamheden zonder problemen
voortzetten.

Wat is de aangewezen manier om mijn
robot te verplaatsen?

U kunt de robot met beide handen van de vlo-
er tillen, of één hand in de uitsparing voor de
borstel plaatsen.

Wat gebeurt er, als de robot vochtig vuil
heeft opgeveegd?

Dat geeft aanleiding tot verkleven van het filter.
Het is dan noodzakelijk, het filter uit de robot
te verwijderen en dit te reinigen (zie pagina 68
“Vlakfilter reinigen”).

Wat kan er gebeuren als de robot zich
vast rijdt, terwijl ik niet aanwezig ben?

Er gebeurt niets. De robot blijft op zijn plaats
staan en geeft het signaal dat hij zich vast gere-
den heeft. Mocht er geen licht meer knipperen,
dan zijnde batterijens leeg enmoetendezeo-
pnieuw worden opgeladen.
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A Precaucion:

No utilice el aparato sin haber leido
previamente las instrucciones de uso.
Conserve estas instrucciones para su uso posteri-
or 0 para propietarios ulteriores.
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Funcién y modo de
funcionamiento

Estimado cliente:

Muchas gracias por haberse dedicido por el
robot limpiador RC 3000 de KARCHER.

El robot RC 3000 es un robot limpiador au-
tomatico concebido para la limpieza de interio-
res en el hogar. Puede emplearse para el man-
tenimientoy la limpieza automatica y continua-
da de toda clase de suelos. El aparato consta
de dos unidades: una estacion y un robot movil.

La energia necesaria para el robot proviene de
acumuladores eléctricos. El robot se mueve de
forma aleatoria. Si choca contra un obstaculo,
modifica su direccion aplicando un angulo cual-
quiera y continda desplazandose en linea recta
hasta chocar contra el siguiente obstaculo. Gra-
cias a su estructura plana, el robot también pu-
ede limpiar las superficies debajo de muebles
como camas, sofas o armarios. El robot esta
dotado de sensores Opticos (sensores anticai-
da) que reconocen la presencia de escalones y
desniveles, evitando asi que el robot caiga.

El robot dispone de cuatro programas de mar-
cha con los que poder adaptarse automatica-
mente al grado de suciedad del suelo. El depd-
sito acumulador de suciedad estéa provisto de
sensores que reconocen el grado de suciedad
y activan, en funcién de éste, el programa de
marcha correspondiente.

Con el acumulador eléctrico cargado el robot
puede funcionar durante 60 minutos. Al cabo
de 20 minutos como minimo, el robot (recep-
tor infrarrojo) comienza a buscar su estacion
(emisor infrarrojo). Si, transcurridos 60 minu-
tos, el robot todavia no ha encontrado su esta-
cion, éste apagara su mecanismo de limpieza
e intentard, durante 60 minutos mas, encon-
trar su estacion.

En la estacién se recargan los acumuladores
eléctricos del robot y se aspira la suciedad acu-
mulada en el depdsito. La suciedad se acu-
mula en la estacion en una bolsa filtrante (2 ).
Una vez recargados los acumuladores eléctri-
cos, el robot abandona por si solo la estacion
y prosigue con la limpieza.



Para su seguridad

Uso previsto

Emplee el robot RC 3000 exclusivamente

- para la limpieza en el hogar de suelos interio-
res enmoquetados o embaldosados.
Atencion: Para evitar rayar pavimentos muy de-
licados (p.ej. marmol suave), probar primero en
una zona que no esté muy visible.

El robot RC 3000 no debe emplearse para la
limpieza de:
— suelos mojados
- lavaderos u
otras salas humedas
— escaleras
tableros de mesa o baldas
soétanos o buhardillas
almacenes, edificios industriales, etc.
suelos exteriores
objetos ardientes o incandescentes (p.ej.
cigarrillos, ceniza caliente).

El robot RC 3000 no debe emplearse:

en salas en las que exista riesgo de explosion

en salas en las que el aire contenga gases

inflamables de gasolina, fuel, diluyentes,

disolventes, petréleo o alcohol

— en salas en las que haya una chimenea en la
que arda fuego o haya brasas sin vigilancia

—en salas en las que arda alguna vela sin
vigilancia

— en salas protegidas por un sistema de alarma
o detector de movimiento.

I\ Indicaciones de seguridad

e | a tension de red debe coincidir con la ten-
sién indicada en la placa de caracteristicas.

e Antes de emplear el aparato, compruebe que
el cable de conexion a la red esta en perfecto
estado. No emplee el robot RC 3000 si el ca-
ble de conexién a la red esta dafiado.

e Agarre el cable de conexion a la red directa-
mente por la clavija y no tire del cable para
desenchufar el aparato.

e No toque nunca la clavija con las manos mo-
jadas (peligro de descarga eléctrica).

e Antes de proceder a los trabajos de manten-
imiento, desenchufe el aparato de la toma de
corriente.

e E| recambio del cable de conexién a la de red
solo debe efectuarlo el servicio técnico autori-
zado de KARCHER. Como recambio sélo esta
permitido emplear el cable original HO5 VV- 2x
0,75.

e En caso de averia, la reparacion del aparato
s6lo debe efectuarla el servicio técnico auto-
rizado.

e Sélo deben emplearse accesorios y piezas de
repuesto originales o autorizados por el fabri-
cante. Los accesorios y piezas de repuesto
originales garantizan el funcionamiento seguro
y sin averias del aparato.

e Este aparato no es apto para ser operado por
personas (incl. nifos) con capacidades fisi-
cas, sensoriales o intelectuales limitadas, o
con falta de experiencia y/o conocimientos, a
no ser que sea supervisado por una persona
para responsable para su seguridad o haya
sido instruida para utilizar el aparato. Mante-
ner fuera del alcance de los nifios.

e En presencia de nifios, el robot RC 3000 debe
permanecer bajo vigilancia.

e No se olvide nunca de que el robot esta en
funcionamiento. De lo contrario, podria tro-
pezar con él.

e No se suba ni se siente nunca sobre el robot
o la estacion.

e Es posible que algunos objetos se caigan al
chocar el robot contra ellos (también objetos
de mesas 0 muebles pequefios).

e Elrobot se puede quedar enganchado en ca-
bles eléctricos o de teléfono que cuelgan, en
manteles, cordones, cinturones, etc. En ca-
s0s extremos, esto puede provocar que cai-
gan objetos al suelo.

e [l fabricante no asume responsabilidad algu-
na por los dafos derivados del uso incorrec-
to o indebido del aparato.

e El dispositivo de recarga de la estacion solo
debe emplearse para recargar los acumula-
dores del robot.

e | 0s acumuladores eléctricos del robot sélo
deben recargarse en la estacion.
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Descripcion breve

1. Montaje del RC 3000

3. Indicaciones de los pilotos de control (12)

12

©

<

Verde | Luz continua Limpieza
Luz intermitente lenta Busqueda de la estacion.

(1 segundo encendida, 4 segundos apagada)
Luz intermitente rapida Recarga de los acumuladores.

(0,5 segundos encendida, 0,5 segundos apagada)

Rojo Véase el apartado Subsanacion de averias de la pagina 84.
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Elementos de mando

Estacion para el robot limpiador
1 Asidero plegable para el transporte de la estacion
2 Empunadura empotrada para la apertura de la tapa que 1
cubre la bolsa filtrante

3 Elementos de mando de la estacion 2 Nt
4 Interruptor ON/OFF de la estacion 3
5 Emisor infrarrojo
6 Abertura de aspiracion 4
7 Rampa de ascenso para el robot limpiador
(para el acoplamiento a la estacion) 5
8 Contactos para la recarga
9 Cable de conexion a la red 6

Elementos de mando de la estacion (3)
A Piloto de control (verde) - Interrupcion del funcionamiento 7
B Tecla de interrupcién del funcionamiento ON/OFF
C Tecla de seleccién de la duracion de la limpieza
D Piloto de control (verde) - 3 horas de limpieza
E Piloto de control (verde) - 6 horas de limpieza
F Piloto de control (verde) - 9 horas de limpieza
G Piloto de control (verde) - Limpieza continua
H Piloto de control (rojo) - Bolsa filtrante llena
J Tecla de funcionamiento silencioso - ON/OFF
K Piloto de control (verde) - Funcionamiento silencioso

Robot limpiador

10 Tecla de conexién del robot

11 Tecla de desconexion del robot

12 Pilotos (Verde: funcionamiento / Rojo: averia)

13 Contactos para la recarga

14 Paragolpes

15 Receptor infrarrojo

16 Cepillo

17 Sensor anticaida (4x)

18 Acumulador (2x)

19 Palanca de cierre (2x) del depdsito acumulador
de suciedad

20 Tapa del depdsito acumulador de suciedad

21 Depdsito acumulador de suciedad
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Preparativos

Desembalaje

Compruebe, al desembalar el aparato, que no falta ninguna pieza. En
caso de que faltaran piezas o de que algunas de ellas presentaran
danos atribuibles al transporte, rogamos se dirija inmediatamente al
distribuidor del que adquiri6 el aparato.

Rogamos elimine el embalaje de forma que no dafie el medio ambiente
Los materiales empleados para el embalaje son reciclabes y @
recuperables. No tire el embalaje a la basura doméstica y %
entréguelo en los puntos oficiales de recogida para su recic-

laje o recuperacion.

Montaje de la rampa de ascenso

¢ Mantenga la rampa de ascenso agarrada de forma inclinada.

e Coloque la estacion de forma que sus entalladuras queden a la misma
altura que las espigas de la rampa de ascenso.

¢ Presione la estacion y la rampa de ascenso hacia abajo hasta que oiga
COMO encajan.

Indicaciones para el emplazamiento de la estacion

La estacion debe colocarse de forma que el robot traspase una 'y otra vez
el radio de accién del rayo infrarrojo para poder volver sin problemas a la
estacion cuando sea preciso (véanse las fig. 4a'y 4b).

— La estacion debe colocarse sobre una superficie nivelada.

— No coloque ningun objeto directamente delante de la estacion.

No tienda ninguin cable delante de la estacion (impide el acoplamiento).
No desenrolle el cable de conexidn a la red mas de lo necesario.

- Enganche el cable restante en los ganchos correspondientes y tenga
en cuenta que el cable de conexion a la red debe guiarse por la abertura
de la carcasa (fig. 3).

Enchufe el cable de conexion a la red a la toma de corriente.

Limpieza de una sala

La estacion se cambia cada vez de lugar y se coloca en la sala que se
quiere limpiar (fig. 4a).

El robot puede adaptarse a los diferentes tamanos de las salas, seleccio-
nando la duracion de limpieza correspondiente (véase la pagina 80 ,Sel-
eccion de la duracion de limpieza“).

Limpieza de un piso

Estando la estacion en un lugar determinado, se limpian varias
habitaciones (fig. 4b).

Indicacion: En caso de que los pasos de una habitacion a otra tengan
una elevacion de 2 a 8 cm, el robot baja normalmente pero no sube
cuando estan funcionamiento.

Atencidn: En el caso de galerias o escaleras se tienen que asegurar las
esquinas interiores si la altura de paso bajo las escaleras en superior a
10 cm.
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Funcionamiento

Preparativos para la limpieza

¢ No deje ningun obstaculo sobre el suelo durante el funcionamiento del robot.

Se consideran obstaculos: No se consideran obstaculos:

— Periddicos, libros, revistas, papel - Diversos cables en la sala

- Ropa, juguetes, CDs — Umbrales de puerta de hasta 10 mm

- Bolsas de plastico de altura

- Botellas, vasos - Flecos de alfombras de menos de 10 cm
- Cortinas sobre el suelo

- Alfombras de bafio

Puesta en funcionamiento

e Conecte la estacion (interruptor 4).
El piloto de control de limpieza continua (G) se ilumina.

e Coloque el robot en el suelo, delante de la estacion.

e Conecte el robot (tecla 10).
El robot se desplaza primero hacia la estacion para vaciar el deposito
acumulador de suciedad, comprobar el estado de carga de los acu-
muladores eléctricos y, en caso necesario, recargar estos Ultimos. A
continuacion, el robot comienza con la limpieza.

Indicaciones de los pilotos de control (12)

Verde | Luz continua Limpieza
Luz intermitente lenta Busqueda de la estacion.
(1 segundo encendida, 4 segundos apagada)
Luz intermitente rapida Recarga de los acumuladores.
(0,5 seg. encendida, 0,5 seg. apagada)

Rojo | Véase el apartado Subsanacion de averias de la pagina 84.

Puesta en funcionamiento tras un tiempo de inactividad prolongado
Si se pone en marcha el robot estando los acumuladores eléctricos
completamente vacios, el aparato no reaccionara. Para poner el apa-
rato en funcionamiento, proceda como se indica a continuacion:

e Cologue el robot junto a la estacion y oprima los contactos de recarga
del robot aprox. 60 segundos contra los contactos de recarga de la
estacion (fig. 7).

Durante este espacio de tiempo, también se aspira el contenido del
depdsito acumulador de suciedad.

e Coloque el robot 50 cm delante de la estacion y conéctelo (tecla
10).

El robot se aproxima automadticamente a la estacion, donde se pro-
cede a la recarga de los acumuladores. La recarga dura aproxima-
damente 60 minutos.

Desconexién

Si desea interrumpir inmediatamente la limpieza o si desea desplazar
el robot y la a otro lugar:

e Desconecte primero el robot (tecla 11).

e Desconecte a continuacion la estacion (interruptor 4).

durante un tiempo prolongado, es aconsejable que recargue los acu-
muladores eléctricos completamente.

Fig. 5: Conexion de la estacion

Fig. 6: Conexion del robot

Fig. 7: Puesta en funcionamiento tras un tiempo de
inactividad prolongado
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Funcionamiento

Interrupcion del funcionamiento

Si quiere que el robot interrumpa la limpieza tras la siguiente recarga:

e Pulse la tecla ,Interrupcion del funcionamiento (B).
El piloto de control ,Interrupcidn del funcionamiento® (A) se ilumina.
Al volver a la estacion, el robot es vaciado y recargado. A continua-
cidn, se desconecta y se queda parado delante de la estacion. Fig. 9: Interrupcion del funcionamiento

Seleccion de la duracion de la limpieza

Si desea limitar el tiempo de limpieza del robot:

e Pulse la tecla ,C" repetidamente hasta que la duracion de limpieza
deseada quede ajustada (ajuste basico: limpieza continua).
Pulsando la tecla una vez: se selecciona una duracion de limpieza
de 3 horas. Para salas de menos de 45 m2, Fig. 10: Seleccion de la duracion de la limpieza
Pulsando la tecla dos veces: se selecciona una duracion de limpieza
de 6 horas. Para salas entre 45 m2y 90 m2.

Pulsando la tecla tres veces: se selecciona una duracion de limpieza
de 9 horas. Para salas entre 80 m?y 135 m2.

Pulsando la tecla cuatro veces: se vuelve a ajustar la limpieza
continua.

A continuacion, comienza la limpieza con la duracion ajustada y una
lampara de control se ilumina. Una vez haya transcurrido el tiempo
seleccionado, el robot se desconecta tras el vaciado y la recarga y
se queda parado delante de la estacion.

Funcionamiento silencioso

|déneo para la limpieza noctura o en presencia de personas.

e Pulse la tecla de ,Funcionamiento silencioso* (J).
El piloto de control de ,Funcionamiento silencioso” (K) se ilumina. La
estacion limpia el robot durante 8 horas a un nivel acustico y una
potencia reducidos. A continuacion, la estacion cambia nuevamente Fig. 11: Aluste del funcionamiento siencioso
al funcionamiento normal.

Programas de marcha

El depdsito acumulador de suciedad esta provisto de sensores que
reconocen el grado de suciedad y activan autométicamente, en fun-
cion de éste, el programa de marcha correspondiente. El robot dispo-
ne de cuatro programas de marcha con los que poder adaptarse al
grado de suciedad del suelo. Cuanto mas sucio esté el suelo, mayor
serd la intensidad de limpieza del robot. Si el suelo no esté excesiva-
mente sucio, se seleccionara el programa de marcha 1.

Programa de marcha 1 - Limpieza normal

— Desplazamiento aleatorio a velocidad normal.

Programa de marcha 2 - Pequefas zonas sucias

— Desplazamiento lento por la zona en cuestion.

Programa de marcha 3 - Pequefias zonas fuertemente sucias

— Desplazamiento lento hacia delante y hacia atras por la zona en cuestion.
Programa de marcha 4 — Areas amplias fuertemente sucias

— Desplazamiento lento zigzagueante por el area en cuestion.
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Sugerencias

(i) Observe el robot las primeras veces durante la limpieza. En caso de que haya obstaculos en la sala
que el robot no pueda superar, estara a tiempo de retirarlos, evitando de este modo que la limpieza
se vea interrumpida.

(i) Ordene previamente las salas que vayan a limpiarse y no deje objetos tirados por el suelo.

(i) Enrolle los cables y los cordones sueltos y ate las cortinas para evitar que el robot quede enganchado
en ellos.

(i) Si quiere almacenar el aparato por un periodo superior a 4 meses, cercidrese de que el acumulador
estda completamente cargado.

(i) Si el robot efectua la limpieza mientras esta hablando por teléfono o viendo la television, ajuste en la
estacion el modo silencioso.

(i) Deje las puertas cerradas mientras el robot esté limpiando.

(i) Durante la limpieza de un piso, lleve cuidado de que el robot no quede aprisionado detras de una
puerta.

(i) Si quiere pasar a otra sala, el mejor momento para apagar el robot es cuando se encuentra en la
estacion recargandose (una vez vaciado el depdsito acumulador de suciedad).

Cuidado y mantenimiento

A Desconecte la estacion y el robot antes de efectuar cualquier trabajo de mantenimiento.

Estacion

Recambio de la bolsa filtrante de la estacion

La bolsa filtrante debe recambiarse tan pronto como se ilumine el pilo-

to de control ,Bolsa filtrante llena“ (H).

e Abra la tapa que cubre la bolsa filtrante.

e Extraiga la bolsa filtrante de la sujecién, tirando de ella hacia arriba
por la lengleta. Tire la bolsa filtrante a la basura doméstica.

e Coloque la nueva bolsa filtrante en la sujecién, empujandola hasta el
tope.
Atencién: no trabaje nunca sin haber colocado previamente una N
bolsa filtrante.

e Cierre la tapa que cubre la bolsa filtrante.

Set de bolsas filtrantes de repuesto: 5 bolsas filtrantes, 1 filtro
protector para el motor. Referencia para pedidos: 6.904-257

Recambio del filtro protector del motor de la estacion de carga

e El filtro protector del motor, que viene incluido en el set de bolsas
filtrantes de repuesto, debe recambiarse cuando se haya recambia-
do cinco veces la bolsa filtrante.

Fig. 15: Recambio del filtro protector del motor
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Cuidado y mantenimiento

Robot

Limpieza de las ruedas

e Limpiar las superficies de rodadura de las ruedas si estan sucias.

(i) Las particulas de suciedad (como arena) se puede incrustar en la
superficie de rodadura y dafar los pavimentos lisos delicados.

Sitiene que efectuar trabajos de mantenimiento en el robot, siga siempre
los siguientes pasos:

Apertura del depdsito acumulador de suciedad
e Acople el robot a la estacion para que se efectue el vaciado.
e Coloque el robot sobre una superficie blanda.

¢ Abra ambas palancas de cierre del deposito acumulador de
suciedad.

e Retire la tapa del deposito acumulador de suciedad.

Limpieza del filtro plano

Limpie el filtro plano cada vez que recambie la bolsa filtrante.

e Extraiga el filtro plano del depdsito acumulador de suciedad.

e Sacuda el filtro plano o limpielo con un pequefio cepillo.

e Vuelva a insertar el filtro plano de modo que las lenglietas sefalen
en direccion a la palanca de cierre.

Desmontaje del cepillo

e Abra primero el depdsito acumulador de suciedad.

e Extraiga el cepillo de la guia derecha (1).

e Extraiga, a continuacion, el cepillo de la sujecion lateral (2).

Limpieza del cepillo

El cepillo sucio es limpiado automaticamente cada vez que se efectla

la limpieza en la estacién. Los cabellos o hilos que hayan quedado

enganchados, pueden retirarse manualmente.

e Con unas tijeras, vaya cortando a lo largo del canto de corte del
cepillo rotativo.

e Retire los hilos/cabellos que hayan quedado enganchados.

Recambio del cepillo
Si las cerdas estan desgastadas, debera recambiarse el cepillo.
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Cuidado y mantenimiento

Montaje del cepillo

e Coloque el cepillo en la sujecion (1) de la izquierda.

e Empuje los cepillos con el gancho hacia abajo en la guia derecha
hasta que encajen (2.).

Limpieza de los sensores de polvo
e | impie los sensores de polvo con un pafio suave o un pincel.

Para finalizar cualquier trabajo de mantenimiento en el robot, siga
siempre |os siguientes pasos:

Montaje de la tapa del depdsito acumulador de suciedad
e Coloque la tapa sobre el deposito acumulador de suciedad.
¢ Cierre ambas palancas de cierre.

e Ejerza presion sobre la parte delantera de la tapa para asegurarse
de que el depdsito esta bien cerrado.

Recambio de los acumuladores eléctricos

Emplee Unicamente acumuladores originales de KARCHER.

¢ Afloje los dos tornillos de ambos acumuladores eléctricos y extraiga
los acumuladores usados.

e Coloque los nuevos acumuladores v fijelos mediante los tornillos.

Rogamos elimine los acumuladores de forma que no darien el
medio ambiente.

Los acumuladores contienen sustancias que no deben entrar en con-
tacto con el medio ambiente. Por este motivo, entréguelos en los pun-
tos de recogida correspondientes para su reciclaje.

Rogamos desguace los aparatos usados de forma que no dafien

el medio ambiente

e Quitar primero las dos baterfas integradas.

Los aparatos usados contienen materiales reciclables que deben entre-
garse en los puntos oficiales para su recuperacion. Por este motivo, ent-
regue los aparatos usados en los puntos de recogida correspondientes
para su reciclaje.

NiMH

QY

@
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Subsanacion de averias

Indicaciones de los pilotos de control (12)

Verde | Funcionamiento normal
Rojo | Luz intermitente rapida Robot aprisionado
(0,5 segundos encendida, 0,5 segundosapagada)

Rojo | Luz intermitente lenta(1 segundo encendida, 4 segundos apagada) Robot sucio

Rojo | Luz continua Informe al servicio técnico

Problema Senal Consecuencia Solucion

El robot ha quedado aprisionado  [Parpadeo  |El robot se para. Cambie algunos muebles de lugar; saque

entre muebles. rapido del el robot de donde ha quedado aprision-
piloto rojo. ado, desconéctelo y vuélvalo a conectar.

Muebles con rampa. Parpadeo  |El robot esta subido en el Desconecte el robot y retirelo del mueble
rapido del  [mueble. en el que esta subido.
piloto rojo.

El robot ha quedado aprisionado  [Parpadeo  |El robot se para. Desconecte el robot y saquelo de donde

bajo un mueble. rapido del ha quedado aprisionado; vuelva a
piloto rojo. colocarlo sobre el suelo y conéctelo.

El cepillo ha barrido objetos Parpadeo  |El robot se para. Desconecte el robot, déle la vuelta y reti-

sueltos y ha quedado bloqueado. |lento del re cuidadosamente los objeots que bloqu-
piloto rojo. ean el cepillo. Ejemplos: juguetes, ropa...

El robot no limpia bien y la Parpadeo  |El depdsito acumulador de Limpie el depdsito acumulador de

suciedad no es aspirada. lento del suciedad esta lleno. suciedad.
piloto rojo.

Parpadeo  [El cepillo estd demasiado Limpie o recambie el cepillo.

lento del sucio o esta desgastado.

piloto rojo.

Parpadeo  [El cepillo esté bloqueado. Retire cuidadosamente los objetos que
lento del bloquean el cepillo.

piloto rojo.

Parpadeo  [El cepillo no ha sido colocado |Compruebe que el cepillo esta

lento del correctamente. correctamente colocado.

piloto rojo.

Parpadeo  |La abertura de aspiracién de [Controle la abertura de aspiracion de la
lento del la estacion esta obturada. estacion y limpiela en caso de que
piloto rojo. estuviera obturada.

El robot sdlo zigzaguea Luz cont.  [Sélo se limpia una zona Limpie los sensores de polvo con un
del piloto  |concreta. pafo suave.
verde.

El robot se desplaza sobre la Luz Limpieza no uniforme. Este movimiento es normal si el pelo de

moqueta de manera poco uni- continua del la moqueta o la alfombra es > 20 mm. El

forme, balanceandose fuertemente [piloto verde. aparato no esta averiado.

hacia arriba y hacia abajo.

El robot no encuentra la estacion. |Parpadeo  |Estacion colocada de forma |Colocar de nuevo la estacion. (véanse las
lento del inadecuada en la sala "Indicaciones para el emplazamiento de
piloto verde la estacion”)

El robot no se acopla a la Parpadeo  |El robot no es vaciado. Compruebe si la tapa del depésito

estacion. lento del acumulador de suciedad esta bien
piloto verde. colocada. Coloque la estacién sobre una

superficie nivelada.

El robot ha aspirado suciedad
himeda.

El cepillo y el filtro del robot
quedan obturados.

Extraiga el cepillo y el filtro del robot y
limpielos. El filtro no debe colocarse en el
robot estando mojado.

El robot emite crujidos durante la
limpieza.

El robot no limpia bien,

El cepillo no esta bien colocado.
Desconecte el robot y compruebe si el
cepillo esté bien colocado.
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Subsanacion de averias

Problema Senal

Consecuencia

Solucién

El robot no limpia bien

Cepillo desgastado

Cambiar el cepillo

Robot bloqueado en la estacion

Estacion: Todos [El robot se para en la

Retirar el objeto que lo bloguea. Apagar

0 los LEDs estacion una vez finalizado el |y encender de nuevo la estacion.
robot defectuoso parpadean tiempo de carga Avisar al servicio técnico.
Cortocircuito interno o externo  |Estacion: Todos Avisar al servicio técnico.
de los contactos de carga los LEDs

parpadean

Caracteristicas técnicas

Estacion:

Tensién de servicio 220-240 V
Potencia de aspiracion 600 W
Nivel acustico (modo silencioso) 60 (54) dB(A)
Bolsa filtrante 2 |
Dimensiones 500 x 250 x 230 mm
Peso 5,8 kg
Robot:

Capacidad de los acumuladores (NiIMH)1,7 Ah

Tension de servicio 12V
Duracion de la limpieza

con el acumulador cargado hasta 60 min
Tiempo de recarga 10-20 min
Deposito acumulador de suciedad 0,2 |
Dimensiones 2280 x105 mm
Peso 2,0 kg

Garantia

En cada pais rigen las condiciones de garantia esta-
blecidas por el distribuidor oficial autorizado. Re-
paramos gratuitamente las averias que se produz-
can durante el plazo de garantia, siempre y cuan-
do hayan sido ocasionadas por fallos materiales o
de fabricacion.

En caso de averia durante el plazo de garantia,
pdngase en contacto con su distribuidor o centro
oficial autorizado y no se olvide de llevar consigo el
recibo de compra.

Declaracion de conformidad CE

Por la presente declaramos los abajo firmantes que
la méaquina designada a continuacion cumple, tanto
por su concepcién y clase de construcion como por
el modelo que hemos puesto en circulacion, las nor-
mas fundamentales de seguridad y proteccion de la
salud formuladas en las directivas comunitarias cor-
respondientes. La presente declaracion pierde su
validez en caso de alteraciones en la maquina efec-
tuadas sin nuestro consentimiento explicito.
Producto: RC 3000

Modelo:  1.269-xxx

Directivas comunitarias aplicables:

2006/95/EG

2004/108/EG

Normas armonizadas aplicadas:

EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005

EN 50366:2003 + A1:2006

Los firmantes actuan autorizados y con poder otor-
gado por la direccion de la empresa.

%2 s }.L/l@igﬂ(
.Jenner

S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Preguntas frecuentes y respuestas

¢Qué tipo de suelos puede limpiar el robot?

El robot puede limpiar suelos enmoquetados, em-
baldosados y con parqué. Para moquetas de pelo
muy largo (> 20 mm) el robot no es del todo apro-
piado. El elemento moévil de barrido se adapta au-
tomaticamente al tipo de suelo.

¢Puede el robot limpiar debajo de muebles?
Si, gracias a su estructura compacta y plana el ro-
bot puede limpiar debajo de camaés, sofas, armari-
0s, etc.

¢Coémo transporta el robot la suciedad
aspirada a la estacion?

El robot esta provisto de un deposito acumulador
de suciedad que es vaciado por la estacion con
regularidad.

¢Donde se acumula la suciedad en la
estaciéon?

La suciedad se acumula en la estacion en una bol-
sa filtrante usual (2 litros).

La frecuencia con la que se recambian las bolsas
filtrantes es variable. En el display de la estacién
se le indicara al usuario cuando debe recambiar la
bolsa.

¢Cuanta suciedad puede recoger el robot?
Si el grado de suciedad es normal, el depdsito pue-
de acumular la suciedad de una hora de limpieza.
En caso de que no bastara, el robot volveria antes
a la estacion para vaciar el contenido del depdsito
y proseguiria, a continuacion, con la limpieza.

¢Coémo recoge el robot la suciedad?

El robot barre y aspira a la vez ; de este modo, la
suciedad pasa directamente al deposito acumula-
dor.

¢Puedo dejar al robot limpiando la casa en mi
ausencia?

Si, sin problemas.

El robot es un sistema auténomo que no precisa
de vigilancia, dado que su depdsito acumulador
de suciedad es vaciado en la estacion.
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¢Cuanto tiempo tarda el robot en recargarse y
estar listo para funcionar?

La recarga dura entre 15 y 60 minutos en funcion
de lo vacios que estén los acumuladores eléctri-
cos. La recarga que se efectla antes de la primera
puesta en funcionamiento es seguramente la mas
larga.

¢A qué velocidad se mueve el robot?

Por lo general, el robot se desplaza 20 cm por se-
gundo. En las zonas de méas suciedad, la veloci-
dad se reduce a la mitad para intensificar el efecto
limpiador. La velocidad también se reduce cuando
se aproxima a la estacion para que el acoplamien-
to se efectie de forma precisa y segura.

¢Cuantos metros cuadrados puede limpiar el
robot en una hora?

El robot limpia 15 metros cuadrados por hora. Las
zonas de mucho transito son limpiadas varias ve-
ces desde distintas direcciones.

¢Cuando sabe el robot que tiene que
desplazarse a la estacién?

El robot se desplaza a la estacion tan pronto como
la tensién de los acumuladores alcance un nivel
determinado o en cuanto el depdsito acumulador
de suciedad esté lleno.

¢ Cuanto tiempo tarda el vaciado del robot en
la estacion?
El vaciado dura aproximadamente 30 segundos.

¢Donde se programa el robot? ;Qué es lo que
hay que tener en cuenta?

El robot sélo puede conectarse o desconectarse.
En la estacion podréa seleccionar la duracion de la
limpieza. Ademas podréa ajustar que el robot per-
manezca en la estacion la préxima vez que se apro-
xime a ella (interrupcién de la limpieza).

¢$Coémo se mueve el robot?

El robot se mueve de forma aleatoria por la sala. Si
choca contra un obstéculo, modifica su direccion
aplicando un angulo cualquiera y continta despla-
zandose en linea recta hasta chocar contra el si-
guiente obstaculo.



Preguntas frecuentes y respuestas

¢Qué componentes ayudan al robot a
reconocer los obstaculos?

El robot dispone de sensores que reconocen la
presencia de escalones y evitan que se caiga.
Ademas cuenta con un programa especial para
reconocer los flecos de las alfombras, evitando asf
que quede enganchado en ellos. Gracias a los dis-
tintos éangulos de giro y avance, puede salir de cu-
alquier esquina angosta.

¢Qué método es mas eficiente, la limpieza por
salas o la limpieza del piso completo?

El método maés eficiente es la limpieza por salas,
es decir, la estacion y el robot se encuentran en la
misma sala. De este modo se acorta el tiempo que
el robot tarda en encontrar la estacion, por lo que
el tiempo empleado para la limpieza es mayor.

Al limpiar un piso completo, la estacién debe colo-
carse en un lugar central de la casa para que el
robot pueda encontrarla faciimente.

Dado que el robot es redondo, ¢se pueden
limpiar las esquinas sin problemas?

No, pero a raiz de la limpieza continuada se
reduce en gran medida la formacion de suciedad.
De este modo, se evita la acumulacion de
suciedad en las esquinas.

¢Qué sucede en escaleras y desniveles,
donde existe peligro de que el robot se caiga?
Escaleras: el robot dispone de sensores 6pticos
que reconocen la presencia de escalones y envian
al robot una sefial para que modifique su direccion
de desplazamiento.

Desniveles: el robot supera, en ambas direcciones,
tanto desniveles duros de hasta 10 mm como des-
niveles blandos de hasta 20 mm.

Atencion: No dejar ni objetos suelos (como (perio-
dicos, ropa) en las escaleras o peldanos ni permitir
que sobresalgan, ya que se puede perjudicar el
funcionamiento de los sensores.

- iPeligro de caida!!

¢Puede el robot danar los muebles?

No, el robot no puede dafar el mobiliario. Sin em-
bargo, hay que tener en cuenta que el robot puede
chocar contra objetos fragiles y desplazarlos o ti-
rarlos al suelo al quedar enganchado con cables
que cuelgan (p.ej. un teléfono). Es importante or-
denar la sala previamente.

¢Coémo reaccionan los animales domésticos
frente al robot?

Dado que el robot RC 3000 no es muy ruidoso y
no funciona con ultrasonido, no es de esperar que
se produzcan problemas con animales domésti-
cos. Que el robot se mueva solo causa Unicamen-
te recelo en los animales.

¢Qué debo tener en cuenta en presencia de
nifios?

No deje el robot sin vigilancia si hay nifios jugando
en la misma sala. El robot podria resultar dafiado
si los nifos se suben a él.

¢Por qué se queda parado el robot en
determinadas situaciones?

Existen situaciones en las que el robot no puede
liberarse por si solo, por ejemplo, cuando hay
muchos cables amontonados. Esto conlleva a que
el robot efectle innumerables maniobras sin éxito.
En estos casos, el robot se desconecta transcurri-
do un tiempo y el piloto del robot se ilumina de
color rojo, parpadeando rapidamente.

La mejor solucion es colocar el robot sobre una
superficie sin obstaculos, desconectarlo y volverlo
a conectar. A continuacion, el robot proseguira con
la limpieza sin problemas.

¢ Cudl es la mejor manera de transportar el
robot?

Levante el robot del suelo con ambas manos o
agarrelo con una mano por la entalladura del cepillo.

¢Qué ocurre si el robot aspira suciedad
himeda?

El filtro se obstruiria. En ese caso, es necesario
desmontar el filtro del robot para limpiarlo (véase
la pagina 82 ,Limpieza del filtro plano®).

¢Qué puede suceder si el robot queda
aprisionado en mi ausencia?

Nada. El robot se para y el piloto rojo parpadea,
indicando que se ha quedado aprisionado. Si no
parpadea ningun piloto, es quelos acumuladoress
estan vacios y deben recargarse.
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I\ cuidado!

Nao use o aparelho antes de ter lido as
instrug6es de servigo.

Guarde estas instrugdes de servico para o
uso posterior ou para outros proprietarios
futuros.
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Funcao e modo de operacao

Prezado cliente,

Muito obrigado por ter-se decidido pelo robot
de limpeza KARCHER RC 3000.

O RC 3000 é um robot de limpeza automati-
co para o interior doméstico privado. Ele pode
ser utilizado em todos os revestimentos de
ch&o comuns para a limpeza auténoma e
continua de manutencéo. O aparelho esta
composto de duas unidades: uma estagéo e
um robot movil.

O robot obtém sua energia dos acumulado-
res. Ele se movimenta segundo o principio do
acaso. Se o robot encontrar um obstaculo
muda a sua direc¢ao sob um angulo arbitrario.
Ele continua correctamente até encontrar o
préximo obstaculo. A construgao baixa do ro-
bot torna possivel para ele também a limpeza
embaixo de mdveis como cama, sofa ou ar-
marios. O robot trabalha com sensores 6pti-
COos (sensores contra quedas) que reconhecem
escadas e degraus e evitam quedas.

O robot possui quatro programas de operagéo
para adaptar-se automaticamente aos diferen-
tes tipos de sujeiras do chado. O controlo dos
programas de operacao efectua-se mediante
sensores no contentor de sujeira, segundo o
grau de sujeira reconhecido.

Com uma carga do acumulador o robot pode
limpar até 60 minutos. No minimo, depois de
20 minutos, o robot comeca (receptor infra-
vermelho) a procurar sua estacao (transmissor
infravermelho). Se o robot ndo encontrar a sua
estacao depois de 60 minutos, ele desliga os
seus agregados de limpeza e os préximos 60
minutos s6 se concentrara na busca da sua
estagao.

Na estacao séo carregados os acumuladores
do robot e a sujeira do depdsito de sujeira é
aspirada. Na estacao a sujeira é recolhida num
saco de filtro (2 1). Depois do tempo de carre-
gamento o robot abandona independentemen-
te a estagéo e continua a sua ac¢ao de limpe-
za.



Para sua seguranca

Aplicacao

Utilize apenas o RC 3000

— para a limpeza de téxteis e revestimentos
para chéos duros na area doméstica.
Atencdo: para evitar arranhées e riscos em
pavimentos muito sensiveis (p. ex. marmore
macio), primeiro deve-se efectuar um teste
num local discreto

Nao utilize o RC 3000 para a limpeza
— de revestimentos molhados de chao
— de lavanderia
ou outros espacos humidos.
— de escadas.
— de placas de mesa e estantes.
— de pordes ou soétaos.
— de depdsitos, edificios industriais, etc.
— exterior.
— de objetos em flamas ou incandescentes
(ex. cigarros, cinzas quentes).

Nao utilize o RC 3000 em

— espacos com perigo de exploséo.

— em salas, onde o ar contenha gazes com-
bustiveis de gasolina, 6leo combustivel, di-
luentes de pinturas, dissolventes , petréleo
ou élcool.

— em salas com fogo a arder ou com brasas
de uma lareira aberta sem vigia.

— em salas com velas a arder sem vigia.

— em salas protegidas com alarme ou senso-
res de movimentos.

A Indicag6es de seguranca

¢ Atenséo da rede disponivel deve correspon-
der aos dados de tensao impressos na cha-
pa de modelo.

e Antes da utilizacao, verificar o estado im-
pecavel do cabo de ligacao a rede. Nao uti-
lizar o RC 3000 sem que o cabo esteja em
perfeito estado.

e Puxar o cabo de ligagcéo a rede pela ficha e
nao pelo cabo para desligar da tomada de
corrente.

e Nunca tocar a ficha da rede com as méaos
molhadas (Perigo de choque eléctrico).

e Antes de qualquer tipo de trabalho de ma-
nutencao retirar a ficha da tomada da rede.

e O cambio do cabo a rede pode ser efectua-
do apenas pelo servico ao cliente autoriza-
do da KARCHER. Utilizar somente o cabo
original HO5 V- 2x 0,75.

e O aparelho deve ser reparado somente pelo
servigo ao cliente autorizado.

e Devem ser utilizados somente acessorios e
pecas de reposicao que sejam autorizadas
pelo fabricante. Os acessorios e pegas de
reposicao originais garantem o perfeito e
seguro funcionamento do aparelho.

e Este aparelho ndo foi concebido para ser uti-
lizado por pessoas (incluindo criangas) com
capacidades fisicas, sensoriais e psiquicas
reduzidas ou por pessoas com falta de ex-
periéncia ou conhecimentos, excepto se
estas forem supervisionadas por uma pes-
soa responsavel pela sua seguranga ou re-
ceberem as necessarias instrugdes sobre
como utilizar o aparelho. As criancas devem
ser supervisionadas, de modo a assegurar
que nao brinqguem com o aparelho.

e Durante o funcionamento nao deixar crian-
cas sozinhas com o RC 3000.

e Nao esqueca nunca que o robot esta a
funcionar. (perigo de tropecar).

e N&o colocar-se de pé ou sentar-se em cima
do robot/estacéo.

e E possivel que devido a choques do robot
caiam objectos (objectos em cima das me-
sas ou em moveis pequenos).

e O robot pode se enrolar em cabos de tele-
fone, eléctricos, toalhas de mesa, corddes,
cintos, etc. Isso pode causar em caso ex-
tremo a queda de objectos.

e Se o aparelho for indevidamente utilizado
para outros fins ndo se assumira a respon-
sabilidade pelos danos.

e O carregador da estacéo devera ser utiliza-
do apenas para carregar o robot.

e Os acumuladores do robot devem ser car-
regados apenas na estagao.
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Breve introducao

1.Montagem do RC 3000

2. Iniciar RC 3000

3. Indicadores das luzes de controlo (12)

12

©

<

Verde | continua
pisca lentamente (lig: 1seg; desl: 4seQ)
pisca rapido (lig:0,5seg; desl:0,5seg)

Accao de limpeza
Robot busca estacao
Carregar acumulador

Vermelho ver ajuda para avarias paginas 98
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Elementos de operacao

Estacao para robot de limpar
1 Alga dobravel para transporte da estagao
2 Puxador para abrir a tampa do filtro
3 Campo de operagao da estagao
4 Interruptor da estacao LIG. /DESL.
5 Emissor infravermelho
6 Abertura de aspiracao
7 Rampa para o robot de limpar

(para estacionar na estacao)

8 Contactos de carga
9 Cabo de ligagéo

Campo de operacéao da estacéo (3)

A Lampada de controlo (verde) — Estacionar Robot

B Tecla estacionar Robot Lig./Desl.

C Seleccionar tecla duracédo de limpeza

D Lampada de controlo (verde) - 3 horas de limpeza
E Lampada de controlo (verde) - 6 horas de limpeza
F Lampada de controlo (verde) - 9 horas de limpeza
G Lé&mpada de controlo (verde) - Limpeza continua
H Lampada de controlo (vermelha)- Filtro cheio

J Tecla operacao silenciosa - Lig./Desl.

K Lampada de controlo (verde) - operacao silenciosa

Robot de limpar
10 Tecla ligar Robot
11 Tecla desligar robot
12 Luzes de controlo
(Verde - Operacgéo / Vermelho — Avaria)
13 Contactos de cargas
14 Para-choques
15 Receptor infra-vermelho
16 Escovas
17 Sensor de quedas (4x)
18 Acumulador (2x)
19 Alavanca de feche (2x) deposito para sujeira
20 Tampa depodsito para sujeira
21 Depdsito para sujeira
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Preparacao

Desembalar

Ao desembalar comprove se as pecas estao completas. No caso
de faltar pecas ou de constatar um dano de transporte ao desem-
balar, por favor informe imediatamente ao seu revendedor.

Por favor eliminar o embalagem adequadamente.
Os materiais da embalagem séo reciclaveis. Por favor @
n&o jogue as embalagens no lixo doméstico, entregue- @I <9

0s para o reciclagem.

Montar rampa

e Segure a rampa inclinada .

e Coloque as recepcdes da estagdo nos pinos da rampa.

e Pressione a estacdo e a rampa para baixo até engatar a
conexao.

Indicacoes para instalacao da estacao

A posigcao da estagéo deve ser escolhida de maneira que possi-

bilite ao robot transitar sempre através do raio infra-vermelho e

encontrar novamente a estagéo sem problemas. (ver llus. 4a e

4b).

— Nivelacéo da estacéo.

— N&o colocar objectos diretamente diante da estacéo.

— Nao situar cabos diante da estacao (impede o estaciona-
mento)

— Desenrolar o cabo de ligagdo somente o necessario.

— Pendurar o cabo restante no gancho para cabo, preste aten-
c&o para que o cabo passe pela aberturada caixa (llus. 3).

e Cologue a ficha na tomada da corrente.

Limpeza de uma sala

A estacao sera colocada oportunamente na sala a ser limpa
(llus. 4a).

A adaptacéo aos diferentes tamanhos de salas pode ser efec-
tuada através da seleccéo da duracéo de limpeza. (ver pag. 94
"Seleccionar duragao da limpeza“).

Limpeza de um andar

A partir de uma posicao basica serao limpos varios quartos

(llus. 4b).

Aviso: No caso das passagens entre quartos terem um degrau
entre 2 cm e 8 cm, o robd desce normalmente mas ndo sobe

Atencdo: Nas galerias e nos patamares livres das escadas é
necessario proteger os cantos internos, no caso da altura de
passagem, por baixo do corriméo, ser superior a 10 cm.
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llus. 1: RC 3000 Desembalar

llus. 3: Posicionar estagéo

llus. 4b: Limpeza de um andar



Operacao

Preparacao para limpeza
e Durante a operacao do robot nao deixe obstaculos no chao.

— Garrafas, copos
— Cortinas no chéo
— Capacho de casa de banho

Obstaculos podem ser: Nao sao obstaculos por exemplo:
—Jornais, livros, revistas, papeis — alguns cabos de ligagao na sala

— Roupas, brinquedos, CDs — Limiar de portas até 10 mm de altura

— Sacos de plasticos — Franjas de tapetes mais curtas que 10 cm

Colocar em operacao

e Ligue a estacao (Interruptor 4).
A léampada de controlo duracdo da limpeza (G) ilumina.

e Coloque o robot no chéo diante da estagao.

e Ligue o robot (Tecla 10).
O robot dirige-se primeiro até a estacdo para esvaziar o depo-
sito de sujeira e examinar o estado de carregamento dos acu-
muladores e no caso necessdrio para carrega-los. Depois o
robot inicia a sua acgcédo de limpeza.

Indicadores das luzes de controlo (12)

Verde Luz continua Acgao de limpeza
pisca lentamente (lig:1seg; desl:4seg) | Robot procura estagao
pisca rapido (lig:0,5seg; desl:0,5seg) | Carregar acumuladores
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Colocar em funcionamento depois de longo tempo de pausa

Ao colocar o robot em funcionamento com os acumuladores

completamente vazios o aparelho n&o apresenta nenhuma fun-

c¢ao. Proceda da seguinte maneira para colocar em funciona-
mento o aparelho:

e Coloque o robot na estacdo e comprima os contactos de car-
regamento do robot durante 60 segundos sobre os contactos
de carregamento da estacéo. (llus. 7).

Ao fazer isso o depdsito de sujeira sera aspirado.

e Coloque entdo o robot a 50cm diante da estagéo e ligue-o
(Tecla 10).

O robot dirige-se independentemente para a estacdo e sera
carregado. O tempo de carregamento sera de 60 minutos.

Desligar

No caso necessario do robot interromper a limpeza em
seguida ou se o sitio de limpeza deve ser cambiado, entdo...
e Primeiro desligue o robot (Tecla 11).

e Depois desligue a estacao (Interruptor 4).

Recomendacéo: No caso do RC 3000 néo ser utilizado por um
periodo de tempo longo, antes deixe-o carregar completamente.

llus. 6: Ligar robot

llus. 7: Operagao apds longo periodo
de pausa

llus. 8: Desligar robot e estacao
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Operacao

Estacionar
Se o robot deve interromper a limpeza apds do proximo proces-
so de carregamento, entdo...
e Prima a tecla “Estacionar robot” (B).
A lampada de controlo “Estacionar” (A) acende-se.
Depois do proximo retorno do robot para a estacdo ele sera
esvaziado e carregado. Depois o robot permanece desligado
diante da estacéo.

Seleccionar duracao da limpeza
Se o robot deve apenas limpar durante um determinado tempo,
entéo ...
e Prima a tecla “C* até regular o tempo de limpeza desejado
(ajuste basico: Limpeza continua).
premir 1 x—-  Seleccionadas 3 horas de duragéo de limpeza. lus. 10: Selecionar duragéo de limpeza
para salas menores de 45 m?
premir 2 x—  Seleccionadas 6 horas de duragéo de limpeza.
para salas de 45 m2 até 90 m2
premir 3 x—  Seleccionadas 9 horas de duragéo de limpeza.
para salas de 80 m2 até 135 m?
premir 4 x—  Foi novamente seleccionada a limpeza continua.
A duracdo da limpeza seleccionada comeca e sera indicada
através de uma lampada de controlo . Ao terminar o tempo de
limpeza seleccionado o robot depois de esvaziar e carregar
permanece desligado diante da estacéo.

Operacao silenciosa
|deal para ac¢des de limpeza durante a noite ou na presenca de
pessoas.
e Prima a tecla “Operacgéao silenciosa“ (J).
A lampada de controlo “Operagéo silenciosa” (K) acende-se. 5 11 reguiar operagao sienciosa
A estacéo limpa o robot 8 horas com nivel de som e rendimen-
to reduzidos. Depois a estacéo retorna para operacao normal.

Programa de accéo

A seleccao do programa sera manejada automaticamente pelos
sensores no depdsito de sujeira, dependendo do grau de sujeira
reconhecido. O robot possui quatro programas de acgao com
0s quais ele pode adaptar-se as diferentes sujeiras do chéo.
Quanto mais sujo o chao mais intensivamente sera limpo pelo
robot. No caso de grau de sujeira reduzido sera seleccionado
novamente o programa de ac¢ao 1.

1. Programa de ac¢éo — limpeza normal

— Accéo segundo o principio do acaso com velocidade normal.
2. Programa de acg¢ao — Parte isolada suja

— Accéo lenta sobre parte suja.

3. Programa de acg¢ao — Parte isolada muito suja

— Marcha lenta para frente / para tras sobre a parte suja.

4. Programa de acc¢ao — area grande muito suja

— Accao em forma de raios e estrela sobre area suja.
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Recomendacoées e Truques

)

Observar o robot durante as primeiras limpezas. Se houver obstaculos na sala que o robot
nao puder superar, estes podem ser retirados anteriormente e evitar assim interrupcoes
indesejadas.

Arrumar as salas antes de comecar a limpeza, ndo deixar objectos soltos no chéo.
Atar para acima cabos, corddes, cortinas para evitar que sejam puxados para baixo.

Se o0 aparelho estiver armazenado mais de 4 meses, verifique se 0 acumulador esta com-
pletamente carregado.

Se deixar o robot funcionar durante uma chamada telefénica ou enquanto assiste a tele-
visdo, coloque entdo na estacéo a funcao do modo silencioso.

Durante a limpeza de um quarto, as portas devem ser fechadas.

Durante a limpeza de um andar deve-se observar para que o robot ndo chegue atras das
portas.

D e I =2 I = I =D =

No caso de mudanca de sitio, o melhor momento para desligar o robot € quando ele encon-
tra-se na estacao para carregar (depois da aspiracdo do depdsito de sujeira.).

Cuidados e manutencao

Desligar o robot e a estagdo antes de qualquer trabalho de manutencgao!

A Estacao

Cambiar saco de filtro da estacao

O saco do filtro deve ser trocado quando a lampada de controlo

indica “Filtro cheio® (H).

e Abra a tampa do filtro.

e Puxe o saco do filtro do depdsito para cima pela lingueta.
Jogue fora o saco de filtro no lixo doméstico.

e Empurre o novo saco de filtro até encaixar no depdsito.
Atencéao: Nunca operar sem saco de filtro!

e Feche a tampa do filtro.

Jogo de sacos de filtro de reposicao: 5 Sacos de filtro,
1 filtro de protecgao de motor mero de pedido: 6.904-257

Cambiar filtro de protec¢dao do motor da estagao de

carregamento

e Depois de cambiar 5 sacos de filtro, cambiar também o filtro
de proteccéo do motor. (incluso no jogo de sacos de filtro
de reposicao).

llus.. 15: Trocar filtro de protecao do motor
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Cuidados e manutencao

Robot

Limpeza das rodas

e | impe as rodas se estas estiverem sujas.

(i) Particulas de sujidade (como, p. ex., areia) podem depositar-
se nas rodas e danificar pavimentos lisos sensiveis.

Inicie todos os trabalhos de manutengao no robot segundo os
seguintes passos:

Abrir o depésito de sujeira

e Deixe o robot aspirar na estagéo.

e Coloque o robot sobre uma superficie suave.

e Abra ambas alavancas de feche do depdsito de sujeira.

e | evante a tampa do depdsito de sujeira.

Limpar filtro plano

Depois de cada cambio do saco de filtro limpe também o

filtro plano.

e Retire o filtro plano do depdsito de sujeira.

e Sacuda o filtro plano ou limpe-o com uma pequena escova.

e |nserir o filtro plano, de forma que as talas apontem para a
alavanca de fecho.

Desmontar escovas

e Abra primeiro o depdsito da sujeira (ver pagina 96).
e Puxe as escovas da guia direita (1.).

e Depois puxe as escovas do suporte lateral (2.).

Limpeza das escovas

A escova suja sera limpa automaticamente em cada processo
de limpeza na estacao. Os pelos restantes e fios enrolados po-
dem ser retirados manualmente.

e Corte o rolo da escova pelo fio de uma tesoura.

e Retire os cabelos/fios enrolados.

Cambio da escova
Se as cerdas estdo gastas devem ser cambiada a escova.
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Cuidados e manutencao

Montar escova

e Coloque a escova a esquerda no suporte(1.).

e Premir a escova com o gancho para baixo, na guia direita,
até encaixar (2.).

Limpeza dos sensores de po
e | impe 0s sensores de pd com uma toalha suave ou um pincel.

Finalize todos os trabalhos de manutengéo no robot segundo
0s seguinte passos:

Montar tampa depésito de sujeira
e Coloque a tampa sobre o deposito de sujeira.

e Feche ambas alavancas de feche.

e Prima ainda adiante na tampa para fechar seguro o depdsito
de sujeira.

Troca de acumuladores

Use somente acumuladores originais da KARCHER.

e Desaperte os dois parafusos em ambos acumuladores e retire
0s acumuladores velhos.

e Coloque os acumuladores novos e aparafuse bem.

Por favor, elimine os acumuladores adequadamente para o
meio ambiente

Os acumuladores possuem substancias que nao devem entrar
em contacto com o meio ambiente. Por isso, favor entrega-los
aos postos adequados de recolhimento.

NiMH
Por favor, elimine os aparelhos velhos de maneira
adequada para o meio ambiente. @
e Retire primeiro as duas baterias acumuladoras incorporadas. <9
Os aparelhos velhos contém materiais reciclaveis de alta quali-

dade, que devem ser entregues para reciclagem. Por isso por
favor entregue os aparelhos velhos nos postos apropriados de
recolha.
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Ajuda para avarias

Indicadores das luzes de controlo (12)

Verde estado de operagéo normal
Vermelho | pisca rapido (Lig:0,5seg; Desl:0,5seg) Robot esta preso
Vermelho | pisca lento (Lig:1seg; Desl:4seg) Robot sujo
Vermelho | Luz continua Encarregar servigo
Problema Sinal Seguir Solucdo
0 robot ndo consegue sair dos | vermelho |0 robot desliga-se Mudar eventualmente o mével de sitio;
cantos dos moveis rapido retirar o robot do canto do mével,
desligar e voltar a ligar.
Movel plano com aclive vermelho |0 robot sobe em cima Desligar o robot e retirar do objecto
rapido atropelado
0 robot ficou preso embaixo de |vermelho [O robot desliga-se e Desligar o robot e liberar; colocar de
objectos do mobiliario rapido |permanece em modo novo no chao e liga-lo
Standby
0 robot para sem motivo no vermelho [Objectos soltos foram presos [Desligar o robot, virar o robot e retirar
meio da sala lento |pela escova e blogueiam a  |com cuidado 0s objectos presos,
gscova objectos soltos podem ser:
brinquedos, pecas de roupa,...
0 resultado da limpeza é mal, a | vermelho [Depdsito de sujeira cheio Limpar depdsito de sujeira.
sujeira nao € recolhida lento
vermelho [Escova suja demais ou a Limpar ou trocar escova.
lento |escova estd gasta
vermelho [Escova bloqueada Liberar com cuidado a escova dos
lento objectos que blogueiam-na
vermelho [Escova ndo foi colocada Verificar o encaixe da escova
lento |correctamente
vermelho [Boca de aspiragdo da estagdo [Revisar boca de aspiragdo da estagéo
lento |estd entupida e limpar em caso de entupimentos
0 robot limpa somente em verde luz |Apenas uma certa area é Limpar os sensores de p6 com um
forma de estrela continua {limpa, pano suave.
0 robot corre pelo tapete verde luz |Limpeza desigual A forma de acgdo é normal sobre
desigualmente, balanceia-se continua revestimentos de tapetes com altura
muito para acima e para baixo de penugem > 20 mm.
0 aparelho ndo estd com defeito
0 robot ndo encontra a estagdo | verde |A estagdo foi colocada de Reposicionar a estagdo. (ver "Avisos
lento  |modo desfavoravel no quarto |de colocagdo para a estagdo")
0 robot ndo acopla na estagdo verde |0 robot ndo € aspirado Verificar o feche da tampa do depdsito
lento de sujeira Colocar a estacao nivelada
0 robot recolheu sujeira himida --- |Escova e filtro do robot Retirar escoa e filtro do robot e limpa-
empastado los bem. O filtro do robot ndo deve ser
colocado molhado no robot
0 robot solta um chiado durante ---  |Resultado mal da limpeza Escova do robot ndo estd bem
a limpeza colocada. Desligar o robot e verificar 0
encaixe da escova
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Ajuda para avarias

ou todos os
robd avariado LEDs piscam

Problema Sinal Seguir Solugao
Maus resultados de limpeza —_ Escova desgastada Substituir escova
Robd bloqueado na estagdo Estacdo: Robd permanece na estagdo [Remover objecto de obstrugdo.

ap0s expiragdo do tempo de
carregamento

Desligar e voltar a ligar a estacdo.
Contactar o servico de assisténcia

Curto-circuito interno ou externo |Estacao:
dos contactos de carregamento |todos 0s
LEDs piscam

Contactar o servico de assisténcia

Dados técnicos

Estacéo :

Tenséo de operacao 220-240 V
Poténcia de aspiracdo 600 Watt
Poténcia sonora

(Modo silencioso) 60 (54) dB(A)
Saco de filtro 21
Medidas 500 x 250 x 230 mm
Peso 5,8 kg
Robot:

Capacidade do acumulador (NIMH)1,7 Ah
Tenséo de operacao 12V
Tempo de limpeza

por carga do acumulador até 60 min
Tempo de carga 10-20 min
Deposito 0,2 |
Medidas 2280 x 105 mm
Peso 2,0 kg

Garantia

Em cada pais regem as condicdes de garantia

estabelecidas pela nosso distribuidor oficial.
Eventuais avarias no aparelho ocorridas dur-
ante o periodo de garantia serdo reparadas
gratuitamente, contanto que as causas resul-
tem de defeitos de material ou fabricagéo.

No caso de garantia dirija-se por favor com
oacessorio e factura de compra ao seu reven-
dedor ou ao proximo servigo aocliente-
autorizado.

Declaracao de conformidade CE

Pela presente declaramos que a maquina de-
nominada a seguir corresponde, na sua con-
cepcao e fabricagdo, bem como no tipo por
nés comercializado, com as exigéncias basi-
cas de seguranca e saude das directivasda CE.
Se houver uma modificacdo na maquina sem
0 NOSSO consentimento prévio a presente de-
claragcéo perdera a sua validade.

Produto: RC 3000
Tipo: 1.269-xxx

Normas aplicaveis da CE:
2006/95/EG

2004/108/EG

Normas harmonizadas aplicadas:
EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Os assinantes actuam e representam a gerén-
cia através de procuragéo.

fZ WS
.Jenner

S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212

Portugués — 99



Perguntas e respostas frequentes

O robot pode limpar sobre quais
revestimentos?

Ele pode ser utilizado em todas as superficies
comuns, como tapetes e superficies duras (la-
drilho, parquete, etc.). Para tapetes com muita
penugem (> 20 mm) o aparelho é apropriado li-
mitadamente. O canto avesso mdvel adapta-se
automaticamente aos diferentes revestimentos
para chao.

A condutibilidade por baixo de méveis
apresenta um problema?

Nao, através da sua construgao compacta e
chata o robot é capaz de limpar também em-
baixo dos moveis, como por exemplo cama,
sofa e armario.

Como o robot transporta a sujeira
recolhida até a estacao?

O robot possui um depdsito de sujeira que é
aspirado regularmente pela estacéo.

Como é recolhida a sujeira na estacao?

Na estacéo a sujeira sera recolhida num saco
de filtro (2litros) normal.

Os intervalos de cambio sao flexiveis, serao
comunicados ao usuario através de um sinal
no display.

Quanta sujeira o robot pode recolher?

O deposito de sujeira com sujeira normal é
suficiente para uma hora de trabalho de lim-
peza. Caso isso ndo for o suficiente o robot
regressa simplesmente antes a sua estacao,
esvazia o conteudo e volta a continuar o tra-
balho.

Como é efectuada a recolha de sujeira no
robot?

Através do varrer por aspiragcao a sujeira € var-
rida no depdsito do robot.

O robot pode limpar a casa sem vigia?
Sim, isso é possivel sem problemas.

O robot & um sistema autarquico e nao preci-
sa de atengéo, o seu depodsito sera aspirado
na estagao.
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Quanto tempo o robot precisa até ser
carregado ou estar pronto para a
operacao?

O tempo de carregamento oscila de 15 até 60
minutos, dependendo qual seja o estado do acu-
mulador antes do carregamento. Antes de co-
locar em funcionamento pela primeira vez o ro-
bot necessita seguramente de um tempo maior
de carregamento.

Com qual velocidade se move o robot?

O robot se move num estandarte com 20 cm
por segundo. Em areas com muita sujeira a
velocidade é diminuida pela metade para in-
tensificar a limpeza. O mesmo na viagem final
até a estacéo para poder manobrar precisa-
mente.

Quantos quildmetros quadrados o robot
pode limpar em uma hora?

O robot limpa até 15 quilémetros quadrados
por hora. Muitas partes, sobretudo os camin-
hos muito usados sao limpos varias vezes a
partir de diferentes direc¢des.

Como sabe o robot quando deve ir para a
estacao?

O robot vai para a estacdo assim que a tensao
do acumulador alcanga um certo nivel ou qu-
ando o depdsito esta cheio.

Quanto tempo dura a aspiracéo do robot
na estacao?
A aspiracéo dura cerca de 30 segundos.

Onde o robot é programado? No que se
deve prestar a atengao?

O robot somente pode ser ligado e desligado.
Na estacéo existe a possibilidade de pré sel-
eccionar a duragao da limpeza. Ademais pode
ser programado para que ele depois da proxi-
ma entrada na estacao n&o volte a sair dela.
(Funcao de estacionamento).

Segundo qual principio o robot se move?
O robot se move pela sala segundo o principio
do acaso. Ao chocar-se com um obstaculo
muda sua direccdo num angulo arbitrario e
continua até encontrar o proximo obstaculo.



Perguntas e respostas frequentes

Quais meios de ajuda o ropot possui para
superar o obstaculo?

Com a ajuda de sensores ele reconhece es-
cadas e nao cai. Com a ajuda de um progra-
ma especial para franjas de tapetes ele néo se
prende nas franjas. Devido aos varios angulos
de marcha e de rotagéo, este consegue sair
de cantos apertados

Como o robot trabalha mais
eficientemente (quartos, em toda casa)?

O robot trabalha mais eficientemente pelos
quartos, ou seja, quando a estacao e o robot
estdo namesma sala. O tempo de busca para
retornar a estacao & menor tornando maior o
tempo efectivo de limpeza. Na limpeza de todo
um andar a estacao deve ser colocada numa
parte central da casa, para que ela possa ser
facilmente alcangada pelo robot.

As esquinas sao limpas sem problemas

(o robot é redondo)?

Nao, mas através da limpeza continua diminui
bastante a origem de sujeira. Com isso se evi-
ta efectivamente a acumulagéo de sujeira em
esquinas.

O que passa nas escadas/degraus

(Perigo de queda)?

Escadas: O robot trabalha com sensores 6pti-
COs que registram degraus de escadas e dao
ao robot sinal de que ele deve mudar de di-
reccao.

Degraus: O robot supera tanto degraus duros
de até 10mm e também degraus suaves até
20mm em ambas direcoes.

Atencdo: ndo deixar objectos soltos (p. ex.:
jornais, pecas de roupa) nas escadas ou de-
graus, visto que estas podem impedir o funci-
onamento correcto dos sensores.

- Perigo de queda!

Podem ocorrer danos no mobiliario, etc.?
N&o, ndo representa danos para os objectos
da casa. Mas deve-se considerar que objec-
tos leves e frageis podem ser atropelados pelo
robot e deslocados ou com a ajuda de um cabo
provocar a caida dos objectos (por exemplo:
telefone). Aqui é importante arranjar a sala
“para o robot”.

Como reagem os animais domésticos com
o robot?

Ja que o RC 3000 né&o é ruidoso e nao tra-
balha com ultrasom, n&o é esperado proble-
mas com animais domésticos. O comporta-
mento demovimentoproéprio provoca nor-
malmente apenas desconfianca.

O que deve ser considerado para criancas ?
O robot ndo deve estar sem vigia quando as
criangas brincam na mesma sala. Se deve con-
tar com danos mecanicos quando as criangas
sentam-se em cima do robot para andar com
ele.

Por que o robot para nesta ou aquela
situagéo?

O robot pode liberar-se de situagdes compli-
cadas somente até um certo grau, por exem-
plo pilhas de cabos podem leva-lo a manob-
ras inuteis. Se ocorrer isto, o robot desliga-se
apds um tempo. Logo o sinal vermelho do ro-
bot pisca rapido.

Podera ajudar simplesmente colocar o robot
em cima de uma superficie livre, desliga-lo e
logo liga-lo novamente. Depois ele continuara
a acgao de limpeza sem problemas.

Como transporto corretamente o meu
robot?

O robot pode ser levantado do chado com am-
bas méos ou pego com uma mao pela aber-
tura do depdsito para escovas.

O que sucede quando orobot tem varrido
sujidade humida?

Isso causa o aglutinado no filtro. Aqui é ne-
cessario desmontar o filtro do robot e limpa-lo
(ver pagina 96 “Limpar filtro plano”).

O que pode ocorrer quando o robot se
prende durante a minha auséncia?

Nao pode ocorrer nada. O robot para nessa
parte e indica o sinal de ficar preso. Se nao
pisca luz nenhuma , os acu muladoresestao
vazios edevemser carregados novamente .
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Funktion og arbejdsmade

Kaere kunde

Tak for at De har valgt rengeringsrobotten RC
3000 fra KARCHER.

RC 3000 er en automatisk rengeringsrobot til
indenders brug i private hjem. Den kan anven-
des til selvstaendig, kontinuerlig daglig rengering
af alle geengse gulvtyper. Aggregatet bestar af
to enheder, en station og en mobil robot.

Robotten far strem fra akkumulatorer. Den be-
vaeger sig efter tilfeeldets princip. Hvis robot-
ten rammer en forhindring, eendrer den sin ret-
ning i en vilkérlig vinkel. Den bliver sé ved med
at kare ligeud, indtil den rammer naeste forhin-
dring. Robottens flade konstruktion ger, at den
ogsa kan gere rent under maebler som senge,
sofaer og skabe. Robotten arbejder med op-
tiske sensorer (nedstyrtningssensorer), der kan
registrere trapper og afsatser og forhindre, at
robotten falder ned.

Robotten har fire kareprogrammer, sé den au-
tomatisk kan tilpasse sig forskellige grader af
snavsede gulve. Kereprogrammerne styres
vha. sensorer i smudsbeholderen, afhaengigt
af den registrerede smudsgrad.

Med én akkumulatoropladning kan robotten
arbejde i op til 60 minutter. Robotten (infrared
modtager) begynder tidligst efter 20 minutter
at lede efter sin station (infrared sender). Har
robotten efter 60 minutter endnu ikke fundet
sin station, kobler den sine rengeringsaggre-
gater fra og koncentrerer sig i yderligere 60
minutter om at lede efter stationen.

| stationen oplades robottens batterier, og
smudsen suges ud af smudsbeholderen. | sta-
tionen samles smudsen i en filterpose (2 ). Ef-
ter endt ladetiden forlader robotten af sig selv
stationen og fortsaetter sin rengering.



Om sikkerhed

Anvendelse

RC 3000 mé& udelukkende anvendes

- til rengering af teepper og harde gulv-
beleegninger i private hjem.
OBS: For at undgé skrammer pa meget sen-
sitive gulvflader (f.eks. bled marmor), prov-
venligst forst pa et ubemeerket sted.

RC 3000 mé ikke anvendes til rengering

- af vade gulvbelasgninger.

— af vaskerum eller
andre vadrum.

— af trapper.

— at bordplader og hylder.

— af keeldre eller loftsrum.

— af lagre, industribygninger etc.

— udenders.

— af breendende eller gledende genstande
(f.eks. cigaretter, varm aske).

RC 3000 mé ikke anvendes

— i rum, hvor der er eksplosionsfare.

— irum, hvor luften indeholder breendbare gas-
ser af benzin, fyringsolie, fortynderveeske,
oplesningsmidler, petroleum eller sprit.

— i rum med levende ild eller glader i en dben
kamin uden opsyn.

—irum med levende lys uden opsyn.

— irum, der er sikret med et alarmsystem eller
bevaegelsesfolere.

/\ Sikkerhedsanvisninger

e Netspaendingen skal svare til speendingsan-
givelserne pa typeskiltet.

o Kontrollérinden brug, at netkablet er i upakla-
gelig tilstand. Tag ikke RC 3000 i brug, hvis
netkablet er i stykkker.

e Treek netkablet ud ved at tage fat i kontak-
ten og ikke i ledningen.

e Ror aldrig ved netstikket med haenderne (fare
for elektriske stad).

o Traek stikket ud af stikdésen, inden der fore-
tages servicearbejde.

e Netkablet m& kun udskiftes af KARCHERSs
autoriserede kundeservice. Benyt udeluk-
kende originalkabler HO5 VV- 2x 0,75.

e Aggregatet mé ikke repareres af andre end
den autoriserede kundeservice.

e Der ma kun anvendes tilbeher og reserve-
dele, der er godkendt af producenten. Origi-
naltilbeher og -reservedele er en garanti for,
at aggregatet kan fungerer sikkert og uden
fejl.

e Dette apparat er ikke beregnet til brug af per-
soner (inklusive bern) med indskreenkede
fysiske, sensoriske eller andelige evner eller
som ikke har erfaringer med brugen og/ el-
ler kendskab til brugen, med mindre de er
under opsyn af en person som er ansvarligt
for deres sikkerhed eller blev anvist i brugen
af apparatet. Born skal veere under opsyn
for at serge for, at de ikke leger med appa-
ratet.

e | ad aldrig bern veere uden opsigt, nar RC
3000 arbejder.

e Glem ikke, at robotten arbejder (fare for at
snuble).

e Sta eller sid ikke pa robotten/stationen.

e Det kan forekomme, at der er genstande, der
veelter, fordi robotten kerer p&d dem (ogsa
genstande pé borde eller sma mabler).

e Robotten kan vikle sig ind i telefonledninger,
der haenger ned, elektriske ledninger, duge,
snore, beelter etc. Det kan i veerste fald be-
tyde, at der er genstande, der veelter .

e Hvis apparatet betjenes forkert eller anven-
des til andet end det, det er beregnet til, gi-
ves ingen garanti for skader.

e Det er kun robotten, der mé oplades med
ladeanordningen i stationen

o Akkumulatorerne til robotten mé ikke opla-
des andre steder end i stationen.
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Kort brugsanvisning

1. Opstilling af RC 3000

2. Start af RC 3000

3. Kontrollampernes (12) visninger

12

©

<

Gron

Permanent lys
Blinker langsomt (teendt:1; slukket:4sek.)
Blinker hurt. (teendt: 0,5; slukket:0,5sek.)

Rengering
Robotten sgger station
Akkumulatorer oplades

Red

Se Afhjeelpning af fejl, side 112
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Betjeningselementer

Station til rengeringsrobot

1 Sammenklappeligt greb til at beere stationen i

2 Greb til at dbne filterlaget med

3 Betjeningsfelt station

4 Kontakt station TAND/SLUK

5 Infrared sender

6 Abning for udsugning

7 Tilkaerselsrampe for rengeringsrobotten
(s& den kan koble til stationen)

8 Ladekontakter

9 Netkabel

Kontrolfelt station (3)

A Kontrollampe (gren) - parkering af robotten
Knap Parkering af robot TAND/SLUK
Knap Veelg rengeringsperiodes laengde
Kontrollampe (gren) - 3 timers rengering
Kontrollampe (gren) - 6 timers rengering
Kontrollampe (gren) - 9 timers rengering
Kontrollampe (gren) - kontinuerlig rengering
Kontrollampe (red) - filter fuldt
Knap Stgjsvag drift - TAEND/SLUK
K Kontrollampe (gren) - stejsvag drift

CcTOTMmMOOW

Rengeringsrobot

10 Knap Teend robot

11 Knap Sluk robot

12 Lamyper (gren - i drift / red - fejl)
13 Ladekontakter

14 Steddeemper

15 Infrared modtager

16 Beorste

17 Nedstyrtningssensor (4x)

18 Akkumulatorer (2x)

19 Lukkemekanisme (2x) smudsbeholder
20 LA&g til smudsbeholder

21 Smudsbeholder
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Forberedelser

Udpakning

Kontrollér ved udpakningen, at alle dele er med. Giv omgaende
besked til forhandleren, hvis der skulle mangle dele, eller hvis De
finder en transportskade ved udpakningen.

Sarg for at bortskaffe emballagen pa en @
miljgmaessigt forsvarlig made. @I
Emballagen kan genbruges. Smid ikke emballagen til

husholdningsaffald, men til genbrug.

Montering af tilkerselsrampen

¢ Hold tilkerselsrampen skra.

e Szt udsparingerne i stationen pa tilkerselsrampens tappe.

e Tryk station og tilkerselsrampen ned, indtil forbindelsen gar i
hak.

Oplysninger om opstilling af stationen
Stationen skal placeres, sa robotten ofte kaerer igennem den
infrargde stréle, sa den kan finde tilbage til stationen uden pro-
blemer (se fig. 4a og 4b).
— Stil stationen pé et plant underlag.
— Stil ikke genstande direkte foran stationen.
— Leeg ikke kabler foran stationen (forhindrer robotten i at
koble til).
— Undgé at vikle netkablet leengere ud end nedvendigt.
— Heeng resten af netkablet op i kabelkrogene, serg for, at netka-
blet er fort igennem kabinetabningen (fig. 3).
o Saet stikket i en stikdasen.

Rengering af et rum

Stationen opstilles i det rum, der skal geres rent (fig. 4a).
Tilpasningen til rummenes forskellige storrelser kan reguleres
gennem valg af rengeringsperiodens leengde (se side 108 ,Valg
af rengeringsperiodens laengde®).

Rengering af en etage

Flere veerelser rengeres med udgangspunkt i en basisopstilling
(fig. 4b).

Bemeerk: Hvis overgang fra rum til rum har kanter imellem 2 cm
0g 8 cm, kerer robotten under driften seedvanligvis nedad men
ikke opad.

OBS: Hos galerier og trapper skal de indre hjerner sikres, hvis
hejden pa passagen under balustraden er storre end 10 cm
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Forberedelse til rengoring

Drift

Lad ikke genstande ligge i vejen for robotten pa gulvet.

Forhindringer kunne f.eks. vaere:
— aviser, boger, tidsskrifter, papir
—10j, legetej, cd’er

— plastikposer

Folgende genstande er ikke forhindringer:
— enkeltledninger i rummet

— darkarme péa op til 10 mm hojde

— teeppefrynser, der er kortere end 10 cm

— flasker, glas
— gardiner, der nar gulvet
- badematte

Idrifttagning

e Teend for stationen (kontakt 4).
Kontrollampen Permanent rengering (G) lyser.

e Stil robotten pé gulvet foran stationen.

e Taend for robotten (knap 10).
Robotten kerer forst hen til stationen for at temme smudsbe-
holderen og for at kontrollere samt om nedvendigt oplade bat-
terierne. Derefter indleder robotten sin rengering.

Kontrollampernes visninger (12)

Gren | Permanent lys (blinker) Rengering
Langsomt (teendt:1; slukket:4sek.) Robot seger station
Hurtigt (teendt:0,5; slukket:0,5sek.) | Akku. oplades
Red | Se Afhjeelpning af fejl, side 112

Idrifttagning efter laengere tids stilstand

Hvis robotten tages i brug med helt tomme akkumulatorer, rea-

gerer aggregatet ikke overhovedet. Ga i sa fald frem som folger

for at tage aggregatet i brug:

e Stil robotten i ladestationen og tryk robottens ladekontakt mod
stationens ladekontakt i ca. 60 sekunder (fig. 7).
P& den méade temmes smudsbeholderen.

e Stil nu robotten 50 cm fra stationen og teend for den (knap 10).
Robotten karer selv ind i stationen og oplades. Ladetiden ud-
gor her ca. 60 minutter.

Frakobling

Hvis robotten skal afbryde rengeringen med det samme, eller
hvis der skal skiftes arbejdssted:

e Sluk forst for robotten (knap 11).

e Sluk derefter for stationen (knap 4).

Fig. 5: Tilkobling af stationen

Fig. 6: Tilkobling af robotten

Fig. 7: Idrifttagning efter en laengere
hvileperiode

1

Tip: Hvis RC 3000 i en leengere periode ikke skal benyttes, skal Fi9- 8 Frakobling af robot og station

De aflade den helt inden.
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Drift

Parkering
Hvis robotten skal afbryde rengeringen efter naeste opladning:
e Tryk pa knappen ,Parkering af robot“ (B).
Kontrollampen ,,Parkering” (A) lyser.
Robotten tammes og oplades naeste gang, den vender tilbage

til stationen. Derefter bliver robotten staende slukket foran sta- Fig. 9: Parkering af robot

tionen.

Valg af renggringsperiodens leengde
Hvis robotten kun skal gere rent i en bestemt periode:
e Hold knappen ,C* nede, indtil rengeringsperiodens laengde er
indstillet (basisindstilling: Permanent rengering).
1 xtryk — rengoringsperiode pa 3 timer.
til rum, der er mindre end 45 m?

2 X tryk — rengeringsperiode pé 6 timer. Fig. 10: Valg af rengeringsperiodens leengde
til rum pé 45 m2 til 90 m2

3 x tryk — rengeringsperiode pa 9 timer.
til rum p& mellem 80 m2 og 135 m?2

4 x tryk — Der er igen indstillet til permanent rengering.

Den valgte rengeringsperiode begynder og vises med en
kontrollampe. Nér den valgte rengeringsperiode er afsluttet,
bliver robotten staende slukket foran stationen, nér den har tamt
smuds ud og er blevet opladet.

Stojsvag drift
Ideel til natlig rengering eller til brug, mens man er hiemme, mens
der geres rent.
e Tryk pa knappen ,Stojsvag drift“ (J).
Kontrollampen ,Stajsvag drift” (K) lyser. Stationen renger ro-

botten i 8 timer med reduceret stejniveau og nedsat ydelse. Fig-11: Indstiling ti stojsvag drift

Derefter gér stationen tilbage til normal drift.

Kereprogrammer

Valg af kareprogram styres automatisk vha. sensorer i smudsbe-
holderen, afhaengig af den registrerede smudsgrad. Robotten har
fire kereprogrammer, sa den automatisk kan tilpasse sig forskel-
lige grader af snavsede gulve. Jo mere snavset gulvet er, desto
mere intensiv gor robotten rent. Ved nedsat smudsgrad veelges
det 1. kereprogram igen.

1. Kereprogram — Normal rengering
— Korsel efter tilfeeldighedsprincippet med normal hastighed.

2. Kereprogram — Et enkelt snavset sted
— Langsom karsel hen over det snavsede sted.

3. Kereprogram — Et enkelt meget snavset sted
— Langsom kersel fremad / tilbage hen over det snavsede sted.

4. Kereprogram — Et stort og meget snavset omrade
— Langsom kersel i stiernestraler hen over det snavsede omrade.
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Tips og ideer

(i) Serg for at holde @je med robotten de forste gange, den anvendes. Hvis der er forhindrin-
ger i rummet, som robotten ikke kan klare, kan disse fiernes i tide og uenskede afbrydel-
ser kan forhindres.

(i) Serg for at rydde op i rummene inden rengering, der ma ikke ligge lose genstande pa
gulvet.

(i) Bind kabler, snore, gardiner op, sé& de ikke bliver trukket ned.

(i) Serg for, at akkumulatorerne er ladet helt op, hvis aggregatet skal stilles til side i mere end
4 maneder.

(i) Stil stationen pa funktionen Quit-mode, hvis De lader robotten kere, mens De taler i
telefon eller ser fiernsyn.

(i) Nar der gores rent i ét rum, skal derene til dette rum veere lukkede.
(i) Serg for, at robotten ikke bliver haengende bag derene, nar der geres rent pa en etage.

(i) Nar man flytter robotten fra rum til rum er det bedste tidspunkt for frakobling af robotten,
nar den befinder i stationen til opladning (efter udsugning af smudsbeholderen).

Pleje og vedligeholdelse

A Sluk for station og robot inden servicearbejder!

Station

Udskiftning af stationens filterpose

Filterposen skal udskiftes, nar kontrollampen ,Filter fuldt® (H)

lyser.

o Abn filterlaget.

e Traek filterposen opad og ud af holderen i treeklasken. Smid
filterposen til husholdningsaffald.

e Skub den nye filterposen ind i holderen til anslag.
OBS: Der ma aldrig arbejdes uden isat filterposel!

e | uk filterlaget.

Saet med reservefilterposer: 5 filterposer, 1 motor-
beskyttelsesfilter Bestillingsnr.: 6.904-257

Udskift motorbeskyttelsesfilteret pa ladestationen

o Udskift, nar De har skiftet filterpose 5 gange, ligeledes
motorbeskyttelsesfilteret (indgar i sestter med reservefilter-
poser).

Fig. 15: Skift af motorbeskyttelsefilter
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Pleje og vedligeholdelse

Robot

Rense hjulene

e Rens hjulenes lobeflade hvis de er tilsmudset.

(i) Snavspartikler (som f.eks. sand osv.) kan seette sig fast pa
lobefladerne og forarsage skader pa glatte og sensitive gulv-
flader.

Begynd alle servicearbejder pa robotten med felgende trin:

Abn smudsbeholder

Lad robotten tamme i stationen.

Laeg robotten pa et blede underlag.

Abn de to lasemekanismer p& smudsbeholderen.

Loft laget til smudsbeholderen.

Renger fladfilteret

Rengor ogsa fladfilteret, nar De skifter filterpose.

e Tag fladfilteret ud af smudsbeholderen.

¢ Ryst fladfilteret eller renger det med en lille borste.

e Szt det flade filter tilbage pé& den made, at laskerne peger
imod lasehandtaget.

Afmontering af borste

e Abn forst smudsbeholderen (se side 110).

e Treek derefter bersten ud af den hegjre foring (1.).
e Traek derefter bersten ud af sideholderen (2.).

Rengoring af borste

Den snavsede borste rengoeres automatisk i stationen, hver gang
der gores rent. Tiloversblevne har og sammenfiltrede tradde kan
fiernes manuelt.

¢ Klip med en saks langs skeerekanten pé barstevalsen.

¢ Fjern de sammenfiltrede trade/har.

Skift af borste
Hvis bersterne er slidte, skal de udskiftes.
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Pleje og vedligeholdelse

Montering af borste

e Seet borsten ind i holderen fra venstre (1.).

e Tryk bersten sammen med krogen ind i den hgjre foring indtil
den gar i hak (2.).

Renggering af stovsensorer
® Renger stovsensorerne med en bled klud eller en pensel.

Afslut alle servicearbejder pa robotten pé felgende vis:
Montering af 1ag til smudsbeholder

o Saet laget pa smudsbeholderen.

e Luk de to lasemekanismer.

¢ Tryk yderligere forrest pa laget, s& smudsbeholderen er
lukket sikkert.

Udskiftning af akkumulatorer

Benyt udelukkende originale akkumulatorer fra KARCHER.

e L osn de to skruer pé& de to akkumulatorer og tag de gamle
batterier ud.

e Seet nye akkumulatorer i og skru dem fast.

Sorg for at bortskaffe akkumulatorerne pa en miljgmaessigt
korrekt made.

Akkumulatorer indeholder stoffer, der ikke mé komme ud i natu-
ren. Serg derfor at bortskaffe dem via en modtagestation.

Sorg for at bortskaffe gamle aggregater pa en miljgmaessigt
forsvarlig méade.

e Fjern forst de integrerede akkuer.

Brugte apparater indeholder veerdifulde materialer, der kan og ber
ga til genbrug. Bring brugte aggregater til en modtagestation eller

lign.

Fig. 26: Udskiftning af akkumulatorer

X

NiMH

QY

eI
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Afhjaelpning af fejl

Kontrollampernes (12) visninger

Gren Normal driftstilstand
Red Blinker hurtigt (teendt:0,5sek.; slukket:0,5sek.) Robotten er kort fast
Red Blinker langsomt (teendt: 1sek.; slukket.:4sek.) Robotten er snavset
Rad Permanent lys Bestil service
Problem Signal  [Resultat Lasning
Robotten er endt i en Red [Robotten standser Flyt eventuelt mablerne. Tag robotten
mgbelniche hurtigt ud af mgbelnichen, sluk og tend.
Flade, skranende mabler Red |Robotten sidder fast Sluk for robotten og fijern den fra den
hurtigt pakerte genstand
Robotten er kort fast under et Red |Robotten standser Sluk for robotten og friger den, sa&t
stykke mabel hurtigt den pa gulvet igen og tend for den
Borsten har suget lgse Red |Robotten standser Sluk for robotten, vend den og fiern
genstande op, der blokerer langsomt forsigtigt genstandene. Lose
barsten genstande kunne vere: Legetgj, tgj ...
Resultatet af rengaringen er Red  |Fuld smudsbeholder Rens smudsbeholderen.
darligt, smudsen optages ikke langsomt
lengere
Red |Barsten er for snavset eller  |Rens eller udskift barsten.
langsomt |slidt ned
Red |Barsten er blokeret Befri forsigtigt barsten fra den
langsomt blokerende genstand
Red |Bersten er ikke sat i pa Kontrollér, hvordan bersten sidder
langsomt |korrekt vis
Red |Stationens sugemund er Kontrollér stationens sugemund og
langsomt |stoppet rens den, hvis den er forstoppet
Robotten karer kun i stjerneform |  Gren  [Der gares kun rent pé et Rens stgvsensorerne med en blgd
permane-|bestemt omrade, sted klud.
nt lys
Robotten karer ujevnt pa Gren |Ujevn rengaring Denne kgremade er normal pa tepper
tepper, den vipper kraftigt op og | permane- med frynser, der er lengere end > 20
ned nt lys mm. Aggregatet er ikke i stykker
Robotten kan ikke finde Gren |Station opstillet et ugunstigt [Sat stationen pa en ny position. (se
stationen langsomt|sted i rummet. "Oplysninger om opstilling af station”)
Robotten kobler ikke til stationen| Gren |Robotten udsuges ikke Kontrollér, at laget til
langsomt smudsbeholderen sidder rigtigt, stil

stationen pa et plant underlag

Robotten har taget fugtig smuds
ind

Robottens barste og filter
klistrer sammen

Tag berste og filter ud af robotten og
rens dem grundigt. Robottens filter mé
ikke vaere vadt, nar det sattes ind i
robotten

Robotten knirker, mens den gar
rent

Resultatet af rengeringen er
darligt

Robottens barste sidder ikke rigtigt.
Sluk for robotten og kontrollér, at
barsten sidder godt
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Afhjaelpning af fejl

Problem Signal  [Resultat Lasning
Rengeringsresultatet er darligt ~ |-- Borste slidt ned Udskift barsten
Robotten er blokeret i stationen |Station: |Robotten bliver stéende i Fiern genstanden som blokerer. Sluk
eller Alle LED |stationen efter opladningen er|og tende stationen,
robotten er defekt blinker  |afsluttet bestil Service
Intern eller ekstern kortslutning |Station: Bestil Service
af ladekontaktstriberne Alle LED
blinker

Tekniske data EU-overenstemmelseserklaring
Station: Hermed erklaerer vi, at den nedenfor neevnte
Driftsspaending 220-240 V maskine i design og konstruktion og i den af
Sugeeffekt 600 Watt | os i handlen bragte udgave overholder rele-
Lydstyrke (quiet) 60 (54) dB(A) | vante grundlaeggende sikkerheds- og
Filterpose 2| sundhedskrav i EU-direktivet. Ved sendringer
Mal 500 x 250 x 230 mm af maskinen, der ikke foretages efter aftale med
Veegt 5,8 kg 0s, mister denne erkleering sin gyldighed.

Produkt: RC 3000
Robot: .
Akkumulatorkapacitet NIMH) 1,7 An | YR 126920
Driftsspeaending 12 V Geeldende EU-direktiver:
Rengeringstid 2006/95/EG
pr. opladning op til 60 min. 2004/108/EG
Ladetid 10-20 min. Anvendte harmoniserede standarder:
Smudsbeholder 0,2 | EN 55014-1:2006
Mal 2280 x 105 mm EN 55014-2:1997 + A1:2001
Veegt 2,0 kg EN 60335-1
EN 60335-2-2

Garanti

| de respektive lande geelder de af vore
autoriserede salgsafdelinger udsendte
garanti-betingelser. Eventuelle fejl pa aggre-
gatet afhjeelpes gratis inden for garantien,
séfremt arsagen kan tilskrives en materiale-
eller produktionsfejl.

Hvis De vil gere Deres garanti geeldende,
bedes De henvende Dem til Deres forhandler
eller det neermeste autoriserede kunde-
servicested med tilbehor og kvittering for
kabet .

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Undertegnede handler pa vegne af og med
fuldmagt fra ledelsen.

%2 s }.L/l@igﬂ(
.Jenner

S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Ofte stillede sporgsmal og svar

Hvilke typer gulvbeleegning kan robotten
gore rent?

Den kan anvendes pa alle gaengse overflader som
teepper og harde flader (fliser, parket etc.). Appa-
ratet er kun betinget egnet til meget langharede
teepper (> 20 mm). Den beveegelige fejebarste
tilpasser sig automatisk forskellige gulvbelaegnin-
ger.

Er det et problem for robotten at kere ind
under mgbler?

Nej, robotten er pga. sin kompakte og flade
konstruktion i stand til ogsa at gere rent under
mebler som senge, sofaer og skabe.

Hvorledes transporterer robotten den
indsamlede smuds til stationen?

Robotten har en smudsbeholder, der med jeev-
ne mellemrum temmes af stationen gennem
udsugning.

Hvad sker der med smudsen i stationen?

| stationen samles smudsen i en almindelig fil-
terpose (2 liter).

Udskiftningsintervallerne er fleksible, og bruge-
ren far besked i god tid via en signalanordning
péa displayet.

Hvor meget smuds kan robotten optage?
Smudsbeholderen har ved normal tilsmudsn-
ing kapacitet nok til en times rengering. Hvis
dette i enkelte tilfeelde ikke skulle veere tilstreek-
keligt, vender robotten ganske enkelt tilbage til
sin station tidligere, temmes for indhold og ar-
bejder videre.

Hvorledes fungerer optagningen af smuds

i robotten?

Smudsen fejes op i robottens smudsbeholder
gennem sugeunderstottet fejning.

Kan robotten gare rent i lejligheden / huset
uden opsyn?

Ja, det er muligt uden videre.

Robotten udger et selvsteendigt system, som
det ikke er nedvendigt at holde gje med, ro-
bottens smudsbeholder tammes i stationen.
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Hvor lang tid skal robotten bruge til
opladning resp. for den er klar til drift?
Ladetiden er pa mellem 15 og 60 minutter, af-
heengigt af hvor lidt og hvor meget akkumulato-
rerne er opladede inden opladningen. Robottens
ladetid er laengst, ferste gang den tages i brug.

Med hvilken hastighed bevaeger robotten
sig fremad?

Robotten kerer som standard 20 cm i sekun-
det. Pa steder med kraftig tilsmudsning halve-
res hastigheden for at intensivere rengeringen.
Det samme geelder, nar den nasrmer sig sta-
tionen, s& den kan kere ind praecist.

Hvor mange kvadratmeter kan robotten
rengere pa en time?

Robotten renger op til 15 kvadratmeter i timen.
Mange steder, iseser meget brugte steder, hvor
man gar frem og tiloage, rengeres fra forskelli-
ge retninger.

Hvordan ved robotten, at den skal kore til
stationen?

Robotten kerer til stationen, sa snart akkumu-
latorspaendingen har naet et vist niveau eller
smudsbeholderen er fuld.

Hvor laenge varer udsugningen af robotten
i stationen?
Udsugningen varer ca. 30 sekunder.

Hvor programmeres robotten? Hvad skal
man vaere opmaerksom pa?

Robotten kan kun teendes og slukkes.
Rengeringsperiodens leengde kan vaelges pa
stationen. Desuden kan det angives, at robot-
ten, neeste gang den kommer til stationen, ikke
skal kare ud af den igen (parkeringsfunktion).

Hvilket princip bevaeger robotten sig efter?
Robotten karer igennem rummet efter tilfeel-
dighedsprincippet. Hvis den stader pa en for-
hindring, eendrer den retning i en vilkarlig vin-
kel og beveaeger sig ligeud, indtil den rammer
naeste hindring.



Ofte stillede sporgsmal og svar

Hvilke hjaelpemidler har robotten, sa den
kan komme uden om forhindringer?

Ved hjeelp af sensorer registrerer den trapper
og kan derfor ikke falde ned. Ved hjeelp af et
specielt taeppefrynseprogram undgar den at
kore fast i teeppefrynser. Gennem de forskelli-
ge vinkler finder robotten ud af selv smalle
hjgrner.

Hvordan arbejder robotten mest effektivt
(et rum ad gangen, hele boligen)?

Robotten arbejder mest effektivt, nar den ta-
ger et vaerelse ad gangen, dvs. nar station og
robot star i samme rum. P4 den méde reduce-
res sogetiden ved korsel tilbage til stationen,
og der er saledes desto mere effektiv tid til
rengering.

Ved rengering af hele etager bor stationen sta
et centralt sted i boligen, sa den let kan nés af
robotten.

Kan robotten rengere hjorner uden
problemer (den er jo rund)?

Nej, men der dannes pga. den kontinuerlige
rengering under alle omstaendigheder mindre
smuds. Derved forhindres det, at der samler
sig smuds i hjornerne.

Hvad sker pa trapper/afsatser

(fare for at robotten falder ned)?

Trapper: Robotten arbejder med optiske sen-
sorer, der registrerer trappeafsatser og giver
robotten signal om, at den skal eendre retning.
Afsatser: Robotten klarer savel hard afsatser
pé op til 10 mm som blade afsatser pa op til
20 mm i begge retninger.

OBS: Lose genstande (f.eks.: aviser, klaedning)
ma ikke forblive eller overlappe pa trapper eller
kanter, ellers kan det have en negativ pavirk-
ning pé falernes funktion. - Risiko for fald

Kan der sker skader pa inventar etc.?

Nej, der sker ingen beskadigelser af boligin-
dretningsgenstande. Man skal ganske vist hol-
de gje med, at lette, skrobelige genstande ikke
kan pakeres af robotten resp. kan traskkes ned
fra mabler pga. et kabel (f.eks. telefon). | den
forbindelse er det vigtigt, at rummet indrettes
,robotvenligt”.

Hvordan reagerer husdyr pa robotten?
Eftersom RC 3000 ikke larmer s& meget og
ikke arbejder med ultralys, er der normalt ikke
problemer med husdyr. Det, at den kan bevaege
sig af sig selv, skaber for det meste bare mi-
stro.

Hvad skal jeg vaere opmaerksom pa med
bern?

Robotten bor ikke vasre uden opsyn, nar der
er barn, der leger i samme rum. Man kan for-
vente, at der opstar mekaniske skader, hvis
born seetter sig pa robotten for at kere med.

Hvorfor stopper robotten i visse
situationer?

Robotten kan kun til en vis grad klare sig ud af
komplicerede situationer, f.eks. kan bunker af
kabler fa den til at foretage forgaeves forseg pa
at manovrere. Hvis dette forekommer, kobler
robotten fra efter en vis tid. Signalet pa robot-
ten lyser i sé fald kort rad.

Problemet kan afhjeelpes ved, at man sastter
robotten pa en tom flade og slukker og teender
for den. Derefter fortseetter den sin rengering
uden problemer.

Hvordan transporterer jeg min robot pa
den rigtige made?

De kan lofte robotten fra gulvet med begge
heender eller tage den med én hand i indsnittet
ved bersten

Hvad sker der, hvis robotten fejer fugtigt
smuds op?

Det far filteret til klesbe sammen. | s& fald er det
neodvendigt at tage filteret ud af robotten og
rengore det (se side 109 ,Rengering af fladfil-
ter”).

Hvad kan der ske, hvis robotten korer fast,
mens jeg er ude af huset?

Der kan ikke ske noget. Robotten bliver staen-
de pé det givne sted og afgiver signal om, at
den er kort fast. Huvis lyset ikke leengere blinker,
er akkumulatorene tomme og skal genoplades.
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Funksjon og arbeidsmate

Kjeere kunde,

Takk for at du valgte rengjeringsroboten RC
3000 fra KARCHER.

RC 3000 er en automatisk rengjeringsrobot for
innendarsbruk i privathjem. Den kan brukes pa
alle kurante gulvbelegg, tilselvstendig, kontinu-
erlig, daglig rengjering. Maskinen bestar av to
enheter: en stasjon, og en mobil robot.

Roboten far strem fra akkumulatorer. Den be-
veger seg etter et tilfeldighetsprinsipp. Hvis ro-
boten stater pa en hindring endrer den retning
i en vilkérlig vinkel. Den Kjorer deretter rett frem
til den steter pa neste hindring. Robotens flate
design gjer at den ogsa kan gjere rent under
meobler som senger, sofaer og skap. Roboten
bruker optiske sensorer (fallsensorer) for & for-
hindre at den faller ned trapper og avsatser.

Roboten har fire kjoreprogrammer, som stilles
inn automatisk i henhold til hvor tilsmusset gul-
vet er. Hvilket kjereprogram som skal brukes,
bestemmes ved hjelp sensorer i smussbehol-
deren som registrerer tilsmussingsgraden.

Med én opplading kan roboten arbeide i 60
minutter. Tidligst etter 20 minutter begynner
roboten (infrarad mottaker) & lete etter stasjo-
nen (infrarad sender). Hvis roboten etter 60
minutter ikke har funnet stasjonen , slas reng-
jeringaggregatet av, og roboten konsentrerer
seg om & finne stasjonen, i ytterligere 60 mi-
nutter.

| stasjonen lades robotens akkumulatorer, og
smusset i smussbeholder suges ut. | stasjo-
nen samles smusset opp i en filterpose (21). Nar
oppladingen er gjennomfert, forlater roboten
stasjonen av seg selv og begynner rengjerings-
arbeidet.



For sikkerhetens skyld

Bruk

RC 3000 mé& kun brukes

— til rengjoring av tekstiler og harde gulvunder-
lag i privathjem.
Forsiktig: For & unnga riper pa sveert am-
fintlige qulv (f.eks. myk marmor), test forst
pa et lite synlig sted.

RC 3000 mé ikke brukes til rengjering

— av vate gulvbelegg

— av vaskerom eller andre vatrom

— av trapper

— av bordplater og reoler

— av Kjellere eller loftsrom

— av lagre, industribygninger etc.

— utendors

— av brennende eller gledende gjenstander
(f.eks sigaretter, varm aske).

RC 3000 ma ikke brukes

— i eksplosjonsfarlige rom

— irom hvor luften inneholder brennbare gas-
ser fra bensin, fyringsolje, malingstynner, 1a-
semidler, petroleum eller sprit

— irom med &pen ild eller gler i en &pen kamin,
uten tilsyn.

— i rom med levende lys, uten tilsyn.

— i rom sikret med alarmanlegg eller bevegel-
sessensorer.

A Sikkerhetsanvisninger

e Den eksisterende nettspenningen og spen-
ningsspesifikasjonen pa typeskiltet méa stem-
me overens.

e Kontroller at nettledningen er i forskriftsmes-
sig stand for den tas i bruk. RC 3000 mé&
ikke brukes hvis nettledningen ikke er feilfri.

e Ta direkte i stopselet og trekk ikke i lednin-
gen nar stopselet skal tas ut av stikkontak-
ten.

¢ Beror aldri stepselet med véte hender (stot-
fare).

e Trekk alltid stepselet ut av stikkontakten for
vedlikeholdsarbeid.

e Utskiftning av nettledning ma kun utferes hos
KARCHERs autoriserte kundeservice. Bruk
kun originalledningen HO5 VV- 2x 0,75.

e Maskinen ma kun repareres hos autorisert
kundeservice.

e Det er kun tillatt & anvende tilbeher og reser-
vedeler som er godkjent av produsenten.
Originalt tilbeher og originale reservedeler
garanterer for sikker og problemfri drift av
apparatet.

e Dette apparatet er ikke egnet for bruk av per-
soner (inkludert barn) med reduserte fy-siske,
sensoriske eller sjelelige evner. Det skal hel-
ler ikke benyttes dersom brukeren mangler
erfaring og/eller kunnskap. Slike personer
skal kun bruke apparatet under op-psyn av
en ansvarlig person som skal serge for sik-
kerheten, eller som kan gi informasjon om
bruken. Barn skal holdes under oppsyn ved
bruk av apparatet, for & sikre at de ikke leker
med det

e |kke la barn veere alene med RC 3000, nar
den erigang.

e Glem aldri at roboten er i gang (snublefare).
e |kke sté eller sitt pa roboten/stasjonen.

e Gjenstander kan velte som felge av at robo-
ten stoter borti dem (ogsé gjenstander pa
bord eller sma mabler).

e Roboten kan henge seg opp i telefonlednin-
ger, stramledninger, bordduker, snorer, bel-
ter etc. som henger ned. Dette kan i verste
fall fore til at gjenstander faller ned.

e Dersom systemet utsettes for feil bruk eller
feilbetjening bortfaller garantien.

e Det er kun roboten som ma lades opp med
ladeapparatet pa stasjonen.

¢ Robotens akkumulatorer ma kun lades opp i
stasjonen.
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Kortveiledning

1. Stille opp RC 3000

2. Starte RC 3000

3. Visninger for kontrollampene (12)

12
o
©
Grenn| lyser hele tiden rengjeringskjoring
blinker langsomt (pa: 1 sek; av: 4 sek) robot leter etter stasjon
blinker hurtig (pa: 0,5 sek; av: 0,5 sek) akkumulatorer lades opp

rod se feilretting side 126
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Betjeningselementer

Stasjon for rengjgringsrobot
1 Nedfellbart beerehandtak
2 Grep til & apne filterdeksel med
3 Betjeningsfelt, stasjon
4 AV-/PA-bryter, stasjon
5 Infrared sender
6 Avtrekksapning
7 Skrarampe for rengjeringsrobot
(for dokking i stasjonen)
8 Ladekontakter
9 Nettledning

Betjeningsfelt, stasjon (3)

A Kontrollampe (grenn) - parkere robot

B Av-/pa-knapp for parkering av robot

C Knapp for valg av rengjeringsvarighet

D Kontrollampe (grenn) - 3 timers rengjering
E Kontrollampe (grenn) - 6 timers rengjering
F Kontrollampe (grenn) - 9 timers rengjoering
G Kontrollampe (grenn) - Kontinuerlig rengjering
H Kontrollampe (rad) - Filter fullt

J Knapp for staysvak drift- Av/pa

K Kontrollampe (grenn) - steysvak drift

Rengjoeringsrobot

10 Pa-knapp for robot

11 Av-knapp for robot

12 Lysvisninger (grenn - drift/red - feil)
13 Ladekontakter

14 Stetfanger

15 Infrarad mottaker

16 Borste

17 Fallsensor (4x)

18 Akkumulator (2x)

19 Lasehendel (2x) smussbeholder
20 Deksel smussbeholder

21 Smussbeholder
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Forberedelser

Utpakking

Kontroller under utpakningen at alle deler er til stede. Dersom det
mangler deler, eller du under utpakningen konstaterer transports-
kader, vennligst kontakt din forhandler omgaende.

Ta hensyn til miljget nar du avhender emballasjen
Materialet i emballasjen kan resirkuleres. Ikke kast em-
ballasjen i husholdningdsavfallet, men innlever den til
resirkulering.

Montere skrarampe

e Hold skrarampen pa skratt.

e Sett tappene pa skrarampen inn i utsparingene pa stasjonen.
e Trykk stasjonen og skrarampen ned til de smekker péa plass.

Monteringsveiledning for stasjonen

Plasser stasjonen slik at roboten med stor sannsynlighet ofte kjo-

rer giennom den infrarede ledstralen, og finner tilbake til stasjo-

nen uten problemer (se fig. 4a og 4b)

— Plasser stasjonen pé et plant underlag.

— Ikke plasser neon gjenstand rett foran stasjonen.

— Ikke plasser noen ledning foran stasjonen (forhindrer dokking)

— Ikke vikle ut nettledningen lenger enn nedvendig.

- Heng resterende nettledning pé ledningskroken, og pass pa at
nettledningen fares gjiennom kabinettapningen (fig. 3).

e Sett stopselet inn i en stikkontakt.

Rengjoring av et rom

Stasjonen plasseres i det rommet som skal rengjeres (fig. 4a).
Tilpasning til forskjellige romstarrelser kan gjeres med valg av
rengjeringsvarighet (se side 122 velge rengjeringsvarighet)

Rengjoring av en etasje

Med utgangspunkt i en basisoppstilling, kan flere rom rengjeres
(fig. 4b).

Merk: Dersom rominngangen har en avsats pa mellom 2 og

8 cm, kjarer roboten i drift vanligvis ned men ikke opp.
Advarsel: For gallerier og trappeavsatser ma innvendige
hjerner sikres, dersom det er hayde under gelenderet pa mer
enn 10 cm.
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Fig. 2: Montere skrdrampe

Fig. 3: Stille opp stasjon
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Fig. 4a: Rengjering av et rom
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Fig. 4b: Rengjering av en etasje



Drift

Forberedelse for rengjoring

Pass pa at det ikke ligger noen hindringer pa gulvet under bruk av roboten

Hindringer kan for eksempel veere: Gjenstander som ikke utgjer en hindring
— aviser, boker, tidsskrifter, papir kan for eksempel vaere:

— Kkleer, leketoy, CD-er — enkeltledninger i rommet

— plastposer — derkarmer som ikke er hgyere enn 10 mm
— flasker, glass — teppefrynser som er kortere enn 10 cm
- gardiner pa gulvet

— Badematter

lgangsetting
e Sla stasjonen pa (bryter 4).
Kontrollampen kontinuerlig rengjering (G) lyser.
¢ Plasser roboten pa gulvet foran stasjonen.
¢ Sla roboten pa (bryter 10).

Roboten Kjarer forst til stasjonen, for & tomme smussbeholder Fig. 5: Sia stasjonen pa

og kontrollere ladetilstanden for akkumulatorene, og om ned-
vendig lade dem opp. Deretter begynner roboten rengjeringen.

Visninger for kontrollampene (12)

Gronn| lyser hele tiden rengjeringskjering
blinker langsomt (pa: 1 sek; av: 4 sek) | robot leter etter stasjon
blinker hurtig (p&: 0,5 sek; av: 0,5 sek) | akkumulatorer lades opp

rod se feilretting side 126

lgangsetting etter lengre tid uten bruk

Hvis du prover & sette roboten igang med helt tomme akkumula-

torer, vil maskinen ikke reagere i det hele tatt. Gjer folgende for &

sette maskinen igang:

¢ Plasser roboten pa stasjonen, og trykk ladekontaktene pa
roboten mot ladekontaktene péa stasjonen i ca. 60 sekunder
(fig. 7)
Smussbeholder vil da temmes.

¢ Plasser deretter roboten 50 cm foran stasjonen, og sl& den
pa (knapp 10)
Roboten kjarer inn i stasjonen av seg selv, og lades opp..
Oppladingen tar ca. 60 minutter.

Sla av

Hvis du vil at roboten skal avbryte rengjeringen straks, eller
sette den inn for rengjering et annet sted skal du...

e forst sla av roboten (knapp 11),

e deretter sl stasjonen av (bryter 4).

Fig. 7: Igangsetting etter lengre tid uten bruk

11

Tips: Hvis RC 3000 skal sta i lengre uten uten & brukes, skal den  Fig- 8: Sl robot og stasjon av

farst lades helt ut.
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Drift

Parkere
Hvis du vil at roboten skal avbryte rengjeringen etter neste oppla-
ding skal du...
e Trykke pa knappen ,Parkere robot“ (B).
Kontrollampen ,Parkere” (A) lyser.
Neste gang roboten returnerer til stasjonen, tommes den 0g Fig. 9: Parkere robot
lades opp. Deretter blir roboten stdende foran stasjonen i avs-
latt tilstand.

Velge rengjoringsvarighet

Hvis du vil at roboten bare skal rengjere et bestemt antall timer

skal du...

e trykke p& knappen ,C* til den enskede rengjeringsvarigheten
er stilt inn (grunninnstilling: kontinuerlig rengjering).

1 trykk - 3 timers rengj@ring velges. Fig. 10: Velge rengjeringsvarighet
for rom mindre enn 45 m?2

2 trykk — 6 timers rengjering velges.
for rom fra 45 m2 til 90 m?2

3 trykk — 9 timers rengjoering velges.
for rom fra 80 m2 til 135 m2

4 trykk — innstillingen gér tilbake til kontinuerlig rengjering

Den valgte rengjoringsvarigheten begynner, og vises med en
kontrolllampe. Hvis rengjeringsvarigheten er over, blir roboten
staende foran stasjonen etter tamming og opplading..

Stoysvak drift

Ideellt for rengjering om natten, eller nér du selv er tilstede.

e Trykk pa knappen ,Stoysvak drift* (J).
Kontrollampen ,Staysvak drift“ (A) lyser. Stasjonen rengjer ro-
boten i 8 timer med redusert stayniva og redusert effekt.. De-
retter gar stasjonen tilbake til normal drift. Fig. 11: Stile inn stoysvak drift

Kjgreprogrammer

Valg av kjereprogram gjeres automatisk ved hjelp sensorer i
smussbeholderen som registrer tilsmussingsgraden. Roboten har
fire kjoreprogrammer som stilles inn i henhold til hvor tilsmusset
gulvet er. Jo mer tilsmusset gulvet er, jo mer intensivt rengjer ro-
boten. Ved redusert tilsmussinggrad velges det 1. kjgreprogram-

met igjen.
1. kjgreprogram — normal rengjering
— Kjorer etter et tilfeldighetsprinsipp med normal hastighet..
2. Kjereprogram — enkelte tilsmussede steder
— Langsom kjarsel over tilsmussede steder.
3. kjereprogram — enkelte sterkt tilsmussede steder
— Langsom kjarsel frem og tilbake over tilsmussede steder.
4. kjgreprogram — stort og sterkt tilsmusset omrade
— Langsom kjersel i et stierneformet stralemenster over det tilsmussede omrédet.
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Tips og triks

(i) Hold eye med roboten de forste gangene den brukes. Hvis det finnes hindringer i rommet
som roboten ikke kan handtere, kan disse fiernes pa et tidlig tidspunkt slik at uenskede
avbrytelser unngas.

Rydd opp i rommet fer rengjeringen begynner, slik at det ikke ligger noen lgse gjenstander
péa gulvet.

(i)

(i) Bind opp snorer ledninger og gardiner slik at de ikke blir trukket ned.

(i) Pass pa at akkumulatorne er helt ladet ut hvis maskinen skal st& uten & brukes i mer enn
4 méaneder.

(i) Hvis roboten skal kjgre mens du snakker i telefonen eller ser pa TV, stiller du inn Quiet-
Mode pé stasjonen.

(i) Néar det skal gjeres rent i ett rom, lukker du derene til dette rommet.

(i) Ved rengjering av en etasje ma du passe pa at roboten ikke sitter fast bak derene

(i) Hvis maskinen skal flyttes til et annet sted, er det mest hensiktsmessig & slé roboten av
nar den stér til lading i stasjonen (etter at smussbeholderne er tomt)

Pleie og vedlikehold

/\ Koble alltid stasjonen og roboten fra for vedlikeholdsarbeid!

Stasjon

Skifte filterpose pa stasjonen

Néor kontrolllampen ,Filter fullt“ lyser, ma filterposen skiftes ut.

e Apne filterdekselet

e Tatak i hempene og trekk filterposen opp av holderen. Avhend
filterposen sammen med husholdningavfallet.

e Skyv den nye filterposen inn i holderen til den stopper. \
Forsiktig: Du ma aldri bruke maskinen uten at det er satt N\
inn filterpose!

e Lukk filterdekselet

ez

Fig. 12: Apne filterdeksel

Filterposepakke: 5 filterposer, 1 motorfilter
Bestillingsnummer: 6.904-257

Skifte motorfilter pa ladestasjonen
e Nar du har skiftet filterpose 5 ganger, skifter du ogsa motor-
filter (finnes i filterposepakken)

Fig. 15: Skifte motorfilter

Norsk — 123



Pleie og vedlikehold
Robot

Rengjoring av hjul

e Rengjor lopeflatene til hjulene dersom de er tilsmusset.

(i) Smusspartikler (som f.eks. sand o.l.) kan feste seg pa lope-
flatene og fere til skader pa emfintlige, blanke gulv.

Begynn alt vedlikeholdsarbeid pé roboten med & gjere felgende:
apne smussbeholderen

e | a roboten temmes i stasjonen.

e | egg roboten pa et mykt underlag

* Apne begge lasehendlene p& smussbeholderen.

e |oft av dekselet p&d smussbeholderen.

Rengjer flatfilteret

Rengjer flatfilteret hver gang du skifter filterpose.

¢ Ta flatfilteret ut av smussbeholderen.

e Rist opp flatfilteret eller rengjer det med en liten berste.

e Sett inn igjen flatfilteret slik at lasken peker i retning lasehen-
delen.

Ta ut borste

e Apne forst smussbeholderen (se side 124).

e Trekk deretter barsten ut av feringen til hayre (1.).
e Trekk deretter barsten ut av sideholderen (2.).

Rengjore borste

Den tilsmussede barsten rengjores automatisk i stasjonen etter
hver rengeringsomgang.. Gjenvasrende har og sammenfiltrede
trader kan fiernes manuelt.

e Klipp med en saks langs skjaerekanten pa borstevalsen.

e Fjern sammenfiltrede trader/har.

Fig. 21: Rengjere borste

Skifte ut barste
Hvis bersten er slitt mé& den skiftes ut.
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Pleie og vedlikehold

Sette pa plass borste

e Sett barsten inn til venstre, i holderen (1.).

¢ Trykk bersten med hakene ned inn i feringen til hoyre til den
Klikker pa plass (2.).

Rengjering av stovsensorer
e Rengjer stavsensorene med et mykt toystykke eller en pensel.

Avslutt alt vedlikeholdsarbeid pa roboten med a gjere felgende:
Sett pa plass smussbeholderdeksel
¢ Plasser dekselet pa smussbeholderen

o Lukk begge lasehendlene.

o Trykk i tillegg foran pa dekselet for & sikre at smussbeholde-
ren er korrekt lukket.

Skifte akkumulatorer

Bruk kun originale akkumulatorer fra KARCHER.

¢ | gsne de to skruene pé begge akkumulatorer og ta ut de gamle
akkumulatorene.

e Sett inn de nye akkumulatorene, og skru dem fast.

Fig 26:Skifte ut akkulmulatorer

Ta hensyn til miljoet nar du avhender akkumulatorene
Akkumulatorene mé ikke komme ut i miliget. Akkumulatorene skal
derfor avhendes i egnede innsamlingssystemer.

NiMH

Ta hensyn til miljget nar du avhender utrangerte aggregat

e Fjern forst de to monterte batteriene. ®
Utrangerte aggregater inneholder verdifulle materialer som egner seg %

til resirkulering, og ber gjenbrukes. Utrangerte aggregater skal der- <9
for avhendes i egnede innsamlingssystemer.
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Visninger for kontrollampene (12)

Feilretting

Grenn normaler drift

red blinker hurtig (pa: 0,5 sek; av: 0,5 sek) robot fastkjort

rod blinker langsomt  (pa: 1 sek; av: 4 sek) robot tilsmusset

rod lyser hele tiden bestill service
Problem Signal  |Resultat Lasning
Roboten kommer seg ikke ut av [Red Roboten stopper opp Flytt eventuelt mgblene. Ta roboten ut
en mgbelnisje hurtig av mgbelnisjen, sla av, og pa igjen.
Flate, skranende mabler Red Robotten sitter fast Sla roboten av og fiern den fra den

hurtig pakjorte gjenstanden

Roboten har kjort seg fast under

Red

Roboten stopper opp

Sla roboten av og frigjer den, sett den

et mabel e.l. hurtig ned pa gulvet igjen og sld den pa
Borsten har suget opp lgse Rod Roboten stopper opp Sla roboten av, snu den og fiern
gjenstander, som blokkerer langsomt forsigtig gjenstandene. Lase
barsten gjenstander kan f.eks vare: Leketoy,
kler,...
Rengjaringseffekten er darlig,  |Red Full smussheholder Rengjer smussbeholderen.
smussen absorberes ikke lengre |langsom
Red Barsten er for tilsmusset eller |Rengjer eller skift ut bersten.
langsom |[slitt ned
Red Barsten er blokkert Fjern den blokkerende gjenstanden
langsom forsigtig fra barsten
Rad Barsten er ikke korrekt satt i |Kontroller hvordan barsten er satt i
langsom
Rod Stasjonens sugemunnstukke [Kontroller stasjonens sugemunnstykke
langsom |er tilstoppet og rengjer den hvis den er tilstoppet
Robotten kjorer kun i Grenn  |Det gjores kun rent pa et Rengjor stgvsensorene med et mykt
stjerneform lyser hele [bestemt omrade, sted taystykke.
tiden
Roboten kjarer ujevnt pa tepper, (Grenn  |Ujevn rengjering Denne kjgrematen er normal pé tepper
0g vipper kraftig opp og ned lyser hele med luvhgyde pa > 20 mm. Maskinen
tiden er ikke i defekt
Roboten kan ikke finne Grgnn Stasjon plassert ugunstig i |Flytt stasjonen til ny plass (se
stasjonen langsom |rommet ‘Monteringsveiledning for stasjonen")
Roboten dokker ikke i stasjonen |Grenn  |Robotten tammes ikke Kontroller at dekselet til
langsom smussbeholderen sitter rigtig, plasser

stasjonen pa et plant underlag

Roboten har absorbert fuktig
SMuss

Robotens barste og filter
tilklebes

Ta brste og filter ut av roboten og
rengjor dem grundig. Filteret ma ikke
veere vatt nar det settes inn i roboten

Roboten gir fra seg en raslelyd,
mens den ger rent

Rengjeringseffekten er darlig

Barsten sitter ikke rigtig. Sla roboten
av og kontroller at barsten sitter riktig
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Feilretting

Problem Signal  |Resultat Lasning
Rengjeringen er darlig Barster er slitt Skift borster
Robot blokkert i stasjon Stasjon:  [Robot blir stdende i Fjern blikkerende gjenstand.
eller Alle LED |stasjonen etter at ladetiden er [SIa av stasjon og sla pa igjen.
robot defekt blinker  |ferdig Kontakt service
Intern eller ekstern kortslutning |Stasjon: Kontakt service
pa ladekontaktstripene Alle LED
blinker
Tekniske data EU-samsvarserkleering
Stasjon: Vi erkleerer hermed at maskinen angitt neden-
driftsspenning 220-240 V for oppfyller de grunnleggende sikkerhets- og
sugeeffekt 600 Watt helsekravene i de relevante EF-direktivene,
lydstyrke (Quiet Mode) 60 (54) dB(A) | bade med henhold til design, konstruksjon og
filterpose 2| type markedsfert av oss  Ved endringer pa
mal 500 x 250 x 230 mm maskinen som er utfert uten vart samtykke,
vekt 5,8 kg mister denne erkleeringen sin gyldighet.
Robot: _IF_’I’Odl.Jkt. ?(; 639000
akkumulatorkapasitet (NiMH) 1,7 Ah ype: HEDTX
driftsspenning 12V Relevante EF-direktiver:
rengjeringstid 2006/95/EG
per opplading opp til 60 min 2004/108/EG
ladetid 10-20 min Anvendte harmoniserte standarder:
smussbeholder 0,2 1 EN 55014-1:2006
mal 2280 x 105 mm EN 55014-2:1997 + A1:2001
vekt 2,0 kg EN 60335-1
EN 60335-2-2

Garanti

Garantibetingelsene gitt av vare autoriserte
salgsavdelinger gjelder i de respektive landene
hvor salgsavedelingen herer hjemme. Eventu-
elle feil p& apparatet repareres gratis innenfor
garantitiden dersom &rsaken er en material-
eller produksjonsfeil.

Ved behov for garantireparasjoner, vennligst
henvend deg med tilbeher og kjepskvitterin-
gen til din forhandler eller neermeste autoriser-
te kundeservice.

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

De undertegnede handler pa oppdrag fra, og
med fullmakt fra selskapsledelsen.

%( W esec

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Vanlige spgrsmal og svar

Hvilke belegg kan roboten rengjare?

Den kan brukes pa alle kurante overflater som
tepper og harde flater (fliser, parkett etc.). Maski-
nen egner bare i begrenset grad til rengjering av
tepper med ekstra lang luv (> 20 mm). Den be-
vegelige feiebersten tilpasser seg automatisk til
forskjellige typer gulvbelegg.

Medfarer det noen problemer for roboten &
kjore under mgbler?

Nei, pa grunn av den kompakte og flate kon-
struksjonen er roboten i stand til & rengjere
under mabler som f.eks. senger, sofaer og
skap.

Hvordan transporterer roboten smusset
den har absorbert til stasjonen?

Roboten har en smussbeholder som temmes
regelmessig i stasjonen.

Hvordan blir smusset abosrbert i
stasjonen?

| stasjonen samles smusset opp i en alminne-
lig filterpose (2 liter).

Utskiftningsintervallene varierer, og brukeren
informeres om disse til rett tid, via en signalinn-
retting pé displayet.

Hvor mye smuss kan roboten absorbere?
Smussbeholderen vil ved normal tilsmussing
veere stor nok til en times rengjering. Hvis det-
te noen ganger ikke skulle veere tilstrekkelig,
gér roboten ganske enkelt tilbake til stasjonen,
temmer innholdet og forsetter deretter & arbe-
ide videre.

Hvordan absorberer roboten smussen?
Smusset feies inn i robotens smussbeholde-
ren med en kost/sugeinnretning.

Kan roboten rengjore leiligheten/huset
uten tilsyn?

Ja, dette er uten videre mulig.

Roboten er et selvstyrt system og trenger ikke
& passes. Robotens smussbeholder temmes i
stasjonen.
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Hvor lang tid tar det for roboten er ladet
opp/klar til bruk?

Oppladingen tar mellom 15 og 60 minutter, av-
hengig av ladenivéet i akkumulatorene fer oppla-
dingen. Roboten har lengst ladetid ferste gang
den tas i bruk.

Hvor hurtig beveger roboten seg?

Som standard Kjorer roboten med en fart pa
20 cm per sekund.. Pa sterkt tilsmussede ste-
der intensiveres rengjeringen ved at kjereha-
stigheten halveres. Kjorehastigheten reduseres
0gsa ved innkjering i stasjonen, slik at den kan
mangvrere seg presist pa plass i stasjonen.

Hvor mange kvadratmeter kan roboten
rengjgre pa en time?

Roboten rengjer opp til 15 kvadratmeter per
time. Mange steder, seerlig mye brukte omra-
der hvor man gér ofte frem og tilbake, rengjo-
res fra forskjellige retninger.

Nar vet roboten at den ma ga tilbake til
stasjonen?

Roboten gar tilbake til stasjonen nar ladeni-
vaet i akkumulatorene nér et bestemt niva, el-
ler smussbeholderen er full.

Hvor lang tid tar temmingen av roboten i
stasjonen?
Temmingen tar ca. 30 sekunder.

Hvor blir roboten programmert? Hva ma
man vaere oppmerksom pa?

Roboten kan bare slas pa eller av. Pa stasjo-
nen kan du velge rengjeringsvarigheten. Dess-
uten kan det angis at roboten neste gang den
kommer til stasjonen ikke skal kjere ut av den
igjen (parkeringsfunksjon).

Etter hvilket prinsipp beveger roboten
seg?

Roboten kjorer giennom rommet etter et tilfel-
dighetsprinsipp. Hvis den steter p& en hindring
endrer den retning i en vilkarlig vinkel, og be-
veger seg deretter rett frem til den stoter pa
neste hindring.



Vanlige spgrsmal og svar

Hvilke hjelpemidler har roboten for &
unnga hindringer?

Ved hjelp av sensorer kan roboten oppdage
trapper, og unngér dermed & falle ned. Et spe-
sielt teppefrynseprogram gjer at den ikke kjo-
rer seg fast i teppefrynser. Ved hjelp av forskjel-
lige svinge- og kjgrevinkler kommer roboten
seg ut av selv trange hjgrner.

Hvordan arbeider roboten mest effektivt
(et rom om gangen, eller hele leiligheten)?
Roboten arbeider mest effektiv nar den rengjor
et rom om gangen, dvs. nar stasjonen og ro-
boten befinner seg i samme rom Dermed bru-
ker roboten mindre tid pa & finne tilbake til sta-
sjonen, slik at det blir mer effektiv tid til reng-
joring.

Ved rengjering av en hel etasje bor stasjonen
plasseres pa et sentralt sted i boligen, slik at
den lett kan nas av roboten.

Er det problemfritt & rengjere i hjorner
(roboten er rund)?

Nei, men den kontinuerlige rengjeringen gjer
at den generelle mengden smuss reduseres
sterkt. P& denne méten forhindres ansamling
av smuss i hjornene effektivt.

Hva skjer ved trapper/avsatser
(fallfare)?

Trapper: Roboten bruker optiske sensorer, som
registrerer trappeavsatser, og gir roboten signal
om at den ma endre retning.

Avsatser: Roboten kan handtere béde harde
avsatser p& opp til 10 mm og myke avsatser
péa opp til 20 mm, i begge retninger.
Advarsel: Ingenlase gjenstander (f.eks.: aviser,
kleer) ma ligge ellerhenge i trapper eller avsat-
ser, da kan sensorene bli forstyrret.

- Fare for fall!

Kan det oppstéa skader pa inventar etc.?
Nei, det oppstar ingen skade pé& inventar og
lignende. Du ma riktignok passe pa at lette
skropelige gjenstander ikke kan kjeres pa av
roboten, eller trekkes fra mebler pa ved at den
henger seg opp i ledninger. (f.eks. telefoner).
Det er i denne forbindelse viktig & innrette rom-
met slik at det er ,robotvennlig*

Hvordan reagerer husdyr pa roboten?
Siden RC er noksa steysvak og ikke bruker
ultralyd forventes det ikke noen problemer i
forbindelse med husdyr. Dyr vil stort sett bare
vaere litt skeptisk p& grunn av den selvstendi-
ge bevegelsen.

Hva ma jeg passe pa nar det gjelder barn?
Roboten ma alltid veere under oppsikt nar barn
leker i samme rom. Du ma regne med at det
kan oppsta mekaniske skader hvis barn setter
seg oppa roboten for & kjore med.

Hvorfor stopper roboten opp i visse
situasjoner?

Roboten kan bare til en viss grad komme seg
los fra kinkige situasjoner, som f.eks en led-
ningshaug, som den forgjeves kan prove &
komme seg los fra. Hvis en slik situasjon skulle
oppsta vil roboten sla seg av etter en stund.
Lyssignalet pa roboten lyser da en kort stund.
Problemet kan loses ved at man setter robo-
ten pa en tom flate, og slar den av og pa De-
retter fortsetter den rengjeringen uten proble-
mer.

Hva er korrekt mate a flytte roboten pa?
Du kan lofte roboten opp med begge hender,
eller bruke utsparingen for bersten og lofte den
med en hand.

Hva skjer nar roboten feier opp fuktig
smuss?

Detter forer til at filteret tilklebes. Det er i s fall
nedvendig & ta ut filteret og rengjere det (se
side 124 ,Rengjore flatfilter”).

Hva kan skje hvis roboten kjorer seg fast
mens jeg ikke er tilstede?

Det kan ikke skje noe. Roboten blir stdende pa
dette stedet, og viser signalet for fastkjering. Hvis
lyset ikke lenger blinker, er Akkumulatorene
tomme og ma lades opp igjen.
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Innehall Funktion och arbetssatt

Funktion och arbetssatt ..........cucveuseunens 130 Baste kund

A eln e e 131 Tack for att du har valt KARCHER rengérings-
Kort bruksanvisning ........cccceeuviiinninnans 132 robot RC 3000.

Reglage 133

RC 3000 &r en automatisk rengéringsrobot for

R 134 inomhusutrymmen och privat bruk. Den kan
UPPACKNING .eeieeeeeiieeeieeeeiee e 134 anvandas pa alla slags golv for sjalvstandig,
Rad vid installation av stationen ............ 134 kontinuerlig underhallsrengéring. Aggregatet

Drift 135 bestar av tva enheter, en station och en mobil
Forberedelser for rengdring ........cveeeee.. 135 robot.
|drifttagning -~ 1385 Roboten fér sin energi fr&n ackumulatorer. Den
Frankoppling 135 forflyttar sig enligt slumpvalsprincipen. Om ro-
Parkering «e.covoeeeeeesessseseseeseeeneseensenens 136 boten stéter mot ett hinder andrar den riktning
Val av rengéringsperiodens langd .......... 136 i en valfri vinkel. Den kor darefter rakt fram, tills
TyStgAende drift ..ooooooocceeeeeeereerseesesesee 136 denstdter pa nasta hinder. Robotens laga kon-

struktion gor det majligt att rengdra under

-Korprogram 136 mobler som sangar, soffor och skap. Roboten
U2 @0 LT e arbetar med optiska sensorer (fallsensorer),
Skotsel och underhall ........cccoeeevvernsannas 137 som kanner av trappor och avsatser och fér-

Station ...c.eeeeeiiee e 137 hindrar att roboten faller ned

RODOL ... 138

Roboten har fyra driftprogram for att automa-

Atgarder vid fel L tiskt anpassa sig till olika féroreningar p& gol-
Tekniska data 141 vet. Styrningen av rengdringsprogrammen sker
Garanti 141 med hjalp av sensorer i smutsbehéllaren, bero-
EG-o6verensstimmelseintyg ........c.c.cuee 141 ende pa registrerad forsmutsningsgrad.

Fragor och svar 142 Med  en ackumulatorladdning kan roboten
Reservdelslista 326 arbeta i 60 minuter. Tidigast efter 20 minuter

borjar roboten (infrardd mottagare) att sdka
efter sin station (infrardd s&ndare). Om robo-
ten inte har hittat sin station efter 60 minuter,
frankopplar den sina rengéringsaggregat och
koncentrerar sig endast pa att stka sin stati-
on.

P4 stationen laddas robotens ackumulator och
smutsen sugs ur smutsbehallaren. | stationen
samlas smutsen i en filterpase (2 ). Efter ladd-
ningsperioden lamnar roboten sjélvstandigt sta-
tionen och fortsatter rengdringsarbetet.

A Varning!

Anvand inte aggregatet utan att ha last
bruksanvisningen.

Spara denna bruksanvisning fér anvandning
vid en senare tidpunkt eller till nasta &gare.
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For din sakerhet

Anvandning

RC 3000 far endast anvandas

— till att rengdra textil och hérda golvbelaggnin-
gar i privata hushall.
Observera: Testa forst pa undanskymd plats
for att undvika repor pa mycket kanslig golv-
beldggning (t.ex. mjuk marmor).

RC 3000 fér inte anvandas till rengéring

- av vata golv.

— av tvattrum eller
andra fuktiga lokaler.

— av trappor

— av bordsskivor och hyllor.

— av kallare eller vindar.

— av lager, industrigolv etc.

— utomhus

— av brannbara eller glodande foremal (t ex
cigaretter, het aska).

RC 3000 inte anvandas

— i lokaler med explosionsrisk.

— i lokaler dar det férekommer brannbara ga-
ser frén bensin, eldningsolja, I6sningsmedel,
fotogen eller sprit.

— i lokaler med 6ppen eld eller gléd i 6ppna
spisar utan uppsikt.

— i rum med brinnande stearinljus utan upp-
sikt.

— i rum dar larm eller rérelsedetektorer har in-
stallerats.

/\ Sakerhetsanvisningar
¢ Natspanningen maste motsvara den pa typs-
kylten angivna spanningen.

e Kontrollera att natkabeln ar i gott skick in-
nan aggregatet tas i drift. RC 3000 far ej an-
vandas, om natkabeln &r skadad.

e Dra ut natkabeln i kontakten och inte i ka-
beln.

e Ror aldrig natkabeln med vata hander (risk
for elektriska stotar).

e Dra ut natkontakten ur eluttaget innan un-
derhéllsarbete pabdrias.

e Natkabeln far endast bytas av KARCHER
auktoriserad kundservice. Anvand endast
originalkabel HO5 VV- 2x 0,75.

e |4t endast auktoriserad kundservice repa-
rera aggregatet.

e Anvand endast av tillverkaren godkanda till-
behdr och reservdelar. Originaltillbehdr och
-reservdelar &r en garanti att aggregatet fun-
gerar sékert och felfritt.

e Denna apparat ar ej avsedd att anvandas av
personer (&ven barn) med begransad fysisk,
sensorisk eller mental fardighet eller av
per-soner som saknar erfarenhet och/eller
kunn-ande, sévida de inte Gvervakas av en
person ansvarig for deras sékerhet eller har
fatt in-struktioner av en sadan person hur
appara-ten ska anvéandas. Barn ska hallas
under uppsikt for att garantera att de inte
leker med apparaten.

e Ldmna aldrig barn utan uppsikt nar RC 3000
ar i drift.

e GI6m aldrig bort att roboten ar i drift (snub-
belrisk).

e Sta eller sitt inte pé roboten/stationen.

e Det finns risk for att roboten kor péa foremal
som kan fall omkull (Gven foremal pa bord
eller mindre mobler).

e Roboten kan fastna i nedhangande telefon-
kablar, elkablar, bordsdukar, snéren, skarp
etc. | extrema fall kan detta leda till att f6-
remal faller ned.

e Tillverkaren tar inget ansvar om aggregatet
anvands fel eller till fel &ndamal.

e Endast roboten far laddas med laddnings-
anordningen i stationen

e Robotens ackumulatorer far endast laddas
pé stationen.
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1. Stéll u

Kort bruksanvisning

pp RC 3000

2. Starta

RC 3000

3. Kontrollampornas indikationer (12)

12
o
©
Gront | Permanent sken rengoring

blinkar langsamt (till: 1 sek; fran: 4 sek)
blinkar snabbt (till: 0,5 sek; frén: 0,5 sek)

roboten soker stationen
ladda ackumulatorerna

rott

se atgard av fel sidan 140
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Reglage

Rengobringsrobotens laddningsstation
1 Fallbart barhandtag
2 Greppfordjupning for att dppna filterlocket.
3 Stationens reglagefalt.
4 Stationens TILL / FRAN-kontakt
5 Infrardd s&ndare
6 Insugsdppning
7 Pékorningsramp for rengoringsrobot
(for dockning till stationen)
8 Laddningskontakter
9 Natkabel

Stationens reglagefalt (3)
A Kontrollampa (grén) — parkera roboten

B Knapp parkera roboten till/fran

C Knapp vélj rengéringsperiodens langd

D Kontrollampa (grén) - 3 timmar rengdring

E Kontrollampa (grén) - 6 timmar rengdring

F Kontrollampa (grén) ~ — 9 timmar rengdring

G Kontrollampa (grén)  — kontinuerlig rengdring
H Kontrollampa (r6d) — Filtret fullt

J Knapp tystgaende drift — till/fran

K Kontrollampa (grén) — tystgéende drift

Rengéringsrobot

10 Knapp tillkoppla roboten

11 Knapp frankoppla roboten

12 Lampor (gron - drift / rod - fel)
13 Laddningskontakter

14 Stotfangare

15 Infrardd mottagare

16 Borste

17 Fallsensor (4x)

18 Ackumulatorer (2x)

19 Smutsbehallarnas forslutningsspak (2x)
20 Smutsbehéllarens lock

21 Smutsbehéllare
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Forberedelser

Uppackning

Kontrollera under uppackningen, att alla delar finns med.. Kontak-
ta omedelbart aterforséljaren om det skulle saknas delar eller om
transportskador konstateras.

Avfallshantera emballaget pa ett miljovanligt satt.
Emballagematerialen kan &tervinnas. Kasta inte emballagen i
hushallssoporna utan skicka dem till &tervinning

Montering av pakorningsrampen

e Hall pakorningsrampen i lutande stéllning.

e Satt stationens ursparingar pa pakorningsrampens tappar.

¢ Tryck ned stationen och pakdrningsrampen, till forbindelsen gar
i13s.

Rad vid installation av stationen

Stationens position ska véljas s& att roboten med storsta sanno-

likhet ofta kor igenom den infrardda strélen (se ill. 4a och 4b).

— Stall upp laddningsstationen pé ett plant underlag.

— Lagg inga foremal direkt framfor stationen.

— Lagg inga kablar framfér stationen (férhindrar dockningen)

— Linda inte ut langre natkabel &n nddvandigt.

— Hang upp resterande natkabel i kabelkrokarna, kontrollera att
natkabeln &r dragen genom &ppningen i huset (ill. 3).

e Stick in ndtkontakten i ett eluttag.

Rengéring av ett rum

Laddningsstationen stalls upp i rummet som ska rengdras (ill. 4a)
Anpassning till varierande rumsstorlekar kan géras genom att vélja
passande rengdringperiod (se sidan 136 "Valja rengdringsperi-
odens langd”).

Rengoring av en vaning

Utgaende fran en basuppstallning kan flera rum rengdras

(ill. 4b).

Anvisning: Om &vergédngar mellan utrymmen bestar av en av-
sats pa mellan 2 cm och 8 cm kér roboten normalt sett ner men
inte upp.

Observera: Vid gallerior och trappavsatser maste innertak sa-
kras om passagehdjden under rédcket &r mer én 10 cm.
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Il 1: Uppackning av RC 3000

7

Il. 3: Uppstéllning av laddningsstationen

Ill. 4a: Rengdring av ett rum

B

Ill. 4b: Rengdring av en vaning



Drift

Forberedelser fér rengoéring
N\ Lat inte hinder ligga kvar pa golvet nar roboten anvénds.

Hinder kan exempelvis vara:
— klader, leksaker, CD-skivor
— flaskor, glas

- Gardiner pa golvet
— badmattor

Féljande exempel ar inga hinder:
— tidningar, bocker, tidskrifter, papper — enstaka kablar i rummet

— trésklar upp till 10 mm heéjd

- plastpéasar — mattfransar kortare &n 10 cm

Idrifttagning

e Koppla in stationen (strémbrytare 4).
Kontrollampan kontinuerlig rengéring (G) lyser.

o Stall roboten pa golvet framfor stationen.

e Koppla in stationen (knapp 10).
Roboten kor forst till stationen for att tdmma smutsbehéllaren |
och fér att kontrollera batteriernas laddningsldge och om ndad-
vandigt ladda batterierna. Dérefter borjar roboten gora rent.

Kontrollampornas indikationer (12)

Gront| Permanent sken rengoring

blinkar snabbt (till: 0,5 sek; fran: 0,5 sek)| ladda ackumulatorerna
rott | se atgérd av fel sidan 140

blinkar langsamt (till: 1 sek; fran: 4 sek) | robot sOker efter stationen| Il 6: Inkoppling av roboten

Idrifttagning efter langre stillestandsperioder

Om startférsdk gors med fullstdnddigt tomma batterier visar ag-

gregatet ingen som helst funktion.. Gor da enligt foljande for att

ta aggregatet i drift

e Stall roboten i stationen och tryck robotens laddningskontak-
ter mot stationens laddningskontakter i ca. 60 sekunder (ill. 7).
Under denna tid sugs smuts ur behallaren.

e Stall nu roboten 50 cm framfér stationen och koppla in den
(knapp 10).
Roboten gér sjélv in i stationen och laddas Laddningstiden kom-

mer att vara i 60 minuter.

Frankoppling

Om ska roboten avbryta rengéringen omedelbart eller om den
ska byta rum ...

e Frankoppla forst roboten (knapp 11).

e Koppla darefter in stationen (strémbrytare 4).

Ett tips: Ladda upp RC 3000 ordentligt om den inte ska anvands
under en ldngre period.

1

IIIl. 8: Frankoppling av robot och station
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Drift

Parkering

Om roboten ska avbryta rengdringen efter nasta laddning ...

e Tryck pa knappen "Parkera roboten” (B).
Kontrollampan "Parkering” (A) lyser.
Efter nédsta aterkomst till stationen laddas och téms roboten.
Dérefter stannar roboten i frankopplat ldge framfér stationen

Instéllning av reng6ringsperiodens langd
Om roboten endast ska rengéra under en viss period ...
e Tryck pa "C”-knappen tills dnskad rengoringsperiod &r installd
(grundinstalining: - kontinuerlig rengoring)
1 x knapptryckning — En rengéringsperiod pé 3 timmar har stallts in.
for rum mindre &n 45 m2
2 x knapptryckning — En rengringsperiod pa 6 timmar har stallts in.
for rum frén 45 m2 till 90 m?2
3 x knapptryckning — En rengringsperiod pa 9 timmar har stallts in.
for rum frédn 80 m2 till 135 m2
4 x knapptryckning —Aterstéllning till permanent rengdring.
Den 6nskade rengdringsperioden bdrjar och visas med kontroll-
lampor.. Nér den instéllda rengdringsperioden ér avsiutad, blir
roboten staende framfér stationen efter témning och laddning.

Tystgéende drift

Idealisk f6r rengdring nattetid eller vid ndrvaro av personer.

e Tryck pa knappen "tystgéende drift” (J).
Kontrollampan “tystgaende drift” (K) tdnds. Stationen rengér
roboten i 8 timmar med reducerad ljudniva och reducerad ef-
fekt. Dérefter kopplas stationen tillbaka till normal drift.

Koérprogram

Val av driftprogram sker automatiskt med hjalp av sensorer i
smutsbehallaren, beroende pa registrerad forsmutsningsgrad.
Roboten har fyra driftprogram for att automatiskt anpassa sig till
olika féroreningar pa golvet. Ju smutsigare golvet &r, desto inten-
sivare reng0rs det av roboten. Vid lattare nedsmutsningsgrad valjer
roboten &ter det 1. driftorogrammet

Ill. 9: Parkering av roboten

Il 10: Instélining av rengdringsperiodens langd

Ill. 11: Tystgéende drift

1. driftprogrammet  — normal rengéring
— Kérning enligt slumpvalsprincipen med normal hastighet.

2. driftprogrammet  — enstaka smutsiga stéllen
— Roboten kér langsamt dver smutsiga stéllen.

3. driftprogrammet  — enstaka stéllen med mera smuts

— Roboten kér langsamt framat / bakat éver det smutsiga stéllen.

4. driftprogrammet - stdrre ytor med mycket smuts
— Langsam stjarnstralformad forflyttning éver nedsutsade omraden.
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Tips och knep

(i) lakttag roboten vid den forsta rengéringen. Om det finns hinder i rummet, som roboten inte
kan klara, kan dessa avldgsnas i ett tidigt stadium och ofrivilliga avbrott férhindras.

(i) Stada rummen innan rengdringen pabdrjas, |4t inte 16sa foremal ligga kvar pé golvet
(i) Bind upp kablar, snéren, gardiner for att férhindra att roboten drar ned dem.

(i) Kontrollera att ackumulatorn &r fulladdad om aggregatet ska vara ur drift under langre tid an
4 méanader.

(i) Om roboten ska vara i drift under ett telefonsamtal eller tv-tittande, kan roboten stéllas in pa
funktionen Qiet-Mode.

(i) Rumsdbérrar ska vara sténgda under rengéring av rum.

(i) Vid rengoring av ett helt vaningsplan &r det viktigt att kontrollera att roboten inte hamnar
bakom ddrrar.

(i) Vid byte av lokal ar den bésta tidpunkten for frankoppling av roboten nér den befinner sig i
stationen for laddning (efter att smutsbehallaren har sugits tom).

Skotsel och underhall

/\ Stationen och roboten ska kopplas ifran vid alla underhallsarbeten!

Station

Byte av filterpase i stationen

Filterpasen ska bytas sé snart kontrollampan “Filtret fullt” (H)

borjar lysa.

e Oppna filterlocket.

e Dra ut filterpésen i fliken i riktning snett uppéat ur hallaren.
Kasta filterpasen i hushallsoporna.

e Skjut in den nya filterpasen till anslaget i hallaren.
Observera: Arbeta aldrig utan filterpase!

e Stang filterlocket.

Bytessats med filterpasar: 5 filterpasar, 1 motorskyddsfilter
artikelnummer: 6.904-257

Byte av laddningsstationens motorskyddsfilter
e Efter 5 byten av filterpésen ska &ven motorskyddsfiltret (ingar
i passatsen) bytas.

IIl. 15: Byte av motorskyddsfilter
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Skotsel och underhall
Robot

Rengéring av hjul

e Rengdr hjulens I6pytor nar dessa ar smutsiga.

(i) Smutspartiklar (som t.ex. sand etc.) kan fastna pa I6pytan
och da skada kanslig, jamn golvbelaggning.

Borja alla underhéllsarbeten pé roboten med féljande steg:

Oppna smutsbehallaren

e |4t stationen tdmma roboten p& smuts.

e | &gg roboten pé ett mjukt underlag. . <
IIl. 16: Oppna forslutningsspaken

TN
7

o Oppna bagge férslutningsspakar pad smutsbehallaren.

e Lyft av smutsbehallarens lock

Rengéring av flatfiltret

Rengor aven flatfiltret i samband med byte av filterpasen.

e Ta ut flatfiltret ur smutsbehallaren..

e Skaka ut flatfiltret eller reng6r det med en liten borste.

o Satt in flatfiltret igen pa sé sétt att dglorna pekar mot 1&s-
ningsspaken.

Demontering av borsten

o Oppna forst smutsbehallaren.

e Dra ut borsten ur hoger styrning (1.).

e Dra darefter ut borsten ur héllaren pa sidan (2.).

Rengér borsten

Den smutsiga borsten rengdrs automatiskt vid varje rengorings-
process i stationen. Kvarvarande har och inlindade tradar kan
avlagsnas manuellt.

e Klipp med en sax utmed borstvalsens skarkant

e Ta bort inlindade tradar/narstran.

IIl. 21: Rengdring av borsten

Byte av borste
Om borstens stran &r slitna, méste hela borsten bytas.
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Skotsel och underhall

Montering av borsten

e Satt i borsten i vanster hallare (1.).

e Tryck borsten med krokarna nedét i hdger styrning tills den
garilas (2.).

Rengdéring av dammsensorerna
e Rengdr dammsensorerna med en mjuk trasa eller pensel.

Avsluta alla underhallsarbeten péa roboten med foljande steg:
Montera smutsbehallarlocket

o Satt locket pa smutsbehallaren.

e Stang bada forslutningsspakar.

e Tryck for sakerhets skull pa locket, sa att smutsbehallaren ar
helt stangd.

Byte av ackumulatorer

Anvénd endast KARCHER originalackumulatorer.

e | ossa de bada skruvarna pa bada ackumulatorer och ta ut de
forbrukade ackumulatorer.

e Satt i de nya ackumulatorerna och skruva fast dem.

Avfallshantera ackumulatorerna pa ett miljévanligt satt.
Ackumulatorerna innehaller &amnen, som inte far komma ut i mil-
jon. Lamna kasserade batterier till ett lampligt tervinningssystem.

Hantera skrotade aggregat pa ett miljovanligt satt.

e Tag forst bort de tva inbyggda batterierna.

Skrotade aggregat innehéller atervinningsbara material, som bor
gé till atervinning. Overldmna skrotade aggregat till ett 1&mpligt
atervinningssystem.
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Atgirder vid fel

Kontrollampornas indikationer (12)

Gront normalt driftlage
rott blinkar snabbt  (till: 0,5 sek; fran: 0,5 sek) Roboten har kort fast
rott blinkar langsamt (till: 1 sek; fran: 4 sek) roboten smutsig
rétt permanent sken Lamna in for service
Problem Signal Konsekvens Atgérd
Roboten hittar ej ut ur rod snabb [Roboten stér stilla flytta eventuellt mdbel; hjdlp roboten
mdbelnischer ut ur moébelnischen, frankoppla den
och tillkoppla igen.
Plant stigande maobler rod snabb [Roboten lagger av Frankoppla roboten och avldgsna den
fran det foremal den kort pa
Roboten har satt sig fast under |r6d snabb [Roboten star stilla Frankoppla roboten och befria den;
installationsféremal satt den pa golvet igen och tillkoppla
Losa féremal togs upp av rod Roboten star stilla Frankoppla roboten, vand roboten upp
borsten och blockerar borstarna |langsamt och ner och ta forsiktigt ut foremalen
som har fastnat, l6sa foremal kan
vara: leksaker, kladesplagg,...
Daligt rengdringsresultat, smuts |rod Smutsbehallare full Rengdra smutsbehallare.
fangas inte upp langre langsamt
rod Borsten for nedsmutsad eller |Rengér eller byt ut borsten.
langsamt |borsten ar utnott
rod Borste blockerad Befria forsiktigt borsten fran de
langsamt blockerande foremalen
rod Borsten har inte satts i Kontrollera att borsten sitter ordentligt
langsamt |ordentligt
rod Stationens sugmun ar Kontrollera stationens sugmun och
langsamt [tilltappt rengdr om den Ar tilltdppt
Roboten kor endast gron Endast ett visst omrade, en |Rengdring av dammsensorerna med
stjarnformigt permanent |viss plats rengdrs en mjuk trasa.
sken
Roboten kdr ojamnt pa grén Ojamn rengdring Korsétt dr normalt pa
heltdckningsmattor, ror sig permanent heltdckningsmattor med lugg pa
kraftigt gungande uppat och sken > 20mm. Apparaten &r inte defekt
nedat
Roboten hittar inte stationen grén Stationen stalld pa olamplig [Hitta ny position for stationen. (Se
langsamt [plats i rummet "Uppstéliningsanvisning for stationen")
Roboten dockar inte till grén Roboten sugs inte ut Kontrollera att smutsbehallarlocket
stationen langsamt sitter ordentligt, stéll upp stationen
jamnt
Borsten och filtret fastnar i |Ta av robotens borste och filter och
Roboten har tagit upp fuktigt roboten rengor noga. Robotens filter far inte
smuts vara vatt nar det satts in i roboten.
Roboten knarrar under Daligt rengdringsresultat, robotens borste sitter gj riktigt.
rengdringen Frankoppla roboten och kontrollera att
borsten sitter ordentligt.
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Atgarder vid fel

Problem Signal Konsekvens Atgérd
Daligt rengdringsresultat -- Utsliten borste Byt ut borste
Robot blockerad i station Station:  [Robot star kvar i stationen  |Avldgsna blockerande féremal.
eller Alla LED’s |efter uppladdning Stdng av stationen och sétt ater in.
robot defekt blinkar Ldmna in for service

Station: Ldmna in for service

Alla LED’s

blinkar

Tekniska data EG-6verensstammelseintyg
Station: Héarmed forsékrar vi att nedanstédendebeskriv-
Driftspanning 220-240 V na maskin i &ndamal och konstruktion samt i
Sugeffekt 600 Watt den av oss levererade version motsvarar EU-
Ljudniva (Quiet Mode) 60 (54) dB(A) | direktivens tillampliga grundlaggande saker-
Filterpase 2 | hets- och hélsokrav. Vid av oss ej godkanda
Métt 500 x 250 x 230 mm andringar p& maskinen blir denna dverensstam-
Vikt 5,8 kg melsefdrklaring ogiltig.
Robot: ?ro?lukt. 5%2 639000
Ackumulatorkapacitet (NiMH) 1,7 Ah yp: ERTX
Driftspanning 12V Tillampliga EG-direktiv:
Rengoringstid 2006/95/EG
per ackumulatorladdning upp till 60 min 2004/108/EG
Laddningstid 10-20 min Tillampade harmoniserade normer:
Smutsbehallare 0,2 1 EN 55014-1:2006
Maétt 2280 x 105 mm EN 55014-2:1997 + A1:2001
Vikt 2,0 kg EN 60335-1
EN 60335-2-2

Garanti

| varje land géller garantivillkoren utgivna av vart
auktoriserade férsaljningsféretag. Eventuella fel
pé aggregatet repareras utan kostnad under
forutsattning att det orsakats av ett material-
eller tillverkningsfel.

Vand dig till din aterforséljare eller narmaste
kundserviceavdelning i ett ev garantifall. Med-
tag tillbehdren och kdpehandlingen.

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Undertecknade agerar pa order av och med
fullmakt frén foretagsledningen.

%2 s }.L/l@igﬂ(
.Jenner

S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Ofta forekommande fragor och svar

Vilka golvmaterial kan roboten rengéra?
Den kan rengora alla vanliga ytor som mattor och
harda ytor (Klinker, parkett, ... etc). Aggregatet &r
endast i begransad omfattning lampligt att ren-
gora extremt langhéariga mattor (> 20 mm). Den
rorlig sopkanten anpassar sig automatiskt till oli-
ka slags golvbelaggningar.

Ar det ett problem att roboten ska in under
mobler?

Nej, tack vare den kompakta och laga kon-
struktionen klarar roboten ocksa att gora rent
under mobler som t ex séngar, soffor och skap.

Hur transporterar roboten smutsen till
stationen?

Roboten har en smutsbehallare, som regeloun-
det sugs ut av stationen.

Vad hander med smutsen i stationen ?

| stationen samlas smutsen i en vanlig filterpa-
se (2 liter).

Bytesintervallerna ar flexibla, ett signalanord-
ning pa displayen indikerar att det &r dags att
byta filterpése.

Hur stor smutsupptagningskapacitet har
roboten ?

Vid normal férsmutsningsgrad har smuts-
behallaren kapacitet for en timmes rengdrings-
arbete. Om detta i ett enskilt fall inte skulle vara
tillrackligt, atervander roboten bara till statio-
nen lite tidigare, tdmmer innehéllet och aterupp-
tar arbetet.

Hur fungerar smutsupptagningen i robo-
ten?

Genom att borsta och suga sopas smutsen in
i robotens smutsbehallare.

Kan roboten arbeta utan uppsikt i
lagenheten/huset?

Ja, det ar utan vidare mgjligt.

Roboten ar sjalvforsdriande system som inte
behover ndgon tillsyn, robotens smutsbehalla-
re toms i stationen.
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Hur mycket tid kraver roboten tills den ar
laddad och klar fér drift?

Uppladdningstiden varierar mellan 15 till 60 mi-
nuter beroende pa ackumulatorernas laddningla-
ge fore ladddningen.. Vid férsta start behover
roboten sékert den langsta uppladdningstiden.

Med vilken hastighet forflyttar sig roboten?
| standardversion kdr roboten med en hastig-
het av 20 cm per sekund. P& mycket smutsiga
stéllen halveras hastigheten fér att rengdéringen
ska bli mera effektiv. Hastigheten halveras aven
nar den kér mot stationen for att kunna mand-
vrera med storre precision

Hur manga m? kan roboten rengér pa en
timme?

Roboten rengdr upp till 15 m? per timme.
Ménga stallen, framfor allt ofta trafikerade strék
rengdrs frén olika riktningar.

Nar vet roboten att det ar dags att kora till
stationen?

Roboten kor till stationen sa snart ackumula-
torspanningen har sjunkit till en viss niva eller
smutsbehallaren ar full.

Hur lang tid tar utsugningen av smuts i
stationen?
Utsugningen tar ca. 30 sekunder.

Var programmeras roboten? Vad ska man
sarskilt lagga marke till?

Roboten kan endast kopplas till eller kopplas
fran. P& stationen finns en mojlighet att forin-
stélla rengoringsperiodens langd. Dessutom
kan ett kommando ges att roboten inte ldmnar
stationen efter nasta rengéringsperiod.

Efter vilken princip forflyttar sig roboten?
Roboten kér omkring i rummet i slumpvis val-
da riktningar. Om den stéter pa ett hinder, an-
drar den riktning i valfri vinkel och forflyttar sig
darefter rakt fram tills den stoter pé ett nytt hin-
der.



Ofta forekommande fragor och svar

Vilka hjalpmedel har roboten for klara
hindren?

Med hjalp av sensorer registrerar den trappor
och kan inte falla ner for trappan. Ett speciellt
mattfransprogram gor att den inte kan kora fast
i mattfransar. Tack vare de olika vrid- och kér-
vinklarna hittar den ut aven ur tranga horn.

Hur arbetar roboten mest effektivt
(rumsvis, hela lagenheten)?

Roboten ar mest effektiv nar den arbetar rums-
vis, dvs stationen och roboten &ri samma rum.
Darigenom bortfaller soktiden under returen till
stationen, den effektiva rengéringstiden blir
darmed langre.

Vid rengdring av hela vaningsplan bor statio-
nen placeras pa ett centralt stélle i bostaden,
sa att roboten latt kan atervanda till stationen.

Kan hérn rengéras utan problem

(roboten ar rund)?

Nej, men vid regelbunden rengdring uppstar
mindre smuts. Déarigenom forhindras effektivt
att det bildas smuts i hérnen.

Vad hander vid trappor/ avsatser

(fallrisk)?

Trappor: Roboten arbetar med optiska senso-
rer, som registrerar trappavsatser och ger ro-
boten signal att andra riktning.

Avsatser: Roboten klarar bade harda avsatser
upp till 10 mm och mjuka avsatser upp till 20
mm i bada riktningar.

Observera: Lat inga I6sa féremal (t.ex. tidnin-
gar, klader) ligga eller hanga for pa trappor och
avsatser da detta skulle paverka sensorernas
funktion. — Risk fér instabillitet!

Kan det uppsta skador pa mébler etc?

Nej, det uppstér inga skador péa foremal i bosta-
den. Dock boér observeras att roboten kér emot
och flyttar latta, Gmtaliga féremal eller drar ner
foremal med kablar fran mobler.(t. ex. telefo-
ner). | detta fall &r det viktigt att gér rummet
"robotvanligt”.

Hur reagerar husdjur pa roboten?

Eftersom RC 3000 inte avger hoga ljud och
inte arbetar med ultraljud, ar det inte sannolikt
att det uppstar problem med husdjur. Eftersom
den forflyttar sig sjalv leder detta for det mesta
till misstanksamhet.

Vad boér jag tanka pa om det finns barn i
narheten?

Roboten bor inte lamnas utan uppsikt om det
finns barn i samma rum. Rékna med mekanis-
ka skador, om barn forsoker satta sig pa robo-
ten for att &ka med.

Varfér stannar roboten i vissa situationer?
Roboten kan endast till en viss grad befria sig
ur knepiga situationer, t. ex. kan upptornade
kabelharvor fa den till hoppldsa mandvrerings-
forsék. Om detta intraffar, stanger roboten av
sig automatiskt. Samtidigt lyser signalen rott
en kort stund.

Darefter kan roboten aterstartas genom att stal-
la den péa en fri yta och koppla frdn den och
koppla in den igen. Darefter fortsatter roboten
rengdringen utan problem.

Hur transporterar jag roboten pa ratt satt?
Du kan lyfta roboten fran golvet med bada hén-
derna eller fatta tag i borstursparingen med en
hand.

Vad hander om roboten har sopat upp vat
smuts?

Detta leder till att filtret blir tilltppt. D& ar det
nddvandigt att montera ut filtret ur roboten och
rengbra det (se sidan 138 "Rengoring av flatfil-
ter”).

Vad hander om roboten kor fast under min
franvaro?

Det kan inte hdnda nagot. Roboten stannar pa
stallet och signalerar att den har kort fast. Om
ingen lampa blinkar, &r ack umulatorerna tom-
ma och maste laddas upp.
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Toiminta ja toimintatapa

Arvoisa asiakas,

Kiitos, etta valitsit KARCHER puhdistusrobotin
RC 3000.

RC 3000 on automaattinen sisatilojen puhdi-
stusrobotti kotitalouksia varten. Sitd voidaan
kayttaa kaikenlaisilla lattiapaallysteillé itsenaise-
en, jatkuvaan kunnossapitopuhdistukseen. Lai-
te koostuu kahdesta yksikdstd, asemasta ja
siirrettavasta robotista.

Robottia saa energiansa akuista. Robotti liik-
kuu satunnaisperiaatteen mukaan. Esteeseen
osuessaan robotti muuttaa suuntaansa satun-
naisessa kulmassa. Sitten like jatkuu suoraan
eteenpain niin kauan, kunnes robotti osuu
seuraavaan esteeseen. Robotin matalan raken-
teen vuoksi puhdistus my6s huonekalujen, ku-
ten sangyn, sohvan tai kaapin alta onnistuu
luontevasti. Tydskentelyyn robotti kayttaa opti-
sia tunnistimia (putoamistunnistimet), jotka tun-
nistavat portaat ja tasanteet ja estavat putoa-
misen.

Robotissa on nelja ajo-ohjelmaa, joita se so-
veltaa automaattisesti lattian vaihtelevan likaan-
tumisasteen mukaan. Ajo-ohjelmien ohjaus ta-
pahtuu polyséiliodn asennettujen tunnistimien
avulla, jotka tunnistavat likaantumisasteen.

Yhdelld akunlatauksella robotti pystyy puhdi-
stamaan jopa 60 minuuttia. Aikaisintaan 20
minuutin jalkeen robotti (infrapunavastaanaotin)
alkaa etsid asemaansa (infrapunalahetin). Jos
60 minuutin jalkeen robotti ei ole vield |8ytynyt
asemaansa, se kytkee puhdistuskoneistot pois
paalta ja keskittyy seuraavat 60 minuuttia enda
vain aseman etsimiseen.

Asemalla ladataan robotin akut ja imetaan lika
polyséiliosta. Asemalla lika keratdan suodatin-
pussiin (2 ). Latausajan jalkeen robotti poistuu
itsendisesti asemalta ja jatkaa puhdistamista.



Turvallisuutesi vuoksi

Kaytto

Kéayta RC 3000 -laitetta ainoastaan

— kotitalouden tekstiilisten ja kovien lattiap&al-
lysteiden puhdistamiseen.
Huomio: Jotta estettéisiin erittdin arkojen lat-
tiapdéllysteiden (esim.pehmed marmori)
naarmuuntuminen, testaa ensin huomaamat-
tomassa paikassa.

Ala kaytd RC 3000 -laitettapuhdistaaksesi
— markié lattiapaallysteita,
— pesuhuonetta tai
muita kosteita huoneita,
— portaita,
— poytélevyja tai hyllyja,
— kellaria tai ullakkoa,
— varastoja, teollisuusrakennuksia jne.,
— ulkona,
— palavia tai hehkuvia esineita (esim. savuk-
keet, kuuma tuhka).

Ala kayta RC 3000 -laitetta

— rajahdysalttiissa huoneissa,

— huoneissa, joissa ilma sisaltaa bensiinin, polt-
todljyn, varinohennusaineiden, liuottimien,
petrolin tai spriin palavia kaasuja,

— ilman valvontaa huoneissa, joissa avoimes-
sa takassa on avotuli tai hehkuvia palamis-
jatteita,

- iiman valvontaa huoneissa, joissa on palavia
kynttiloita,

— huoneissa, joissa on halytyslaite tai liikkee-
nilmaisin.

VAN Turvaohjeet

e \erkkojannitteen on oltava sama kuin tyyp-
pikilvessa ilmoitettu jannite.

e Tarkasta ennen kayttéa verkkokaapelin
asianmukainen kunto. Ala kayta RC 3000 -
laitetta, jos verkkokaapeli ei ole kunnossa.

e \erkkokaapelin irrottamiseksi pistorasiasta
tartu pistokkeeseen, ala veda kaapelista.

o Ala koskaan tartu marilla kasilla virtapistok-
keeseen (séhkoiskun vaara).

¢ Aina ennen huoltotéita veda virtapistoke pi-
storasiasta.

Verkkokaapelin vaihto kuuluu ainoastaan val-
tuutetulle KARCHER -asiakaspalvelulle.
Talloin on kaytettava vain alkuperaiskaape-
lia HO5 V- 2x 0,75.

e Anna vain valtuutetun asiakaspalvelun kor-
jata laite.

Vain sellaisten lisdvarusteiden ja varaosien
kaytto on sallittua, jotka valmistaja on hyvak-
synyt. Alkuperaiset lisdvarusteet ja varaosat
takaavat, etta laitetta voidaan kayttaa turval-
lisesti ja hairiottdmasti.

Al4 jata lapsia yksin RC 3000 -laitteen kans-
sa, kun se on kaytdssa.

Tama laite ei ole tarkoitettu sellaisten henki-
I6iden (lapset mukaan lukien) kaytettavaksi,
joiden fyysiset, sensorisia tai henkiset omin-
aisuudet ovat rajoittuneet tai, joilta puuttuu
riittdva kokemus ja/tai riittava tietamys, paitsi,
jos he ovat heidan turvallisuudestaan vastaa-
van henkilén valvonnassa tai ovat saaneet
haneltad ohjeistuksen koneen kayttdmiseen.
Lapsia pitaisi valvoa, jotta he eivat leikkisi
koneen kanssa.

Ala koskaan unohda, etta robotti on kéaytos-
sa (kompastumisvaara).

Ala seiso tai istu robotin/aseman paalla.

On mahdollista, etté esineet kaatuvat robo-
tin térmétessa niihin (myds pdytien tai pien-
empien huonekalujen paalla olevat esineet).

Robotti saattaa takertua roikkuviin puhelin-
johtoihin, sahkdkaapeleihin, pdytaliinoihin,
naruihin, hihnoihin jne. Adrimmaisessé ta-
pauksessa tama saattaa johtaa esineiden
putoamiseen.

Jos laitetta kaytetédan tarkoituksen vastaise-
sti tai vaarin, valmistaja ei vastaa aiheutunei-
sta vahingoista.

Aseman laturia saa kayttéda vain robotin la-
taamiseen.

e Robotin akkuja saa ladata vain asemalla.
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Pikaohje

1. Pystyta RC 3000 -laite

3. Merkkivalojen naytét (12)

12
o
©
Vihred | Kestovalo puhdistusajo
vilkkuu hitaasti (paalla: 1 sek., pois paalta: 4 sek.) Robotti etsii aseman
vilkkuu nopeasti (paalla: 0,5 sek., pois paalta: 0,5 sek.) | Akkujen lataus
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Kayttéelimet

Puhdistusrobotin asema
1 Taitettava kahva aseman kantamiseen
2 Upotettu kahva suodattimen kannen avaamiseen
3 Aseman ohjauspaneeli
4 Aseman kytkin PAALLE / POIS
5 Infrapunald@hetin
6 Imuaukko
7 Puhdistusrobotin nousuramppi
(‘asemaan liittamista varten)
8 Latauskoskettimet
9 Verkkokaapeli

Aseman ohjauspaneeli (3)
A Merkkivalo (vihred) - robotin pysakainti

B Robotin pysékaintipainike Paalle/Pois

C Puhdistuksen keston valintapainike

D Merkkivalo (vihre&) - 3 tunnin puhdistus
E Merkkivalo (vihred) - 6 tunnin puhdistus
F Merkkivalo (vihred) - 9 tunnin puhdistus
G Merkkivalo (vihred) - kestopuhdistus

H Merkkivalo (punainen) - suodatin tdynna

J Hiljaisen kayton painike - Paélle/Pois

K Merkkivalo (vihred) - hiljainen kaytto

Puhdistusrobotti

10 Robotin kytkemispainike

11 Robotin poiskytkemispainike
12 Valaistut naytét (Vinrea - kayttd / Punainen - hairio)
13 Latauskoskettimet

14 Puskuri

15 Infrapunavastaanotin

16 Harja

17 Putoamistunnistin (4 x)

18 Akku (2x)

19 Polyséilion lukitusvipu (2 X)
20 Polysailion kansi

21 Polysailio
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Valmistelut

Purkaminen pakkauksesta

Tarkasta purkaessasi pakkauksesta, ovatko kaikki osat olemassa.
Ota heti yhteys myyjalikkeeseen, mikali osia puuttuu tai jos laite on
vaurioitunut kuljetuksen yhteydessa.

Huolehdi pakkauksen ymparistdystavallisesta jatehuollosta
Pakkausmateriaalit ovat kierratettavia. Ala kasittelee QY
pakkauksia kotitalousjatteend, vaan toimita ne jattei- % <9
den kierratykseen.

Nousurampin asennus

e Pida nousuramppi vinoasennossa.

e Aseta aseman syvennykset nousurampin tappeihin.

e Paina asemaa ja nousuramppia alaspain kunnes liitos lukittuu.

Aseman pystytysohjeet

Aseman sijainti on valittava siten, etté robotti ajaa suurella toden-

nakdisyydelld aina uudelleen infrapunajohtosateesta l&pi lOytaak-

seen ongelmitta takaisin asemaan (katso kuva 4a ja 4b).

— Pystyté asema tasaiselle alustalle.

— Al3 aseta esineitd suoraan aseman eteen.

— Al veda kaapeleita aseman edesta (estéa liittamista)

— Kelaa verkkokaapelia auki vain tarpeen mukaan.

— Riipusta jaljella oleva verkkokaapeli kaapelikoukkuihin,
huolehdi siita, etta verkkokaapeli on johdettu kotelonaukon
[api (kuva 3).

e Liité virtapistoke pistorasiaan.

Huoneen puhdistus

Asema pystytetdan aina puhdistettavaan huoneeseen (kuva 4a).
Puhdistaminen mukautetaaan vaihteleviin huonekokoihin puhdi-
stuksen keston valinnalla (katso sivu 150 ,Puhdistuksen keston
valinta®).

Kerroksen puhdistus

Keskitetysta pystytyspaikasta kasin puhdistetaan useampia
huoneita (kuva 4b).

Ohje: Jos kahden huoneen lattioiden tasoero on 2 cm - 8 cm,
niin robotti ajaa kdydessédan normaalisti alaspdéin, mutta ei yléspéin
Huomio: Pylvédskéytévien ja alaspain menevien portaiden reunat
on varmistettava, jos kaiteen alla on yli 10 cm:n vapaa ldpiment-
&véa korkeus.
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Valmistelut

Puhdistuksen valmistelu

A\ Ala jata lattialle esteitd, kun robotti on kaytdssa.

Esteita voivat olla esimerkiksi:

- lehdet, kirjat, aikakauslehdet, paperi
- vaatteet, leikkikalut, CD:t

- muovikassit

- pullot, lasit

Esteité eivat ole esimerkiksi:

- yksittaiset kaapelit huoneessa

- korkeintaan 10 mm:n korkuiset
ovenkynnykset

- alle 10 cm:n pituiset matonhapsut

- lattialle ulottuvat verhot
- kylpyhuoneen matot

Kayttoonotto

e Kytke asema paalle (kytkin 4).
Kestopuhdistuksen merkkivalo (G) palaa.

e Aseta robotti lattialle aseman eteen.

o Kytke robotti paalle (painike 10).Kytke asema padlle (kytkin 10).
Robotti ajaa ensin asemalle tyhjentdékseen polyséilion seké
tarkastaakseen akkujen latauksen ja tarvittaessa ladatakseen
akkuja. Sen jélkeen robotti aloittaa puhdistusajon.

Merkkivalojen naytét (12)

Vihred  |Kestovalo puhdistusajo
vilkkuu hitaasti (paéllé: 1 sek., pois paélta: 4 sek.) | Robotti etsii asemaa
vilkkuu nopeasti (paalla: 0,5 sek., pois paélta: 0,5 sek.)| Akkujen lataus
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Kayttdéonotto pitkan tauon jalkeen

Jos robotin akut ovat taysin tyhjat kayttoon otettaessa, laite ei

nayta ollenkaan toimintoa. Ottaaksesi laitteen kaytt6on menette-

le silloin seuraavasti:

e Aseta robotti aseman viereen ja paina n. 60 sekuntia robotin
latauskoskettimia aseman latauskoskettimia vasten (kuva 7).
Samalla imetédéan polyséilié tyhjaksi..

e Aseta nyt robotti 50 cm aseman etupuolelle ja kytke robotti
paélle (painike 10).

Robotti ajaa itsendisesti asemaan ja latautuu. Latausaika ke-
Stéé silloin n. 60 minuuttia.

Poiskytkenta

Jo robotin tulee keskeyttaa puhdistus tai jos kayttépaikkaa on
vaihdettava, silloin ...

e kytke ensin robotti pois paalté (painike 11),

e ja kytke sen jalkeen asema pois paalta (kytkin 4).

Vinkki: Jos RC 3000 -laitetta ei kdyteta pitempdan aikaan, on
laite ensin ladattava tayteen.

Kuva 5: Aseman kytkeminen

Kuva 7: Kayttoonotto pitkén tauon jalkeen

11

Kuva 8: Robotin ja aseman poiskytkenta
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Kaytto

Pysakointi
Jos robotin tulee keskeyttda puhdistus seuraavan latausvaiheen
jalkeen, silloin ...
e paina painiketta ,Robotin pysakainti“ (B)
Merkkivalo ,Pysakdinti* (A) palaa.
Seuraavan asemalle paluun jélkeen robotti tyhjennetédén ja la-
dataan. Sen jédlkeen robotti j4d poiskytkettynd seisomaan ase-
man eteen.

Puhdistuksen keston valinta

Jos robotin on puhdistettava vain tietty aika, silloin ...

e paina painiketta ,C" kunnes haluttu puhdistuksen kesto on va-
littu (perusasento: kestopuhdistus).

Paina 1 x—-  3tunnin puhdistuksen kesto valittu.
alle 45 m2 kokoiset huoneet: Kuva 10: Puhdistuksen keston valinta
paina 2 x — 6 tunnin puhdistuksen kesto valittu.
45 m? - 90 m? kokoiset huoneet
paina 3 x — 9 tunnin puhdistuksen kesto valittu.
80 m2 - 135 m2 kokoiset huoneet
paina 4 x — jolloin kestopuhdistus on taas valittu.

Valittu puhdistuksen kesto ndytetddn merkkivalolla. Kun valittu
puhdistusaika on pééttynyt, robotti jaa tyhjennyksen ja latauk-
sen jélkeen seisomaan aseman eteen Kytkettynd pois péaélta.

Hiljainen kaytto

Ihanteellinen puhdistusajoihin yélia tai ihmisten lasnéollessa.

e Paina painiketta ,Hiljainen kayttdé“ (J).
Merkkivalo ,Hiljainen kéytté“ (AK palaa. Asema puhdistaa ro-
botin 8 tuntia hiljennetylla dénentasolla ja vdahennetylla teholla.

Sen jélkeen asema kytkeytyy takaisin normaalikéyttoon. Kuva 11: Hiliaisen kayton asetus

Ajo-ohjelmat

Ajo-ohjelman valinta ohjataan automaattisesti polysailion tunni-
stimien tunnistaman likaantumisasteen perusteella. Robotissa on
nelja ajo-ohjelmaa, joita se soveltaa automaattisesti lattian vaih-
televan likaantumisasteen mukaani. Mika likaisempi lattia sita te-
hokkaammin robotti puhdistaa. Jos likaantumisaste on alhainen,
valitaan taas 1. ajo-ohjelma.

1. ajo-ohjelma - normaalipuhdistus
— gjo satunaisperiaatteen mukaan normaalilla nopeudella.

2. Ajo-ohjelma - yksittéinen likaantunut kohta
— hidas ajo likaantuneen kohdan yli.

3. ajo-ohjelma - yksittainen voimakkaammin likaantunut kohta
— hidas ajo eteen- / taaksepain likaantuneen kohdan yli.

4. ajo-ohjelma - laajempi voimakkaasti likaantunut alue
— hidas séddemaéinen tahtiajo likaantuneen alueen Vyii..
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Vihjeet ja vinkit
Robotin tarkkailu ensimmaisten puhdistusten aikana. Jos huoneessa on esteita, joista
robotti ei selvid, voidaan ne poistaa ajoissa ja siten estaa ei-halutut keskeytykset.
Laita huoneet ennen puhdistusta jarjestykseen, ala jata irrallisia esineita lattialle.
Sido kaapelit, narut, verhot korkeammalle, jotta véalteta&n niiden alas vetéamista.
Varastoitaessa laitetta yli 4 kuukautta, huolehdi, ettéd akku on ladattu tayteen.

Jos annat robotin olla kdynnissé puhelun tai televisionkatselun aikana, valitse asemasta
toiminto ,Hiljainen kaytto".

Huoneen puhdistuksen aikana huoneen ovien tulisi olla kiinni.

Kerrospuhdistuksessa on kiinnitettdva huomiota siihen, etta robotti ei padse oven taakse.

(O s I =D B I s I == B == B =T

Vaihdettaessa paikkaa on paras ajankohta robotin poiskytkemiseen silloin, kun robotti on
latausta varten asemalla (polysailion tyhjaksi imemisen jalkeen ).

Hoito ja huolto

/\ Aina ennen huoltotdita kytke asema ja robotti pois paalta!

Asema

Aseman suodatinpussin vaihto

Suodatinpussi on vaihdettava, kun merkkivalo ,Suodatin taynna

(H) palaa.

e Avaa suodattimen kansi.

e \/eda suodatinpussia vetorenkaasta yldspéin ulos kiinnittimes-
t4. Suodatinpussia on kasiteltava kotitalousjatteena.

e Tydnna uusi suodatinpussi vasteeseen asti kiinnittimeen.
Huomio: ala koskaan tyéskentele ilman paikalleen asetet-
tua suodatinpussia!

e Sulje suodattimen kansi.

e 7'\
Kuva 12: Suodattimen kannen avaaminen

Varasuodatinpussisarja: 5 suodatinpussia, 1 moottorin
suojasuodatin. Tilausnumero: 6.904-257

Latausaseman moottorin suojasuodattimen vaihto
e \aihda 5 vaihdetun suodatinpussin jalkeen myds moottorin
suojasuodatin (sisdltyy varasuodatinpussisarjaan).

Kuva 15: Moottorin suojasuodattimen vaihto
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Hoito ja huolto
Robotti

Pyérien puhdistus

e Puhdista pyorien kulkupinnat, jos ne ovat likaantuneet.

(i) Likahiukkaset (kuten esim. hiekka jne.) voi jaada kiinni
kulkupintoihin ja voivat sitten vahingoittaa arkoja, sileita
lattiapintoja.

Aloita kaikki robotin huoltoty6t seuraavilla vaiheilla:
Polyséilion avaaminen

e Anna aseman imea robotti tyhjaksi.

e Aseta robotti pehmeélle alustalle.

e Avaa polysailion molemmat lukitusvivut.

e Nosta pdlyséilion kansi pois.

Lattasuodattimen puhdistus

Puhdista suodatinpussin jokaisen vaihdon yhteydessa myds

lattasuodatin.

e Poista lattasuodatin polyséiliosta.

e Ravista lattasuodatinta tai puhdista lattasuodatin pienella
harjalla.

e Aseta laakasuodatin takaisin paikalleen siten, etta kielekkeet
osoittavat kohti sulkuvipua.

Harjan purku

e Avaa ensin polysailio.

e \/eda sen jalkeen harjaa oikeanpuoleisesta ohjauksesta (1.).
e \/eda sen jalkeen harja sivukiinnittimesta (2.).

Harjan puhdistus

Likaantunut harja puhdistetaan automaattisesti jokaisen puhdi-
stusvaiheen yhteydessa asemassa. Jaljelle jadneet hiukset ja
kietoutuneet langat voidaan poistaa kasin.

e | eikkaa saksilla harjatelan leikkuureunaa pitkin.

e Poista kietoutuneet langat/hiukset.

Harjan vaihto
Jos harjan harjakset ovat kuluneet, harja on vaihdettava.
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Kuva 20: Harjan purku
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Hoito ja huolto

Harjan asennus

e Aseta harja vasemmanpuoleiseen kiinnittimeen (1.)

¢ Paina harjaa koukulla alaspéin oikeanpuoliseen johteeseen lu-
kitukseen asti (2.).

Pélyntunnistimien puhdistus
e Puhdista pdlyntunnistimet pehmealla linalla tai pensselilla.

Lopeta kaikki robotin huoltoty6t seuraavilla vaiheilla:
Pélysailion kannen asennus
e Aseta kansi polyséilion paalle.

e Sulje molemmat lukitusvivut.

e Paina lisaksi kannen etupuolta, jotta polysailié suljetaan
varmasti.

Akkujen vaihto

Kaytd vain alkuperéisid KARCHER-akkuja.

e | Hysda molempien akkujen ruuvit, 2 kpl, ja poista vanhat akut.
e Aseta uudet akut paikoilleen ja ruuvaa ne kiinni.

Kuva 26: Akkujen vaihto

Huolehdi akkujen ymparisténystavallisesta jatehuollosta
Akut siséltavat aineita, joita ei saa paastaa ymparistoon. Tasta
syysta toimita kuluneet akut vastaaviin kerailylaitoksiin.

NiMH

Huolehdi kaytetyn laitteen ymparistdystavallisesta

jatehuollosta oN

e Poista ensin molemmat sis&lla olevat akut. %
Kaytetyt laitteet sisaltavat arvokkaita kierratettavia materiaaleja,

jotka tulisi toimittaa kierratykseen. Tasta syysta toimita kuluneet
laitteet vastaaviin kerdilylaitoksiin.
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Hairionpoisto
Merkkivalojen naytét (12)

Vihrea normaali kayttotila

Punainen vilkkuu nopeasti (paalla: 0,5 sek., pois paalta: 0,5 sek.)
Punainen vilkkuu hitaasti (paalla: 1 sek., pois paalta: 4 sek.)

robotti jaanyt kiinni
robotti likaantunut

Punainen Kestovalo ota yhteytta huoltoon

Ongelma Merkkivalo |Seuraus Ratkaisu

Robotti ei padse pois punainen |Robotti ja4 seisomaan Siirré tarvittaessa huonekaluja; hae

huonekalujen nurkista nopea robotti huonekalujen nurkasta, kytke

robotti pois pddltd ja taas pdalle.

Loivasti nousevat huonekalut punainen |Robotti on jonkun pédélld ja [Kytke robotti pois pédlté ja poista se
nopea |jaa seisomaan padlleajetun esineen paalta.

Robotti on jadnyt kiinni punainen |Robotti ja4 seisomaan Kytke robotti pois péaltd ja vapauta se;

huonekalujen alle nopea aseta robotti taas lattialle ja kytke se

padlle.

Irrallisia esineitd on kerddnnyt punainen |Robotti ja4 seisomaan

Kytke robotti pois paalta, kdanna

harjaan, ja pysayttavat harjan hidas robotti ympéri ja poista varovasti
kerddntyneet esineet; irrallisia esineitd
voivat olla: leikkikalut,
vaatekappaleet,...
Robotti jd4 seisomaan lataus- punainen |Pélyséilio tdynna Polysdilion puhdistus:
/imurointitoiminnan jélkeen hidas
punainen |Harja on pahoin likaantunut [Puhdista harja.
hidas
punainen |Harja on tukkeutunut Poista tukoksen aiheuttaneet esineet
hidas varovasti harjasta.

punainen |Harja ei ole asetettu oikein
hidas [paikalleen

Tarkasta harjan kunnollinen kiinnitys.

punainen |Aseman imuaukko on
hidas |tukossa

Tarkasta aseman imuaukko ja puhdista
se, jos se on tukkeutunut

hidas |paikkaan huoneessa

Robotti ajaa endd tahtimaisesti vihred |Vain tietty alue tai paikka Pdlyntunnistimien puhdistus pehmeélld
Kestovalo |puhdistetaan liinalla.

Robotti ajaa epatasaisesti vihred  |Epdtasainen puhdistus Ajotapa on normaali mattojen péélla,

matolla, liikkuu voimakkaasti Kestovalo joiden nukan korkeus on > 20 mm.

yl6s- ja alaspdin vaappuen Laite ei ole viallinen

Robotti ei 16ydd asemaa vihred |Asema on asetettu huonoon |'Aseta asema uuteen paikkaan. (katso

sivu 8 ""Sijoitusohjeet™™)

Robotti ei telakoidu asemaan vihred |Robottia ei imetd tyhjaksi
hidas

Tarkasta robotin pdlysailion kannen
istuvuus. Aseta asema tasaiselle
alustalle. Aseta ylésajoluiska paikalleen
(sivu 8)

Robotti on kerdnnyt kosteata - Robotin harja ja suodatin
likaa ovat tulleet tahmeaksi

Poista suodatin ja harja robotista ja
puhdista ne perusteellisesti. (sivu 12).
Robotin suodatinta ei saa laittaa
kosteana robottiin.

Robotti padstaa narisevan dantd - Puhdistustulos on huono
puhdistuksen aikana

Robotin harja ei ole kunnolla
kiinnitetty. Kytke robotti pois pdaltd ja
tarkasta harjan kiinnitys
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Hairiénpoisto

Ongelma Merkkivalo |Seuraus Ratkaisu
Puhdistustulos on huonot - Harja on kulunut Vaihda harja
Robotti on juuttunut asemaan  |Asema: Robotti jd& latausajan Poista kulkemisen estéavé esine. Kytke
tai Kaikki ledit |kuluttua asemaan seisomaan |asema pois paalté ja uudelleen pélle.
on rikki vikkuvat Ota yhteys Service:en
Latauskosketusliuskojen Asema: Ota yhteys Service:en
sisdinen tai ulkoinen oikosulku |Kaikki ledit

vikkuvat

Tekniset tiedot

Asema:

Kéayttéjannite 220-240 V
Imuteho 600 W
Aanenvoimakkuus

(hiljainen kaytto) 60 (54) dB(A)
Suodatinpussi 2 |
Mitat 500 x 250 x 230 mm
Paino 5,8 kg
Robotti:

Akun kapasiteetti (NiMH) 1,7 Ah
Kéayttéjannite 12V
Puhdistusaika

akunlatausta kohti jopa 60 min
Latausaika 10-20 min
Polysailio 0,2 |
Mitat 2280 x 105 mm
Paino 2,0 kg

Takuu

Kussakin maassa ovat voimassa valtuuttamam-
me myyntiorganisaation julkaisemat takuueh-
dot. Mahdolliset laitehairiét korjaamme takuu-
aikana maksutta, mikali hairion syy on mate-
riaali- tai valmistusvirhe.

Takuun ollessa kysymyksessa kaanny lisévarus-
teiden ja ostostositteen kanssa myyjasi tai 1a-
himman valtuutetun asiakaspalvelun puoleen.

EU-standardinmukaisuustodistus

Taten todistamme, ettéd alempana mainittu
kone vastaa suunnittelultaan ja rakenteeltaan
seka meidan liikkeelle laskerman mallin osalta
EU-direktiivien yksiselitteisia perustavan-
laatuisia turvallisuus- ja terveysvaatimuksia. Jos
konetta muutetaan ilman suostumustamme,
taman todistuksen voimassaolo raukeaa.

Tuote: RC 3000
Tyyppi:  1.269-xxx

Yksiselitteiset EU-direktiivit:
2006/95/EG

2004/108/EG

Sovelletut harmonisoidut standardit:
EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Allekirjoittajat toimivat liikejohdon puolesta ja
sen valtuuttamina.

% W/ @gw

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
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Usein esitetyt kysymykset ja niiden vastaukset

Minkalaisia paallysteité robotti pystyy
puhdistamaan?

Robottia voidaan kayttaa kaikenlaisilla pinnoilla,
kuten matoilla ja kovilla pinnoilla (kaakelit,
parketti jne.).

Erittéin tihe&nukkaisille matoille (> 20 mm) laite
soveltuu vain rajoitetusti. Liikkuva harjausreuna
mukautuu automaattisesti eri lattiapaallysteisiin.

Onko ajaminen huonekalujen alle
ongelma?

Ei, kompaktin ja matalan rakenteen ansiosta
robotti pystyy puhdistamaan my6s huone-
kalujen, kuten esim. sangyt, sohvat ja kaapit,
alta.

Miten robotti kuljettaa talteen otetun pélyn
asemalle?

Robotissa on polyséilio, jonka asema ime
saanndllisesti tyhjaksi..

Miten asema ottaa poélyn vastaan?
Asemassa poly keratddn tavanomaiseen
suodatinpussiin (2 litraa).

Vaihtovalit ovat joustavia, niisté tiedotetaan
kayttajalle hyvissé ajoin ndytén merkkianto-
laitteella.

Miten paljon pélya robotti pystyy
keradamaan?

Normaalissa likaantumisessa pdlysailid riittaa
tunnin puhdistukseen. Mikali tama ei riittéisi
yksittdistapauksessa, robotti palaa yksinker-
taisesti aikaisemmin takaisin asemalle, tyh-
jentaa sisallon ja jatkaa taas tydskentelya.

Miten robotti kerada polya?
Imulla tuetulla harjauksella lika harjataan ro-
botin pdlysailidoon.

Saako robotti puhdistaa ilman valvontaa
asunnossa / talossa?

Kylla, tama on ilman muuta mahdollista.
Robotti on itsenainen jarjestelma, joka ei
vaadi valvontaa; sen pdlysailié imetaan ase-
malla tyhjaksi.
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Miten paljon aikaa robotti tarvitsee, kunnes
se on ladattu tai kayttévalmis?

Latausaika on 15 - 60 minuutin valilla, riippuen
akun lataustilasta ennen latausta. Ensimmai-
sessa kayttdonotossa robotin latausaika on
varmasti kaikista pisin.

Milla nopeudella robotti lilkkkuu?

Robotti liikkuu vakiona 20 cm sekunnissa.
Voimakkaasti likaantuneissa kohdissa nopeus
puolittuu, jotta puhdistus tulee tehokkaam-
maksi. Samoin l&hentyessa asemaa, jotta
ajoliikkeet sopivat tarkasti sisdanajoon.

Montako neli6éta robotti pystyy
puhdistamaan tunnin aikana?

Robotti puhdistaa jopa 15 m? tunnissa.
Monet kohdat, ennen kaikkea usein kaytetyt
likkumisvaylat, puhdistetaan useampaan
kertaan eri suunnista.

Milloin robotti tietda, etta se on ajettava
asemalle?

Robotti lahestyy asemaa heti kun akun
jannite on laskenut tietylle tasolle tai polysailié
on taynna.

Kuinka kauan kestaa robotin tyhjaksi
imeminen asemassa?
Tyhjaksi imeminen kestéa n. 30 sekuntia.

Missa robotti ohjelmoidaan? Mihin on
kiinnitettdva huomiota?

Robotti voidaan vain kytkea péaélle tai pois
paalta.. Asemasta voidaan esivalita puhdi-
stuksen kesto. Lisaksi voidaan esiasettaa,
ettd robotti seuraavan asemalle ajon jalkeen
ei poistu endé asemalta (pysakdintitoiminto).

Minka periaatteen mukaan robotti liilkkuu?
Robotti ajaa satunaisperiaatteen mukaan
huoneen l&pi. Osuessaan esteeseen robotti
muuttaa suuntaansa satunnaisella kulmalla ja
likkuu sitten niin kauan suoraan eteenpéin,
kunnes osuu seuraavaan esteeseen.



Usein esitetyt kysymykset ja niiden vastaukset

Milla apukeinoilla robotti pystyy
selvidméaén esteista?

Robotti tunnistaa portaat tunnistimilla eika voi
pudota alas. Erikoisen matonhapsuohjelman
avulla robotti ei jaa kiinni matonhapsuihin. Eri-
laisten kaanto- ja ajokulmien ansiosta robotti
|6ytaa ulos myods ahtaista nurkista.

Miten robotti tydskentelee tehokkaimmin
(huonekohtaisesti, koko asunto)?

Robotti tydskentelee tehokkaimmin huone-
kohtaisesti, ts. asema ja robotti ovat samas-
sa huoneessa. Talla tavalla etsimisaika palat-
taessa asemalle jaa lyhyeksi, tehokkaan puh-
distusajan osuus on siten suurin.

Kokonaisia kerroksia puhdistettaessa aseman
tulisi sijoittaa asunnon keskikohtaan, jotta
robotti pystyy helposti ajamaan asemalle.

Puhdistetaanko nurkat ongelmitta

(robotti on pyored)?

Ei, mutta jatkuvan puhdistuksen ansiosta
polyn muodostumista vahennetddn huomat-
tavasti. Nain ollen estetaan tehokkaasti pdlyn
kerdantyminen nurkkiin.

Mita tapahtuu portaissa/ tasanteilla
(putoamisvaara)?

Portaat: Robotti tydskentelee optisten tunni-
stimien avulla, jotka tunnistavat porrastasan-
teet ja valittavat robotille signaalin, etté sen
on muutettava suuntansa.

Tasanteet: Robotti selvittda seka kovat ta-
santeet 10 mm:iin asti ettd myos pehmeat
tasanteet 20 mm:iin asti molempiin suuntiin.
Huomio: Al4 koskaan jété irtonaisia esineité (
esim. sanomalehtid, vaatekappaleita) portaiden
Jja tasoerojen pdélle tai ulottumaan niiden yli,
koska esineet voivat hdiritd sensorien toimin-
taa. - Alasputoamisvaara!

Voiko huonekalut tms. vaurioitua?

Ei, asunnon sisustus ei vaurioidu. Kuitenkin
on huomioitava, etta robotti voi tonaista sar-
kyvid esineité ja siirtda niita tai vetaista ne
alas huonekalujen kaapeleilla (esim. puhelin).
Talldin on tarkeaa huolehtia huone ,robotin
kuljettavaksi®.

Miten kotieldimet reagoivat robottiin?
Koska RC 3000 ei ole kovadéninen eiké toimi
ultradanillg, kotieldinten kanssa ei ole odo-
tettavissa ongelmia. Omalaatuinen
likehtiminen aiheuttaa useimmiten vain epa-
luuloa.

Mita on huomioitava lasten suhteen?
Robottia ei tulisi jattaa valvomatta, silloin kun
lapset leikkivat samassa huoneessa. Jos
lapset istuvat ajelumielessa robotin paalle,
seurauksena saattaa olla laitteen mekaaniset
vauriot.

Miksi robotti jaa tietyssa vaiheessa
paikoilleen?

Robotti voi vapautua monimutkaisista tilantei-
sta vain tietyssa maarin, esim. korkeaksi
kerdantyneet kaapelikasat saattavat johtaa
robotin toivottomiin ohjausliikkeisiin. Tassa
tapauksessa robotti kytkeytyy jonkin ajan
kuluttua pois paalté. Silloin robotin punainen
merkkivalo vilkkkuu nopeasti.

Tilanne voidaan korjata yksinkertaisesti sill,
etté robotti asetetaan vapaaseen kohtaan ja
kytketdan pois paalta ja taas paalle. Sen
jalkeen robotti jatkaa ongelmitta puhdistusa-
joa.

Miten robotti siirretdan oikein?

Voit nostaa robotin molemmin kasin lattialta
tai tartut toisella kadelld harjan syvennyk-
seen.

Mita tapahtuu, jos robotti on kerannyt
kosteaa likaa?

Se johtaa suodattimen limaantumiseen. Tal-
|6in on tarpeen purkaa suodatin robotista ja
puhdistaa se (katso sivu 152 ,Lattasuodatti-
men puhdistus®).

Mita voi tapahtua, jos robotti jumittuu
paikalleen, kun olen poissa?

Silloin ei voi tapahtua mitéan. Robotti ja4 sei-
somaan tahan paikkaan ja nayttaa jumiutu-
missignaalia. Jos merkkivalo ei enda vilku,
akut ovat tyhjat ja ne on ladattava taas uu-
delleen.
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2T06eP0 TUN A

VAN MNpoooxn!

Mnv xenolomoLroeTe T CUCKeUN av dev
€xete dlapdoel TG 0dnyieg xproewg.
OUNAETe TIG 00NYiEQ XPrOEWS Yia apydtepn Xprion 1
yla autoug, atoug oroioug Tuxdv Ba dwoete v
OUOKeUN 0ag.
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AeiToupyia kai TPOTOG XPHOEWS
AZI0TIE TIEAATN,

206G €UXaploToUle TOU EMIAEEATE TO POUMOT
ka@aptopold g KARCHER RC 3000. Poumdt
Kabapiopou

To RC 3000 eivat éva autépato poundt kabaptopou
Y1a T0 E0MTEPIKG TOU oTuTiol oag. ‘Exetm duvatomra
va tornoBemnBel oe kaABe TUTOU ddAmedo pe
oroLadnmote €MEVOUON, UE OKOTIO TOV QUTOVOWO,
dlapkn ouvinentuké kabaplopd H ouokeun
artoteAeltat and duo tepdyta, €va atabepd TUrua Kat
€va Knto poumnat.

To poumot maipvel v evEPyELa Tou Xpetaletal ano
OUOOWPEUTES. Kiveltal euAEyovTag tuyaia ) 6€an
TOU. Av TO pOUMAT ouvavtnoel €va epmadlo, alddel
kateuBuvan. H erhoyn véag katelBuvong eival
Tuxaia. Metd mpoxwpel eubeia, PExpL va ouvaviioel
T0 EMOWEVO EUMADBL0. H eTimedn KATAOKEUT TOU POUIT-
0T 10 dleUKOAUVEL va KaBapioel KATw amo Eruria
OMw¢ KpePATLa, Kavarédeg Kat viouhaneg. To popr-
0T OOUAEUEL e OTTTIKOUG aLoBNTPES MTWOoNg, Tou
avayvwpifouv T OKAAEG, TIG KALAKWOELS Kal TIQ
TPoe&oXEQ Kal eUrodiCouv my TTwaom.

To pourot €xel T€00epa npoypdupata kivnong, €10t
(OOTE VA TPO0APUOETal QUTOMATA O dLaPOPETIKOU
TUrou pumoug tou darédou. H kabBodrynon twv
npoypaupudtwyv kivnong dlevepyeital PEOW
aodnpwv ato doxelo punwv, avaloya ye 1o Babuod
pUTAPGTNTAG TOU €XEL AVAYVWPIOEL TO POUTOT.

Me @opTIon and ouooWPEUTH TO POUMAT lval oe B€am
va kabapicet yia 60 Aertd. To vwpltepo petd amo 20
Aemtd apyifel to popmodt (unépubpog HEKMG) va
avagntel 1o 01aBepd Tou TEpa (UMEPUOPOS TOPT-
0¢g). Av €xouv miepdael 60 Aertd kat 1o poprot dev
€XeLBpeL akopa 1o aTabepo TOU TURAWA, ATEVEPYOTTOLE
Ta epyaAeia KaBaplopou ToU Kal GUYKEVTIPWVETAL Yid
60 Aemtd akGpa amokAEWOTKA 0TV avalnmaen Tou
0T1abepou TUrpaTog.

210 0TaBePO TUAKA Ol OUCOWPEUTES TOU POUMOT
@opTiCovtal Kat oL puTIOL aroppoewvTalL ard 1o 66yeio
pUMwv. 210 0TaBEPO TUAKA oL pUTtotL CUAAEYOVTAL OE
{a oakoUAa pe giktpo (2 1). Metd m @6pTian To popr-
OT gyKataAeimel and Hovo Tou 1o atabepd Tunua Kat
ouveyicel Tov kabaplopo .



Fa Tnv acpdAeid oag

Xprion
Xpnoylorowjoete 10 RC 3000 amokAeloTika

yla Tov KaBaplopd ueaopdtwy Kat damedwy e
OKAnpr| enévouon 010 oTiTL 0aG.

Mpoagoyxij: Na va ano@uyeTe TG XAPAKIEG TTIC
ekapetikd euaiobnteg empdveles tou dangoou
(T.x. and pakako pdppapo), kavre pua dokiun ae
£va un opato anueio

Mnv xpnoiponoigite To RC 3000 yia Tov kaBapiopo

— UYpwv 6anédwv.

UTIOYE{WV HE TAUVTIPLA 1) OTIOLWVONTIOTE UYPWY
XWPWV.

OKAAWV.

ETUPAVELWV TPATECLWV KAl PAPLAOV.

uttoyeiwv Kat danédwv aTo XWPo mg OTEYNG.
QroBnKwv, BLOUNXAVIKWY KTIP{wV KA.

010 Uratbpo.

QAEYOUEVWV QVTIKEWLEVWV 1] AVTIKEILEVWV TIOU
TpepoaPnvouy (r.x. Talydpa, leotr ataytm).

Mnv xpnaiponoijoete 1o RC 3000

0€ XWpoug, drou ugiotatal kKivouvog EKpnéng.
Metpélato B€ppavong oe Xwpoug, 6rou 0 agpag
TIEPLEXEL eUPAEKTA agpla amd Bevlivn, MeTpEAaLO
0€ppavong, dLAAUTIKEG ouaieg XpwpATwy Kat
YEVIK®OG OLAAUTIKEG KAl APALWTIKES 0UO(EQ,
TIETPENQLO T} OWVOTIVEUHA.

2€ XWPOUG e pWTLA TIOU va Kaiel 1 iupd o€ avotyto
QoUYapo, XwpIg emiBAeyn.

2€ XWPOUQ e avaupéva Kepld, xwpig eniBAeyn
g€ XWpoug, Tou eivat agpallopévol Pe ouotnua
guvayeppou 1 avixveut Kivnong.

A\ Ynodeigeig acpaleiag

H umdpyouoa taon tou NAEKTPIKOU dIKTUOU Kal N
€vdeln 1aong ato rvakidlo avayvwplong mpéemnet
VQ OUPQWVOUV METAEU TOUC.

EA€yEte av n katdotaon tou KaAwoLou dIKTUOU TipLY
™ Xpron elval n KatdAAnAn. Mnv xpnoulomomoete
10 RC 3000, av to KaAwdlou dIKTUOU Tapouatalel
€070 Kat €va eAAXL0TO TPOBANUA..

lNa va Byaete 10 kaAwdio diktvou ard mv npida
TiLaveTé 10 povo ard to e1g. Mnv tpapdre to dio
T0 KAAWDL0.

Moté pnv ayyilete 10 QI Ye Bpeyuéva xépla
(Kivduvog nAektpomAngiag).

e [Ipwv ano kabe epyaaia ouvtpnang ByAate o Ig

ard my mnpica.

Tuxdv aAhayr) Tou Kahwdiou diKtdou eruTpénetal
va yivetat pévo amnd o €£0UCL0O0TUEVO KATAoTNUA
0€pPig Mg KARCHER- Edw xpnatuomomate povo
10 auBevTIKO KaAwdio HO5 VV- 2x 0,75.

AWOTE N OUOKEUT Yl ETILOKEUT UOVO OTO €1DIKA
€€0U01000TNUEVO KATAOTNHA OEPBRIC .

Erutpérnietat n xpron Hovo Twv aviaAAaKTIK@V Kat
TV EAPUATWVY EKEVOV, TIOU €XOUV EYKPLOE( amnd
TNV Kataokeudotpla etapia. Ta yvrola e€apmjuata
KL T YVi0la avTaAAQKTIKA TTapEYouv gyyunan ot
T QUOKEUN propel va Aettoupyel pe aopdiela kat
XWPIQ evoyAjoelg.

Katd m didpkela mg Aettoupyiag unv agrivete mote
nawdid pova toug pe o RC 3000.

To pnydvnua erutpenetat va xpnaowloroLeitat povov
ard GTopa mou €X0UV KATATOTUOTE( € TOV XEPIOUO
TOU 1) €X0UV ETIRERALDOEL TIG IKAVATITEG TOUG YIa TOV
XELPLOPO Kal €xouv TApeL PN EVIOAN va T0
xenaoworolouv. To pnxdvnua dev emtpénetat va
xoenaowortotettat ano rnawdid 1 veapd dtoya.

[Toté€ pnv &exaoete OTL TOPOMMOT eival O€
Aettoupyia (urtdpyet Kivduvog va OKOVTAYETE).

Mnv oTékeaTe Kal pnv KABeOTE EMAVW OTO POWTT-
01/ gT0 0TaBEPO TOU TRAUA.

Yridpyel mepimtwon va mpokAnBel mrwaon
QVTIKEWEVWV UOTEPQ ATG TIPOOKPOUQT) LIE TO POUTT-
0T (avTikeileva o€ TPameda n WKpA Ermia).

Yrdpxel meplntworn 1o Pounat va prepdeutel oe
KaAwdla tnAe@wvou, NAEKTPIKA Kahwdla,
tparneopdvinia, kopdovia, (WVES KAT, TOU
Kp€povtal. Autl g€ akpaieg MeEPUTTWOELS WTopEel
Va €XEL WG ATOTEAETUA TNV TITWOT] AVTKEIUEVWV..
Av n ouokeun xpnouwlomomnBel pe tpoTO
AavBaopévo 1 GoYETO TPOG TO OKOTIO KATATKEUT|S
g, dev avalappavoupe eubuvn yla tuxov {nuieg..

Me Tov unxaviko ¢opTIoT 0T0 0TaBePd TUAa NG
OUOKEUNG ETUTPETETAL VA POPTICETAL LOVO TO POUTT-
ot.

Ol OUOOWPEUTEG TOU POUTOT ETUTPEMETAL VA
QopTtiCovtal Lovo 0To 0TaBepa TUALA TG OUOKEUNS
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ZUvTouEG 0dnyieg

1. TomoB€Tnon Tou RC 3000

3. Evocielg Twv Auxviov eAEyxou (12)

12
o
©
[pdowo | AlapkeES oug lMopeia kaBaptapou
avapoaPrvel apyd (avdapet:1sec; oprivet:4sec) T0 POUMAT avadntd 1o atabepd Turua.

avaBooPrvel ypnyopa (avapet0,5sec; aprjvet:0,5sec) mpemet va eoptiobolv 0L GUOOWPEUTES

Kékkivo  BA. Bonbela o€ mepimtwaon datapaywv oel. 168
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Xeipiotrpio

2T00€p0 THHKA Yia TO POUTOT KaBapiopou
1 Ttuooopevn Aapn petapopdc Tou 0TaBepou TURUATOC.
2 Kol\omta pe Aapn yia 1o dvotypa Tou KaAAUpatog tou ¢idtpou 1
3 Tivakag eA€yxou 01aBepol TUAHATOG

4 Awakérng otabepou turuatog ANABEI/ZBHNEI 2
5 YniépuBpog nounog 3
6 Avolyua anoppoenong
7 Pduna Ro/Ro yla to popmoTt kadaplopou 4
( yla mpoadpaén oto atabept Turua)
8 AlakoTTeg popTIong 5

9 Kalwdo diKtiou

A Auyvia eéyxou (pdatvo) - oTABUEUOT TOU POUTIGT
B MArktpo atdbueuan tou poundt Avapey/aprvel

C MAnktpo Erthoyn dldpkelag kabapiopuou

D Auyvia eA€yyou (mpdaowvo) - KaBaptopog 3 wpwv

E Auyvia eAéyxou (mpdowvo) - Kabaplopdg 6 wpwv

F Auyvia eAéyyou (mpdowo) - KaBaptopog 9 wpwv

G Auyvia eAéyxou (mpdawo) - Kabaplopdg dlapkeiag
H Auyvia eA€yyou (KOkKvo) - To GIATPO EXEL YeEpiOEL
J M\ktpo Apyn Aettoupyia - AvaBey/Zprvel

K Auyvia eAéyxou (mpdawvo) - Apyn Aettoupyia

Nivakag eA€yxou aTabepou TpRparog (3)
7 <

Poundt kaBapiopou
10 MANKtpo €vapén Aettoupyiag Tou pounot
11 TMAAKTPO ORrOLHO TOU pOUMAT
12 Evdeitelc pwtog
( Mpdawo -Aettoupyel / KOKKO - Mapepnoditetal)
13 Alakorteg popTIong
14 TMpogulaktmpag
15 Ymépubpog dEKC
16 Bouptoa
17 Awbnmpag mtwong (4x)
18 Zuoowpeumg (2x)
19 KAeiBpo (2x) Aoxeio pumwv
20 KaM\upa doyeiou punwv
21 Aoyxeio punwv
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MpocToipaoieg

ZEMAKETAPIoHA

Katd o Eemnaketaplopa eAEYETE, av OAA T TEPAXIA TG CUOKEUNS UTIAPXOUV.
Av Kkarota aro autd Aeirouy, 1 SlAMOTWOETE KATA TO EEMAKETAPIONA TUXOV
{nuieg mpoepyOpevES amd T PETaPoPd, €1B0TON0TE T0 KATAoTUa arnd 1o
0T0{0 TIPOUNBEUTAKATE TN GUOKEUN.

AnaAAayeite and Tn guoKeuvaaia pe TPOmo QIAIKG mpog To mepiBaAAov.
Ta uhikd ouokeuaoiag eivat avakukhwoua. MapakakeioBe va v _gxy
TIETAEETE T OUOKEUQOTQ 0TA OIKIAKA aroPANTa, aAAG va v 0dnynoete % <9
0€ XWPO GUANOYNAG UNKWV avakUKAwaNG.

MovTtdpiopa Tng paumag Ro/Ro

¢ Kpamote mv pduna Ro/Ro ho&d.

e ToroBemate TG UodOXES TOU aTABEPOU TUAKATOS NG GUOKEUNCOTIC
ogriveg mg pdumag Ro/Ro.

¢ [li€ate 10 0TABePO TEAKA KaL ™V paura Ro/Ro mpog Ta katw, PEXPL va
aopaAioel Kat va akntoromoet.

Evdei&eiqg yia Tnv TOMo0£TnON TOoU 0Ta0£POU TURHATOG
EmuéEte ) B€on Tou 0Tabepol TUANATOG €101, DOTE TO POUMAT va el
eyalutepn rubavamta va dlacxicel ouvexLa v dEaun Urépubpwv aktivay,
0UTwg wate BPIioKeL T0 HPGUO TOU TPOS TO 0TABEPD TUNHA XWP(G TpoPArUaTa.
(BA. 0x. 4a kat 4b).
— TornoBemate 10 0TABEPO TRAKA (O1a.
— Mnv ToroBemoeTe 0moLadnoTe aVTIKEIEVA aKPIBWS UPoOoTa 0To aTabepo
Tunua.
— Mnv TomoBeT0eTe KAAWALA UPOOTA 0TOV 0TABEPO THAKA .
(€101 gumodideTal n mpoadpagn)
— ZETUAETe TO KaAWDAL0 BIKTUOU KOV 600 Xpeldletat
— Kpepdote 1o uméAotro KaAwdlo ato €0IKG AYKLOTPO, Kal TPOOEETe va
TIEPVAEL TO KAAWALO BIKTUOU PEGQ TIO TO AVOLYHa ToU KEAUQOUG (aY. 3).
¢ Bd\te 10 01§ 0¢ a rpida.

Ka@apiopdg dwuartiou

To 01aBepl TUNpa TomoBeTETal 0To dWUATIO TIOU TIPOKELTAL Va KaBapLoTel
(0x. 4a).

H mpooappoyn oe evalaoodueva peyEon dwuatiov eivat duvat) pe erthoyn
g dldpkelag kabaptapol (BA. Ze. 164 «Erhoyn dldpkelag kaBaplopou»)

Ka@apiopdg evég opdépou

Me €va Baowko omao divetal n duvatdmra va kabaplotouv moANd dwudta
(0x. 4b).

Ynoodeign: Edv ot eVWoeLS Tou dwuatiou EYouv OlaywploTKd e UPog Hetaét
2 &K. Kal 8 &K., TO POUMOT Ba KIveltal katd Kkavava rpog 1a Kdtw, dxt dUwS Kat
100G Ta Navw.

Mpoooxn: 2e ££W0TeC Kal kKatweAla okaAomatiwyv MPETEL va acpaifovrat ot
EOWTEPIKES YWVIES, £4V TO UY0S OIEAEUONC KATW a0 T0 KIyKAIDwua uriepBaivet

10 10 &X.
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2x. 3: Zmowo Tou otabepou Tupatog

2y. 4b: KaBapiopdg opdpou



AeiToupyia

MposcTolipacia kabapiopou

A\ Katd T 81dpkeia TNG ASITOUPYiag TOU popmoT anopakpuveTe 6Aa Ta TuXGV EpNGdIa anoé To dancdo.

Eunodia propel va eivat .. Eurddia dev amoteAouv T.x.

— Egnuepideg, BIBALa, meplodikd, xaptd — Mepovopéva kahwdla 01o dwUAto

— Pouxa, matyvida, CD — KatwgAwa ndptag pe ugog péxpt 10 mm
— [MAQOTIKES GAKOUAES — Kpdota xahwv pikpotepa aré 10 cm

— MroukdAua, Totrpla
— Kouptiveg oto ddaredo
— Tarmteg Aoutpou

AeiToupyia

e Ogoete 10 0TAOEPO TUAA O Aettoupyia (Awakommg 4).
H Auyvia eA€yxou «KaBapioudc Aapkeiag» (G) avdpet .

e ToroBemate T0 POUMNAT UrPooTtd aTo aTafepd TURKa eMdvw ato dAmedo.

e €oete T0 pourdt o€ Aettoupyia (MArkTpo 10).
To poundt Mpwta KATeUBUVETal TPo¢ T0 0TaBEPd TUrua, yia va adeldoel 1o
ooxelo punwv Kat va eAEyEel My Katdataon eopTionS TwV OUTOWPEUTWY,
Kal av xpelaotel, va tous ¢optioel. Metd 1o poundt apyilel mv nopeia
KaBapiapod.

Evdeigeig Twv Auxviwv eAéyxou (12)

IMpdaawo| Alapkeg pwg IMopeia kaBaplopou

avaBooPrivet apyd (avapet:1sec; orvet4sec) T0 POUMAT avadntd to 0Tabepd THMua.
avaBoaprvel ypriyopa (avapet:0,5sec; oprvet:0,5sec)| mpemet va popTiaBolv 0L CUOOWPEUTES
Kokkiwvo | BA. BoriBela o mepimtwon datapaywv oeh. 168

"Evap¥n Aeiroupyiag GoTepa and pakpoxpovn avanauon

Av 10 pourndt Aettoupyel e Telelng Adeloug oUOOWPEUTES, 1) OUOKEUN

dev mapouatddet kapia Aettoupyia. 'a va 6€o€Te T ouokeun og Aettoupyia

KAVETE TIC AKOAOUBEG eVEPYELES:

e TomoBEeTOTE TO POUTOT 0TO 0TABEPD TUNA KAl TIETTE TOUS ALAKOTITES
QOPTIONG TOU POUTOT yLa mepirou 60 deuTepOAETITA TIPOS TO HEPOG TWV
OLaKOTITWV POPTIONG Tou 0Tabepou TUPatog (Zx. 7).

Tdte 10 doyelo punwv autokabapi(etal and purous e avappoPnom.

e ToroBetote TWPA T0 POUNAT 50 ekTatooTd ard 10 0TABePE TUAUA KAl
BaAte 1o umpog (MAnktpo 10).

To pourot praivet ovo Tou 0To 0TaBePo TUUa kat popticetat. H pdption
olapkel epimov 60 Aentd.

Alakomni Aeiroupyiag (ofricipo)

Av 10 pourdt rpénet va dlakéyel auEowg Tov Kabaplopo, 1 va aAdgel
XWpo epyaoiag, TOTE ...

* Arevepyorow|ote (oProte) mpwta ard 0Aa 1o pourdt (MAnktpo 11).
e Metd amevepyorow|ote Kat 10 aTafepo TUrpa (dlakormg 4).

ZuppPoulij: Av o RC 3000 oev xpnoioromBel yia apketd LeydAo xpoviko

oldomya, aprioTe Tov va popTIoTEL IATPWS TPLY TOV XPNOIUOTIONOETE.

2. 5. AvdBete 10 0TaBepd TEAUA

2). 6: O€tete 10 poundt o€ Aettoupyia avapoviag
Tov dlakdrmm

2. 7. "Evapén Aettoupyiag Uotepa ané pakpoypovn
avanavon

—=

). 8: ZBrowo Tou poumdTt kat Tou atadepol
TRt
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AeiToupyia

Z1d6ueuon
Av 10 pOUMAT TPETEL va BLAKOYEL TOV KABAPLOUO KETA TV EMOUEVN QOPTLON,
T0TE...
e [li€ote 10 MAAKTPO, 2TdBUEVON ToU pourdt” (B).
H Adura eA€yyou ,2tdBueuan “ (A) avdBel.
Metd mv enduevn emotpo@r) 010 0Tabeps TUIUA T0 POUNTOT AOEIAJEL KAl 2x. 9: Irddueuon Tou poprot
@optiCetal. Metd 1o poundt grauatdel opnoto Urpoatd and 1o otabepd
Tinua.

Emoyn di1dpkeiag kabapiopou
Av BéNeTe T0 poundt va kaBapioel PGvo yla OpLOPEVO XPPOVIKG dlaonua,
T0TE...
o [li€ate 10 MAKTPO ,C* bis pExpL va puBpioeTe my dldpkela Kabaptopou
Tiou B€AeTe (Baawkn puBpon: Alapkrg Kabaptapog ).

Avruéoete 1 popd - Exete TUAEEEL KABAPLOPO dLAPKEIAG 3 wpwv.  Zx. 10: Entoyn didpketag kaBapiopoy
fyla xwpoug Hikpdtepoug arnd 45 m2
av rieoete 2 popée —  €xete eMAEEEL KABAPLOPO OLAPKELAS 6 WPWV.
yla Xtpoug arnd 45 m2 €wg 90 m?
Méate 3 popég —  €xete ermAEEEL KaBapLopd ddpkelag 9 wpwv.
yla xwpoug aro 80 m2 €ng 135 m?
Méate 4 popég — €navépyeate om pubuion Tou Kabaplopou
dlapkeiag

oldpkela kaBaptouou rou erAgEate apyilet kat OnAWveETal UEOW [ag Adurnag
EAEyxou. Edv 0 ypdvog kaBaplauou mou emAsEate Exel Ajéel, 10 pOurnor,
aQ '0Tou adEIdoeL Kat YoPTIOTEL, oTauatdel Urpootd ato atabepa Tunua.

Apyn AsiToupyia
[davikd yla kaBaplopo m vayta r o WPES Tou (0Te 0TO OTITL
o [I€aTE T0 MAMKTPO «Apyr| Aettoupyia» (J).
HAduna eAgyyou «Apyn Aettoupyia» (K) avdBel. To 0Tabepd Turua kabapilet
T0 POUTTOT YIa 8 WPES LUE LEIWUEVT NYOOTABUN Kat LelwiEVn artddoon. Metd
10 0TA6EP0 TUNUA EMAVEPXETAL 0TIV PUALLOAOYIKT] AELTOUPYLQ. 3. 11: PuBjuon apyfghettoupyiag

MNpoypdppara Kivnong

H eruhoyr| Tou ripoypdauuatog kivnong yivetat autépata Héow aodmpwy oto
doyelo punwv, avaloya e o BabUS purapdmrag mou €xeL avayvwpioet n
ouokeun. To pourat €xel T€00epa TPOYPAUUATa Kivnong , yla va propei va
nipooappéleTal o€ dlagopeTikoug Badpoug pumapdmrag tou damédou. ‘0oo
TTO BPWHIKO Eivat To dAMEDO, TOOO EVTATIKO Elval Kat TO KaBAPLONa Tou, Tou
TIPAYLATOTIOLETAL ATTd TO POWTAT. 2€ MEPTTWaT pUMaApETTag xaunAou fadpoul
eMAEyeTal TAAL To 1. Tpdypapa..

1. Mpdypapya kivnong — ducloAoyikdg Kabaplopog
Kiveital adugwva [e mv apxrj me¢ OUUMTWONG Kal e PUAIOAOYIKT] TaxuTnTa.
2. Mpdypapua kivnong — Mepovopévo punapd onpeio
Apyn kivnon ndvw arno 1o punapo anuel.
3. Mpdypaypa kivnong — Mepovwpévo onpeio e gviovn punapdmra
Apyn kivnon eunpds/miow ndvw aro To purapo onuELo.
4. TMpdypappa kivnong — Meploxn pe peydin erugdavela kat €viovn pumapotnta.
Apyn akTvw) Kivnon aoTtépog mdvw amno my AEPWHEVN TEEPLOXT).
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ZUHBOUAEG Kal KOATIa

(i) Katdm didpkela Twv mpHTwy KaBaplopwy eivat KAAG va XETE TO POUTGT UG ™V emomTeia oag. Eav urtdpyouv
0TOV XWPO €UMAdLa, T omoia To POUMAT dev UMOpPEl va Tieplopioel, E0EIC TIPEMEL va TA EXETE ATIOUAKPUVEL
€YKApWG, yla va arnoQuyete averubupunteg dlaKomES atnv epyaaia aag Ue ) GUOKEUN.

(i) TaktomomoTte TOUg XWPOUS TPV amod TV EVapen Tou KaBaplopou, Kat iy aprveTe oto dAnedo oKGpria
QvTIKEipeva.

(i) Avaonkoote KaAodia, KopdGvia Kal KOUPTIVES TIOU KPEHOVTAL KAl DEGTE Ta, YIa VA NV Ta TapacUpeL TO POUTGT
KQL Ta TPaPnEeL mpog Ta KAtw.

(i) e mepimTwon mou dev XPNOOTIONTE ) GUOKEUN YLa TIEPIOTGTEPO ATIG 4 LIVES, PPOVTIOTE 0 CUCCWPEUTIS Va
elvat Mipwg popTiopévoC.

(i) Av B€\eTe va agrOETE TO POUMOT va SOUAEYEL EVK) €0€IC MAEQWVELTE 1) PAETETE TAEGPADN, PUBKIOTE TO
01aBepd Turpa ot Aettoupyia Quiet-Mode.

(i) OumopTeS 0T dWUATIA TIOU YiveTal KABAPLOUGS TIPETEL va eival KAEIOTES Katd T dldpKeLd Tou KabapLapou.
(i) Katdm didpkela Tou KaBapiopou opopwy GPOVTIOTE va Unv BpeBel To POUTGT 0w ard NMOpTeS.

(i) Xe mepimtwon aAayng Xwpou 1 WBavikr oTtydr Yia va oBfoETe (ArevepyonomoeTe) T0 POUNOT eival dtav
ekelvo Bploketal p€oa oto 0Tabepd TUNHA LE OKOTO ™ @OpTLoN. (Uotepa ard tov kadaplopd tou doyeiou
pUNwv LEOW avappoenang).

®povTida Kal ouvTripnon

YAN Mpiv ané kaBe epyacia ouvTipnong oPrioETE TO POUNOT Kai TO 0TABEPO TRpA!

Z1a0ep0o THRMA

AMGETE TNV 0akoUAa QikTpou Tou oTaBePoU TURHATOG

H oakoUAa giktpou rpérel va ahhaxBet,, av n Addumna eAEyyou avapel deixvovtag

mv €vOeLEn «to GIATpo €xel yepioer (H).

e Avoi€te 10 KGAULQ ToU PikTPOU

o Tpapn&te ™ oakoUuAa IATPoU Tdvovtag mv ard To AyKIoTpo 1pog Ta En-
Gve anoé mv pdon ompEng. Metd&te mv oakoula GIATPOU OTA OKIOKA
anoépanta. \

o ITPOETE TV KAOUPW 0aKOUAA QIATPOU PEXPL VA TIPAYMATOTIOMOEL NN
avakpouon omv Baon ompEng.
Tooooxry: [10T€ Unv AETOUPYEITE TN GUOKEUT] XWPIS va EXETE TIDONYOUUEVWS
tonoBenjoet oakouAa piAtpou!

o Khelote 10 KaAupa tou giktpou.

2€T QVANANPWUATIKOV 0aKoUAwV GATpou: 5 aakoUuAeg giktpou, 1 giktpo
nipootaciag mg unxavig AplBudg ouokeung: 6.904-257

AMGETE QikTpO TPOOTACIAg TNG PNXAVHG TOU 0TaBgPOU TUAHATOG

e Metd amd 5 aAay€g oakoulag eiktpou aANGETe Kat To PpiATpo
TPO0Taciag Unyavrig (MEPLEXETAL 0TO OET TWV AVATTANPOUATIKOV
0aKOUAWV QiATpOU).

2. 15: AMayn mpoatateutikod @iktpou pnyavig
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dpovTida kai cuvTripnon
Poumér

Kabapiopdg Twv Tpoxwv

¢ KaBapilete g erupdveleg Kivnong Twv Tpoxwv, 6tav Aepovovtal

(i) Ta owpatida Twv pUNWV (LY. AUUOS KTA.) Uopolv va KOAToouv oty
eTuQavela Kivnong kat va rpokaréoouv gBopES o€ euaiodnteg, Aeleg
ETUPAVELES DATIEDWV.

€KIVINOTE OAEG TIG EPYATiEq OUVTIPNONC OTO POUMOT HE TIS
QKOAOUBEQ EVEPYELEQ :

Avoi&Te TO doxeio pUTTWV

e AQrj0TE TO POWTOT Va QUTOKaBapLoTEl 0To 0TABEPO TUAUA .

e ToroBemate T0 POUNAT mdvw o€ pia Palakn Bdon ompLEng.
¢ Avoi€te kat Ta 0o kAeiBpa Tou HoXEOU PUTIWV.

¢ AvaomKwoeTe To KAAAUpA Tou doxeiou purwv

Ka6apiopdg Tou eminedou ¢piktpou
Metd and kaBe alhayr| e oakolAag eiktpou kabapiote Kat 1o eMinedo
¢oiktpo
o Byd\te 10 eminedo giktpo arg to doyeio pumwv.
o Twd&te 10 eminedo PiATpo avaklvwvtag To 1) kabapiote To eminedo
QIATPO e Wa pikpr| Bouptoa. 3. 18 AtoouvappoAdynon Kat kabapioudg Tou
e TomoBemiote Eavd To eninedo PiATPo, £T0L HOTE Ta ITeplyta va deiyvouy  Eninedou giipou
TPOG T0 HOXAD KAeldwong.

AnoguvappoAdynon g BoupToag

e Avoi€te pwta ard 0Aa 1o doxeio punwv (BA.oeA. 166).

e Metd tpapnéte m Bouptoa and m de€la agpriva (1.).

o Katdruv tpapn&te mv Bouptoa ano my miaiv paon ompEng (2.).

KGBUDIUHdQ me BOI][JTOUQ 7x. 20: AmoouvappoAdynon mg Bouptoag

H Aepwpévn Bouptoa katd m didpkela kaBe dadikaoiag kadaplopou QY

kaBapileTat autépata ato aTadepd TALA. Tpixes Kat KAWOTEG Tou §xouv | '+ "W

pelvel HEOQ TG UIopoUV va amopakpuvBouv pe 1o xEpL.

o Koyte pe €va YaAidt katd uikog mg kOYng atov KUAVOPo e Bolptoag

o AmopakpUveTe TIC KAWOTES Kal TIG TpiXeg Tou €Xouv peivel péoa om
Bouptoa.

AM\ayn BoupToag
Av €xouv pBapei oL Tpixeg ™G Bouptaag, n Bouptoa MPEMEL VA QVTIKATAOTABEL.
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dpovTida kal cuvTpnon

ZuvappoAdynon Tneg fouproag

 TormoBemote ) Bolptoa aplatepd oty Baon ompEng (1.).

e [li€oTe ™ BoupToa e To AYKLOTPO TIPOC Ta KATw 0To O€EL0 0dNY0 WOToU
va KAEWOWOoEL (2).

Ka®apiopdg Twv aiodntipwv okovng
o KaBapiote Toug aloBnmpeg oKOVNG e €va PaAako UGaopa r e TUveAo.

Tehewnote kaBe epyaoia kaBaplopol aTo POUAT, KAvovTag TG akOAOUBEQ
EVEPYELEQ:

Movtdpiopa Tou KaAAUpAToOg TOU doxEiou punwv
o ToroBemate 10 KAAUPA 010 dOXE(D PUTIWVY.
o K\eiote kat ta duo KAeiBpa

o Katdrv méate 10 KANUHA, YLa va OlyoUpeUTE(Te OTL T O0XE(D EXEL
KAe{oEL KaAd.

AN\ayr CUGOWPEUTWV

XONOWonoLEite Uovo aubevTkous auoowpeutee KARCHER.

o —gBdwote g dUo Pideg Kal 0Toug dUO CUOOWPEUTES Kal BYGATE TOUG
TIAAL0UG OUOOWPEUTES

e BdAte €0a TOUG KavoUPLOUG OUCOWPEUTES Kal BOWOTE TIS Bideg ToUg
yepd.

AnaAAayeite amod Toug GUGOWPEUTES HE TPOMO QIAIKG mPog To mepIBAAAov.
Ot OUOOWPEUTES TIEPLEXOUV OUTIES, TIOU dEV TIPETEL va dloXETEUBOUV OTO
TiepBANOV. PpoVTIOTE EMOPEVWG VA TOUG AMOBETETE 0€ KATANNAA onueia
OUANOYNC arnoBARTwY.

AnaAAayeite ano Tic maMIES 00G GUCKEUES HE TPOMO PIAIKG Tpog To nEPIBAAAOY.
e AQQIPEATE TIPWTA TOUG BUO EVOWUATWHEVOUS OUOOWPEUTEG:

OtaAaIES UOKEUEQ TIEPIEXOUV TIOAUTIUA AVAKUKAWOA UAIKG, Ta ortoia Tpé-
TieLva 0dnynBolv oty avakUkAwan. Arahhayeite ano Tig MaAIES 0aG GUOKEUES
anoBETOVTAE TIg o anueia, 6mou GUNAEYOVTAL UAKG aVaKUKAWONG.

Z). 26: ANayr OUOOWPEUTAV

€O
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Borjfcia o€ miepinTwon diarapaywv

Evdei&eig Twv Auxviwv eAéyxou (12)

OV UTTOPEi va TTPOXWPAGE!

Mpdowo  |Katdotaon uatoloyikng Aettoupyiag
Kokkwo  |avaBooprivel ypriyopa  (avaBet:0,5sec; oprivet:0,5sec) ITo popmdt €xel akwnrornomeel amv mopeia Tou
Kdkkwo  |avaBooBrivet apyd ( avaBet:1sec; arivet4sec) ITo popriot €xel Aepwoel
Kokkivo |AlapkEg pwg AwoTe EVTOAR yia 0€pPIg
Mpo6BAnua ZApa Tuvémeia Nion
To poptdT dev Bpiokel TPOTIO Va Kékkivo To poutdt amevepyoTolEital Evdéxetal va xpeiaoTei va
QTTOPAKPUVOET OO TIG YWVIES Twv ypryopa (oBnAvel) aMaere Béon ata émmAa.
EMITAWY MeTaKIVEIOTE TO POUTIOT OTTO TIG
YWViEG TWV ETTITAWY,
QTTEVEPYOTIOIEITTE TO KOll
ETTAVEVEPYOTTOIEITTE TO.
‘Emimha pe kekAiupévn (avneopikn) Kokkivo To popTrOT «KOMGEI ATTEVEQYOTIOIEIOTE TO POUTIOT Kall
EMPAVEIQ yphyopa QTOPAKPUVETE TO AT TO
QVTIKEIEVO, GTO OTT0i0
TIPOTEKPOUTE.
To poptdt may1delTnke kaTw amoé Kokkivo To poptdT oPrvel Kai BpiokeTal | ATIEVEPYOTIOIEIOTE TO POUTTOT Kall
QvTIKEiPEvVa TTOU Bpiakovtal aTo OTTiTI KAl | ypAyopa oTn B¢on Standby ameAeuBepwoTe 10. Metd

favaromoBeTAaTe 10 0TO dATEDO
Kal ETTAVEVEPYOTTOIEITTE TO.

To poptdt oTapardel xwpig Adyo atn
péan Tou dwyariou

Kékkivo apyd

ZKOPTTIO QVTIKEiEVa
TpaBrXMKav aré T olproa
Kal urAdkapav Tn fouptoa

ATTEVEPYOTIOIEIOTE TO POUTTOT,
yupiaTe T0 amé v GAAn kai
aQaIpéTTE TIPOTEKTIKA TOl
QVTIKEIPEVA TTOU EKEIVO «TPABNEED,
TA OKOPTTIA OVTIKEIMEVO PTTOPET VOl
eival Taiyvidia, pouxa...

To amotéAeapa Tou kabapiopoU dev gival
KaAd, o1 putrol dev EAkovTal TTa

Kokkivo apyd

To Goxeio pUTIWY £xel yepioe!

KaBapioTe 10 doxeio pUmwv.

Koxkkivo apyd

H BoUptoa éxer AepwBei mapa
oAU 1y €xel pBapei amd
Xprion

KaBapioTe ™ BolpTtaa A aMdre
mnv

Kékkivo apyd

H BoUptoa gival pmmAokapiopévn

ATeAEUBEPWOTE TTIPOTEKTIKA TN
BoUptoa amd Ta avTiKeipeva oy
TN UTTAOKGpOUV

Koxkkivo apyd

H BoUptoa dev TomoBETABNKE
owaTa

EAéyére T Béon tng Bouptoag

Koxkkivo apya

To gTépI0 ATTOPPOPNTNG TOU
0T0BEPOU THAUATOG EXEI
BouAwael

EAéygre 10 GTOUI0 ATTOPPOPNONG
TOU 0TaBEPOU TUANATOS Kal O
TIEPITITWON TTOU £X€I BOUAWTEI,
kaBapioTe T0.

To popTrdT KIVEiTal XWPIG CUPLETPIa OF
OATTEDO OTPWHEVO PE TATINTEG, KIVEITAI PE
évrovn TaAavTeudpevn kivnon emavw
0TOUG TATTNTEG TTAVW-KATW

Mpdoivo apyd

AcUppeTpo kaBapiopa

Kivnon oe dameda oTpwpéva pe
TATINTEG e PEYIoTO Uwog> 20 mm
UTIO QUOIONOYIKEG OUVBIKEG.

H guakeur) dev €xel XaAATEI

To poptdr dev Ppiokel 10 aTaBEPS TUAKA
ToU

Mpdaivo apya

O o1aBudg ival TomoBeTNPEVOS
o€ Kakr 8¢on péoa oTo XWwpo

TomoBetAoTe avd 10 aTaBpo. (BA.
"umrodeiteIg ToTmoBETNONG TOU
aTadpol”)

To poptdt dev aTabuelel 010 OTABEPS
Tuua

Mpdaivo apya

To popméT dev kaBapiletal pEow
auToaTopPOPNANG

EAéyére T Béon Tou KaAUppaTog
Tou doxeiou pUTiwv. ToTToBETAOTE
10 0T06EPO TUANA igIa.

To poptdT €xel «TpaBRSeI» uypolg pUTToug

KoMaTe T BolpTaa kai 10
@iATpO TOU PONTTOT

AgaipéaTe T BolpToa Tou
POWTIOT Kall TO YIATPO ATT6 TO
POWTIOT Kal KaBaPioTE TO KAAG (Z.
11) To @iAtpo TOU popTIOT
amayopeUeTal, 6VTag G€ uypn
karaoTaon, va TomoBeTeital gTo
POUTION.

Kard m didipkeia Tou kabapiopoul 1o
pouTrdT Byader Evav Ao oav Tpigiuo

To amotéAeapa Tou kabapiopol
dev gival kahd, n Bolptoa Tou
POUTIOT dev OTEKETAI KAA.

ATTEVEQYOTIOIEITTE TO POPTIOT KAl
ehéyEre Tn BEon TG BoupToag
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Bonjfcia og nepinTwon diatapaxwv

MpofAnpa Iipa Tuvémela Auon
To amotéAeopa Tou KaBapiapoU ival kakd O1 Bolpraeg eival AvTIKOTAOTACTE TIG BOUPTOEG
@Bappéveg

To poptdT TOU OTABWOU €ival
utmhokapiapévo fy Tapouaiadel BAGRN

21008p6g: OAeg o1
Qwtodiodol
avaBooprivouv

To popTrdT Tapapével
IMo 0TO OTABO PETA TO
g Tou Xpdvou popTWOng

ATTOOKPUVETE T QVTIKEIWEVA TTOU
umAokdpouv Tn diodo. AmievepyoTroInoTe
70 OTABWO Ka evepyoTroIaTe Tov avd.
Eidomoifare 10 aépfig.

Eowrepiko 1 e§wTepikd BpaxukikAwpa
Twv Awpidwv emagrg eopTWang

2108p6¢: OAeg ol
Qwrodiodol
avapoafrvouv

Eidomoinae 1o aépfig.

Texvika dedopéva

2100ep0 TURHA :
‘Evtaon katd m Aettoupyia 220-240 V
Armoppogntikn arnddoon 600 Watt
‘Evtaon rixou (Quiet Mode) 60 (54) dB(A)
2aKoUAa giktpou 2 |
Metprioelg 500x250x230 mm
Bapog 58 kg
Popnor:
Xopnukdmra cucowpeut (NiMH) 1,7 Ah
‘Evtaom katd m Aettoupyia 12 V
Xpdvog kabaptopou
ava ouoowPEUT WS 60 min
XpGvog eéptiang 10-20 min
Aoyxeio pumwv 02 1
Metprioelg 2280 x105 mm
Bdpog 2,0 kg
Eyyunon

2¢ KdBe xwpa woxtouv oL GpoL eyyunaong Tou €xouv
KaBoplotel and g appddleg etalpieg dlavoung mou
€xouv eykploel and epdg. Evdexdueva mpopAruata
0TI OUOKEUT avTipeTwriidovral ek HEPOUGS Pag Xwpig
€MRAPUVON €VTOC TV Opiwv TS £yyUnang, umo v
TipoUmoBean OTLN attia Tou TPoRANUATOG eival KAToLo
UAIKG 1) KATAoKeUaoTIkG AdBog

2¢ mepirtwon xpriong mg eyyunong aneubuvleite
070 Katdomua, angé onou mpounBeutikate m
OUOKEUN 1| TO TANOLEOTEPO KaTAotua o€pPLg,
€xovtag padl oag 1o ev AOyw €&aptnua kat my arn-
60¢1€n ayopdg g OUOKEUNG.

AnAwon ouppwviag E.O.K

Awa ¢ mapouong dnAWvVouPe OTL N WS AVOTEPW
ouaKeun, Kat e€attiag mg oUMNYNG Kat g KATAOKEUNG
™G, KABWG Kat UoTePA aro TIG AIKES MAG DIEKTIEPALDOELS
QVTAToKP{vETal 0TI OXETIKEG BACIKES AMALTHOELQ
avapoplkd pe mv aopdAela Kat mv UyEla,Tiou TipoKU-
TrTouv ard 1§ kateuBuvtrpleg 0dnyieg e Eupwnaikng
Kowomtag. 2 mepimtwaon PETatponwy gt GUOKEUN),
0L OToieg TPogKUYav XwpIg T ouykatdbeon pag, n
OnAwan aut) xavel kade oxu.

RC 3000
1.269-xxx

IXETIKES KaTeuBuvTipieg 0dnyieg Tng EOK:
2006/95/EG

2004/108/EG

E@nppoopévol evappoviopEvol Kavoveg:
EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Ot urtoypdgovteg evepyolv Kat' evioAr Kat pe
€&oua10ddmoan mg dleubuvaong.

% W/ @gfz(

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Mpoidv:
Tumog:

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212

EMnvikd — 169



2uvnOIopEveEG EPWTAOEIG KAl Ol ATTAVTHOEIG TOUG

Moia ddneda pmopei va kaBapilel To popnor;
Mropel va toroBemOel oe OAEC TIQ ETUPAVELES TIOU
TIEPTIATANE, OMWS XAALA Kal OKANPES ETUPAVELES
(TMAaKaKLa, Tapke, ..kAM). a aouvrBlota rayld xahd
(> 20 mm) 1 ouokeun uropel va xpnaoromel povo
ue mpolmoBEnelg. H Kvnt) Gkpn oKoumiopatog
TIPOCaPUAlETaL autopata o€ dlagopeTIKa dAmeda.

Oa pnopei va kaBapilel KATw and Ta EmMAAWV ;
‘Oxt, AMéyw ™G oupnayous Kat emiredng KATaoKeung
TOU TO pounadt eival o B€on va kabapilel kal KATw
and €rumia, onwg Kpepdtia, kavamédeg Kat
VTOUAQTEG. .

Mwg peTa@épel T0 pounoT TOUG PUTIOUS MO
paleuel oTo oTaBepo TPRpa;

To pourot eival epodlaopévo e doxelo purwy, ou
KaBapiletat TaKTkA amo To 0Tabeps TUNua.

Nwg paleveTal n Bpwpid oTo 0TABEPO TPRpE;

210 0TaBePO TURAKa N Bpwild paleletal oe Wa anin
0aKoUAa QIATpOU (TEPLEKTIKATNTAG 2 ATPWV).

Ta dlaotuata LETa&l Twv evarlaywv eivat UEAIKTQ,
0 XPNOTNG S OUCKEUNC eldomoleltal EYKApws HETW
unxaviopou onuatodooiag ae 0Bovn.

Méon pwpid pmopei va paléPel To popnar;

To doxeio punwv enapkei ya epyacieg kabaplopou
Oldpkelag 1 wpag, o€ ouVONKES GUOIAOYIKNG
noodmrag punwv. Av kat'e€aipeon eavel o1t oev
€MAPKE(, armAd 1o poundt yupilel vwpitepa oto
0T1a6ep0d TUrUa Tou, adelddel 1o mEPLEXOUEVO Kal
ouveyilel v epyaoia Tou.

Mg npokunTel n GUAOYH TWV PUNWV GTO POYTIOT;
Me ) BonBela okoutionatog pe anoppdenan ot pu-
ToL oKoutti(ovTal Kal ouykevipwvovtat 1o doxeio
PUTWV TOU POUTOT.

Mnopei To popndT va KaBapioel To oMiTI XWPIS
emipAeyn;

Nat, dev umdapyet mpoRAnua.

To popundt eival €va autdpkeg auatnua Kat oev €xet
avaykn opovtidag. To doxelo pumwv mou OlaBETEL
KaBapietal ue avappognan atov 0Tabepo TUMua.

Méon wpa xpeialeral To poumoT yia va GopTIOTEI
YEVIKa va €ival £TOIHO yia va ASITOUPYROEN;

0 xpdovog @dpTiong kupaivetal peta&u 15 kat 60
AemTodv, avdloya e 1o mold eival n katdotaon
QOPTIONG TOU OUOCWPEUTH TPV T edpTon. Tnv
TPWTN @opa Tou praivel gg Aettoupyia 10 POUMOT
napouotdlel ouvnBwg Kat m ueyaldtepn dlapkeld
QopTIONG.

170 - ENM\nviIK

Me moia TaxuTnTa KIvEiTaI To pOpmoT;

YTG QUOLOAOYIKEG OUVBNKES TO POUMAT Kiveltal pe
20 eKATOO0TA TO DEUTEPOAETITO. Z€ XWPOUQ UE PEYAAN
OUYKEVTPWON pUTWVY N tayxUmra HElwvETal 010 Woo
yla va eivat mo eviatiko to kabdpiopa.To dlo
oupBaivel kat anv TEAKN AQLEN 0To 0Tabepd TUMua,
Yla va Umop€ael va L0ENBEL pe akpiBela .

Nooa TeTp. péTpa propei va kaBapioel T0 po PnoT
g€ didoTnpa piag wpag;

To poundt propel va kabapioet pexpt kat 15 tetp.
pétpa v wpa. MoAAd onueia, mpwtiotwg Ta PePN,
Orou Kvoupaote moAd, kaBapilovtat moAAamAd ano
OlAPOPETIKES KATEUBUVOELS.

Ndte EEpel To pOpNOT Yia TO MOTE MPEMEI Va
guUVavTHoe! To 0TaBEPO TPIpa;

To poumdt Kwveltat mpog 10 0Tabepo TPNUa, otav n
€VTa00n 0TOUC OUOOWPEUTEG EXEL QTAOEL 0E €va
OUYKeEKPLEVO eminedo 1) dtav to doxelo punwv €xel
Yeuioel.

Mdan Wpa diapkei 0 avappoPnTIKGS Kabapiopog
TOU pOpTOT 0TO 0TABEPO THHHA;

0 avappognTkdg kabaplopog dlapkel mepimou. 30
deutepohera.

Mou mpoypappatifetal To popndT; Ti mp€nel va
MPOOEEEI KAVEIG;

To poumndt propel povo va evepyorondel Kat va
artevepyorownBel (va avdBet kat va arivet). 1o
0tafepo TuNua urndpxet n duvatoTa MPOETUAOYNQ
™G ddpkelag tou kabaptapou. Emiong propei va yivel
Kat to €&ng, dnA. dtav to poundt Eavagpbel ato yla
deutepn popd, dev Tov eykataAeinet (Aettoupyia
0Taépeuang).

Zipewva pe moid apyn KIveiTal To pOPmoT;

To poumdt Kweitat e paaon v apxr e oUumtwong
UEoa 0To Xwpo, drou Bploketal. Av pooKpoUaelL oe
eUnodlo, alalel kateUBuvoel Kavovtag tuyaia
0TPOYI| Kal Kwveital eubeia, PEXPL va uvavtioeL 10
EMOUEVO EUTODLO.

Moid BonBnTiKa péaa €xel aTn d1ABETT TOU TO
popmoT, yia va avtipeTwmilel kai va Eenepva Ta
epmodia;

Me m BoriBeta awobnipwv avayvwpilel ta okahomdra
Kal I OKGAeg Kat €10t dev MEPTEL and autég. Me )
BorBela evog €1dIKOU TPOYPAUKATOS Yia Ta KpAala Twv
XOQAlwv dev «KOANAEl» OT@ KpOOld. Xdpn 0t
HETABAAAGILEVN YWVIa TIEPLOTPOYNC KaL KIVNanG, Uropel
va eEENBEL akOun Kat ard atevoug Xwpoug.



2uvnOIopEVEG EPWTAOEIG KAl Ol ATTAVTHOEIG TOUG

Me mo16 Tpomo n epyacia Tou popnoT €ival mo
anoteAeopatikn (KaBapifovrag kGOe dwydTio
XwpI0Td 1fj 6o To omiTI);

0 anoteleopatikdTeEPOQ TPOTOC EpYATiag ToU pour-
0T elvat o KaBaplopsg kGbe dwpatiou Ywplotd, dnA.
gtav 1o 0Tabepd TUra Kat To pounadt Bpiokovtal 0To
1010 dwudtio. Me autd Tov TPOTO 0 XPOVOG
avadnmong Katd mvy erotpogr 0Tov 0Tatepo TunRpua
pelwvetal, kat o kabapog xpovog kabapiopou
Bploketal otn peyaldtepn duvatn Oldpkela.

Katd tov kaBaplopd opopwv to aTabepd Tunpa mpe-
el va torobeteital o €va Keviplko anueio tou
oTuTIoU, ya va propel va mAnotdoel eUkola 1o
POMOT.

01 yovieg kaBapiCovTal Xwpic mpopAfuara

( 70 popnadT gival KUAIVAPIKO);

‘Ox1, aA\@ pe tov ouvexn kaBaplopd pelwvetal
ONUavTiKa n dnuioupyia véwv purnwv. ‘ETol eurnod-
{etal anoteleopatikd n ouYKEVTPWON PUTWV OTIG
YWVieC.

Ti oupBaivel oTIg OKAAES Kal OTIG
npoegoxEg(Kivduvog nTwang);

2KkGAeg: To poundt epydletal pe omruikolg
alodnmpeg, Tou vromnifouv Ta okahordria Kat divouv
0NUa 0TO POWMAT, TANPOPOPWVTAS TO OTL TIPETEL VA
aMGEel kateuBuvan.

Mpoe&ox€g: To poundt eival og B€on va KataBarlel
OKANPEC TipoeoyEQ péxpt 10 mm, KaBWS Kat LAAAKES
npoe€oyEQ HéXPL 20 mm kat oTic dUo KateuBUvaoELS.
Mpoaoyij: unv apnvete eAeUBepa aviikeiueva (m.x.
EQNUEPIOES, (0N pouxtauou) atn okdAa kat o€
okaAomndnia, kaBwe evoexouEvwe Ba ennpedoouy m
Aerroupyia twv atodntipwv. - Kivéuvog nr@ang!

Yndpyel nepintwon va npoKuyouv {nuicg oc
émmAa KAm;

‘Ox1,0ev POKUTTOUV {NUie 0€ aVTIKEUEVE TIOU EXOUV
va kdvouv pe v dlappubuion tou orutiol. Opwg
npéneL va €xete un oyn oag, 6tLehagpd, elBpavota
avTikeipueva evogxetal va napacupBouv arnd To pour-
0T 1) e MV napEppaan karoou KaAwdIou va mEaouv
artd ta €rurna rou Bpiokovtal (m.x. 10 TNAEPWVO). Z&
auth v nepimtwon €xet onuacia va dlapopewoete
€101 TOV XWPO, OTE va elval KaTGAANA0G Yia T0 POurt-
Ot..

Nwg avridpouv Ta Katolkidia {wa oTnv napoucia
TOU pOpTOT;

Kabdtt to RC 3000 ival aBépupBo kat dev epydletal
ue umeprxoug, avapévetal va pnv urnap&ouv
npopAiuata pe ta katowkida (wa.  To 6Tl Kiveltal
UGVO TOU €xEl WG UEYLOTN OuveTEela TV EAAEWN
EUMLOTOOUVNG, AANA TiroTa mapandve.

Ti mpénel va mpoos&w oXeTIKA pe Ta maidid;

To poprdt dev MpEMeL va HEVEL XWP(G erutrpnan, 6tav
010 (610 dwpdtio maiCouv matdld. Mmopel va
TIPOKANBOUV UNxavikeg BAABES, av Ta maidld kadovrat
EMAVW 0TO POUMAT, Yla va Ta mdaet BOATa.

Tarti To popndt oTapard Tnv Kivnor Tou oTpv A i B
nepimTwon;

To pOUMAT uropel Lovo Tou va aneleubepwvetal ano
OUOKOAEG KATAOTACELG HOVO PEXPLS EVOC onueiou,
TLY. OYKWOELG 0WPOl KAAWDIwV T €va andvw ato Ao
evogxeTal va 0dnynoouv To PoUNOT € A0KOTIOUG
eAlyloUg . Av autd ouppel, To POUMAT peTd armo Aiyn
wpa Ba amevepyoronBel (oprioel) povo tou. Tote
avapet ypryopa 0TO POUMOT TO KOKKIVO OTiua.

H AUon €dw elval va TonoBetoete anid 10 pOUTET
o€ [ ehelBepn erugavela, va 1o oproete kat Petd
TdAL va 1o avayete..Metd 10 poumndt guveyicet mv
TIopeia Tou Kat Tov KaBaplopo xwpig mpopAnuata.

Moi6g €ival 0 6WOETOG TPOTIOG PETAPOPAC TOU
poumoT;

Mropeite va onKWOETE TO POUMOT aro 1o dAnedo
e Ta dU0 XEPLa N KE To Eva XEPL TILAvVETE TV UTIodOXN
e Bouptoac.

Ti Oa guppei av To popundT oKoumioe! UYPES
Bpopigs ;

Tdte 10 piAtpo Ba «koAfoel». E6w eruBdAleTal va
anoouvapuoAoynBei to poprdt kat va kabaplaTel. (BA.
oel. 169 ,kabaplopdg eninedou Gidtpou®).

Ti Oa guppei av To popundT «KOAAROEI» Kal
OTAPATHOE! Va KIVEITaI KATA TNV amougia pou;
Tirota dev 6a oupBel. To poundt otapatdet eni tomou
Kat divel onpa 0t Exel «KAMOEL. 2€ TIEPITTWOT Tou
dev avaBoaprvel Kaveva Qug Tia, auto onuaivet 6t
0l0UOOWPEUTES €XOUV adeldoelkal TpEMeL va
EavagopTiotel. .
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A Dikkat!

Kullanim kilavuzunu okumadan cihazi

kullanmayin.

Bu kullanim kilavuzunu, daha sonra tekrar
kullanmak ya da cihazin sonraki kullanicila-

rina iletmek tzere saklayin.

172 — Turkge

islev ve Calisma Bigimi
Sayin muisterimiz,

KARCHER temizlik robotu RC 3000'i segtigi-
niz igin cok tesekkir ederiz.

RC 3000, evinizin i¢ mekanlarinda kullanabi-
leceginiz otomatik bir temizlik robotudur. Ro-
bot tek basina, yaygin olan her tir zeminin
bakimi ve temizligi i¢in diizenli olarakkullani-
labilir. Cihaz iki birimden olusur: Ana cihaz
ve mobil robot.

Robot enerjisini akllerden alir. Hareketlerini
ybénlendiren ise rastlanti prensibidir. Robot
herhangi bir engelle karsilastiginda, rastgele
bir aciyla yéninu degistirir. Bir sonraki en-
gele kadar robot yoluna diiz devam eder. ince
tasarimi, robotun yatak, koltuk ve dolap gibi
mobilyalarin altini da temizlemesini saglar.
Robot optik sensoérlerle (disus Onleyici
sensorler) ¢alistigindan, merdiven ve esikleri
algilayabilir ve dlismesini énleyebilir.

Zeminin farkl kirlilik derecelerine robotun oto-
matik olarak uyum saglayabilmesi icin 4 temiz-
lik programi vardir.

Temizlik programlarinin secilmesi, toz haz-
nesindeki sensdérlerle gergeklesir ve algilanan
kirlilik derecesine gore deg isir.

Tam sarj edilmis bir aku ile robot 60 dakika-
ya kadar temizlik yapabilir. En az 20 dakika
sonra robot (kizilétesi alici) ana cihazini ara-
maya baslar (kizilétesi verici). Robot 60 da-
kika sonra ana cihazini hala bulamamis ise,
tim temizlik faaliyetlerini durdurur ve yine 60
dakika sadece ana cihazini bulmaya konsan-
tre olur.

Ana cihazda robotun akdleri sarj edilir ve toz
haznesinde biriken toz ve kir emilir. Toz ana
cihazdaki filtre torbasinda (2 I) toplanir. Sarj
sUresi bitince robot kendiliginden ana cihazi
terk eder ve temizlik isine devam eder.



Guvenliginiz I¢in
Kullanim * Elektrik kablosunu prizden ¢ekerken kab-
RC 3000 sadece losundan degil, fisinden tutun.
— evinizdeki tekstil ve sert malzemeyle kapli
zeminlerin temizliginde kullanin.
Dikkat: Cok duyarli taban kaplamalarindaki

(Orn; yumusak mermer) gizilmeleri 6nlemek | * Her tiir bakim isleminden énce fisi prizden
icin, ilk 6nce daha az tehlikeli bir yerde test cekin.

e Fise kesinlikle 1slak elle temas etmeyin
(elektrik carpma tehlikesi).

edin. * Elektrik kablosu sadece KARCHER vyetkili
RC 3000'i su tur yerlerin temizliginde kullan- servisi tarafindan degistiriimelidir. Mutlaka
mayin : orijinal kablonun (HO5 VV- 2x 0,75) kulla-
— Islak zeminler nilmasi gerekir.

— Camasirhane veya

: * Cihazi sadece KARCHER yetkili servisle-
benzeri islak odalar

rinde tamir ettirin.

— Merdivenler

— Masa ve raflar e Sadece Uretici tarafindan onaylanmis ak-
— Kiler veya tavan arasi sesuar ve yedek parcalar kullaniimalidir.
— Depo, fabrika vb. Orijinal aksesuar ve orijinal yedek parcalar,
— Agik hava cihazin glvenli ve arizasiz bir bigimde
— Yanan veya kor halindeki maddeleri (6rn. calismasinin giivencesidir.

sigara, sicak kill) temizlemede « Calisir durumdaki RC 3000’in yaninda go-

RC 3000 ’i su tir yerlerde kullanmayin : cuklari yalniz birakmayin.
— Patlama tehlikesi olan odalar
— Benzin, fueloil, tiner, ¢6zlici madde, petro-
lyum gibi maddelere ait yanici gazlarin bu-
lundugu odalar e Robotun/ana cihazin lzerine basmayin
— Gozetim altinda olmayan, alevli veya korlu veya oturmayin.
acik séminenin bulundugu odalar
— GOzetim altinda olmayan, yanan mumlarin
bulundugu odalar
— Alarm sistemi veya harekete duyarl ben-
zeri sistemlerle korunan odalar ¢ Robot, sarkan telefon kablosu, elektrik kab-
losu, masa 6rtusu veya ip ve kemer gibi
cisimlere takili kalabilir. Bu da bazi durum-
larda egyalarin dismesine neden olabilir.

¢ Robotun calisir durumda oldugunu higbir
zaman unutmayin (takilip disme tehlikesi).

¢ Robotun ¢carpmasi bazi egyalarin devrilme-
sine neden olabilir (masa veya kigik mo-
bilyalarin Gzerindeki egyalar dahil).

e Cihaz amacindan uzak veya yanlig bir
A\ Guvenlik bilgileri bicimde kullanildiginda, meydana gelebile-

« Evinizdeki sebeke voltaji, tip levhasinda cek hasarlar igcin sorumluluk kabul edilmez.

belirtilen voltajla értismelidir. ¢ Ana cihazdaki sarj Unitesinde sadece ro-

e Elektrik kablosunu kullanmadan énce kon- bot sar] edilmelidir.

trol edin. Elektrik kablosu arizali ise, RC | * Robotun akuleri sadece ana cihazda sarj
3000’i kesinlikle kullanmayin. edilmelidir.
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Kisa Kullanim Talimati

1. RC 3000’in kurulmasi

3. Isikli g6stergelerin anlami (12)

12

©

Yesil | Surekli 1sik
yavas yanip sénme (1s acik, 4s kapali)
hizli yanip sénme (0,5s acik; 0,5s kapal)

Temizlik
Robot ana cihazi ariyor
Akuler sarj edilmeli

Kirmizi  bkz. “Ariza Durumunda”, sayfa 182

174 — Turkge




Kumanda Birimleri

Temizlik robotuna ait ana cihaz
1 Anacihazin taginmasi icin agilip kapanir tasima kolu
2 Filtre kapagini agmak i¢in tutma yuvasi
3 Ana cihaz kumanda paneli
4 Ana cihazin AC/KAPAT digmesi
5 Kizilétesi verici
6 Emme agzi
7 Temizlik robotu igin rampa
(ana cihaza kenetlenmek icin)
8 Sarj kontak yerleri
9 Elektrik kablosu

Ana cihaz kumanda paneli (3)

A Isikli gbsterge (yesil) - Robotu park et
B Robotu park etme digmesi - A¢/Kapat
C Temizlik stresini segme digmesi

D Isikli gosterge (yesil) - 3 saat temizlik
E Isikh gosterge (yesil) - 6 saat temizlik
F Isikli gosterge (yesil) - 9 saat temizlik
G Isikl gésterge (yesil) - Surekli temizlik
H Isikl gésterge (kirmizi) - Filtre dolu

J Sessiz calisma diigmesi- A¢/Kapat

K Isikli gosterge (yesil) - sessiz calisma

Temizlik robotu

10 Robotu agma digmesi

11 Robotu kapatma digmesi
12 Isikl gostergeler (Yesil - Calisma / Kirmizi - Ariza)
13 Sarj kontak yerleri

14 Tampon seridi

15 Kizilétesi alic

16 Firca

17 DusUs 6nleyici sensor (x4)
18 Akl (x2)

19 Toz haznesi mandali (x2)
20 Toz haznesi kapagi

21 Toz haznesi
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Hazirlhiklar

Ambalajdan ¢ikarma

Ambalaji agarken eksik par¢a olup olmadigini kontrol edin. Her-
hangi bir parcanin eksik veya ambalajindan ¢ikarirken hasarli
oldugunu fark ettiginizde, hemen saticiniza bagvurun.

Litfen ambalaji cevreye zarar vermeden yok edin

Ambalaj malzemeleri geri dénustirilebilir. Latfen am- Oy
balaj malzemelerini ev ¢épline atmayin, bunlarin geri % <9
dénustirulebilecekleri yerlerde toplanmasini saglayin.

Cikis rampasinin monte edilmesi

* Rampayi egik tutun.

¢ Ana cihazin girintilerini ¢ikis rampasinin uzantilarina oturtun.

¢ Baglanti yerleri kenetlenene kadar ana cihazi ve ¢ikis ram-
pasini asagi dogru bastirin.

Ana cihazin konumu

Ana cihazin konumu segilirken, robotun ana cihaz tarafindan

yayilan kizilétesi sinyallerle tekrar tekrar kesisebilecegi bir yer

belirlenmelidir. Béylece robot sorunsuz bir sekilde ana cihaza
geri dénebilir. (bkz. sekil 4a ve 4b).

— Ana cihazi diiz zemine koyun.

— Ana cihazin hemen énlinde esya bulunmamaldir.

— Ana cihazin énline kablo yerlestiriimemelidir (robotun ana
cihaza kenetlenmesini engeller)

— Elektrik kablosunu sadece gerektigi kadar gikarin.

— Geriye kalan elektrik kablosunu kablo kancalarina takin ve
kablonun gévdedeki kablo oluklarindan gegmesine dikkat edin
(Sekil 3).

¢ Elektrik kablosunu prize takin.

Bir odanin temizlenmesi

Ana cihaz temizlenecek odaya yerlestirilir (Sekil 4a).

Temizlik suresi degistirilerek, farkli boyutlardaki odalara gére
ayarlama yapilabilir (bkz. sayfa 178 “Temizlik stresinin segil-
mesi”).

Bir katin temizlenmesi

Merkezi bir konumdan hareketle, birden ¢ok odanin temizligi
yapilir (Sekil 4b).

Not: Oda gecislerinde 2 cm ila 8 cm arasinda bir yikseklik farki
varsa, robot ¢alisma sirasinda normal olarak asagi iner fakat
yukari ¢itkmaz.

Dikkat: Galeriler ve merdiven iniglerinde, korkuluk altindaki
gecis yliksekligi 10 cm’den daha bliylikse i¢c késeler emniyete
alinmalidir.

176 — Turkge

Sekil 2: Cikis rampasinin monte edilmesi
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Sekil 3: Ana cihazin yerlestirilmesi

Sekil 4a: Bir odanin temizlenmesi
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Sekil 4b: Bir katin temizlenmesi



Calistirma

Temizlik icin hazirhk
A\ Robot calisir durumdayken yerde hicbir engel birakmayin.

— Siseler, bardaklar
— Yere sarkan perdeler
— Banyo paspasi

Engel olusturabilecek nesneler 6rn. sunlar: | Engel olusturmayan nesneler 6rn. sunlar:

— Gazeteler, kitaplar, dergiler, kagitlar — Odada tek bir kablo
— Giyisiler, oyuncak, CD — 10 mm’yi gegmeyen kapi esigi
— Plastik poset — 10 cm’yi gecmeyen hali sacaklari

Qallgtlrma

e Ana cihazi agin (Digme 4)

Isikl gdsterge “Stirekli temizlik” (G) yanar.
* Robotu ana cihazin 6nline, yere koyun.
¢ Robotu agin (Digme 10)

Robot, toz haznesini bosaltmak, aktlerin dolulugunu kontrol Sei 5: Ana cihazin galigtinimasi

etmek ve gerekirse sarj etmek icin é6nce ana cihaza gider.
Bunun ardindan robot temizlik turuna baslar.

Isikli gdstergelerin anlami (12)

Yesil | Surekli 1sik Temizlik
yavas yanip sénme (1s acik, 4s kapal)) |Robot ana cihazi ariyor
hizli yanip sénme (0,5s agik; 0,5s kapali) | Akuler sarj edilmeli

Kirmizi | bkz. “Ariza Durumunda”, sayfa 182

Uzun siire kullanilmayan cihazin ¢alistiriimasi

Robotu tamamen bos akulerle calistirmak istediginizde, cihaz

hicbir islevini yerine getirmez. Bu durumda cihazi ¢alistirmak

icin su adimlari izleyin:

* Robotu ana cihaza yaklastirin ve robotun sarj kontak yerler-
ini yaklasik 60 saniye ana cihazin sarj kontak yerlerine basti-
rn.

Bu sirada toz haznesi emilerek bosaltilir.

e Simdi robotu ana cihazin yaklasik 50 cm 6nine koyun ve

calistirin (Digme 10).

Robot kendiliginden ana cihaza gider ve orada sarj edilir. Sarj

suresi yaklasik 60 dakikadir.

Kapatma

Robotun hemen temizlige son vermesini veya robotun
kullanilacag yeri degistirmek istiyorsaniz ...

* dnce robotu kapatin (Digme 11)

e sonra ana cihazi kapatin (Digme 4).

Oneri: RC 3000 uzun bir stire kullaniimayacak ise, cihazi
kaldirmadan énce tamamen sarj edin.

Sekil 6: Robotun calistirnimasi

Sekil 7: Uzun stire kullaniimayan cihazin
calistinimasi

Sekil 8: Robotun ve ana cihazin kapatiimasi
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Calyztyrma

Park etme
Bir sonraki sarj isleminden sonra robotun temizlige ara verme-
sini istiyorsaniz ...
¢ “Robotu park et” digmesine (B) basin .
Isikli gbsterge “Park et” (A) yanar.
Robot ana cihaza déndliglinde bosaltilir ve sarj edilir. Bunun $ekil 9: Robotun park edimesi
ardindan robot kapali konumda ana cihazin éntinde durur.

Temizlik siiresinin secgilmesi
Robotun sadece belirli bir sire temizlik yapmasini istiyorsaniz ...
e istediginiz temizlik suresi ayarlanana kadar “C” digmesine
basin. (Standart ayar: Sirekli temizlik).
1 x basma — 3 saatlik temizlik stresi segilir
(45 m? altindaki odalar i¢in)
2 x basma — 6 saatlik temizlik suresi segilir Sekil 10: Temizlik siresinin seilmesi
(45 m? - 90 m? arasindaki odalar igin)
3 xbasma — 9 saatlik temizlik suresi segilir
(80 m? - 135 m? arasindaki odalar igin)
4 x basma — tekrar “Surekli temizlik” segilir
Secilen temizlik siiresi baslar ve isikli gbsterge ile belirtilir.
Secilen temizlik stiresi sona erdiginde robot, bosaltma ve sarj
isleminden sonra, kapali konumda ana cihazin éntinde dur-
ur.

Sessiz calisma

Gece veya evde bulundugunuz zaman temizligin yuratilmesi

icin ideal segenektir.

e “Sessiz calisma” digmesine (J) basin .
Isikli gdsterge “Sessiz calisma” (K) yanar. Ana cihaz 8 saat
boyunca robotun toz haznesini daha sessiz bicimde ve daha
dustk gligle bosaltir. Bunun ardindan ana cihaz normal Seki11: Sessiz galismanin ayarlanmasi
calismaya gecer.

Temizlik programlari

Temizlik programi se¢imi, toz haznesindeki sensorler tarafin-
dan algilanan kirlilik derecesine gére otomatik olarak yénlendi-
rilir. 4 ayri temizlik programi sayesinde robot, zeminin farkl kir-
lilik derecelerine uyum saglayabilir. Zemin kirliligi arttik¢a, ro-
bot zemini daha yogdun bir bicimde temizler. Kirlilik derecesi
distagunde ise, tekrar 1. temizlik programi segilir.

1. Temizlik programi — normal temizlik
Rastlanti ilkesine gére, normal hizla temizlik.
2. Temizlik programi — belirli bir kirli bélge
Kirli bélgenin tizerinde yavas ve yogun temizlik.
3. Temizlik programi — daha yogun kirli bélge
Kirli bélgenin lizerinde ileri/geri giderek yavas ve yogun temizlik.
4. Temizlik programi — genis ve ¢ok yogun kirli bélge
Kirli bélgenin lizerinde yildiz biciminde gidip gelerek temizlik.
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Oneriler ve Piif Noktalari

(i) Robotu ilk temizlik turlarinda izleyin. Odada robotun agsamadi§i engeller bulunuyorsa,
bunlar zamaninda kaldirarak gereksiz zaman kaybini énleyebilirsiniz.

(i) Temizlik 6ncesinde odalari toplayin, yerlerde kiiclik esyalar birakmayin.
(i) Kablo, ip ve perdeleri yukari toplayarak asagi cekilmelerini 6nleyin.

(i) Cihazi 4 aydan fazla kullanmadiysaniz, akiiniin tamamen dolu olup olmadigini kontrol
edin.

(i) Siz telefondayken veya televizyon izlerken robot g¢aligiyorsa, ana cihazda sessiz
calisma modunu ayarlayabilirsiniz.

(i) Oda temizligi yapildiginda, odanin kapisi kapali tutulmalidir.
(i) Kattemizligi sirasinda robotun kapi arkalarina gitmemesine dikkat edilmelidir.

(i) Temizlenecek yeri degistirmek istediginizde, robotu kapatmak igin en iyi zaman,
robotun sarj etmek i¢in ana cihazda bulundugu andir (toz haznesi bosaltildiktan sonra).

Temizleme ve Bakim

I\ Her tiir bakim isleminden énce ana cihaz ve robotu kapatin!

Ana Cihaz

Ana cihazdaki filtre torbasinin degistirilmesi

Isikh gostege “Filtre dolu” (H) yandiginda, filtre torbasinin

degistiriimesi gerekir.

e Filtre kapagini agin.

* Filtre torbasini tutacak yerinden ¢ekerek yuvasindan ¢ikarin.
Filtre torbasini ev ¢épuinize atabilirsiniz.

* Yeni filtre torbasini sonuna kadar yuvaya dogru itin.
Dikkat: Cihazi hicbir zaman filtre torbasini takmadan
calistirmayin!

e Filtre kapagini kapatin.

Yedek filtre torbasi seti: 5 Filtre torbasi, 1 motor koruma filtresi
Siparis numarasi: 6.904-257

Ana cihazdaki motor koruma filtresinin degistirilmesi

* Filtre torbasini 5 kez degistirdikten sonra, motor koruma
filtresini de degistirin (yedek filtre torbasi setinde mevcut-
tur).

Sekil 15: Motor koruma filtresinin degistirilmesi
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Temizleme ve Bakym

Robot

Tekerleklerin temizlenmesi
¢ Kirlenmis olmalarn durumunda tekerleklerin calisma ytzey-
lerini temizleyin.
(i) Kir partikalleri (Orn; kum, vb gibi) calisma yiizeyine
yapigabilir ve hassas, kaygan zemin yuzeylerine zarar ver-
ebilir.

Robot Gizerindeki tim bakim islemlerine su adimlari izleyerek
baslayin:

Toz haznesinin aciimasi

* Robotta biriken tozlar ana cihazda emilerek bosaltilsin.

e Robotu yumusak bir zemine koyun.
e Toz haznesinin her iki mandalini acin.

* Toz haznesinin kapagini kaldirin.

Yassi filtrenin temizlenmesi

Filtre torbasini her degistirdiginizde, yassi filtreyi de temiz-

leyin.

* Yassi filtreyi toz haznesinden ¢ikarin.

¢ Yassi filtreyi silkeleyerek veya kiguk bir firga kullanarak A
temizleyin. Sekil 18: Yassi filtrenin ¢ikariimasi ve

* Yassi filtreyi, kulakgiklar kilit kolu yéniinde olacak sekilde te- temizenmesi

krar yerlestirin. %
/ S AN
(§ & <

5 &

D

Fircanin ¢ikarilmasi

» Once toz haznesini agin (bkz. sayfa 180).

e Fircayi sag oluktan ¢ekin (1.).

¢ Ardindan fircay! yandaki yuvasindan cikarin (2.).

Fircanin temizlenmesi

Ana cihazdaki her temizleme islemi sirasinda kirli firca da oto-

matik olarak temizlenir. Takili kalan saclar ve dolanan iplikler

manuel olarak temizlenebilir.

e Silindir fircanin Uzerindeki toz birikimini kesme kenarini iz-
leyerek makasla kesin.

¢ Fircaya dolanan sac ve iplikleri temizleyin.

Sekil 20: Firganin ¢ikariimasi

e aes . Sekil 21: Firganin teizlenmesi
Fircanin degistirilmesi

Fircadaki killar asindiginda fircanin degistiriimesi gerekir.
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Temizleme ve Bakym

Fircanin yerlestirilmesi

* Fircayi soldaki yuvasina takin (1.).

* Fircayl, kilitlenene (2) kadar kancayla asagi dogru, sag
kilavuz yéniinde bastirin.

Toz sensérlerinin temizlenmesi
* Toz sensdrlerini yumusak bir bez veya fircayla temizleyin.

Robot tzerindeki tim bakim islemlerini su adimlari izleyerek
tamamlayin:

Toz haznesi kapaginin monte edilmesi
e Kapagi toz haznesinin Uizerine yerlestirin.

e Her iki kenardaki mandallar kapatin.

e Toz haznesinin tam olarak kapanmasi i¢in ayrica kapagin
6n kismina bastirin.

Akulerin degistirilmesi

Sadece orijinal KARCHER akiileri kullanin.

e Her iki akiintin tGzerindeki iki viday1 s6kun ve eski akuleri
cikarin.

* Yeni akuleri yerlestirin ve vidalarla sabitleyin.

Sekil 26: Akulerin degistirimesi

Lutfen akiileri cevreye zarar vermeden yok edin
Akuler, cevreye yayllmamasi gereken, zararl maddeler igerir.
Bu nedenle akuleri lutfen éngérilen toplama sistemleri ara-
cih@iyla yok edin.

NiMH
Liitfen eski cihazlar cevreye zarar vermeden yok edin
* ilk 6nce, takiimis olan iki akiyd cikartin. ®
Eski cihazlar geri donUsturilebilir de@erli malzemeler icerir. Bu
malzemeler geri dénUstirilebilecekleri yerlerde toplanmalidir. Bu % <9
nedenle eski cihazlar Iitfen dngoérilen toplama sistemleri ara-
ciligiyla yok edin.
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Isikh gbstergelerin anlami (12)

Ariza yardimi

ediyor

Yesil normal calisma durumu

Kirmizi hizli yanip sénme (0,5s agik; 0,5s kapali) Robot takiimis

Kirmizi yavas yanip sonme (1s acik, 4s kapali) Robot kirlenmis

Kirmizi Surekli 151k Servisine basvurun
Sorun Sinyal [Sonug¢ Cozim
Robot mobilya aralarindan  |kirmizi  |Robot kapanir Mobilyanin yerini degistirin;
kurtulamiyor hizli Robotu takildigi yerden cikarin,

kapatip tekrar acin.

Hafif egimle yikselen kirmizi |Robot mobilyanin Robotu kapatin ve tUzerinde
mobilyalar hizli Uzerinde kalir kaldigi mobilyadan uzaklastirin.
Robot ev esyalarinin altinda |kirmizi |Robot kapanir ve bekleme |Robotu kapatin ve kurtarin; tekrar
takili kaldi hizli moduna gecer yere koyun ve agin.
Robot hi¢bir neden olmadan |kirmizi  [Klguk nesneler fircaya Robotu kapatin, ters cevirin ve
odanin ortasinda duruyor yavas |takildi ve fircayi bloke fircaya takilan nesneleri dikkatlice

cikarin; takilan nesneler oyuncak,
camasir, vb. olabilir.

Temizlik kalitesi iyi degil, toz

Kirmizi

Toz haznesi dolu

Toz haznesini temizleyin.

ve kir emilmiyor yavas
kirmizi |Firca cok kirlenmis veya |Fircayi temizleyin veya degistirin.
yavas |asinmis
kirmizi  |Fir¢a bloke ediliyor Fircayi bloke eden nesneleri
yavas cikarin.
kirmizi |Firca dogru bir bicimde Fircanin tam takili olup olmadigini
yavas |[takilmamis kontrol edin.
kirmizi |Ana cihazin emme agzi |Ana cihazin emme agzini kontrol
yavas |tikali edin ve tikali ise temizleyin.
Robot bir bélgeyi sadece yesil Sadece belirli bir Toz sensorlerini yumusak bir
yildiz seklinde hareket surekli |bdlge/yer temizleniyor bezle temizleyin.
ederek temizliyor ISk

Robot hali Gizerinde duzensiz |yesil Duzensiz temizlik Bu ilerleme bicimi, tiy uzunlugu

bir bicimde ilerliyor, asagi surekli > 20 mm olan halilarda normaldir.

yukari hareket ediyor Isik Cihazda bir sorun yok.

Robot ana cihazi bulamiyor |yesil Istasyon odada uygun Istasyonu yeniden konumlayin.
yavas |olmayan bir yere kurulmus|(Bkz. "Istasyonun kurulum

uyarilari")
Robot ana cihaza yesil Robot temizlenmiyor Toz haznesi kapaginin iyice
kenetlenmiyor yavas yerlestirildiginden emin olun, ana

cihazi diiz bir zemine koyun.

Robot islak kir emdi

Robotun firca ve filtresi
yapisabilir

Robotun firga ve filtresini gikarin
ve iyice temizleyin. Filtre robota
tekrar yerlestirildiginde islak
olmamali.

Temizlik sirasinda robot
takirtili ses cikartiyor

Temizlik kalitesi kotl

Robotun fircasi iyi yerlesmemis.
Robotu kapatin ve fircanin
durumunu kontrol edin.
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Ariza yardimi

Sorun Sinyal

Sonug¢

Cozim

Temizleme sonucu kot

Firca aginmis

Fircayi degistirin

istasyon: Tiim
LED’ler yanip
sénlyor

Robot istasyonda bloke
olmus ya da robot arizali

Sarj slresinden sonra
robot istasyonda kaliyor|lstasyonu kapatin ve tekrar agin.

Bloke eden cismi uzaklastirin.

Servisi gérevlendirin

Sarj kontak bantlarinda istasyon: Tiim
dahili ya da harici kisa devre [LED’ler yanip
sénlyor

Servisi gérevlendirin

Teknik Ozellikler

Ana cihaz:

Voltaj 220-240 V

Emme glcu 600 Watt

Ses siddeti

(Sessiz calisma modu) 60 (54) dB(A)

Filtre torbasi 2 |

Boyutlar 500 x 250 x 230 mm

Agirhk 5,8 kg

Robot:

AkU kapasitesi (NiMH) 1,7 Ah

Voltaj 12V

Temizlik suresi

(yeni sarj edilmis ak ile) 60 dk

Sarj suresi 10-20 dk

Toz haznesi 0,2 I

Boyutlar 2280 x 105 mm

Agirhk 2,0 kg
Servis

Garanti

Her Ulkede, ilgili genel distribGtéramuazin
belirlemis ve yayinlamis oldugu garanti
kosullari gecerlidir. Cihazda malzeme veya
Uretim hatasindan dolayr meydana gelebile-
cek arizalar garanti suresi icerisinde Ucret-
siz olarak gideriyoruz.

Garanti kapsamindaki arizalarin olugsmasi
halinde, litfen cihazi aksesuarlari ve satis
belgesi ile satin aldi§iniz yere ya da en yakin
yetkili servise gotarin.

Cihazin kullanim émru 10 yildir.

AB Uygunluk Bildirisi

isbu belge ile, asagida adi gecen cihazin
mevcut tasarimiyla, yapi tarziyla ve tarafimi-
zdan piyasaya surilen modeliyle, AB yonet-
meliklerinin ilgili temel glvenlik ve saglik
sartlarina uygun oldugunu bildiririz.  Onayi-
miz olmadan cihazda herhangi bir degisikligin
yapilmasi durumunda bu acgiklama gecerli-
ligini yitirir.

RC 3000

1.269-xxx

ilgili AB yonetmelikleri:

2006/95/EG

2004/108/EG

Kullaniimis olan uyumlu standartlar:
EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3—-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Uriin:
Tip:

imzasi bulunanlar, isletme ydénetimi adina ve
isletme ydnetimi tarafindan verilen vekalete
dayanarak iglem yapar.

fZ WS
.Jenner

S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Kéarcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Sik Sorulan Sorular ve Cevaplari

Robot hangi tiir zeminlerde kullanilabilir?
Robot, yaygin olarak kullanilan her tiir zemin-
de, 6rn. hali veya sert yiizeylerde (fayans, par-
ke, vb.) temizlik yapabilir. Cok uzun tiylG ha-
llarda (> 20mm) cihaz islevini ancak kismen
yerine getirebilir. Hareketli stplrge ucu, farkli
zemin kaplamalarina otomatik olarak uyum sag-
lar.

Robotun mobilyalarin altina girmesi
sorun yaratir mi?

Hayir, ince ve kicik tasarimi sayesinde ro-
bot yatak, kanepe ve dolap gibi mobilyalarin
altini da temizleyebilir.

Robot topladigi toz ve kiri nasil ana
cihaza tasir?

Robot, diizenli araliklarla ana cihazda emi-
lerek bosaltilan bir toz haznesine sahiptir.

Toz ve kir ana cihazda nasil toplanir?

Toz ve kir ana cihazda normal bir filtre tor-
basinda (2 litre) toplanir.

Filtre torbasini degistirme araliklari esnektir
ve paneldeki i1sikl gdsterge tarafindan kulla-
niclya zamaninda bildirilir.

Robot ne kadar toz alabilir?

Normal kirlilik derecesinde robotun toz haz-
nesi bir saatlik temizlik stresi igin yeterlidir.
Ozel durumlarda bu hazne yeterli gelmezse,
robot daha erken ana cihaza geri déner ve
toz haznesini bosalttiktan sonra temizlige
devam eder.

Robot toz ve kiri nasil toplar?
Emmeyle desteklenen stupurme yoluyla toz-
lar robotun toz haznesinde toplanir.

Robot gbzetim altinda olmaksizin
dairede/evde temizlik yapabilir mi?

Evet, bunu kolaylikla yapabilir.

Robot bagimsiz bir sistemdir ve higbir destege
ihtiya¢ duymaz; toz haznesi ana cihaz tarafin-
dan emilerek bosaltilir.
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Robot ne kadar siirede sarj olur veya
calismaya hazir hale gelir?

Sarj suresi 15 ila 60 dakika arasinda degisir ve
akulerin sarj edilmeden énce ne kadar dolu ol-
dug@una baghdir. En uzun sarj suresi kuskusuz
robotun ilk kez ¢alistirildigr zamandir.

Robotun hareket hizi nedir?

Robotun standart hizi saniyede 20 cm’dir. Cok
kirli bolgelerde temizligi yogunlastirmak igin
bu hiz yariya duser. Ana cihaza girerken iyi
manevra yapabilmesi i¢in de robotun hizi ayni
sekilde duser.

Robot saatte ka¢c metrekare
temizleyebilir?

Robot saatte 15 metrekareye kadar temizlik
yapabilir. Evin/odanin bircok bdlgesi, 6zel-
likle robotun sik kullandigi gidis gelis yollari,
cesitli yénlerden birkag kez temizlenir.

Robot ana cihaza gitmesi gerektigini

nasil anlar?

AKU voltaji belirli bir seviyeye ulastiginda veya
toz haznesi doldugunda robot ana cihaza
doner.

Robotun ana cihazda bosaltiimasi ne
kadar stirer?
Bosaltma suresi yaklasik 30 saniyedir.

Robotun programi nerede belirlenir?
Nelere dikkat etmek gerekir?

Robot sadece aclilip kapatilabilir. Ana cihaz-
da temizlik suresini belirleme olanaginiz var-
dir. Ayrica, robotun bir sonraki ana cihaza
dénlsliinden sonra tekrar temizlige ¢ikma-
masini (park fonksiyonu) ayarlayabilirsiniz.

Robot hangi prensibe gére hareket eder?
Robotun odadaki hareketleri rastlanti prensi-
bine dayanir. Robot herhangi bir engelle
karsilastiginda, rastgele bir agiyla yénin(
degistirir ve bir sonraki engele carpana ka-
dar yoluna diiz devam eder.



Sik Sorulan Sorular ve Cevaplari

Engellerle bas edebilmek i¢in robot ne tiir
araclara sahiptir?

Sensdrler sayesinde robot merdivenleri algila-
yabilir ve diismez. Ozel olarak gelistirilen bir
hali sacagdi programi sayesinde robot hali
sacaklarina takili kalmaz. Cesitli dénme ve
hareket acilari sayesinde, robot dar
kdselerden de kurtulabilir.

Robotun en verimli calisma bigimi
hangisidir (oda/kat temelinde) ?

Robot oda temelinde, bagka bir deyisle ana
cihaz ve robotun ayni odada bulundugu du-
rumda en verimli bicimde ¢alisir. Bu sekilde
ana cihaza doénls sirasindaki arama suresi
daha kisa, temizlik suresine ayrilan zaman
ise daha uzun olur.

Tam katin temizlendigi durumda, ana cihaz
merkezi bir yere konularak, robotun ana ci-
haza kolay ulagsmasi saglanmaldir.

Késeler de sorunsuz bir sekilde
temizlenbilir mi (robot yuvarlak)?

Hayir, ama surekli temizlik sayesinde toz
olusumu bayuk 6l¢tude azalir. Béylece
kdselerdeki toz birikimi de etkili bir bicimde
6nlenir.

Merdiven ve esiklerde robot ne yapar
(diisme tehlikesi)?

Merdivenler: Robot, merdiven basamaklarini
algilayan ve robota, yéninl degistirmesi
dogrultusunda sinyal veren optik sensérlerle
caligir.

Esikler: Robot, 10 mm’yi gegmeyen kdseli
esikleri asabildigi gibi, 20 mm’yi gegcmeyen
yuvarlak esiklerin de Ustesinden gelebilir.
Dikkat: Merdivenler ve sahanliklara gevsek
cisimler (Orn; gazeteler, giysi pargalari) koy-
mayin ya da birakmayin; aksi takdirde sen-
sérlerin iglevi kisitlanir. — Diisme tehlikesi!

Mobilya ve benzeri esyalarda hasar
olusabilir mi?

Hayir, mobilya ve benzeri egyalarda hasar
olusmaz. Ancak robotun hafif ve kirilabilir
esyalara carparak bunlari itebilecegdi veya bir
kablo nedeniyle mobilyanin lzerinden
disUrebilecegi (6rn. telefon) dikkate alinma-
lidir. Bu nedenle odanin “robota uygun” hale
getirilmesi dnemlidir.

Evcil hayvanlar robota nasil tepki verir?
RC 3000 guraltald olmadigr ve yuksek
frekansl ses dalgalariyla ¢alismadigindan,
evcil hayvanlar i¢in herhangi bir sorun yarat-
maz. Sadece robotun kendiliginden hareket
etmesi hayvanlari UrkGtebilir.

Cocuklarin bulundugu yerde nelere
dikkat edilmelidir?

Robotun bulundugu odada oynayan ¢cocuklar
yalniz birakilmamalidir. Cocuklarin robotun
Uzerine binmesi, cihazda mekanik hasara yol
acar.

Bazi durumlarda robot neden durur?
Robot ancak belli bir derecede zor durumlar-
dan kendini kurtarabilir, 6rn. yiksek kablo
yiginlari robotu caresiz manevralara zorlaya-
bilir. Bu gibi durumlarda robot bir stire sonra
kendiliginden kapanir. Robotun Uzerindeki
kirmizi sinyal hizli yanip séner.

Robotu acik bir alana koyduktan sonra kapa-
tip tekrar actiginizda bu problem ¢ézilmis
olur. Bunun ardindan robot temizlik turuna
normal bir bicimde devam eder.

Robot nasil taginmahdir?

Robotu iki elinizle yerden kaldirabilir veya tek
elle firca kismindaki boslugundan tutabilirsi-
niz.

Robot islak kir emdiginde ne olur?

Islak kir filtrenin yapismasina neden olur. Bu
durumda robottaki filtrenin ¢ikariimasi ve
temizlenmesi gerekir (bkz. sayfa 180 “Yassi
filtrenin temizlenmesi”).

Ben evde olmadigimda robot bir yere
takilirsa ne olur?

Hicbir sey olmaz. Robot takildigi yerde kalir
ve takildi sinyalini verir. Sinyal artik yanmiyor-
sa, akuler bitmis tirve yeniden sarj edilmeleri
gerekir.
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®DYHKUVMOHMPOBaAHME U NPUHLMI
paboTbl

YBaxaemblit nokynartesnb!

Mbl pasibl TOMY, YTO Bbl OCTAHOBUAN CBOI BbIGOP
Ha nokynke ybopo4Horo po6otra RC 3000
npouseoacTea Gpupmel KARCHER.

RC 3000 - 3To aBTOMaTU4ECKNMIA POOOT AN YOOPKM
BHYTPEHHUX MOMELLEHUIA B XMWAbIX AOMax U
kBapTupax. OH MOXET NPUMEHSATLCS Ha Nosiax Co
BCEMW PACNPOCTPAHEHHBIMU TUNAMMK NOKPbLITUS
ONg  aBTOMATUYECKOI, NMOCTOAHHOW yOopKU .
Mprbop COCTONUT M3 ABYX NEMEHTOB: CTAHLMN U
nepeaguraioLLerocs podora.

Po6oT nony4aet 3nekTpPOSHeEpruio u3
aKKyMynsiTOPOB. YnpaeneHue AsukeHnem poboTta
OCYLLECTBASETCA NO MPUHUUNY CAy4alHOCTHU.
Korpa po6oT HaTankMBaeTCst Ha NPerpagy, OH nog,
NPOW3BOJIbHBIM YrIOM MEHSET HanpaBneHue
ABmxkeHus. locne 3T0ro OH ABUXETCS NPsmo,
noka He HAaTONKHETCS Ha HOBYIO Nperpaay. Huskui
npocdunb poboTa NO3BONSET EMY NMPOU3BOAUTb
y6opky u nop mebenbio, HanpuMep, nop
kKpoBaTbto, codoit unu wkadpom. PoboT
DYHKUMOHMPYET, MCMOMbL3Yd ONTUHECKME AATHMKM
(naTynkn napeHus), KOTopble pacnosHalT
NEeCHUUbl W NEeCTHUYHble nNpoNeThl W
npeLoxpaHsioT pobOT OT NageHus.

PoboT1 pacnonaraeT 4eTbipbMsi NpOrpammamm
OBUXEHUS, C TMNOMOLLbI0 KOTOPbIX OH
aBTOMATUYECKM HACTPAVBAETCA HA Pa3/IMYHblE
CTENEHW 3arpa3HeHus nona. YnpasneHue
nporpaMmmamu ABUXEHMS OCYLLECTBASETCS C
MOMOLLbIO AATYMKOB B PE3EPBYAPE 1S Mycopa,
YUYMTHIBAIOLLMX CTEMEHb 3arpsi3HEHMS.

C 3apsixeHHbIMU akkymynsTopamu poOoT B
cocTosiHM paboTtatb [0 60 MuHyT. Camoe paHHee
yepe3 20 MUHYT POBOT, KOTOPLI OCHALLEH
NPUEMHUKOM MHGPOKPACHOTrO U3NY4yeHuUs,
HAYMHAET MCKaTb CBOK CTaHLMIO, OCHALLEHHYIO
WCTOYHVKOM MHpPaKpacHOro manydexus. Eciu
yepe3 60 MUHYT PoOOT BCE €e He Hallen CBOK
CTaHUMWIO, OH BbIKJIOYAET CBOW YUCTALLUE
9NIEMEHTBI U B TeueHue cnepyowmx 60 MuHyT
KOHLIEHTPUPYET CBOM YCUNMS HA NMOWUCKE CBOEW
CTaHLMK.

Ha craHuum akkomynstopbl poboTa 3apskatoTcs, a
U3 pesepByapa OTKAYMBAETCS COOPaHHLIA Mycop.
CobpaHHbIii MycOp HakanjMBaeTCst B CTAHLUMU B
dunbTpOBaNLHOM MeLLke (2 nuTpa). MNocne 3apsaku
aKKOMYJIITOPOB POOOT CaMOCTOSITENBHO MOKUAAET
CTaHUMIO M MpojofxaeT npouecc ybopku
NMOMELLEHNIA.



Onsa Bawein

WcnonbsoBaHue npubopa

Wcnonbayiite npmobpeTerHbiii Bamm RC 3000

TONbKO

= 0JS YUCTKM NONOB C TEKCTUALTLIM WU TBEP-
[ObIM NOKPLITUEM B AOMALUHEM XO39MCTBE.
BuumaHue: [na nzbexaHus rnosBieHus
LapanvH Ha O4eHb 4yBCTBUTEIbHBIX MOKPLITUSIX
nona (Hanpumep, TOHKUIA  Mpamop
)npoTecTupyite, noxanyncra, cHa4ana Ha
HEe3aMEeTHOM MecTe

Po6ot RC 3000 He ucnonb3oBaTbh 19 YACTKU

— MOKPbIX MOJOB,

NOMELLEHWIA, B KOTOPbIX YCTaHOB/EHbI

CTUpanbHble MaLLMHbI, UAMUHBIX ChIPbIX

NMOMELLLEHUSIX,

NecTHUL,

CTOJIOB 1 MOJNOK,

noABanoB UM Yepaakos,

CKNaAcKux NMoMeLLeHUiA, NPOMbILINEHHbIX

30aHUA 1 T.4,,

— Y4aCTKOB MOBEPXHOCTU Ha ynuue,

— TFOPALLMX UK TREIOLWYX NPEeaAMETOB
(Hanpumep, curapeT, ropsyen 301bl).

Po6oT RC 3000 3anpewiaeTca ucnonbL3oBaTb

— BO B3PbIBOOMACHbLIX NOMELLEHUSIX,

- B TMOMELLEHMAX, B BO3JAYXE KOTOPbIX
cofepxarca roptoyne npumecu OGeH3uHa,
masyTa, pacTBopuTenei Kpacok,
pacTBOPUTENEN, KEPOCUHA UK CnnupTa,

6e3 npucMoTpa B NOMELLEHNSX C OTKPbITHIMU
KammHamu, B KOTOPbIX FOPUT OFOHb UK TNEET
3ona,

63 NPUCMOTPA B MOMELLIEHNSX C 3aMOKEHHBIMU
cBeyamu,

B MOMELLIEHNSIX CO BKJIOYEHHOW CUrHannsaumei
UANM C paTtyukamMu nepeaBuxeHus no
NMOMELLEHNSAM NOCTOPOHHMX NNL,

A YkasaHug no TexHuke 6e3onacHocTU

 MmetoLeecs HanpskeHne CeT U AaHHbIe Mo
HaNPAXeHMo Ha GUPMEHHOI TaBNNYKE JOMKHbI
coBnagatb.

- MNepen Havanom paboTbl NPOBEPUTHL
MCNPaBHOCTb CeTeBoro kabens.
Mcnonb3oBaHne pobota RC 3000

3anpellaeTcq, ecnu cetesoii kabenb He
HaxoauTca B 6e3ynpPeyHOM COCTOSHUN.

Mpu BbiITackMBaHMM ceTeBOro kabena us
po3eTkn npocbba pepxatb ero 3a
LUTENCENbHYIO BUMKY, a HE 3a TdHYTb 3a cam
kabenb.

6e3onacHoOCTU

- He npukacaTbCsl K BUIKE MOKPbIMU PyKamu

(OnacHOCTb MopaxeHus 3NEKTPOTOKOM).

+ Mbl HACTOATENBHO PEKOMEHAYEM BbITACKMUBATH

CeTeBoi kabenb 13 PO3ETKM NPU NPOBEAEHUM
Kakux Obl TO HY ObINO PaBOT MO TEXHNYECKOMY
obcnyxueanuio npubopa.

- 3ameHy ceTeBoro kabens oCylWecTBATb

TONbKO 4epes3 YNOJHOMOYEHHYIO Cnyx0y
cepeycHoro obcnyxvieanna dpupmbl KARCHER.
Mpu aTOM MCNONBL30BaTbL TONLKO GUPMEHHBIN
kabenb HO5 W- 2x 0,75 .

Mpon3BoaMTb PEMOHT npubopa TONbKO B
YMOJIHOMOYEHHOW CNnyXx0e CepBUCHOro
obcnyxuBaHus.

+ Ncnonb3oBaTb TOJNIbKO KOMMNNeKTywmne un

3anacHble AeTanu, NPUMEHEHNE KOTOPbIX pa-
3pelwweHo nsrotosutenem. OpurnHanbHble
KOMMAEKTyOWME W 3anacHble JeTtanu
rapaHTUpYIOT HALEXHYI0 1 6e30TKasHyto paboTy
npubopa.

He octaenatb pneteit 6e3 npucmoTpa B
nomeLLeHusx, rae pabotaet npudop RC 3000.

He 3a6biBaiiTe 0 BKJIIOYEHHOM, paboTaloLlem
po6oTe (B npoTMBHOM Ciydae Bbl pUCKyeTE
CMOTKHYTLCS O ABUratoLmiAics npmbop).

+ 3anpewaeTca cuageTb UK CToATb Ha poboTe/

cTaHuum,

He nckntoyaeTcs, YTo CTONKHOBEHME poboTa ¢
nperpagoi MoXeT NPUBECTU K NafeHuto
npegMeToB (B T.4. NPEOMETOB, HAXOAALLMXCS
Ha cToNax unu HebOoAbLIMX npeaomeToB
mebenn).

Po60T MOXET 3anyTaTbCs B CBUCAIOLLUX
TenedOHHbIX, 3NEKTPUYECKMX NPOBOAAX,
CTOJIOBbIX CKaTePTAX, BEPEBKAX, PEMHAX U T .4,
B KkpaiiHem cnyyae 9TO MOXET MPUBECTU K
nageHuio NPeamMeToB Ha MoJl.

- Ecnm npnbop NpUMEHSIETCS HE MO HasHAYEeHIO

Unn HenpaewnbHO 0OCnyXuBaeTcs, To prpma
HE NMPUHUMAET Ha cebsl OTBETCTBEHHOCTb.

3apapHoe YCTPOWCTBO cTaHuum
npefHa3Ha4YeHo TONbKO AN  3apsaaku
aKKyMynsiTopos po6oTa.

- AkKymMynaTopbl poboTa 3apsxaTtb TOJbKO Ha

cTaHuum,
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KpaTtkoe onucaHue pa6oTtbl ¢ npudéopom

1. Co6patb po6ot RC 3000

3. Haukauunsa KOHTPOJbHbIX slamMnoyek (12)

12
o
©
3eneHblit | MoCTOSHHbIN CBET Pabouuit npovecc
MennexHoe muranme (BKN.: 1 Cex; BbIKN.: 4 Cek) Po6oT iLeT cTaHumio
BeicTpoe muranue (Bka.: 0,5 cek; Boikn.: 0,5 cex) 3apaanTb akkymynsTopsl
KpacHblii  cM. «HencnpaBHOCTI 1 MOMOLL B MX YCTPaHeH!», ¢Tp. 196
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OnemeHTbI ynpasneHua npubopa

CrtaHuug y6opoyHoro po6ota

1 OTkupHas pydka ans nepeHoCcku CTaHumm

2 YrnybneHvie ang OTKpbIBaHUS KPbILWKU GuUnbTpa

3 lMaHenb ynpaBneHns CTaHuum

4 Beoiknovatens ctadumm BKJT/BbIKJ

5 NcTo4HMK nHbpPaKpacHOro nanyvyexHus

6 OTBepcTue ypaneHus (oTcacbiBaHUsa) Mycopa

7 BbesgHas pamna ang y6opouHoro pobota
(Ons nopcoenmHeHns poboTa K CTaHLum)

8 KoHTakTbl AN 3apsaku akkyMynsiTopoB

9 CeTteBoii kabenb

MNaHenb ynpaeBneHusa ctaHuum (3)
A KoHTponbHasa namnouka (3enexas)
- napkoska poboTa
B Knonka napkoBku po6oTa Bki./Bbiki.
C KHonka BbiGopa npofomkmMTensHOCTM YOOopKM
D KoHTponbHag namnouyka (3eneHas)
- ybopka NpoooMXUTENBHOCTbLIO 3 Yaca
E KoHTponbHas namnoyka (3eneHas)
-ybopka NPoAOIXUTENBHOCTLIO 6 4acoB
F KoHTponbHasa namnouka (3enexas)
-ybopka NpoaoIXUTENBHOCTBIO 9 YacoB
G KoHTponbHas namnouka (3eneHas)
- «Pexum HenpepbIBHOM yOOpPKU»
H KoHTponbHag namnouka (kpacHas)
- «[lonHbIA dUNbTP»
J KHonka Tuxoro pexuma paboTbl
- Bkn/Bbikn (Ein/Aus)
K KoHTponbHas namnoyka (3eneHas)
- PaboTa B TXOM pexume

YG6opoyHblii po6oT
10 Knonka BknoyeHus poboTa
11 KHonka Bbik/to4eHus poboTa
12 JlamnoyHaa nHaukauma

(3eneHbln — paboTa / KpacHbIn - cOo
13 KoHTakTbl A1 3apsaku akkyMynsiTopos
14 AmopTtusartop
15 MNpuemMHuK nHdpakpacHOro nanyyeHus
16 LlleTka
17 [atumk nageHus (4eToipe)
18 Akkymynatopsl (LBa)
19 3anupatowme poivaru (ABa) gns pesepsyapa Mycopa
20 Kpebiwka pesepByapa Mycopa
21 Pesepsyap mycopa
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Mepen Hayanom paboThi

PacnakoBbiBaHMe npubopa

Mpwn pacnakoeke npubopa NPOBEpUTL Ero KOMMIEKTHOCTb. B cnyyae
0OHapYXeHUs Npu pacnakoBKE HEKOMMIEKTHOCTW W3OeNus uin
NMOBPEXAEHNIA, MONYYEHHBIX NPU TPAHCMOPTUPOBKE, Npocbba
HEMELIEHHO 06PaTUTLCS B TOPTrOBYIO OPraHn3auyio, NPOAABLLYIO Bam
[laHHOE n3penve.

Heo6GxoguMocCTb 3KONOrMYHOM yTUAM3aLMM ynakoBku npubopa
Matepuan ynakoBku NOANEXWUT BTOPUYHON nepepaboTke. JoN
Mpocbba He BbIbpachiBaTh YNakoBKY BMECTE C LOMALLHAMM %
0TXO4AaMK, a CAaTh €€ B MyHKT NpueMa BTOPUYHOTO ChipPbSi. <9

YcTaHoBKa Bbe3AHONW paMribl

- [lepxuTe BbE3OHYIO pamny B HAKIIOHHOM MOJIOXEHUN.

+ Hacapgute BbleMkM Ha KOpnyce CTaHUMKM Ha COOTBETCTBYIOLLME
3axBaThbl HA BbE3HON pamne.

+ HapaBuTb BEPTUKANBHO HA CTAHUMIO U HA BbE3OHYIO pammny, noka
coefvHeHve He 3adukcmpyeTcs.

YKasaHug Mo yCTaHOBKE CTaHLUU

PacnonoxeHve crtaHuum HeoOXxoauMmo BbibpaTth Takum 06pa3om,

4T06bl POHOT C BGONBLLION CTENEHbID BEPOSTHOCTU PETYASIPHO

nepecekas 6bl MHPPaKPaACHbIA Iy4 YNPaBAEHMS, YTO AaBano Obl emMy

BO3MOXHOCTb 6€3 3aTpyAHEHW BO3BPALLATLCS K CTaHLMM (CM. puC.

4an 4b).

- CTaHumio Heob6X0AMMO YCTAaHOBUTb POBHO,

— He KNnacTb HEMOCPEACTBEHHO Mepen CTaHuuei Kakux-nmbo
npesMeTOoB,

— He NpokKnafbiBaTb NEpen CTaHLMelh NPOBOAOB Mnn kabenen
(npenartcTByeT napkoske poboTa)

— CeTeBOl kabenb pasmatbiBaTb TOMbKO HA HEOOXOLUMYIO AJIVHY,

— OCTasbHOW CeTeBo kabenb NOBECUTb Ha KabenbHble KPIOKY,
006paTUTb BHUMaHUe Ha TO, 4T0Obl kabenb Gbin NPOMYLLEH Yepes
oTBepcTue kopnyca (puc. 3).

- BcTaButb BUSKy CETEBOrO Kabensi B PO3eTKy.

Cxema yb6OpKM OL4HOro noMeLLeHus

CraHupsa ycTaHaBnMBaEeTCS B ONPeAeneHHOM NOMELLEHNN, B KOTOPOM
HeobxoaMMO NPoM3BECTM YOOPKY (puc. 4a).

HacTtpoiika Ha pa3Hble pas3Mepbl NOMELLEHWI BO3MOXHA NyTEM
BbiGOpa NPOAONXMTENBHOCTM YyOOpKK (CM. cTp. 192 «Bribop
MPOAOIIKUTENBHOCTI YOOPKU»).

Cxema y6opku aTaxa

13 opgHoi 6asuncHol noauumm poboT yornpaeT HECKONIbKO KOMHAT
(puc. 4b).

YkasaHue: Ecim ycTyn nepexona Mexay KoMHatamy coctaBnisiet 2
n 8 oM, poboT, kak npaBuio, Cbe3XaeT BHU3, HO HE MOAHUMAETCS
BBEPX.

BHuMaHuwe: BHyTDEHHWE Yriibl B ranepesix v Ha Cryckax SEeCTHUL
JOJXHb! ObITh 3aLUMLLEHbI, €CIN BbICOTa Npoe3aa nos nopy4HIMu
cocrasnset 6onee 10 cm.
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Puc. 2 YcTaHoBKa BbE34HOW pamnbl
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Puc. 3 YcTaHoBka cTaHumu

Puc. 4b: Cxema ybopku aTaxa



AkcnnyaTtauua npubopa

MomroTtoBka K paboTe
A\ TMpu skennyataumm poboTa He OCTAaBNATb Ha MOy Nperpag, Ang ero padoTsl.

Mperpapoii MmoryT, Hanpumep, ObiTb: He aBngaioTca nperpapamu, Hanpumep,
- rasetbl, KHUMW, XypHasbl, Oymara, cneayowme npeameTbl:
— 04exXAa, UrPYLLKKX, KOMMNAKT-ANUCKH, — OTAENbHbIE NPOBOAA WNK kabenu,
— NONNSTUIEHOBbIE NAKETHI nexatlyue B NOMeLLEHNN,
— OYTbKK, CTaKaHbI, — [BEpHblE NOPOru BeICOTON A0 10 MM,
— 3aHaBECKU, KacaloLpmecs nona, - Gaxpoma Ha KoBpax AJIMHON MeHee
— KOBPWKM B BaHHbIX KOMHATaXx, 10 cm.
BknioyeHune npubdopa
+ BiuiounTe cTaHumio (nepeknoyartens 4).

3aropaetcsi KOHTPO/IbHAs namnoyka «Pexum HernpepbIBHOM

paborsi» (G).

MocTaBuTb poOOT Nepes, CTaHLMEN Ha nos.

- BxntounTb poboT (nepekntoyatens 10).
Po6oT HanpasnsieTcsi cHaYana K ctaHumu, 4Tobbl OYUCTUTH
pesepByap Mycopa v NPOBEPUTL YPOBEHb 3a80SAKV akKyMyJISITOPOB;
B C1y4ae HeobXoaMMOCTY akKyMyisSTopb noasapsxatorcs. [llocne
3TOro POBOT HAYMHAET yOOPKY.

NHpukauma KOHTponbHbIX namnoyek (12)

Puc. 6 BknioyeHne pobota

3eneHblit | MoCTORHHbIA CBET Pabounit npouecc
MepnneHHoe Muranve (Bkn.: 1 cek; BbIki.: 4 cek) |Po6OT ULLET CTaHLto
BeicTpoe muratve (Bkn.: 0,5 cek; Boikn.: 0,5 cek) | 3apsanTb akkyMynsTopb!
KpacHblid | cM. «<HencnpaBHOCTM 1 MOMOLL B VX YCTpaHeHuu», ctp. 196

BknioyeHne npubopa nocne AAUTENILHOrO NPOCTOS
Mpubop He paboTaeT NpPU BKIIOYEHUN €r0 C Pa3PSKEHHbIMU
akkymynatopamu. B aTom cnydae ans BkitodeHus npubopa cneayet
chenatb CneayioLLee:
MpucTaBbTe POOOT K CTAHLMM U NPUXMUTE 3apSHbIE KOHTaKThI
po6oTa Ha 60 cek. K 3apsaHbIM KOHTaKTam CTaHLuu (puc. 7).
lpuv aTOM O4MLLaETCH pe3epByap A/ Mycopa.
- Mocne aToro yctaHoBuTE POBOT NEpes, CTaHUMEN Ha PaCCTOSHUM
50 cm u BknounTe ero (kHonka 10).
Po60T caMOCTOSITE/IbHO BLE3XAET B CTAHUMIO U 3aPSXAETCSs.
3apsaka akkymynsaTopos gmtces npubs. 60 MUHYT.

Puc. 7 BknioueHne npubopa nocne
LNNTENBHOTO NPOCTOS

BoiknioyeHne npubopa
B cnyyae He06X0AMMOCTN HEMEAJIEHHOIO NPEKPALLEHMUS YOOPKYM 1
nomeLleHns poboToM nnan nepeHeceHns paboT B apyroe

NOMELLIEHME CrieayeT NoCcTynaTh cneaytowym 06pa3om: .
+ CHayana BbiknouuTe poboT (nepekntoyatens 11),

* NOCNE 3TOrO BLIKMIIOYUTE CTaHUMIO (Nepeknoyatens 4),

PekomeHagauus: B cnyyae, ecnv Bbl He 6yaete ncnons3osats RC
3000 B TeyeHue AANTENLHOrO BPEMEHU, Mbl COBETYEM
npeaBapuTesIbHO NOJIHOCTLIO 3aPFANTL ero akKyMynsTopsbl.
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SkcnnyaTtauna npubopa

Mapkoeka po6oTa

Ecnu po6oT pomkeH npepsaTb YOOPKY NOCNE CnenytoLeii 3apsaku
aKKyMyNTOPOB, TO CNEAYET NPOW3BECTY CEAYIOLLNE AEACTBUS:
HaXxmMuTe KHOMKY «MapkoBka poboTa» (B).

KoHtponbHas nammnoyka «lapkoBka poboTa» (A) 3aropaercsi.
IMocne Bo3BpaLLeHus Ha CTaHLMI0 POOOT 0YMLLAEeTCsl OT COOPaHHOro
mycopa n 3apsxaetcs. [locne aToro poboT ocTaHaB/IMBaeTCs B
BbIK/IIOYEHHOM COCTOSIHUM NMEePes CTaHUMEN.

Puc. 9 Mapkoeka po6oTta

BbiGop NpoAOMKMTENBHOCTU YGOPKY

Ecnm poGoT fomkeH paboTaTth TONBKO B TEYEHNE

ONpPefEeneHHoro BPEMEHU, TO HEOOXOAMMO CAENaTh CNeayioLLEe:

- Haxwumaiite Ha kHonky «C», noka He ByaeT ycTaHOBNEHa Xenaemas
NPOLOMKUTENBHOCTL YOOPKM (CTaHAAPTHAs HACTPOKA:  PEeXUM
HENPEPLIBHOWN YOOPKMU).

Puc. 10 Bbibop npoaonxutensHocTv
HaXaTb OAWH Pa3 - NPOA0IKUTENIbHOCTb y60pKl/I yGopkn

- 3 yaca; ong noMeleHuin MeHee 45 m?;

HaxaTb [iBa pasa - NPOAOIKUTENBHOCTb YOOPKM

- 6 yacos; ang nomeweHunii ot 45 m? go 90 m?;

HaxaTb TPU pasa - NPOAOCIKUTENIbHOCTb YOOPKM

- 9 yacos; ang nomewexuin ot 80 m? go 135 mM?%;

HaXxaTb YeTbipe pasa -CHOBa YCTAHABNMWBAETCH PEXUM
HEnpepbIBHON YHOPKY.

HaunHaeTcs pexiim paboTsi C yCTaHOBIEHHOM NPOAOIKUTEILHOCTIO,
KOTOPbIN M0Ka3bIBAETCS KOHTPOJIbHOUM 1aMrioYkon. 10 ncteqveHnmn
YCTaHOBJIEHHOI0 BpeMeHu yb6opkun pobOT, MOCAE OYUCTKM
pesepByapa Mycopa 1 3apsaKky akKyMysiITOpOB, B BbIK/TIOYEHHOM
COCTOSIHUM OCTaHaBMBAETCS Nepes CTaHUMEN.

PaGoTta B TUXOM pexume

[JaHHbIii pexxum 0COBEHHO NPUroseH s paboThbl B HOYHOE BPEMS!

WM B NPUCYTCTBUAN JIIOOEN.

+ Haxmute Ha KHOMKy «Tuxuii pexxum paboTsl» (J).
3axvraeTcs KOHTPOsbHas namnoyka «PaboTta B TUXOM PEXUME»
(K). CraHums B Te4eHne 8 4acoB rpu yMeHbLIEHHOM yPOBHE LyMa
M CO CHXKEHHOW MOLLHOCTbIO MPOU3BOAMT Y1CTKY poboTa. [locne
3TOro CTaHUMsi BO3BPALLAETCS B HOPMaJsIbHbIA PEXUM PabOTbI.

Mporpammbl ABMXEHUS

Bbibop nporpamMmbl ABMXEHWS OCYLLECTBNISIETCS aBTOMATUYECKU C
MOMOLLLbIO IaTYMKOB, HaxXOASLLUMXCA B pe3epByape AN Mycopa, B
3aBMCUMMOCTM OT Pacno3HaHHOW cTeneHusarpssHeHnus. Pobot
pacnonaraeTt 4YeTblpbMs NpOrpammamMu ABUXEHUS, C MOMOLLbIO
KOTOPbIX OH HAaCTPauBAETCA HA PA3NMYHbIE CTEMEHU 3arpsi3HEHUs!
nona. Yem rpsisHee non, TEM UHTEHCMBHEE POOOT NMPOBOAUT €ro
4nCTKY. [NpU HE3HAUUTENBHOW CTENEHU 3arPsSI3HEHUS YCTAHABIMBAETCS
nporpamma asuxeHns Ne 1.

Puc. 11 Pabota B Tvxom pexvme

1. Mporpamma auxeHust Ne 1 — 0BblyHas ybopka:
- paboTa ¢ MpoxoAamu Mo MPUHLMMY CNy4aliHOCTK Ha 0BbIYHON CKOPOCTH,

2. Mporpamma asmxenns Ne 2 — oTAeNbHbIN 3arpsi3HEHHDBIA Y4acTOK NOBEPXHOCTHU:
- MEAJIEHHBIV POX0A Yepesd 3arps3HEHHbIN y4acTok,

3. Mporpamma aswxkeHus Ne 3 — oTaenbHbli, 6osiee CubHO 3arpsi3HEHHbIN y4aCcTOK MOBEPXHOCTU:
- MeAJIEHHBbIV POX04 Briepes/Ha3as Yyepes 3arpsi3HEHHbIN y4acTok,

4. nporpamma aunxeruns Ne 4 — CuIbHO 3arps3HEeHHbIN y4aCcTOK 3HAYUTENBHOW NAoLWaan:
- MeJJIeHHble 3Be31000pa3Hble, PACXOAALIMECS lyYamMun MPOXOAbl B BUAE 3BE3Mbl YePE3 3arpsi3HEHHbIN Y4acTok.

192 — Pycckuii



(i)

e B N < N = B =0 I =2 I )

A

CraHuus

3ameHa GpunbTPOBANBHOrO MELLKA CTaHLLMK

OunbTPOoBabHLIA MELWOoK HE0OXOAUMO 3aMEHSTb, EC/IN 3aXKMraeTcs
namnouka «MonHbin dunbtp» (H).

OTKpBITb KPBILLKY GUNbTPa,

* BbIHYTb 13 Aepxatens GuabTPOBA/bHbIA MELLOK, NOTSAHYB ero BBEPX
3a creLumanbHblii 93bI40K, PUALTPOBASbHLIA MELLOK MOXHO YAUUTH
BMECTE C APYrMU AOMALLUHUMM OTXOLAMU,

BCTaBUTb 0 YNOpPa B AEpXaTesb HOBbIN GUbTPOBAANbHbIN MELLIOK,
BHuMaHue: He BKkJo4aTbh nNpubop 6e3 ¢GunbTpoBasbHOIrO
meLuka!

3aKPbITb KPBILLKY dunbTpa.

CoBeTbl U pekoMeHAaauum

HabGniopaitte 3a po60TOM Npu NPOBEAEHUM UM NEPBbIX YOOPOK. ECnn B noMeLeHnn nmetoTcs
nperpazbl UM NOMexu, KOTopbie POOOT HE MOXET NPEOAONETh, TO TaKWUe NPErpapl U NOMexu
MOXHO CBOEBPEMEHHO yaanuTb BO u3bexaHue HexenaTeNbHbix nepeboesB B ybopke
noMeLeHmns.

Mepepn Hayanom ybopku nomeLLeHns He0OX0LMMO NPUBECTM €ro0 B NOPSA0K, yopaTth nexaiiye
Ha nony npeameThl.

Kabenu, BEpPEBKU, 3aHABECKMU Heob6xoaMMO noaBa3aTb WUan 3aKpPEennUTb noBbillE, 4yTOObI
n3bexartb UX CTACKMBAHUS BHU3.

Mpu nnaHupyemom npocTtoe npubopa Ha cpok Gonee 4 mecsaueB obpaTuTb BHUMAHWE Ha
MOJIHYIO 3apSIAKY ero akkymynsiTopoB.

Ecnu Bbl HaMepeBaeTeCb rOBOPUTL NO TeNEPOHY AN CMOTPETb TENEBU3UOHHbIE NEPEAYU
BO Bpemsi yOOpKM NoMeLLeHnii pob0TOM, YCTAHOBUTE CTAHLUMIO B TUXUIA PEXUM paboThl.

Mpu ybopke KOMHAT ABEPU B KOMHATbI LOJIXHbI ObITb 3aKPbIThI.

Mpwn ybopke aTaxein cnegyeT no3aboTuTbCs O TOM, 4TOObI POOOT HE OKa3anca 3a ABEpblo
aTaxa.

Havnbonee noaxoasLiIMm MOMEHTOM LS BbIkNO4eHUs pob0Ta, C LieNblio ero nepeHoca B Apyroe
MECTO, ABNSETCH MOMEHT €ro HaXOXAEHWS HA CTAHLMM AN 3aPSAKY (MOCNEe YUCTKM pe3epByapa
Ans mycopa).

Yxon u TexHnyeckoe obcnyxusaHue

Mepen npoBeaeHreM Mobbix PabOT N0 TEXHUYECKOMY OOCNYXMBAHWIO CNELYET BbIKOYATh
CTaHumio 1 poboT!

Habop 3anacHbix GuUnbTPOBaNbHBIX MELLKOB: 5 HUNbTPOBASBHBIX
MELLKOB, 1 3aLWMTHbIA GUILTP MOTOpa HOMEp 3akasa: 6.904-257

3ameHa 3awmTHOro ¢unbTpa MoTopa 3apaAHOI CTaHLMK

- ocne 3ameHbl 5 GUALTPOBANbHBLIX MELLKOB CNeAyeT Takke
3aMEeHSITb 3aLLMTHBIN GUALTP MOTOPA (HAaX0AMUTCS B KOMMEKTE
Habopa 3anacHbIX GUILTPOB).

Puc. 15 3amena 3awmtHoro ¢punbtpa
moTopa
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Yxon v TexHu4yeckoe obcnyxuBaHue

PooOoT

Yuctka konec
+ Mounctnte paboyyio NOBEPXHOCTb KONEC B Clly4ae, €CNU OHa
3arps3HMNach.
(i) Ha paGoyeit NOBEPXHOCTM MOTYT HAXOAMTLCH YACTULLLI FPA3U
(Hanmpumep, Necok) M 3aTemM OHW MOryT NOBPEAuUTb
YYBCTBUTEJNIbHYIO FNAAKYI0 NOBEPXHOCTb Mona.

Bce pabotbl N0 TexHM4eckomy obcnyxuBaHuio poboTa cnepyet
Ha4MHaTb CO CNIEAYIOLLYX LIAroB:

OTKpbITb pe3epByap Ang Mycopa,

* MPOYUCTUTL POOOT Ha CTaHLMK,

* MONOXWUTb POOOT Ha MATKYIO NOAKNAAKY,

+ OTKPbITb 3anMpaioLLImMe pblyary pe3epeyapa 4jis Mycopa,

* CHSATb KPBILLKY pe3epByapa ang Mycopa,

NPOYUCTUTb NNOCKUA GUNbLTP,
Mpu kaxzaoi cMeHe GUALTPOBANILHOMO MeLlka He0BXOAMMO Takxe
NPOYMLLATDL NAOCKUIA GUALTP.
+ [Ins 3T0r0 BbIHYTb NNOCKUIA GUALTP U3 pe3epByapa ans
mycopa,
* MIOCKUIA GUNLTP BBITPAXHYTb MM OYUCTUTL HEGONBLLION LLLETKOW,
- YcTaHOBMTE 06paTHO MNOCKMIA GUAbTP, 4TOObLI NMokasaTb Pue. 18 Chsmb n npouvcTuts nnockuii GuabTp
HanpaeieHWe MIaHky pblyara 3aMKOBOr0 YCTPOMCTRA.

BblHMMaHue LWeTKun

-+ CHayana oTKpbITb pe3epByap aas mycopa (cm. ctp. 194),

* 3aTeM BbITALWLMTD LLETKY U3 NPaBoi Hanpasnsiowen (1),

* MOCne 3TOro BbITALLMTL LLETKY U3 GOKOBOro Aepxatens (2).

Yucrtka weTku

3arpsa3HMBLLIASCA LETKA YACTUTCA aBTOMATUYECKU NPY KaXKAO0W YACTKE  Pye. 20 BeiyTs wetky

poboTa ctaHupeit. OcTaBLIMECS HA LLETKE BOJOCH! U HAMOTABLUMECS \)

Ha HEE HWUTWN MOXHO yAJIMTb BPYYHYIO: X

*+ paspesaTb BOMOCHI Y HUTU HOXHMLAMU BOOMb KPOMKU Cpe3a Ha
BaJInKe,

* YOAnuTb HAMOTaBLUMECS BONOCHI/HUTK.

1.

CmeHa LeTKn Puc. 21 OuncTuTe WweTky
Mpy N3HOCE LWETUHDI, LLETKY HEoOX0IMMO 3aMEHUTb.
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Yxon v TexHu4yeckoe obcnyxuBaHue

BcTtpoiika weTtkn
- BcTaBbTe LWETKY B AepxXaTenb C NeBOW CTOPOHHI (1),
+ HaxmuTe Ha WeTKy C KPoYKOM BHU3 U BMPaBO A0 dukcauum (2).

Yuctka AaTYMKOB MbUIU
+ YucTKy LaTHMKOB Mblv HEOOXOAYMMO NPOU3BOAUTL MSITKOMN TPSINKOM
WAN KNCTOYKOWA.

Bce paboTbl Mo TEXHUYECKOMY 0OCNyXuBaHWio poboTa cneayer
3aKaH4MBaTh CNEAYIOLLMMIA LAramu:

cobpaTb KpbILIKY pesepeByapa gna mycopa,

HaNIOXUTb KPbILLKY HA PE3epByap Ais Mycopa,
* 3aKpbITb 06 3aNMPAIOLLMX pblyara,

* HaXaTb JOMOJIHUTENBHO Ha KPbILLKY, 4TOOLI 06ecneYnTs
HaZEeXHOe 3aKpbITME Pe3epByapa s Mycopa.

3ameHa aKKyMynsiTopoB .

Heobxoanmo ncnonsb3o8ate akkymynsarops pupmsl KARCHER.

- BbiHYyTb ABa BMHTA Ha 000MX akKyMynsTOpax U BbiHYTb CTapble
aKKyMynaTopbl,

* BCTaBWTb HOBbIE aKKyMY/IITOPbI U 3aKPENUTL WX BUHTAMU.

Puc. 26: 3ameHa akkyMynsTopos

OkonorvyHasa yTuamMsaumsa akkymysisTopoB
AKKYMYnSTOpbl COAepXaT BEWecTBa, nonagaHue KOTOpbIX B
OKpYyXatoLLylo cpefly He fonycTumo. [o3aToMy Mbl Mpocum Bac

cAaBaTb MW YTUAN30BATb akKyMyNSTOPbl YEPE3 COOTBETCTRYIOLLMNE

cucTembl cbopa nofo6HbIX OTXOA0B. NiMH
Heo6xoamMMoCTb 3KOJIOrMYHOW yTUAM3aLMKM cTaporo npubopa

- CHayana cHummuTe 063 BCTPOEHHBIX aKKyMyNsTopa. JoN
Crapble npubopbl COAEPXaT LEHHbIE YTUIM3MPYEMbIE MaTEPUasibl 1 % <9
BELLECTBA, MOA/EXALLME CAAYE B NYHKT MPUEMA BTOPUYHOTO ChIpbS.

MoaToMy Mbl MPOCWM BaC CAABATb WM YTUI30BATL CTapble NPUOOpPLI

4yepe3 COOTBETCBYIOLLME CUCTEMbI cOOpa NOA0OHbIX OTXOAOB.
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HencnpaBHOCTU M NOMOULb B UX YCTPAHEHUM

WMHankauma KOHTPONbHbIX flaMmnoyek (12)

3eneHblli | 0ObIYHbIN PeXM paboTbl
KpacHbli1 | 6bicTpoe MuraHue (Bki.: 0,5 cek; Bbiki.: 0,5 cek) | poboT 3acTpsn
KpacHbiil | MmeaneHHoe Muradue (Bki.: 1 cek; Bblki.: 4 cek) | poboT 3arpssHeH
KpacHbil1 | [OCTOSIHHbIA CBET 00paTnTbCs B Cy0y CEPBUCHOrO 0OCNYXMBaHUS
MpoGnema Unpukauma |[MocnepctBus YctpaHeHue
PoGoTt He MoxeT Havin |BbicTpoe Po6GoT Bbiknto4aeTcs Ecnmn BO3MOXKHO, nepectaButL Meberb;
BbIXO, U3 HALLMEDENN  |MUraHve [0CTaTh POOOT 13 MEOGENBHOM HUALLIA,
KACHOM BbIK/TIOHUTL 1 CHOBA BKITIOHUTL €ro
NIaMIOHKA
MebGenb ¢ oTnornm BbicTpoe PoGoT Bbe3KaeT Ha BbIknto4mTb POOOT 1 CHATL €ro C
NOOBEMOM MUraHvie nperpagy 1 3acTpeBaeT nperpaapl, Ha KOTOPOIA OH 3aCTPs
KPaCHOM
JIAMIOHKA
Po6oT 3acTpsn nog, BeicTpoe Po6oT BbIknioHaeTcs n BbIknio4nTs poBOT 1 0OCBOOOOMUTL Er0;
OOHUM U3 NPeaMeETOoB MUuraHue HaxoouTCe B peXXnuve NnoCcTaBUTb CHOBA Ha rnos 1 BKITIOYUTb
nomMatLHeln mebenu KpacHOMN FOTOBHOCTU
JIAMIOHKA
PobGoT 6e3 NpyimHbI ObicTpoE / B ueTtky pobota nonanuv PoGOT BbIKIOHUTL, MEPEBEPHYTL U
OCTaHaB/IMBAETCA MeajIeHHoe HE3aKPErvVieHHbIE NPEOMETDI, |OCTOPOXHO BbIHYTb MPEOMETHI,
rnocpeoy MOMELLEHUS  [MUraHve KOTOpble 320MoKMPoBaN GnoKVpytoLLYiE LLETKY, B Ka4ECTBE
KPACHOM LLETKY NPenMeToB, CNOCOOHBIX 3a0N0oKMPOBaTL
JIAMIOHKA LLETKY, MOIYT BbICTYMNaTh: UMPYLLKA,
npeameTbl Ooexapl, ...
I&uecTBO YOOPKIN MeOfieHHoe PesepByap ons mycopa [MpovisBeCT YMCTKy pe3epByapa s
YXyALLBETCS, MyCOp MUraHve MOSOH mycopa: Ctp.
OornbLLE HE CODMPAETCSA |KPaCHOM
JIAMIIOHKA
MeajiIeHHoe LLleTka CWIBbHO 3arpasHeHa  |NPOVSBECTU HYUCTKY LLETKM WM €€ 3aMEHY
MUraHne W1 N3HOLLEHA 3
KPACHOM
J1amMroYkm
MenyieHHoe LLleTka 3abnokwpoBaHHa OCTOPOXXHO BbITALLKTH U3 LLETKU
MUraHvie GroKVpyIoLLYIE e€ NpeaMeThI
KPACHOM
J1amMroykm
MenfieHHoe LLleTka Bbuta HenpaBwibHO | MoOBEPUTL MONTOXEHNE LLETKM
MUraHvie BCTaB/ieHa
KPACHOM
JamMro4Hkm
MenfieHHoe BcacbiBaiolLee otBepcTvie | MpoBEpUTL BCachiBatOLLEE OTBEPCTVE
MUraHve CTaHLWN 3aCOPEHHO CTaHLWN 1 B CrlyHae oBHapy>eHVs 3acopa
KPACHOM MPO4UCTUTL
J1amMrno4Hkm
PoGoT HepaBHOMEPHO  (MenieHHoe HepaBHOMepHas yoopka MNogoGHas MaHepa ABVPKEHUA ABNAETCA
[BVDKETCA MO MUraHve HOPMaJTbHOM Ha KOBPOBBIX MOKPbLITUSIX C
KOBPOBOMY MOKPLITUIO,  [3€/1EHOI BbicoTOM Bopca 6onee 20 mm Mprbop He
Ka4asiCb BBEPX - BHU3 J1IaMroykn ABNAETCA HEVNCNPABHBLIM
PoGoT HEe MOXET HaTU |MeaieHHoe CTraHums pacronoxeHa B Halit HoBOE pacronoXeHvie ansi CTaHUMN.
CTaHLWIO MUraHve MOMELLEHMN (cm. «YiazaHus Mo YCTaHOBKE )15
3eneHon HeGnaronpuaTHO CTaHUMN»)
NaMIIOHKA
Po6ot He MenieHHoe Po6ot He noapepraeTcs [MpoBepuTbL NONOXEHU
COCTBLIKOBBLIBAETCS CO  [MUraHie yuCTKE € KPbILLK/ pe3epByajpa Mycopa,
CTaHuven 3eneHon YCTaHOBUTL CTaHLWIiO Gonee poBHO
NaMIOHKA
B poGoT ronas cbipoii LLetka n dunstp podota BbIHYTb LLETKY 1 GWILTP 13 podoTa 1
MyCOp CTaHOBATCH JINNKMM OCHOBATENBbHO MX NPo4UCTUTL (CTP. 11),
VICMOJNBL30BaHME MOKPOro GuwisTpa B
poboTE HE AOMyCKAETCS.
Bo Bpems paboTtsl I&4ecTBO YOOPKN NIoxoe, LLleTka poGoTa He BCTaBneHa
poGOT 3DAET HagniexalLyim 06pasom. Beikniounts poboT
CKPEXKELLYLLN 3BYK 1 NPOBEPUTL NOSTOKEHWE LLETKN
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HeucnpaBHocm U NOMOLb B UX YyCTPAHEHUn

MpoGnema Unpukauma (Mocneacteus YcTpaHeHue

Mnoxov pe3ynsrat LLieTit SHOLLEHBI 3ameHuUTb LLETKN

OHUCTIN.

PoGot 3abnokmpoBaH  |CraHus: Bece (Mo okoHuYaHum BpemeHn Yoanums GnokpytoLLWi NpeamMeT.

Ha CTaHLwm win cBETOOMOOpl  |3apsaKv poboT OcTaeTcs BbIKTI04UTL CTAHLMIO Y CHOBA BKIKOHUTD,
NoBpPEXOeH Muralot CTOATb HA CTAHLIMW. 00paTUTLCH B CEPBUCHYIO CIYXOy.
BHelLHee nwin CraHuys: Bce 00PaTUTLCS B CEPBIICHYIO CIy>X0y
BHYTPEHHEE KOPOTKOEe  |CBETOAMOap!

3aMblkaHVe UH MuratotT

3aPsaHbIX KOHTAKTOB

TexHnyeckue gaHHbie

CraHuus:

Pabouee HanpsxeHue: 220-240 B
BcacbiBaioLas MOLHOCTb: 600 Bt
YpoBeHb wyma (Tuxuid pexxum): 60 (54) nb(A)
OunbTPOBANBHBIA MELLIOK: 2 n
rabapuThbl: 500 x 250 x 230 MM
Bec: 5,8 kr
PoGor:

MowHocTb akkymynatopoB (NiMH): 1,7 A/
Pabouee HanpsxeHue: 12 B

Bpems yoopku

3a 0OHY 3apaaKy akKyMynsTOpOB: 60 MuH
Bpemsa 3apspku akkymynatopos:  10-20 mMuH
Pesepsyap mycopa 02 n
rabapuThbl: 2280 x 105 mm
Bec: 2,0 kr

FapaHTUa

B kaxpon ctpaHe AelCTBYIOT COOTBETCTBEHHO
rapaHTuinlHble  yCNnOBUS, n3naHHble
YMOJIHOMOYEHHO OpraHusauyein cobiTa Hallei
NPOAYKUMN B OAHHON CTpaHe. Bo3Hukaowme B
TEYEHNE FaPaAHTUIAHOIO CPOKAa HEUCMPABHOCTU
ycTpaHstoTca GecnnaTtHO B cly4yae, ecnu
npu4nHON sBnseTcs pedekT B marepuane umm
NPOU3BOACTBEHHbIN Bpak.

B cnyyae BO3HMKHOBEHUS MPETEH3UI B TEHEHNE
rapaHTUIHOrO Cpoka Npocbba obpaLLaTbCs, mes
npu cebe KOMMNEKTYIOLLME MPUHAASIEXHOCTU 1
4yek O MOKymKe, B TOPrOBYK OpraHuM3aumio,
npoaasLluyto Bam npubop unu B GanxaiLLyio
YNOJNIHOMOYEHHYI0O  CcNnyXx0y CEepBUCHOrO
obcnyxvBaHus.

3aqBJjieHue 0 COOTBeTCTBUU
Hopmam EC

HacToawmm Mbl 3asBASEM, YTO HUKEYKA3aHHBIN
nprbop MO CBOEI KOHLENUMU U KOHCTPYKLMK, a
TaKxKe B OCYLLECT BIEHHOM W OMYLLEHHOM Hamm K
NPOAAKE UCTIONIHEHUN OTBEYAET COOTBETCTBYIOLLIMM
OCHOBHbIM TpeboBaHuaM no 6e30MacHOCTM 1
3[10pOBbi0 cornacHo aupektueam EC. JaHHoe
3asBneHne TepPSET CUITy B Clly4ae HEOrOBOPEHHOrO
C HaM1 M3MEHEHUSs, NPOU3BEAEHHOIO B Mpubope.
WUzpenue: RC 3000

Tun: 1.269-xxx

Mopnexawme npumeHeHuno aupekTuebl EC:
2006/95/EG

2004/108/EG

MpuMeHeHHble rapMOHU3NpPOBaHHbIE
CTaHAapTbl:

EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005

EN 50366:2003 + A1:2006

MoanucbiBaoLLmMe LA AECTBYIOT MO MNOPYYEHUIO
1 Ha OCHOBAHMM MOHOMOYUIA, MPEA0CTaBNEHHBIX
npasneHneM GupMmbl.

7 I/ Yesec
.Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Yacto 3apaBaemsblie BOMNpoOCbl U OTBETbl HA HUX

Ha kakux nokpbiTusix po6oT MoXeT
NpUMeHaTbCa?

Po60T MOXET MCMOMb30BaTLCA Ha BCEX
pacnpoCTPaHEHHbIX MOKPBITUSX, K MPUMEPY,
KOBPOBbIX MOKPBITUSIX U TBEPAbLIX MOKPLITUSAX
(kepammyeckas nanTka, napkeT u T.4.). Ha
KOBpax ¢ AJiMHHbIM BOpcoMm (6onee 20 mMm)
[laHHbI/i NPMOOP MOXET NPUMEHSITLCS TONBKO C
orosopkamu. [MoasuxHas nogmeTatoLLas
KPOMKa aBTOMATU4ECKM HACTPAUBAETCS Ha
pasnnyHble BUAblI MOKPLITAS A5 NOJOB.

flBnsetca nu npobnemoii YNCTKA MOJIOB MOA,
mebGenbio?

HeT. Bnarogaps KOMNakTHOM 1
HU3KOMPODUILHON KOHCTPYKLMK pobOT B
COCTOSIHUM NPOW3BOANTL YOOPKY TakXe U Moz,
mMe6enbio, HanpUMeEp, NoJ, KPoBaTbio, COdOi
nnu wkadbom.

Kakum obpazom poGoT goctaenser
coOpaHHbIii Mycop K cTaHuun?

Po6OT OCHaLLEH MyCOPHbLIM PE3EPBYaAPOM,
KOTOPbIA PErYNSPHO YNCTUTCH CTAHLMEN.

Kakum o6pa3oM cTaHuus HakanaveaeT
mycop?

Cob6paHHbIii Mycop HakannMBaeTCs B CTaHUMK B
006bI4HOM PUNBTPOBAILHOM MELLKE
(BMecTuMOCTbIO 2 n).

NHTepBanbl CMeHbl GUAbTPOBAbHLIX MELLKOB
pasnuyHbl, 0 HE0OXOAMMOCTY 3aMEHbI
GUNbTPOBANBLHOMO MELLKA NONb30BaTENb
npubopa CBOEBPEMEHHO UHPOPMUPYETCS
MHOMKaUMEn Ha gucnnee.

Ckonbko Mycopa poGoT MoXxeT cobpaTb?
BmectumocTb pesepByapa Mycopa [0CTaTouHa
NSt paboThbl NPOAOIKUTENIBHOCTBIO B OJIMH Yac
npv OBbIYHON CTeneHn  3arpsisBHeHHocTH. B
CNyyae npexAeBPEMEHHOMO 3anoHEHUS
pesepsyapa pobOT NPOCTO BO3BPALLAETCS
paHbLUe K CBOEN CTaHuuM, 0CBODOXAAETCS OT
COLEPXMMOrO 1 NpofomxaeT paboTatb.

Kakum obpasom po6oT cobupaet mycop?
MeTomoM NoAMETaHUs, CONPOBOXAAIOLLEroca
BCacbiBaHMeM, Mycop cobupaertcs B
pesepsyape poboTa.

MoxeT nu poGoT 6e3 npucmoTpa
nNpou3BoAuTb YOOPKY KBapTUpbl/aoma?

[a, 970 BO3MOXHO 063 Kakux-n1mbo OCNOXHEHWIA.
Po6oT g9BngeTcs aBTOHOMHOM,
caMo06ecneymBaloLLLENCs CUCTEMON, EMY He
TpebyeTcs yxona, ero pesepeyap Ans Mycopa
OYMLLIAETCS CTaHUMen
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Ckonbko BpemeHu TpebyeTtca poboty ans
3apsaAKu ero akKymynsiTopoB U NpuBefeHus
ero B paboyee cocTtosiHue?

Bpewms 3apsaaku akkyMynsaToOpoB COCTaBASET OT
15 po 60 MuHyT, B 3aBMCMMOCTH OT TOTO
HACKOJ/bKO OblNM Pa3PAKEHBI AaKKYMYATOPbLI A0
X 3apsaaku. Mpu NepBOM UCMONb30BAHUM
poboTa emy HaBepHsika noTpedyeTcs OosbLle
BCEr0 BPEMEHM.

C kakoli ckopocTbio nepepsuraeTca po6ot?
CraHpapTtHas ckopocTb pobota — 20 cm B
CekyHay. B mecTax ¢ CunbHbIM 3arpsi3HEHNEM B
Lenax yecuneHus 4mcTawero addexra ckopoctb
YMEHbLLAETCS BABOE. JTO TaKKe NPOUCXOANT B
dasze KOHEeYHOro NPUONXKEHNUS K CTaHLUM B
uensix 6onee TOYHON COCTLIKOBKM C HE.

Kakyio nnowagpb (B M?) po6oT MoxeT
OYMCTUTb 3a Yac paboTbi?

Po6ot ounwaet oo 15 m? B yac. MHorue
y4acTKu, NPexae BCEro 4acTto UCNOJb3yemble
NpOoXoabl, NOABEPralTCs MHOrOKPATHON YMCTKE
B PA3/IMYHbIX HANPABNIEHNSIX.

OTkypa po6GoT 3HaeT, Koraa emMy Hy>XHO

BO3BpallaThCa Ha cTaHuuio?

Po60T BO3BpaLLIAEeTCs Ha CTaHLUMIO, KaK TONbKO
HanpsXXeHne B akKyMynsTopax onyckaeTcs Ao
ONPELENIEHHOrO YPOBHS UK NPV 3an0JHEHUN
pesepByapa Mycopa.

Kak gonro pnurtcsa yucTtka poboTta Ha
cTaHuumn?

YucTka pobota gamtcs npubnuautensHo 30
CEKYHZ.

Foe nporpammupyetca po6ot? Ha yto
HY)XHO oOpalwatbe BHUMaHue? Po6oT MoxeT
ObITb TOJIBKO BKJIIOYEH WM BbIKJIOYEH.

B ynpasneHus CTaHUWK CYLLECTBYET
BO3MOXHOCTb BbIGOpa NPOAOMKMUTENBHOCTM
y6opku. Kpome atoro, poboTy MOXET ObITb
[laHa KOMaHZa, 4TO NOCne CneayoLen
COCTBIKOBKM CO CTaHUMEN OH AOMKEH OCTaTLCA
Ha Hel (byHKUMS NapKOBKM).

Mo kakomy npuHUMNY po6oT
nepepsuraetca?

Po6oT gBuxeTCs Yepes NoMeLLEHNE Mo
NPUHUMMY CnyYaHoCTU. [pu HaTankMBaHWmM Ha
nperpagy OH U3MEHSIET HanpPaBAeHNe ABMKEHUS
noz, NPOV3BOMbHLIM YrAIOM U MPOAONXAET
[BUratbCa NPsIMO, NMOKA OH HEe HATONIKHETCS Ha
cneayioLLylo nperpagy.



YacTto 3apaBaemMble BOMPOCHLI U OTBETbl HA HUX

Kakumun BcnomoraTtenbHbIMU cpeacTBamMmu
pacnonaraet poGoT Ang npeogoneHus
nperpag?

C NOMOLLbIO 1ATYMKOB OT pacro3HaeT
NECTHUUBI 1, Takum 0O6pa3oM MOXET n3bexartb
nageHus ¢ Hux. bnarogaps cneuvansbHoi
nporpamme Aas npeoaoneHns 6axpombl KOBPOB
OH He 3acTpeBaeT B KOBPOBOW Haxpome. Yepes
HanpaeneHWE OBWMXEHWS NOA, PasnnNyYHbIMU
yrnamu OH crnocoOeH HANTU BbIXOA U3 Y3KMX
YrnoB.

Kakoi1 Bup pa6otbl Han6onee apdekTuBEH
Ang po6orta (NOKOMHATHO, B Lesnoit
KBapTupe)?

Hanbonee adpdekTmBeH NOKOMHATHbIN METOL,
paboThl, T.e. KOraa CTaHumMs U POHOT HAXOAATCS
B OZHOM nomeLleHun. bnarogapa atomy
9KOHOMUTCS BPeMsi 0OPaTHOro NyTU K CTaHLWK,
nons acddekTmBHoi paboTbl, Takum 06pa3om,
Hanbonee BbICOKA.

Mpu ybopke Lenbix 3Taxei CTaHums OOSKHA
HaxoauTbCS B LIEHTPE KBAPTUPbI, 4TOOLI po6oT
MOT NIErKO BEPHYTLCS K HEN.

CyuwiecTByloT 5iv npo6nemsl ¢ y6opkoii
YrIoB B NoMelleHUsx (umeet nu poGot
Kpyrnyio ¢opmy?)

HeT, HO NnocpencTBOM HenpepbIBHON yOOpKU
NPOLECC 3arpsi3HEHUS NMOMELLLEHWIA CUITbHO
3amepseTcs. Takum 06pasom HakannMBaHue
MyCcOpa B yrnax nomeLleHuin 3dHeKTMBHO
TOPMO3UTCS.

Y10 npoucxoauT Ha necTHUUax/BbiCTynax
(onacHocTb nageHus npu6opa)?
JlecTHuubl: PoboT paboTaeT 3a cyeT
OMNTUYECKMX JATYMKOB, KOTOPbLIE PACMO3HAOT
JIECTHWYHbIE MNIOLAAKN M JaloT PoOOTy CurHan
0 HEoOX0AMMOCTN U3MEHEHUS HaNpPaBneHus
IIBUXKEHUS.

BoicTynbl : Po60oT cnocobeH npeopnonesatb
TBEPAbIE BbICTYMNbI BbICOTOM A0 10MM, a Takxe
MSIrkve BbICTYMbI BbICOTON 10 20 MM B 0601X
HanpaBneHusIX.

BHumanume: He knacts v HE CTaBuTb Ha
JNIECTHULLY W YCTYIbl HUKAKUX HE3aKPEMIEHHbIX
npPeamMeToB (HanpuMep, raseTsl, NPEeaAMETb!
O4EX/bl), NOCKOJIbKY, Takum 00pa3omM, MOXET
ObITb NMoBpexaeHa QyHKUMS AaTYNKOB.

- onacHocTb nageHus!

Bo3MoXHbI nn npu y6opke NoBpexaeHus
meb6enu?

HeT, npu ybopke nomeLLeHunin Ha npeameTax
BHYTPEHHErO MHTEPbEPA NMOBPEXAEHWIA HE
BO3HMKaeT. CneayeT, 0AHAKO, Y4MTbIBATD, YTO

po6OT MOXET HaTaNKMBATLCS Ha JIETKME,
ObloLLmMecs NpeaMeThl, CABUraTb WX UK 32 CYET
TaHywerocst kabens copocutb ux ¢ Mebenu Ha
non (Hanpumep, TenedoH). B aToM OTHOLLEHWN
BaXXHO NOArOTOBUTL NOMELLEHWE ANS
1CMOoNb30BaHMs B HEM poboTa.

Kak pearupyioT Ha po6oT fomaluHue
XXUBOTHbIE?

Tak kak po6ot RC 3000 Tux B pabote n He
ABNAeTCqd NCTOYHUKOM YNbTPa3BYKa,

HeraTuBHOM peakunm AOMaLLHUX XXNBOTHbBIX Ha
npubop He oxupaetcs. Camo xogHoCTb poboTa
BbI3bIBAET OOJbLLEN YACTbIO BCErO TONBKO
HeaoBePUE XXNBOTHbDIX.

Ha yto cneayet oGpalwiaTtb BHUMaHMe,
Koraa B AomMe Haxoasitcs petu?

Ecnun B nomeLLeHnn, rae Haxoautcs poboT,
UrpaoT LETW, TO HE CNEAYET OCTaBNATL POOOT
6e3 npucmoTpa. MonbiTka AeTeli nokaTaTbCs Ha
po60oTE MOXET NMPUBECTU K MEXAHUYECKUM
noBpexaeHusm B npubope.

Moyemy B Toli K uHoOI cuTyauumn podoT
ocTaHaBnuBaeTca?

Po6oT cnocoBeH ToMbKO A0 ONpeneneHHOro
npefena camoCTOsATENbHO BbIOPATLCS U3
3anyTaHHbIX CVITy&LI,IAVIZ TakK, HarpoMoXxaeHusa
kabenei MoryT npmeectu k 6e3ycneLHomy
MaHeBpupoBaHuio npudopa. Ecnu ato
HaCTynaeT, TO Yepe3 HeKOTOPOoe Bpemst PObOT
Bblkto4aeTcs. MNpy 3ToM Ha POOOTE HauMHaeT
ObICTPO MUraTh KpacHas nlamnoyka.

Mpobnema nerko ycTpaHseTcs, ecim nocTaBuTb
po60T Ha CBOOOAHYIO NMOBEPXHOCTb, BbIKIIOYUTD,
a 3aTeM CHOBa BKJIIOYMTb ero. [locne aToro
poboT 6e3 npobnem NpomomKkaeT yoopky.

Kak npaBunbHO TpaHcnopTupoBaTb po6oT?
Bbl MOxeTe npunoaHsaTb poboT o6enmMu pykamu
C nona unu yxBaTuTbCs OLHOW PYKOMN 32 BbIEMKY
B MECTE HaXOXAEHNS LLETKMU.

Y10 npousoiigeT, ecnu poboT cobepeT
MOKpbIi Mycop?

3710 npuBOAMT K 3acopy dunsTpa. B atom
cnyyae Heob6X0auMO BbIHYTb GUNbLTP U3 poboTa
1 NPOW3BECTM YMCTKY punbTpa (CM. cTp. 194
«QumcTtka nnockoro ¢unbTpa).

Y10 npousoiiget, ecnu po6oT 3acTpaHeT B
Moe oTcyTcTBue?

Hudero ctpaliHoro cnyunTtbcs He Moxet. PoboT
OCTaHETCS CTOSATb HA 3TOM MECTE, U MHAMKAUMS
noaacT curHan o 3actpesaHum poboTa. Ecnu
namnoyka 6onblue He CBETUTCS, TO 3TO
rOBOPUTO TOM, YTO aKKyMynsiTOP bl CENU U
JOMKHBIObITH CHOBA  3aPSXEHbI.
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A Vigyazat!

Ne hasznalja az eszk6zt a hasznalati
utasitas tanulmanyozasa nélkul!

A mellékelt hasznélati utasitast érizze meg
késébbi hasznalatra, vagy a kovetkezd tula-
jdonosnak!
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Mikodés és munkamenet

Tisztelt Ugyfeliink!

Koszonjilk, hogy az RC 3000-es KARCHER
takaritogépet valasztotta!

Az RC 3000 egy a maganhaztartasok belsé
tereiben hasznalatos automata takaritogép,
amely barmely padléfellilet 6nallo, rendsze-
res, alapos tisztitasara alkalmas. Esz eszkoz
két részbdl all, egy bazisbol valamint egy
mobil robotgépbdl.

A robotgép energiajat akkumulatorok biztosit-
jak, és a véletlenszerliség elve alapjan mo-
zog. Amennyiben akadalyba utkozik, tetszés
szerinti iranyba megvaltoztatja a mozgasat.
Ezutan a kovetkez6 akadalyig egyenesen ha-
lad. A robot lapos felépitése lehetéve teszi,
hogy akar agyak, heverék vagy szekrények
alatt is kitakarithasson. A gépet optikai szen-
zorral (leesésvédelem) lattuk el, amely felis-
meri a lépcsOket, szintkilénbségeket, €s
megovja a leeseéstol.

A padlé kildnb6zd szennyezettségi szintjeihez
valé alkalmazkodas érdekében 4 eltéré pro-
gram talalhatd a roboton. A menetprogramok
iranyitasa a porzsakon talalhatdo szenzorok
segitsegevel - az eérzeékelt szennyezettségi
szintnek megfeleléen - torténik.

Egy toltéssel akar 60 oran keresztil mikod-
tetheti a robotot. A robot (Infra vevd) legkeve -
sebb 20 perc elteltével kezdi el a bazist részt
(infravoros ado) keresni. Ha a robot 60 perc
elteltével nem talalta meg a bazisat, automa-
tikusan lekapcsolja a takaritoegységet, és to -
vabbi 60 percen keresztlil csak a bazis kere -
sésére koncentral.

Az akkumulatorok toltése valamint a piszok
porzsakbol torténd kiszivasa a bazison torte-
nik. Itt egy filtertasakba (21) gydlik a felszivott
piszok. A toltésiidd leteltével a robot 6nalléan
elszakad a bazistol, és folytatja a takaritast.



Az On biztonsaga érdekében

Hasznalat

Az RC 3000-t kizarolag

- maganhaztartasokban megtalalhato textil- és
kemény padloburkolatok tisztitdsahoz hasz-
nalja.
Figyelem: Karmolasok elkerlilése érdeké-
ben nagyon érzékeny padléburkolatokon
(pl. puha marvany) kérjiik, el6szér préobal-
ja ki nem feltind helyen.

Az RC 3000-t ne hasznalja

- nedves padléburkolatok

- mosokonyha vagy egyéb nedves helyiségek

- lépcsdk

asztallapok, polcok

- pince vagy tetétér

- raktarak, ipari éplletek, stb. tisztitasara,

- valamint a szabadban

- ég0 vagy parazslo targyak (pl. cigaretta,
forro hamu) feltakaritasara.

Az RC 3000-t ne hasznalja

- robbanasveszélyes terekben

- olyan terekben, amelyekben a levegé éghet6
benzingazokat, illetve flitéolajat, higitot, oldos-
zereket, petréleumot vagy spirituszt tartalmaz

- olyan helyiségekben felligyelet nélkil, ame-
lyben égé tlz vagy nyitott kalyhaban parazs
talalhato

- felligyelet nélkil olyan szobakban, amelyek-
ben gyertya ég

- riasztoval vagy mozgaserzekeldvel vedett
helyiségekben.

VAN Biztonsagi eldirasok

* Az adott halozati feszlltség ertékének vala-
mint atipustablan megadott feszlltségiada-
toknak meg kell egyezniuk.

¢ Hasznalat elé6tt ellendrizze, hogy a halozati
kabel rendeltetésszerl allapotban van-e!
Amennyiben a kdbel nem hibatlan, ne hasz-
nalja az RC 3000-t!

* A halozati kabelt kozvetlenll a dugasznal
fogja meg, és ne a kabelnél fogva huzza ki
a fali csatlakozobol!

Soha ne fogja meg nedves kézzel a halozati
csatlakozot (aramitésveszély)!

Minden karbantartasi munka elétt tavolitsa
el a csatlakozot a dugaljbol!

A halozati kdbel cseréjét csak bejegyzett
KARCHER-Ugyfélszolgalat végezheti el!
Ehhez kizarolag eredeti HO5 VV- 2x 0,75
kabelt szabad hasznalni.

A gép javittatasat csak bejegyzett tigyféls-
zolgalattal vegeztesse!

Csak a gyarto altal engedélyezett tartozé-
kokat és potalkatrészket szabad hasznalni.
Az eredeti tartozékok és eredeti potalkatre -
szek garantaljak az eszk6z biztonsagos és
zavarmentes mikodéseét.

Ne hagyjon felligyelet nélkll gyerekeket az
RC 3000-rel, amikor az be van kapcsolva.

Ne felejtse el, hogy a robot bekapcsolta
(mUkodeés kézben megbotolhat benne)!

Ne alljon vagy 0ljon a robotra/bazisra!

Eléfordulhat, hogy a robot targyaknak neki-
Utkozik, és azok (asztalokon talalhaté targ -
yak vagy kisebb butordarabok) felborulnak.

A robot lelogo telefonzsinorokban, elektro-
mos kabelekben, asztalteritékben, zsinérok-
ban, években, stb. elakadhat. Kiugré eset -
ben ez a targy leesését okozhatja.

A nem rendeltetésszerl hasznalat vagy hibas
kezelés kovetkeztében keletkezett karokert
nem vallalunk felel6sséget.

A bazis toltéberendezése segitségével csak
a robotot szabad télteni.

A roboton talalhato akkumulatorokat csak a
bazis segitségével szabad feltolteni!
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Rovid bevezetés

1. RC 3000 felallitasa

2. RC 3000 beinditasa

3. A kontrollampak jelentése (12)

12
)
)
Zold Folyamatosan vilagit Takaritd menet
Lassan villog (be: 1s, ki: 4s) A robot a bazist keresi
Gyorsan villog (be: 0,5s, ki: 0,5s) Akkumulator toltése
Piros Isd.: Zavarelharitas c. fejezet 210 oldal
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Takaritéorobot bazisa

1 A bazis kihajthato fogantyuja, szallitashoz
Mélyedés a szlré feddjenek kinyitasahoz

Bazis kezelémezdje

Infravords ado
Leszivonyilas

NOoO Ok N

8 Toltécsatlakozok
9 Haldzati kabel

Bazis kezelémezéje (3)
A Kontrollampa (z6ld)

D Kontrollampa (z6ld)
E Kontrollampa (z6ld)
F Kontrollampa (z6ld)
G Kontrollampa (z6ld)
H Kontrollampa (z6ld)

J Halk izemmod gomb - Be/Ki

K Kontrollampa (z6ld)

Takaritérobot

10 Robot bekapcsolasa gomb
11 Robot kikapcsolasa gomb
12 Fényjelzések ( z6ld - Gzemben / Piros - hiba)

13 Toltécsatlakozok

14 Lokharitd

15 Infra vevo

16 Kefe

17 Leesés-érzékel6 (4x)
18 Akkumulator (2x)

19 Zardkar (2x) - Porzsak

20 Fed6 - Porzsak
21 Porzsak

Bazis kapcsoloja BE / Kl

Felfutorampa a takaritogep részére
(a bazishoz térténd csatlakozashoz)

- gép parkolasa
B Robot parkolasa gomb BE/KI
C Takaritas idétartamanak beallitasa gomb

Kezel6éegységek

3 oras takaritas

6 Oras takaritas

9 oras takaritas
Folyamatos takaritas
Szlrd megtelt

halk Gzem
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Elokészuletek

Kicsomagolas

Kicsomagolaskor ellenérizze, hogy minden alkatrész megvan-e!
Ha hianyt, vagy - a szallitas soran bekovetkezett - kart észlel,
azonnal értesitse kereskeddjét!

Kérjik azzal is védje a természetet, hogy a csomagolast a

megfelelé helyre dobja ki!

A csomagoloanyagok ujrafelhasznalhatoak. Kerjik azt QY

ne a haztartasi szeméthez dobja, hanem az ujrafelhas- % <9
znalhato hulladékok kozé!

Felfutorampa felszerelése

e Tartsa a felfutérampat ferdén!

* |llessze a bazis mélyedéseibe a felfutérampa pockeit!

¢ Bekattanasig nyomja lefelé a bazist, valamint a felfutérampat!

A bazis felallitasara vonatkozo utasitasok

zinlséggel tobbszor keresztezze az infrasugarat, hogy gond

nélkll visszatalaljon a bazishoz (Isd. a 4a és 4b abrakat)!

- A bazist vizszintes fellleten helyezze el!

- Ne tegyen semmi targyat kozvetlenil a bazis elé!

- Ne helyezzen kabelt a bazis elé (megakadalyozhatja a
dokkolast)!

- A halozati kabelt csak a szlikséges mértékig tekerje le!

- A maradék kabelt akassza a tartopocokre! Figyeljen arra,
hogy a kabel a boritonyilason keresztil legyen vezetve!

* Csatlakoztassa a halozati csatlakozot egy dugaljbal

Egy helyiség takaritasa

A bazist mindig a takaritand6 szobaban kell felallitani (4a abra)!
A kllénb6z6 meéretli szobakban térténd munkahoz allitsa be a
takaritasi idé kivant hosszat (Isd 206. oldal, ,Takaritas id6tar-
tamanak beallitasa”)!

Emeletek takaritasa

Egy alapfelallitasbdél tobb szobat lehet kitakaritani (4b abra)
Megjegyzés: Ha a szobak k6z6tt a klisz6bék 2 cm és 8 cm
k6z6tt vannak, a robot izemben rendszerint lefelé tud men-
ni, de felfelé nem

Figyelem: Galériaknal és Iépcsblementeknél a belsé sarkokat
biztositani kell, ha a korlat alatt az athaladasi magassag tobb
mint 10 cm.
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Uzemeltetés

Elokésziletek a takaritashoz

A\ A robot miikddtetésekor semmilyen akadalyt ne hagyjon a padlon!

llyen akadalyok az alabbiak lehetnek:
- magazinok, konyvek, ujsagok, papirok
- ruhak, jatékok, CD-k

- nylonzacsko

- Uvegek, poharak

- foldre l6go fliggdnyok

- flurdészobaszényeg

Nem jelentenek akadalyt pl.:

- egyedulallo kabelek a helyiségben

- max. 10 cm magassagu kliszObok

- 10 cm-nél nem hosszabb szdnyegrojtok

Uzembe helyezés
e Kapcsolja be a bazist (4-es kapcsold)!

A folyamatos takaritas (G) kontrollampaja vilagit.

* Tegye a robotot a bazis elé a padlora!
¢ Kapcsolja be a robotot (10-es gomb)!

A robot el6sz6r a bazishoz megy, hogy kilritse a porzsakot,
valamint hogy ellenGrizze az akku téltottségi szintjét, és
amennyiben szlikséges, feltbltse azt. Ezutan elkezdi a robot
a takaritast.

A kontrollampak jelentése (12)

6. abra Robot bekapcsolasa

Zold Folyamatosan vilagit Takaritdé menet
Lassan villog (be: 1s, ki: 4s) A robot a bazist keresi
Gyorsan villog (be: 0,5s, ki: 0,5s) |Akkumulator toltése

Piros | Isd.: Zavarelharitas c. fejezet 210. oldal

Hosszabb id6 utan torténé lizembe helyezés

Ha a robotot teljesen lemertlt akkumulatorral kapcsolja be, az

eszkdz semmilyen funkciot nem mutat. Ekkor az izembe hely-

ezeés erdekében a kovetkezoket tegye:

* Helyezze a robotot a bazisra, és a robot toltéérintkezoit kb.
60 masodpercig nyomja a bazis toltéérintkezéihez (7. abra)!
Ekkor az eszkOz Kiliriti a porzsakot.

¢ Tegye most a robotot 50 cm-re a bazis elé, majd kapcsolja
be (10-es gomb)!

A robot automatikusan ragurul a bazisra, és téltédni kezd. A
téltési idd ilyen esetben kb. 60 perc.

7. abra Hosszabb id6 utan térténd lizembe
helyezés

Kikapcsolas

Ha a robotot menet kdézben ki szeretné kapcsolni, vagy Uj
helyen kell folytatnia a takaritast, akkor...

* Kapcsolja ki robotot (11-es gomb)!

e Ezutan kapcsolja ki a bazist (4-es kapcsold)!

Javaslat: Ha az RC3000-t elbrelathatélag hosszabb ideig
nem kivanja hasznalni, téltse fel teljesen, miel6tt lizemen
kivil helyezi!

8. abra Robot és adoegység kikapcsolasa
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Uzemeltetés

Parkolas
Ha azt szeretné, hogy a robot a kdvetkez6 toltés utan abbaha-
gyja a takaritast, ugy tegye a kovetkezoket:
* Nyomja meg a ,robot parkolasa” gombot (B)!
A ,parkolas” (A) kontrollampaja vilagit.
Miutan kbvetkezének visszatért a robot a bazishoz, kilirité- 9. abra Robot parkolasa
dik, és felt6ltédik. Ezutan kikapcsolva megall a bazis elétt.

Takaritas idétartamanak bedllitasa
Ha a robotnak csak meghatarozott ideig kell takaritania, ugy
e Tartsa a,,C” gombot benyomva, amig eléri a kivant idétartal-
mat (alapbeallitds: Folyamatos takaritas).
1-szeri megnyomas - 3 ora idétartam
45 m? -nél kisebb szobakhoz 10. abra Takaritas idétartamanak beallitasa
2-szeri megnyomas - 6 ora idGtartam
45 m?-90 m? -es helyiségekhez
3-szori megnyomas - 9 6ra idétartam
80m? - 135 m? -es helyiségekhez
4-szeri megnyomas - Visszaallitas folyamatos takaritasra
Ezutan elkezd6dik a takaritas a kivant idétartamig, amelyet
egy kontrollampa jelez. A takaritasi idé lejarta utan a bazis
el6tt, kitritve és feltdltve, megall a robot.

Halk Gizem

Ejszaka torténd miikodtetéshez, illetve abban az esetben, ha

mas is jelen van a helyisegben, idealis.

* Nyomja meg a , halk izemmod” gombot (J)!
A ,halk izemmdd” (K) kontrollampaja vilagit. A bazis 8 oran
keresztiil alacsony zajszinten, csbOkkentett teljesitménnyel 11. abra Halk izemmod beallitasa
tisztitja a robotot, majd visszakapcsol normal lizemmdadra.

Menetprogramok

A menetprogramok kivalasztasa automatikusan, a porzsakon
talalhaté érzékeldk segitségével, az érzékelt szennyezettségi
szinttél figgden torténik. A padlo kdldénb6zé szennyezettségi
szintjeihez valé alkalmazkodas érdekében 4 eltéré program
talalhato a roboton. Minél piszkosabb a padld, annal inten-
zivebben takarit a robot. Csokkentett szennyezettség esetén
ismeét visszakapcsol az 1. menetprogramra.

1. Menetprogram - normal takaritas
A véletlenszerliség elve alapjan normal sebességgel halad.

2.Menetprogram - egyes szennyezett helyeken
lassan halad at

3.Menetprogram - egyes erésen szennyezett helyeken

lassan eléremenetben halad, majd visszamenetben is a&tmegy a szennyezett hely f616tt
4.Menetprogram - nagyobb, erésen szennyezett felllet

lassu, sugarirdanyu ,csillagmenet” az elszennyezd6détt feliileten

206 - Magyar




(i)

D o < I < I = B =

Tippek és trikkok

Figyelje meg a robotot az els¢ takaritas alkalmaval! Amennyiben olyan akadalyok talalhatok
a helyiségben, amelyeken nem tud athaladni a robot, eltavolithatja azokat, még mieldtt
megszakadna a takaritas folyamata.

A robottal torténd takaritas el6étt pakoljon 6ssze a takaritandd szobakban! Ne hagyjon
semmilyen szétszort targyat a foldon!

A kabeleket, zsinorokat, lelégd fliggdnyoket kdosse fel, hogy ne tudja lehuzni azokat a
robot!

Amennyiben a gépet 4 honapnal hosszabb ideig nem hasznalja, figyeljen arra, hogy az
akkumulator teljesen fel legyen toltve!

Ha a robotot telefonalas vagy televiziozas kdzben hasznalja, allitsa a bazist halk Gzemmodra!
A szobak ajtajat takaritaskor csukja be!
A kulénb6z6 szintek takaritasa soran figyeljen arra, hogy a robot nem kertljon ajtok mégeé!

Helyszin valtoztatdsakor a legalkalmasabb akkor kikapcsolni a robotot, amikor az t6ltés
céljabol a bazison talalhatd (a porzsak kiszivasa utan)!

Apolas és Karbantartas

A Minden karbantartasi munka el6tt kapcsolja ki a robotot!

Bazis

Addegység szlirétasakjanak cseréje

Die Filtertite muB gewechselt werden, wenn die Kontrollampe

JFilter voll“ (H) leuchtet.

¢ Nyissa ki a szlir6 fedelét!

e Huzza ki a szlrétasakot a fogantyunal fogva a tokjabol! A
szlr6tasakot a haztartasi szemétbe dobhatja.

» Utkdzésig tolja be az uj szlrdtasakot a tokjabal
Figyelem! Soha ne mikdédtesse szlirétasak nélkil!

* Csukja be a szlré fedelét!

A bazis motorvédésziiréjének cseréje
¢ A szlir6tasak 6tszori cseréje utan cserélje ki a motor-
véddszlrdt is (a potszlirétasak-szetben talalhato)!

Potszlirétasak-szet 5 szlirétasak, 1 motorvéddszird
Rendelési szam: 6.904-257

15. abra Motorsziirécsere
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Apolas és Karbantartas
Robot

Kerekek tisztitasa

e Tisztitsa meg a kerekek futofelliletét, ha szennyezettek.

(i) Szennyezddés-részecskék (mint pl. homok stb.) ratapadhat-
nak a futofellletre és az érzékeny, sima padldéfellleteket
megrongalhatjak.

A roboton végzett karbantartasi munkalatokat az alabbi
lépésekkel kezdje:

Nyissa ki a porzsakot!

« Urittesse ki a robotot a bazison!

* Tegye a robotot puha helyre!
¢ Nyissa ki a porzsak mindkét zarokarjat!

* Emelje le a porzsak fedelét!

Tisztitsa meg a siksz(irét!

A szlir6tasak minden cseréjénél tisztitsa meg a siksz(rét!

* Vegye ki a siksz(irét a porzsakbol!

» Ontse ki annak tartalmat, vagy egy kis kefével tisztitsa meg!

* Helyezze be ismét a sikszlirét ugy, hogy a fllek a zarokar
felé mutassanak.

Kefe kiszerelése

* El6szor nyissa ki a porzsakot (Isd. 208. oldal)!
e Ezutan huzza ki a kefét a jobb sinbdl (1)!

* Huzza ki a kefét az oldalsé rogzitébdl (2)!

Kefe tisztitasa

Az elszennyez6dott kefét minden adoegységben tortént tisztitasi
folyamatkor automatikusan megtisztitja a robot! Az ezutan fenn-
maradt hajszalakat, ratekeredett szalakat kézzel tavolitsa el!

* Egy olloval vagja at ezeket a kefe tovénél,

* majd tavolitsa el a fonalakat/hajszalakat!

Kefe cseréje
Ha a sorték elkoptak, ki kell cserélni a kefét!
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Apolas és Karbantartas

Kefe beszerelése

* Helyezze a kefét a baloldali tokba (1)!

* Nyomja lefelé a kefét a kampoval a jobb sinbe, amig
bepattan (2.)!

Porérzékeldk tisztitasa
* Puha rongy vagy ecset segitségével tisztitsa meg a porérze-
keloket!

A roboton veégzett karbantartasi munkalatokat az alabbi
lépésekkel fejezze be:

Porzsak feddjének felszerelése
* Helyezze a feddét a portaroloral
* Rogzitse mindket zarokart!

e Ezzel egyidejlleg gyakoroljon enyhe nyomast a fedore,
hogy a porzsak j6l le legyen zarval

Akkumulatorok cseréje

Csak eredeti KARCHER akkumulétorokat hasznéaljon!

e Lazitsa ki a két akkumulator csavarjait, és vegye ki a régi
akkukat!

* Tegye be az uj akkumulatorokat, és szoritsa meg a csavaro-
kat!

Kérjik azzal is védje a természetet, hogy az
akkumulatorokat a megfelelé helyre dobja ki!

Az akkumulatorok olyan anyagokat tartalmazhatnak, amelyek
nem kerilhetnek a természetbe, ezért kérjik, hogy ezeket
kornyezetbarat modon selejtezze le!

Kérjik azzal is védje a természetet, hogy a csomagolast a
kérnyezetbarat médon selejtezze ki!

* El6sz0Or a két beépitett akkumulatort tavolitsa el.

A régi eszk6zok értékes ujrafelhasznalhatd anyagokat tartalmaz-
nak, igy ezeket az ujrafelhasznalhaté hulladékok gyujtéhelyére kell
juttatni. Elemek, olaj valamint az ehhez hasonld anyagok nem
juthatnak a természetbe, ezért kérjik, hogy régi eszkozeit kornye -
zetbarat modon selejtezze le!

26. abra: Akkumulator cseréje

X

NiMH

QY

G@
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A kontrollampak jelentése (12)

Zavarelharitas

Zold normal Gzemi allapot
Piros gyorsan villog (be: 0,5s, ki: 0,5s) robot megakadt
Piros lassanvillog (be: 1s, ki: 4s) robot elszennyezédott
Piros Folyamatosan vilagit Szerviz sziikséges
Probléma Jel Kovetkezmény Megoldas
A robot nem taldl ki a batorok |piros ldmpa |Robot kikapcsol. Amennyiben sziikséges, tolja el a batorokat,
kozil. gyorsan szabaditsa ki a robotot. Kapcsolja ki, majd
villog ismét kapcsolja be a robotot.
Rézsitosan emelkedo buatorok [piros ldmpa |A robot megakad. Kapcsolja ki a robotot, majd emelje le a
(enyhén emelkedo) gyorsan batorrol!
villog
A robot beszorult egy piros ldmpa [A robot kikapcsol, és Kapcsolja ki, majd szabaditsa ki a
berendezési targy ala. gyorsan Stanby-médozatra all. robotot. Ezutdn helyezze vissza a padldra,
villog és kapcsolja vissza a gépet!
A robot ok nélkiil megall a piros ldmpa [A kefére ragadtak elszort  [Kapcsolja ki és forditsa meg a robotot,
szoba kozepén. lassan villog [targyak, és ezek blokkoljak [majd Gvatosan tavolitsa el a felvett
annak mukodését. targyakat! llyen targyak lehetnek:
Jétékok, ruhadarabok,..
Nem szépen takarit, kosz piros ldmpa [Megtelt a porzsak. Urftse ki a porzsakot!
ma"rad a kitakaritott lassan villog
felileteken. piros lampa |Elszennyezodott vagy Kefe tisztitdsa vagy cseréje.
lassan villog [elhasznalodott a kefe.
piros lampa |Kefét blokkolja valami. (Ovatosa tévolitsa el a zavar targyat a
lassan villog keférol!
piros ldmpa [A kefét nem megfeleloen  [Ellenorizze a kefe helyzetét!
lassan villog [tette fel.
piros lampa |Eldugult a bézis szivofeje. |Ellenorizze a bazis szivofejét!
lassan villog Amennyiben eldugult, tisztitsa meg azt!
A robot csillag alakzatban egy |z6ld Csak egy hizonyos helyen |Tisztitsa meg a porérzékeloket egy puha
fellileten halad. folyama. takarit a robot. rongy segitségével!
vilagit
Egyenetleniil halad a robot a |z6ld Egyenetlen takaritohatds.  |A robot >20 mm vastagsagu
szonyegpadlon, és fel-le folyamatos- szonyegeken tud jol haladni. Az eszkdz
ringatozva mozog. an vilagit nem hibds, ha:
A robot nem taldlja a bézist |z0ld lampa |Az &llomés kedvezotlenil |Helyezz Gj helyre az dllomést. (lasd
lassan villog |van feldllitva a helyiségben |'Feldllitdsi tanacsok az &lloméshoz")
A robot nem csatlakozik a z6ld ldmpa |A robot porzsakjat nem Ellenorizze porzsék fedelének helyzetét!
bézishoz. lassan villog [iiriti a bazis. Helyezze vizszintes pozicioba a bazist!

A robot nedves
szennyezodést vett fel.

A robot keféje és szuroje
Osszeragad.

Vegye ki a kefét és szurot, majd alaposan
tisztitsa meg azokat. fejezet). A robot
szurojét csak szaraz éllapotban szabad
visszatenni a robotba!

Takaritas kdzben kerrego
hangot ad ki a robot.

Rossz a takaritas
hatasfoka.

A kefe rosszul van feltéve. Kapcsolja ki a
robotot és ellenorizze a kefe helyzetét!
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Zavarelharitas

Probléma Jel Kdvetkezmény Megoldas
A tisztitasi eredmény rossz |- A kefe elhasznalodott Cserélje ki a kefét
A robot az allomdason Allomés: A robot a feltdltési idd utan |Tavolitsa el az elzarodast okozo targyat.
beragadt vagy meghibasodott [Minden LED |az dlloméason marad Kapcsolja ki és ismét kapcsolja be az
a robot villog allomast bizza meg a szervizt
Belsd vagy kiilsd révidzarlat a [Allomés: meg a szervizt
toIto érintkezési feliiletén Minden LED
villog
Mlszaki adatok EU Megfelelési Bizonylat
Bézis Tanusitjuk, hogy az alabbiakban leirt gép m-
Uzemi feszlltség 220-240 V kodési elve, felépitése, valamint az altalunk
Szivoételjesitmeény 600 Watt forgalomba hozott kivitel az EU jogszabalyok
Hangerdsség (Halk izemmod) 60 (54) dB(A) | ide vonatkozé paragrafusaiban meghatarozott
Filtertasak 2 | biztonsagi és egészséglgyi eldirasoknak meg-
Méretek 500 x 250 x 230 mm felel. Barmely veliink nem egyeztetett valtoz-
Suly 5,8 kg tatas kOvetkeztében a fenti tanusitvany hata-
lyat veszti.
Robot

Termék: RC3000

Akkumulator kapacitasa (NiMH) 1,7 Ah , )
- . L Tipus: 1.269-xxx
Uzemi feszlltség 12V . . .
S Ide vonatkozé EU-jogszabalyok
Takaritasi id6
, A , ) 2006/95/EG
Akkumulator toltésenként max. 60 min
PR . 2004/108/EG
Toltesi ido 10-20 min . .
Porzsak 02 | Alkalmazott harmonizalt normak:
Méretek 6280 x 105 mm EN 55014-1:2006
, EN 55014-2:1997 + A1:2001
Suly 2,0 kg

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

; EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
Garancia EN 50366:2003 + A1:2006

Minden orszagban az altalunk bejegyzett ke - | Aulirottak az (igyvezetés megbizasabol és fel-
reskeddceg altal kozzetett garancia-feltételek | nataimazasaval cselekszenek.

tekintendék érvényesnek. A bekovetkezett hiba-
kat a garancia idétartaman belll téritésmen- 7 W@EQ(
tesen elharitjuk, amennyiben azt anyag- vagy Jenner W
gyértéSi hiba okozta. CEO Head of Approbation
llyen esetben a tartozékokkal és a szamlaval | aAjred Karcher GmbH & Co. KG
egydtt forduljon kereskeddjéhez, vagy a leg- | Alfred-Karcher-Str. 28-40
kdzelebbi Ugyfélszolgalatunkhoz. D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Gyakori kérdések és valaszok

Milyen padlét tud takaritani a robot?

Az dsszes olyan fellleten, mint pl. szényeg,
vagy kemeény felliletek (padlolap, parketta, stb...)
sikeresen bevethetd. Extra vastag szényegek
(>20 mm) tisztitasara korlatozottan alkalmas. A
mozgathato sepriiél automatikusan alkalmazko -
dik a kilénb6z6 padloburkolatokhoz.

Gondot jelent-e a butorok alatti rés a
tisztitasnal?

Nem, a kompakt és lapos forma lehetdvé
teszi, hogy a robot akar agyak, heverék vagy
szekrények alatt is kitakaritson.

Hogyan szallitja a robot az 6sszegytijtott
koszt a bazisra?

A robotot egy portaroloval lattuk el, amelynek
rendszeres kilritését a bazis végzi.

Hogyan veszi fel a bazis a szennyezédéseket?
A bazis egy filtertasakba (2 1iteres) gylijti a
felszivott piszkot.

Ennek cseréje a telitédés gyorsasaganak fligg-
vényeben eltérd iddintervallumokban torténik.
A csere szlilkségességét a kijelzé jelzérends-
zere id6ben tudatja.

Mennyi port képes felszivni a robot?

A portarolé kapacitasa, normal szennyezett-
ségi szint esetén, mintegy egyoranyi ta-
karitomunkara elég. Amennyiben egyes ese-
tekben ez nem lenne elegendd, ugy a robot
egyszerlen visszatér a bazisra, kilriti a tasak
tartalmat, majd tovabb dolgozik.

Hogy veszi fel a robot a
szennyezddéseket?

A piszok szivohatasu sOprés segitségével a
jut a robot portarolojaba.

Feltigyelet nélkil is hasznalhaté a robot
lakasban vagy hazban?

Igen, ez minden tovabbi nélkil lehetséges.
A robot egy 6nalld rendszer, nem igényel
feligyeletet! Porgyljtéjét a bazis uriti!
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Mennyi idére van sziikség a robot
feltoltéséhez és izemkész allapotba
hozatalahoz?

A toltési idé 15-60 perc kdzott mozog, az
akkumulator toltottségi szintjétdl fliggéen. Ez az
elsé lzembe helyezéskor hosszabb id6t vesz
igénybe.

Mekkora sebességgel halad a robot?
Altalaban 20 cm/s sebességgel halad. Az
erésebben szennyezett helyeken a takaritas
intenzivitasanak novelése érdekében felezédik
a sebesség. Ugyanez torténik a menet végén
is, hogy precizen tudjon a bazisra mandver-
ezni.

Hany négyzetméter fellletet képes 1 6ra
alatt megtisztitani a robot?

A robot oranként akar 15 m? fellletet is ké-
pes kitakaritani. Néhany fellletet, elsésorban
a surlin hasznalt Utvonalakat, kiilonb6z6 ira-
nybol tobbszor attakarit a robot.

Honnan tudja a robot, hogy mikor kell a
bazisra csatlakoznia?

6 Amikor az akkumulator feszlltsége bizonyos
szintre ér, vagy a portarolo megtelik, a robot
megkeresi a bazist.

Mennyi ideig tart a robot bazisra
csatlakozva torténd kilritése?
A kiszivas kb. 30 masodpercig tart.

Hol kell a robotot programozni?

Mire kell figyelni?

A robotot csak ki- vagy bekapcsolnilehet. A
takaritas idétartamat az adoegységen allithat-
ja be. Ezen felll beprogramozhatja, hogy a
kovetkezd csatlakozas utan mar ne hagyja el
ujbol a bazist (parkolo-funkcio).

Milyen elv alapjan mozog a robot?

A robot a véletlenszerliség elve alapjan halad
a szobakon keresztiil. Amennyiben akadalyba
Utkozik, tetszés szerinti szogben elfordul, és
ezutan addig halad az Uj iranyba, amig ujra
akadalyba nem Gtkozik.



Gyakori kérdések és valaszok

Mely segédeszk6zok segitik a robotot az
elérehaladasban?

Erzékeléksegitségével talaljamegalépcsoket,
igy nem tud leesni. Egy specialis szénye -
grojt-program segiti abban, hogy ne akadjon
el a rojtokban. A kiilébnb6z6 forgasi- és me-
netsz6g miatt szlk sarkokbol is ki tud jonni.

Hogy dolgozik a robot a leghatékonyabban
(szobanként, teljes lakasban)?

A robot szobanként bevetve mikddtethetd a
leghatékonyabban; tehat amikor a bazis és a
robot egy helyiségben vannak. Ezaltal a le-
heté legrovidebb id6 alatt talal vissza a robot
a bazisra, igy a lehet6 legnagyobb a tényle-
gesen takaritassal t6ltott id6 aranya.

Egész szintek takaritdsakor kozponti helyre
tegye a bazist, hogy a robot kénnyen megko-
zelithesse azt!

A sarkokat is ki tudja takaritani

(hiszen kor alaku a robot)?

Nem, de a rendszeren hasznalattal erételje-
sen csOkkentheté a koszképzddeés, és igy
megakadalyozhatja, hogy a piszok 6sszegylil-
jon a sarkokban.

Mi torténik 1épcsékon, padkaknal

(leesés veszélye)?

Lépcsok esetén A robot optikai érzékeldkkel
mukodik, amelyek érzékelik a l[épcsok széleit,
ésjelzik arobotnak, hogy iranyt kell valtoztatnia.
Padkédk A robot képes 10 mm-es kemény
padkak, valamint akar 20mm magas puha
padka leklzdéseére, mindkét iranyban.
Figyelem: Ne hagyjon szabadon targyakat (pl.:
Ujsagot, ruhadarabokat) a lépcsdkon és a
klisz6bdkoén, mivel ezek befolyasoljak az
érzékelok funkciojat. - Lezuhanas veszély

Okozhat-e kart a buatorzatban, stb.?

Nem, a lakberendezési targyakban nem okoz
kart. Ettol figgetlendl figyelijen arra, hogy a
robot nekiltkdzhet és eltolhatja a konnyl és
torékeny targyakat, valamint esetleg leranthat-
ja azokat egy kabellel (pl. telefonkabel). Ezért
is fontos, hogy takaritas el6tt tegye ,robot-
baratta” a helyiséget!

Hogyan reagalnak a haziallatok a robotra?
Mivel az RC 3000 nem hangos, és nem
ultrahang segitségével mikodik, varhatoan nem
okoz gondot a haziallatoknak. Legfeljebb bi-
zalmatlanna valnak, mivel a robot dnalldéan
mozog.

Mire kell figyelni, ha gyerekek is vannak

a hazban?

Ne hagyja a robotot felligyelet nélkil mikod-
ni, mikdzben gyermekek jatszanak a takaritando
szobaban. Amennyiben a gyerekek railnek,
vagy vitetik magukat a robottal, mechanikus
hibakkal kell szamolni.

Miért all meg egy-egy esetben a robot?

A robot csak egy bizonyos szdgig tud Kis-
zabadulni a szorult helyzetekbdl, pl. 6sszec-
somozodott kabelek kilatastalan mandver-
probalkozasokba sodorhatjak. Amennyiben ilyen
helyzet kovetkezik be, a robot bizonyos idé
elteltével kikapcsolodik. Ekkor a roboton talal-
hato jelzé piros szinl gyors villogassal szig-
nalizalja a hibat.

Ebben az esetben helyezze sima fellletre,
majd elészor kapcsolja ki, ezutan ismét kapc-
solja be a robotot! Ezt kdvetéen a robot
minden gond nélkil folytatja a takaritast.

Hogyan kell megfeleléen szallitani a
robotot?

Két kézzel tartva, vagy a kefe mélyedésenél
fogva emelje fel a padlorol!

Mi térténik, ha a robot nedves piszkot
sOport fel?

Ebben az esetben ¢sszetapad a szlré. Ekkor
ki kell szerelni a filtert arobotbél, és meg kell
tisztitani azt (Isd. 208. oldal, ,,SikszUro tiszti-
tasa”).

Mi torténhet, ha a robot tavollétemben
beszorul valahova?

Nem okoz problémat. A robot azonnal megall,
és jelzi, hogy beszorult valahova. Ha mar nem
villog, az akkumulator lemerilt, ezért fel kell
tolteni.
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Funkce a zplsob prace pristroje
Vazeny zakazniku,

dékujeme, ze jste se rozhodl k zakoupeni
cisticiho robota RC 3000 firmy KARCHER.

Pristroj RC 3000 je automaticky cistici robot
na cisténi interiérll, uréeny k pouziti v
nezivnostenské oblasti, tj. v domacnostech.
Samostatné a plynule za Vas vykona cisténi
vSech béznych podlahovych krytin. Pristroj se
sklada ze dvou jednotek: stanice a mobilniho
robota.

Robot je napajen energii z akumulatord.
Pohybuje se podle principu nahody. Narazi-li
robot na prekazku, zméni pod libovolnym thlem
smér pohybu. Pokracuje pak v pojezdu pfi-
mym smérem tak dlouho, dokud nenarazi na
dalsi prekazu. Plocha konstrukce robota
umoznuje Cisténi tézko dosazitelnych prostor
pod nabytkem, jako napf. pod postelemi,
pohovkami, skfinémi apod. Robot disponuje
optickymi ¢idly (padové senzory), které jsou
schopny rozpoznat schody a stupinky a zab-
ranit tak jeho padu.

Robot disponuje ¢tyrmi programy pojezdu, které
mu umoznuji automaticky se pfrizpasobovat
rozdilnému stupni znecisténi podlahy. Ov-
ladani program(l pojezdu je fizeno senzory
umisténymi v nadobé na necistoty v zavislosti
nastupni znécisténi podlahy.

Jedno nabiti akumulator(i robotu vystaci na
60 minut Cisténi. Minimalné po 20 minutach
zacina robot (infracerveny prijimac) postradat
resp. hledat svoji stanici (infracerveny vysilac).
Pokud robot do 60 minut svoji stanici nana-
jde, vypne automaticky Cistici agregaty a sous-
tredi se nasledujicich 60 minut pouze na
hledani stanice.

Ve stanici se akumulatory robota automaticky
dobiji a je zde odsan obsah nadoby na necis-
toty. Necistoty jsou ve stanicishromazdovany
v sackovém filtru (objem 2 1). Po nabiti robot
stanici samostatné opusti a pokracuje v ¢isténi.



Pro Vasi bezpec¢nost

Pouziti
Cistici robot RC 3000 pouzivejte vyhradné

v domacnosti k ¢isténi kobercl a tvrdych
podlahovych krytin.

Pozor: Aby nedos$lo k poskrabani velmi ci-
tlivych podlah (napi. mékky mramor), pro -
vedte nejprve test na méné viditelném misté.

Cistici robot RC 3000 nepouzivejte k ¢isténi

mokrych podlah.

podlah v koupelné ¢i

v podobnych vihkych prostorach.
schodist

stoll a regald

sklepnich a pudnich prostor
skladovacich prostor, primyslovych budov
atd.

venku

horicich ¢i doutnajicich predmétd (napfr.
zigaret, zhavého popela)

Cistici robot RC 3000 nepouzivejte

v prostorach ohrozenych vybuchem.

v prostorach, ve kterych mohou byt ve
vzduchu obsazeny lehce vznétlivé vypary z
benzinu, topného oleje, rfedidel, rozpousté-
del, petroleje ¢&i lihu.

bez stalého dozoru v prostorach s hoficim
ohném ¢i zhoucimi uhliky v otevieném krbu.
bez stalého dozoru v prostorach s hotricimi
svickami.

v prostorach, ve kterych je umisténo pop-
lasneé zarizeni Ci signalizacni zafizeni reagu-
jici na pohyb.

VAN Bezpecnostni prvky

Napéti uvedené na typovém stitku pristroje
musi souhlasit se skute¢nym napajecim
napétim.

Pred pouzitim pristroje zkontrolujte sitovy
kabel, zda neni poskozeny. Nikdy
nepouzivejte Cistici robot RC 3000 v pfipa-
dé, je-li poskozeny sitovy kabel.

« Sitovy kabel vzdy uchopuijte pfimo u zastrcky,
nevytahujte jej ze zasuvky tahem.

Nikdy se nedotykejte sitového kabelu mo-
kryma rukama (nebezpeci zranéni elektri-
ckym proudem).

* Vzdy, nez zaCnete s udrzbou pfistroje, vy-
tahnéte sitovy kabel ze zasuvky.

Vymeénu sitového kabelu smi provadét pou-
ze autorizovana servisni sluzba firmy
KARCHER. Pfitom se musi pouzivat vy-
hradné originalni kabel HO5 VV- 2x 0,75.

Opravu pristroje smi provadét pouze auto -
rizovana servisni sluzba firmy KARCHER.

Smi se pouzivat pouze pfislusenstvianahrad-
ni dily schvalené firmou KARCHER.
Originalni prislusenstvi a originalni nahradni
dily skytaji zaruku bezpecného a bezporu-
chového provozu pristroje.

Nenechavejte za provozu déisticiho robota
RC 3000 déti v jeho blizkosti bez dozoru.

Nikdy nezapominejte, ze je robot v pro-
vozu, abyste o néj nezakopli a nezranili se.

Nesedejte a nestoupejte na robot nebo na
stanici.

Narazi-li robot pfi svém pohybu do nabyt-
ku, mGze dojit ke svrzeni rtiznych predmétd
(napf. na stole ¢i drobnych kusech nabyt-
ku) .

Robot se téz mze zaplést do volné visicich
telefonnich ¢i elektrickych kabeld, stolnich
ubrus, $nlr, pasa spod. V krajnim pripadé
tim maze dojit k padu riznych predméta.

Je-li pristroj pouzit k jinym nez vyrobcem
uréenym ucelim, anebo je-li nespravné
obsluhovan, vyrobce neruci za timto vzniklé
Skody.

Nabijeci zarizeni na stanici se smi pouzivat
pouze k nabijeni robota resp. jeho akumu-
latord.

Akumulatory robota se smi nabijet pouze ve
stanici pfristroje.
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Struény navod na sestaveni pfistroje a jeho uvedeni do provozu

1. Vybaleni a sestaveni ¢isticiho robota RC 3000

3. Indikace - svételné kontrolky (12)

12
o
©
Zelena | sviti trvale pojezd pfi Cisténi
blika pomalu (svétlo sviti po dobu 1 s, vypina na 4 s) robot hleda stanici
blika rychle (svétlo sviti po dobu 0,5 s, vypina na 0,5 s) | nabijeni akumulatordi

Cervena viz Pomoc pfi poruchach na s. 224
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Prvky obsluhy

Stanice ¢isticiho robota
1 Sklapovatelna rukojet na prenaseni stanice
Uchyt k otevieni vika filtru
Obsluzny panel stanice
Hlavni vypina¢ stanice Zapnuto / Vypnuto
Infracerveny vysilac
Otvor na odsavani
Najezdova rampa pro Cistici robot
(k pripojeni na stanici)
8 Kontakty nabijeni
9 Sitovy kabel

N o Ok N

Obsluzny panel stanice (3)

A Svételna kontrolka (zelena) - Parkovani robota
B Spinac¢ Parkovani robota Zapnuto / Vypnuto
C Spinac Volba doby trvani cisténi

D Svételna kontrolka (zelena) -3 hodiny ¢isténi
E Svételna kontrolka (zelena) -6 hodin ¢isténi

F Svételna kontrolka (zelena) -9 hodin ¢isténi

G Svételna kontrolka (zelena) -trvalé cCisténi

H Svételna kontrolka (¢ervena) -Plny filtr

J Spinac tichy provoz -Zapnuto / Vypnuto
K Svételna kontrolka (zelena) -tichy provoz

Cistici robot
10 Spina¢ Zapnout robot
11 Spina¢ Vypnout robot
12 Indikace svételné signalizace
(zelena - provoz / ¢ervena - porucha)
13 Kontakty nabijeni
14 Tlumic
15 Infracerveny pfijimac
16 Kartac
17 Padové senzory (4x)
18 Akumulatory (2x)
19 Uzaviraci packa (2x) nadoby na necistoty
20 Viko nadoby na necistoty
21 Nadoba na necistoty
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Priprava pristroje pred uvedenim do provozu

Vybaleni
Pri vybalovani pristroje zkontrolujte, zda dodany pristroj obsahuje
vSechny dily resp. vSechno prislusentvi. Pokud zjistite, Ze néktere
dily chybi ¢i ze béhem prepravy doslo k poskozeni pristroje,
uvédomte o tom laskavé ihned obchodnika, u kterého jste pristroj
zakoupili.

Prilikvidaci obalu si pocinejte tak, abyste Setiili Zivotni prostredi.
Obaloveé materialy jsou recyklovatelné. Nezahazujte obal JonY
jednoduse do domovniho odpadu, nybrz odevzdeijte jej % <9
k opétovnému pouziti.

Montaz najezdové rampy

¢ Drzte najezdovou rampu zesikma.

¢ Nasadte prohlubné stanice na ¢epy najezdové rampy.

¢ Pritlacte poté stanici smérem dolld na rampu az zaklapne.

Pokyny pro montaz stanice

Zvolte stanovisté stanice tak, aby pravdépodobnost frekvence

prajezdu robota infracervenym paprskem byla co nejvétsi. Tim

robotu usnadnite hledani jeho stanice (viz obr. 4a a 4b).

- Polozte stanici na plocho.

- Neumistujte pfimo pred stanici zadné predméty.

- Nepokladejte pred stanici kabely (zabranuji pfipojeni robota
na stanici)

- Odmotejte sitovy kabel ne delsi, nez je treba.

- Zbyvajici ¢ast sitoveho kabelu omotejte kolem hackl na spo-
dni strané stanice. Pritom dbejte na to, aby kabel prochazel
otvorem ve spodni ¢asti stanice (obr. 3).

e Zasunte sitovou zastréku do zasuvky v siti.

Cisténi jednoho pokoje

Umistéte stanici podle obrazku v pokoji, ktery chcete Cistit (obr.
4a).

Prizpasobeni riznym velikostem pokojl se provadi pomoci volby
doby trvani ¢isténi (viz s. 220“Volba doby trvani ¢isténi”).

Cisténi celého bytu (na Grovni jednoho podlazi)

Cisténi véech pokojil probiha od hlavniho stanoviété stanice v
jednom z pokojl (obr. 4b).

Upozornéni: Pokud je pfechod mezi pokoji vysoky 2 az 8
cm, sjede robot pfi provozu dold, ale ne nahoru.

Pozor: U galerii a schodi$t musi byt vnitfni rohy zajisténé,
pokud je vy$ka prujezdu pod zabradlim vétsi nez 10 cm.
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Obr. 3: Postaveni stanice nazem

Obr. 4b: Cisténi celého bytu (na Urovni
jednoho podlazi)



Provoz

Priprava na ¢isténi

/N Nenechavejte na zemi pfi provozu robota lezet predméty, které by pro n&j mohly byt prekazkou.

- lahve, sklenice
- zéaclony ¢i zavésy dosahujici az na zem
- podlozka na nohy v koupelné

Takovymi predméty mohou byt napf.: Pfakazkami nejsou napf.:

- noviny, knihy, ¢asopisy, papiry - lezici kabely

- obleceni, hracky, disky - dverni prahy do vySky max. 10 mm
- umélohmotné tasky - trasné koberct kratsi nez 10 cm

Uvedeni pristroje do provozu

e Zapnéte stanici (spinac 4).
Rozviti se svételna kontrolka Trvalé ¢isténi (G).

¢ Postavte robot na zem pred stanici.

e Zapnéte robot (spinac¢ 10).
Robot jede nejdrive ke stanici, aby zde vyprazdnil nadobu
na necistoty a prekontroloval stav nabiti akumulatori ¢i je
dle potfeby nabil resp. dobil. Poté robot zac¢ina svuj pojezd
za ucelem ¢isténi.

Indikace - svételné kontrolky (12)

Zelend |sviti trvale Pojezd pfi ¢isténi
blika pomalu (svétlo sviti po dobu 1 s, vypina na 4 s) | Robot hleda stanici
blikd rychle (svétlo sviti po dobu 0,5 s, vypina na 0,5 s) | Nabijeni akumulator(i
Cervend|viz Pomoc pHi poruchach na s. 224

Uvedeni pfistroje do provozu po delsi pauze
Je-li robot uveden do provozu s naprosto vybitymi akumulatory,
pristroj nereaguje. V takovém prfipadé postupujte nasledovné:
e Postavte robot na stanici a tlacte po dobu asi 60 sekund
nabijeci kontakty robota proti nabijecim kontaktiim stanice
(obr. 7).
Pritom je odsavan obsah nadoby na necistoty.
e Postavte nyni robot na vzdalenost asi 50 cm pred stanici a
zapnéte jej (spinac¢ 10).
Robot vjede samostatné do stanice a je zde nabit. Nabijeni
pak trva po dobu asi 60 minut.

Ukonéeni provozu pristroje (vypnuti pfistroje)
Chcete-li, aby robot okamzité ukongil ¢isténi ¢i zménil misto
sveho nasazeni, pak...

* Nejdrive vypnéte robot (spinac 11).

* Vlypnéte poté stanici (spinac 4).

Tip: Pokud nebudete Cistici robot RC 3000 delsi dobu
pouZivat, nechte ho pfedtim piné nabit.

a5

Obr. 5: Zapnuti stanice

Obr. 6: Zapnuti robota

Obr. 7: Uvedeni pristroje do provozu po
delsi pauze

1 g%i

Obr. 8: Vypnuti robota a stanice
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Provoz

Parkovani
Chcete-li, aby robot ukoncil ¢isténi po pristim nabijeni, pak ...
o Stlacte spina¢ “Parkovani robota” (B).
Rozsviti se svételna kontrolka (A) “Parkovani”.
Po pfFistim navratu do stanice bude robot vyprazdnén a
nabit. Poté robot zlistane stat vypnuty pred stanici. Obr. 9: Parkovani robota

Volba doby trvani ¢isténi
Chcete-li, aby robot provadél ¢isténi pouze po urcitou dobu, pak ...
e Drzte spina¢ “C” stisknuty tak dlouho, dokud se nanastavi
pozadovana doba trvani ¢isténi (zakladni nastaveni pfristroje:
trvalé c¢isténi).
1 x stisknout - zvolena doba trvani ¢isténi: 3 hodiny.
vhodné pro mistnosti s velikosti plochy do 45 m?2
2 x stisknout - zvolena doba trvani ¢isténi: 6 hodin. Obr. 10: Volba doby trvani cisténi
vhodné pro mistnosti s velikosti plochy od 45 m2 do 90 m?
3 x stisknout - zvolena doba trvani ¢isténi: 9 hodin.
vhodné pro mistnosti s velikosti plochy od 80 m2 do 135 m?
4 x stisknout - Pristroj je opét nastaven na “trvalé cisténi”
Zvolena doba trvani ¢isténi zacina a je identifikovana svéte |-
nou kontrolkou. Je-li ukonc¢ena zvolena doba c¢isténi, zus-
tane robot po svém vyprazdnéni a nabiti stat vypnuty pfed
stanici.

Tichy provoz

Vhodny predevsim pro ¢isténi v noci ¢i za Vasi nepritomnosti.

» Stisknéte spinac “tichy provoz” (J).
Svételna kontrolka “tichy provoz” (K) se rozsviti. Stanice
robot Cisti po dobu 8 hodin za snizené urovné hladiny
zvuku a se sniZzenou vykonnosti. Poté opét stanice prepina
na norma’lnl’ provoz. Obr. 11: Nastaveni tichého provozu

Programy pojezdu

Volba programu pojezdu je fizena automaticky senzory umisténymi v
nadobé na necistoty v zavislosti na identifikovaném stupni znecisténi
podlahy resp. podlahové krytiny. Robot disponuje ¢tyfmi programy
pojezdu, kterymi se pfizplsobuje rozdiinému stupni znecisténi podlahy.
Cim vétsi je stupen znecisténi podlahy, tim intenzivngji robot podiahu
Cisti. Snizi-li se uroven znecisténi podlahy, je opétovné volen 1.
program pojezdu.

1. program pojezdu - normalni ¢isténi
pojezd podle principu nahody za normalni rychlosti
2. program pojezdu - jednotlivd znecisténa mista
pomaly pojezd po znecisténém miste
3. program pojezdu - jednotliva silnéji znecisténa mista
pomaly pojezd dopfedu /dozadu po zneciSténém misté.
4. program pojezdu - celkove silné znecisténa podlaha
pomaly pojezd riznymi sméry sem a tam pres znecisténou podlahu
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Praktické rady

(i) Pozorujte robot pfi jeho prvnim nasazeni. Pokud se v mistnosti nachazeji prekazky, které
jsou pro robot neprekonatelné, muizete je vcas odstranit a zabranit tim nezadoucim
prerusenim provozu pristroje.

Pred zac¢atkem provozu pfistroje mistnost uklidte a odstrante ze zemé vsechny volné lezici
predméty.

Kabely, $nlry, zavésy a zaclony upevnéte v dostatecné vysce nad zemi, abyte zabranili
jejich strzeni.

Pokud ukladate pristroj na dobu del$i nez 4 mésice, dbejte na to, aby jeho akumulatory
byly pIné nabité.

obsluzném panelu stanice na funkci “Tichy provoz” (Quiet-Mode).
Dvere mistnosti by mély béhem ¢isténi zlstat zavrené.

Nechavate-li robotem cistit vice mistnosti najednou, méjte na mysli, Ze robot se nedostane

(i)
(i)
(i)
(i) Pokud chcete za provozu robota v klidu telefonovat &i sledovat televizi, pfepnéte na
(i)
(i)
za dvere.

(i)

Pri zméné stanovisté robota je nejvhodnéjsi doba na jeho vypnuti moment, kdy se robot
nachazi ve stanici za ucelem nabiti (po odsani obsahu nadoby na necistoty).
Osetrovani a udrzba

A Nez zacénete na pfistroji provadét jakékoli oSetfovaci a udrzbarské prace,
bezpodmineéné vypnéte robot i stanici!

Stanice

Vyména sackového filtru stanice

Sackovy filtr musi byt vymeénén, sviti-li svételna kontrolka signa-

lizujici “Plny filtr” (H).

* Otevrete viko filtru.

¢ \lytahnéte sackovy filtr za sty¢nici smérem nahoru z Uchytky.
Sackovy filtr zahod'te do domaciho odpadu.

¢ Nasunte novy sackovy filtr az na doraz do uchytky.
Pozor! Nikdy nepracujte s pfistrojem bez vsazeného sac-
kového filtru!

* Zavrete viko filtru.

Obr. 12: Otevieni vika filtru

Sada nahradnich filtr(: 5 sackovych filtra, 1 ochranny
motorovy filtr. Objednaci ¢islo: 6.904-257

Vyména ochranného motorového filtru nabijeci stanice
¢ Ochranny motorovy filtr (soucasti sady nahradnich filtrd)
vymente vzdy po péti vyménach sackového filtru.

Obr. 15: Vyména ochranného motorového filtru
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Osetrovani a udrzba
Robot
Cisténi kol
¢ \lyCistéte plochy kol, pokud jsou znecisténé.

(i) Negistoty (napt. pisek atd.) se mohou usadit na plochach
kol a poskodit citlivé a hladké podlahy.

Zacinejte veskeré udrzbarské prace na robotu podle
nasledujicich kroku:

Otevieni nadoby na necdistoty

* Nechte robot ve stanici odsat.

e Polozte robot na mékkou podlozku.

* Oteviete obé uzaverove packy nadoby na necistoty.

¢ Odkryjte viko nadoby na necistoty.

Cisténi plochého filtru

Pri kazdé vyméné sackového filtru vycistéte plochy filtr.

¢ \lyjméte plochy filtr z nadoby na necistoty.

* Setfeste plochy filtr resp. vytfeste z néj hrubsi necistoty a
vycCistéte jej malym kartackem.

* Nasadte plochy filtr zpatky tak, aby lamely ukazovaly ve
smeéru zavérné paky.

Vyjmuti kartace

¢ Otevrete nejdrive nadobu na necistoty (viz s. 222).
* Vytahnéte karta¢ z pravé uchytky (1.).

* Vytahnéte kartac z postranni uchytky (2.).

Cisténi kartace

Znecistény kartac je automaticky cistén pri kazdém nabijeni
robota ve stanici. Vlasy ¢i nité, které zlstanou na Kkartaci
namotany, se daji odstranit ru¢né.

e Ostrihejte je nlizkami podél obvodu kartace.

* Odstrante namotane nité a vlasy.

Vyména kartace
Jsou-li stétiny kartace jiz opotirebované, musi se kartac¢ vymenit.
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Obr. 21: Cisténi kartace



Osetrovani a udrzba
Vsazeni kartace
* Vsadte kartac do levé uchytky (1.).

e Tlacte karta¢ s hakem smérujicim doll po pravého vedeni,
dokud nezapadne (2.).

Cisténi prachovych senzort
* \lyCistéte prachové senzory mékkym hadrikem nebo steteCkem.

Ukoncujte veskeré udrzbarské prace na robotu podle nasle-
dujicich krok:

Montaz vika nadoby na necistoty
* Nasadte viko na nadobu na necistoty.
* Uzaviete obé uzaviraci packy.

¢ Tlacte zaroven vpredu na viko, aby byla nadoba na necis-
toty spolehlivé uzaviena.

Vyména akumulator(

Pouzivejte pouze originalni akumulatory firmy KARCHER.

* Uvolnéte dva srouby na obou akumulatorech a staré aku-
mulatory vyjméte.

¢ Vsadte nové akumulatory a pevné je zasroubujte.

Pri likvidaci starych akumulatorti si pocinejte tak, abyste
Setfili zivotni prostredi.

Akumulatory obsahuiji latky, které se nesmi dostat do zivotniho
prostredi. Likvidujte je proto laskavé ve sbérnach uréenych k
tomuto ucelu.

Pri likvidaci starého pfristroje si pocinejte tak, abyste Setrili
zZivotni prostredi.

* Nejprve odstrante oba akumulatory.

Pristroj je vyroben z hodnotnych recyklovatelnych materialt, které
se daji dobre opétovné vyuzit. Likvidujte proto staré pristroje
laskavé ve sbérnach urcenych k tomuto ucelu.

Obr. 25: Uzavieni uzaviraci packy nadoby na
necistoty

Obr. 26: Vyména akumulatord

X

NiMH

QY

eI
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Pomoc pfi poruchach

Indikace - svételné kontrolky (12)

Zelena normalni provozni stav
C:Dervené blika rychle (sviti po dobu 0,5 s, vypina na 0,5 s) | Robot uviznul
(;ervené blika pomalu (sviti po dobu 1 s, vypina na 4 s) Robot znecistén
Cervena | sviti trvale Obratte se na servisni sluzbu
Problém Svetelny [Nasledek Reseni
signal

Robot se nemue vymanévrovat z

cervena

robot vypne

eventuelne prestavet nabytek; robot

vyklenku nabytku blika vytahnout z vyklenku, vypnout a opet
rychle zapnout
predmety/nabytek s mirnym cervend [robot najede na nabytek jako |robot vypnout a odstranit ho z
pozvolnym zdvihem od zeme blika na rampu predmetu/ndbytku, na nej najel
(podobne jako rampa) rychle
robot uvizl pod kusem nabytku |[cervend |robot vypne a je v modu robot vypnout a vyprostit; opet
ci jinymi castmi interiéru blika standby postavit na zem a zapnout
rychle
robot zustane bezduvodne stat |cervend |kartdc robota nabral volne robot vypnout, otocit ho a opatrne z
uprostred mistnosti blika leici predmety, které nyni nej odstranit zachycené predmety,
pomalu  [kartdc blokuji kterymi mohou byt: hracky, césti
odevu, ...
Spatny vysledek ciSteni, robot  [cervena [nadoba na necistoty je plna |vycistit nddobu na necistoty.
prestal nabirat necistoty blikd
pomalu
cervend |kartéac je prili$ znecisteny vycistit nebo vymenit kartac.
blika nebo opotrebovany
pomalu
cervend [kartdc je blokovan kartac opatrne odstranit z predmetu,
blika které ho blokuji
pomalu
cervena |kartdc byl nespravne vsazen |zkontrolovat vsazeni kartace
blika
pomalu
cervena |[saci vstup stanice je ucpany |saci vstup stanice zkontrolovat a v
blika pripade ucpani vycistit
pomalu
robot se pohybuje pouze zelena  |robot cisti pouze urcité misto prachové senzory vycistit mekkym
paprskovite sviti ci oblast hadrikem
trvale
robot se pohybuje po kobercich |zelend  [nestejnomerné ciSteni na kobercich s vySkou vlasu > 20 mm
nestejnomerne, silne se kyve sviti je takovy zpusob pohybu normaini;
nahoru a dolu trvale pristroj neni poSkozeny
robot nenaléza stanici zelena  |[stanice je nevyhodne stanici umistete nove. (viz "Pokyny pro
blika nainstalovana v prostoru. instalaci stanice")
pomalu
robot nenajidi do stanice zelend  [robot neni odsévan zkontrolovat nasazeni vika na nadobu
blika na necistoty, stanici poloit naplocho
pomalu

robot nasél vihké necistoty

kartéc a filtr robota se zalepi

kartac a filtr z robota vyjmout a radne
je vycistit; mokry filtr nesmi byt do
robota vsazen

robot vydava behem cisteni
skripavy zvuk

Spatny vysledek ciSteni

Kartéc je vloen nespravne robot
vypnout a zkontrolovat vsazeni kartace
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Pomoc pii poruchach

Problém Svetelny signal |Nasledek

Reseni

Vlysledek eistini je Spatny.

Je opoteebovany kartaé.

Vlymiote kartae.

Robot je ve stanici Stanice: Blikaji v
blokovan nebo je vadny. [Sechny
kontrolky LED.

Robot zustane po uplynuti
doby nabijeni stat ve stanici.

Odstraote blokujici pgedmit. Stanici
vypnite a znovu zapnite.
Obrate se na servis.

Interni nebo externi zkrat
nabijecich kontaktu.

Stanice: Blikaji v
Sechny
kontrolky LED.

Interni nebo externi zkrat nabijecich
kontaktu.

Technické parametry

Stanice:

Provozni napéti 220-240 V
Saci vykon 600 W
Hlasitost (Quiet Mode /

Tichy provoz) 60 (54) dB(A)
Sackovy filtr 2 |
Rozméry 500 x 250 x 230 mm
Hmotnost 5,8 kg
Robot:

Kapacita akumulatord (NiMH) 1,7 Ah
Provozni napéti 12V

Doba trvani ¢isténi

na jedno nabiti akumulator( do 60 min.
Doba nabijeni 10-20 min.
Nadoba na necistoty 0,2 1
Rozméry g 280 x 105 mm
Hmotnost 2,0 kg

Zaruka

V kazdé zemi plati dané zaru¢ni podminky
vydaneé nasi prislusnou distribu¢nispolecnosti.
Pripadné poruchy pristroje odstranime béhem
zarucni Ihlty bezplatné tehdy, pokud je jejich
pricinou vadny material nebo vyrobni zavady.

V pripadé uplatnovani naroku na zaruku se
laskavé obratte spolu s pristrojem, pfrislu-
Senstvim a dokladem o zakoupeni pristroje na
obchodnika, u kterého jste pristroj zakoupili,
¢i na nejblizsi sluzbu pro zakazniky firmy
KARCHER.

Prohlaseni o splnéni smérnic ES

Timto prohlasujeme, ze dale oznacené stroje
odpovidaji na zakladé své koncepce a kon-
strukéniho provedeni, jakoz i od nas do pro-
vozu uvedenych provedeni prislusnym zaklad-
nim bezpeénostnim pozadavkim nize uvede-
nych smérnic ES. Pfi zméné stroje, ktera
nebyla od nas odsouhlasena, pozbyva toto
prohlaseni svou platnost.

Vyrobek: RC3000

Typ: 1.269-xxx

Prislusné smérnice ES:
2006/95/EG

2004/108/EG

Pouzité harmonizaéni normy:

EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001
EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Podepsani jednaji v povéreni a s plnou moci

jednatelstvi
W Yeser

/ﬁ. Jenner S. Reiser

CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Casté dotazy a odpovédi na né

Na jakych podlahovych krytinach muaze
robot gistit?

Robot mlze ¢istit na vSech béznych povrcho-
vych plochach v domacnostech jako jsou ko-
berce a tvrdé podlahy (kachlicky, parkety aj.).
Na kobercich s vysokym vlasem (> 20 mm) je
vyuziti Cisticiho robota omezené. Pohybliva za-
metaci hrana ¢istice se automaticky prizpUso-
buje rdznym podlahovym krytinam.

Dokaze robot vycistit i tézko dosazitelné
prostory pod nabytkem?

Ano, jeho kompaktni a plocha konstrukce mu
umoznuje Cistit prostory i pod nabytkem (napf.
posteli, pohovkou, skfini apod.).

Jakym zplisobem transportuje robot
posbirané necistoty ke stanici?

Robot disponuje nadobou na necistoty, jejiz
obsah je pravidelné ve stanici odsavan.

Kde jsou ve stanici necistoty
shromazdovany?

Necistoty jsou ve stanici shromazdovany v
bézném sackovém filtru (objem 2 1).
Intervaly vymeény sackového filtru jsou pruzné,
nutnost vymeény filtru je spotrebiteli vCas si-
gnalizovana na displeji ovladaciho pultu.

Jak velké mnozstvi necistot je robot
schopen pojmout?

Objem nadoby na necistoty staci pfi normalnim
stupni znecisténi podlahy na hodinu ¢isténi.
Pokud eventuelné tato kapacita nestaci, vrati
se robot automaticky ke stanici drive, vyprazdni
zde obsah nadoby a pokracuje v praci.

Jakym zpUsobem nabira robot necistoty?
Robot necistoty zameta a zaroven nasava a
uklada je do nadoby na necistoty.

Muze se robot nechat ¢istit v byté ¢i v
domé bez dozoru?

Ano, bez problému.

Robot je autarknim (sobéstacnym) systémem
a nepotrebuje proto dozor. Obsah jeho nado-
by na necistoty je ve stanici automaticky
odsavan.
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Jak dlouhou dobu potfebuje robot na to,
nez se nabije resp. nez je schopny
provozu?

Doba trvani nabijeni se pohybuje od 15 do 60
min. podle stupné nabiti akumulatori pred
nabijenim. Pfed prvnim uvedenim do provozu je
doba nutna na nabijeni rozhodné nejdelsi.

Jakou rychlosti se robot pohybuje?
Standartni rychlost pohybu robota je 20 cm
za sekundu. Na silné znecisténych mistech
se kvdli zvyseni intenzity ¢isténi rychlost ro-
bota zmensuje na polovinu. Stejné je tomu
pfi najizdéni robota do stanice kvdli jedno-
dussimu vmanévrovani.

Kolik ¢tvereénich metrl plochy vygGisti
robot za jednu hodinu?

Robot vy¢isti za hodinu az 15 m? plochy.
Cetna mista, predevsim intenzivné pouzivané
“cesti¢ky” v mistnostech, robot prejizdi opa-
kované a v riznych smérech.

Jak robot pozna, kdy se ma vratit do
stanice?

Robot za¢ne hledat stanici v okamziku, kdy
se nabiti jeho akumulator(l snizi na urcitou
uroven nebo kdyz je nadoba na necistoty
plna.

Jak dlouho trva odsavani necistot z robota
ve stanici?
Odsavani trva asi 30 sekund.

Kde se da robot programovat? Na co je
treba davat pozor?

Robot se da pouze zapnout nebo vypnout.
Na obsluzném pultu stanice je mozné nastavit
délku doby trvani ¢isténi. Kromé toho je zde
mozno zadat pokyn, aby robot po svém pristim
napojeni na stanici tuto jiz neopoustél (funkce
parkovani robota).

Podle jakého principu se robot pohybuje?
Robot se pohybuje po mistnosti resp. po
byté podle principu nahody. Narazi-li robot
na prekazku, zmeéni pod libovolnym Uhlem
svlj smér a pokracuje pak ve svém pojezdu
smérem rovné tak dlouho, nez narazi na dalsi
prekazku.



Casté dotazy a odpovédi na né

Jaké pomocné prostiedky ma robot k
dispozici na to, aby rozeznal prekazku a
vyporadal se s ni?

S pomoci padovych senzor( robot rozpozna
schody resp. stupinky a zabrani tak svému
padu. S pomocispecialniho programu se robot
nemdze zamotat do trasnic koberce a uviz-
nout v nich. Diky rGznym uhlim otaceni a
pojizdéni se dostane i z uzkych roh.

Jak pracuje robot nejefektivnéji (po
jednotlivych pokojich, cely byt najednou)?
Robot pracuje nejefektivnéji po jednotlivych
pokojich , tzn. kdyz se stanice irobot nacha-
zejive stejném pokoji. Takto se doba potfebna
k nalezeni stanice zredukuje na minimum a
doba c¢isténi je maximalné efektivni.

Pri cisténi celého bytu (na drovni jednoho
podlazi) by méla byt stanice umisténa na
centralnim misté v byté, aby k ni robot mohl
snadno nalézt cestu.

Dokaze robot ¢Cistit i v rozich pokoju (je
kulaty)?

Ne, ale souvislym ¢isténim se tvorba necistot
v byté ¢i domé celkové podstatné redukuje.
Tim padem se shromazduje i méné necdistot v
rozich pokoju.

Co se stane, narazi-li robot na schod ¢i
stupinek (nebezpeci padu)?

Schody: Robot pracuje s optickymi senzory,
které registruji schody a stupinky. Tyto sen-
zory signalizuji robotu nutnost zmény sméru
pojezdu.

Stupinky: Robot si poradi s tvrdymi stupinky
(do 10 mm) i mékkymi stupinky (do 20 mm)
v obou smérech.

Upozornéni: Pokud je pfechod mezi pokoji
vysoky 2 az 8 cm, sjede robot pfi provozu
dold, ale ne nahoru.

Pozor: U galerii a schodist musi byt vnitini
rohy zajisténé, pokud je vy$ka prijezdu pod
zabradlim vétsi nez 10 cm.

Muze dojit k poskozeni nabytku apod.?

Ne, poskozeni kust nabytku ¢i jinych pred-
métl interiérového vybaveni bytu ¢i domu je
vylou¢eno. V kazdém pripadé je treba dbat na
to, ze robot mlze pti svém provozu narazit do

lehkych/krehkych predmétd a posunout je Ci
ze tyto predmeéty mohou byt robotem resp.
zachycenym volné visicim kabelem (napf. tele-
fonnim) strzeny z nabytku, na kterém jsou
umistény. Doporucujeme proto uklidit mistnost
¢i byt s ohledem na pohyb robota.

Jak reaguji na robot domaci zvirata?

Tim, Ze cCistici robot RC 3000 neni hluény a
nepracuje s ultrazvukem, nemusite u domacich
zvirat ocekavat problematické reakce na pristroj.
Samovolny pohybpristroje bude u domacich
zvirat v krajnim pripadé vzbuzovat ned(véru.

Na co musim davat pozor v souvislosti s
détmi?

Robot by nemél byt ponechan bez dozoru,
hraji-li si déti ve stejné mistnosti. Je nutno
pocitat s mechanickym poskozenim, budou-li
se déti na robotu vozit.

Pro¢ zlstane robot v té ¢i oné situaci stat?
Robot se mtze vysvobodit sam z komplikova -
nych situaci jen do jisté miry. Napf. splet
kabelll ho privede do situace, ze které neni
schopen se jiz sam vymanévrovat. Dojde-li k
podobné situaci, robot po urcité dobé auto -
maticky vypne. Na robotu se brzy poté rozs-
viti cervena kontrolka.

Robotu pom(zete jednoduse tim, ze ho po-
stavite na volné prostranstvi a opétovné ho
vypnete a zapnete. Robot potom bez pro-
blému pokracuje v cisténi.

Jak mam robot spravné transportovat?
Robot mizete zdvihat ze zemé obéma ruka -
ma, anebo jednou rukou chytit za prohlou-
beninu kartace.

Co se stane, kdyz robot nabere vihkou
nedistotu?

Zalepi se filtr. V takovém pripadé je nutné filtr
z robota vyjmout a vycistit jej (viz s. 221
“Cisténi plochého filtru”).

Co se mlze stat, kdyz robot za mé
nepritomnosti uvizne?

Nic. Robot zUstane stat nainkriminovaném misté
a signalizuje uviznuti. Kdyz svétlo neblika, jsou
vybité akumulatory a musi byt opét na bity.
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Funkcija in naéin dela.........................
Za vaso varnost.........cceeeiiieiiiiiniennnnns

Kratko navodilo ............cccoeeeieniiiinnnne.
Krmilni elementi .........cccooooveiiiiiniinnn.
Priprave .......ccoceeiiieiiiiiiiieeeeieeeeeneen
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Napotki za postavljanje postaje .

Izklop
Parkiranje ...........ccooeiiiiiii
Izbor ¢asa ¢isc¢enja ..
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Vozniprogrami ..........ccceiiiiiiiiiiiiieien
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Postaja

Vprasanja in odgovori ..........c.ceeeeuvuenens
Tehni¢ni podatki
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A Pozor!

Naprave ne uporabljajte, ¢e niste
prebrali navodila za uporabo.

To navodilo za uporabo shranite za poznej-
So uporabo ali za naslednjega lastnika.
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Funkcija in naéin dela

Spostovani kupec,

Hvala, ker ste se odlogili za KARCHERjev
Cistilni robot RC 3000.

RC 3000 je avtomatski ¢istilni robot za upo-
rabo v notranjih prostorih privatnega gospo-
dinjstva. Lahko ga uporabljate navseh obicajnih
talnih oblogah za avtonomno, kontinuirano
CisCenje vasega stanovanja. Naprava je se-
stavljena iz dveh enot, postaje in gibljivega
robota.

Robot svojo energijo prejema iz akumulator-
jev. Premika se na naéelu nakljuéja. Ce robot
naleti na oviro, spremeni svojo smer pod
poljubnim kotom. Potem se naravnost pomika
toliko ¢asa, dokler ne naleti na sledec¢o oviro.
Plosc¢ata konstrukcijarobota omogoca ¢is¢enje
pod pohistvom kot npr. posteljo, kavéem in
omaro. Robot dela z opti¢nimi senzorji (sen-
zorji padca), ki prepoznavajo stopnice in po-
deste ter preprecujejo padce.

Robot ima Stiri vozne programe za avtomats-
ko prilagajanje razli¢ni onesnazenostital. Uprav-
ljanje z voznimi programi poteka preko sen-
zorjev v posodi za umazanijo, kar je odvisno
od prepoznane stopinje onesnaz enosti.

Z enim polnjenjem akumulatorja robot lahko
Cisti do 60 minut. Robot (infrardeci prejem-
nik) Sele po 20 minutah zaéne iskati svojo
postajo (infrardeci oddajnik). Ce robot po 60
minutah svoje postaje ni nasel, bo izklopil
svoje Cistilne agregate in se v nadaljnjih 60
minutah osredotoc¢il samo na iskanje postaje.

V postaji se polnijo akumulatorji robota in iz
posode za umazanijo izsesava umazanija. V
postaji se umazanija zbira v filtrsko vrecko (2
I). Po poteku polnjenja robot samostojno za-
pusca postajo in nadaljuje s ¢is¢enjem.



Za vaso varnost

Uporaba
RC 3000 uporabljajte izrecno

za Ciscenje tekstilnih in trdih talnih oblog
v privatnem gospodinjstvu.

Pozor: Da preprecite praske na zelo obcut-
ljivih talnih oblogah (npr. mehek marmor),
najprej preizkusite na neopaznem mestu.

RC 3000 ne uporabljajte za ¢is¢enje

mokrih talnih oblog.

pralnic ali drugih vlaznih prostorov.
stopnic.

panelk in polic.

kleti ali podstresij.

skladis¢, industrijskih zgradb itd.

na prostem.

gorecih ali tlilnih predmetov (npr. cigaret,
vroce pepeli).

RC 3000 ne uporabljajte

v prostorih, kjer obstaja nevarnost od
eksplozij.

v prostorih, kjer zrak vsebuje vnetljive
bencinske pare, pare kurilnega olja,
razredcil, topil, petroleja ali Spirita.

v prostorih z goreC¢im ognjem ali Zerjavico
v odprtem kaminu brez nadzora.

v prostorih z gore¢imi sveCami brez
nadzora.

v prostorih, opremljenih z alarmom ali
javljalnikom gibanja.

/\ Varnostni napotki

¢ Obstoje¢a omreznanapetost in navedba na-

petosti na tipski plos¢ici se morata ujemati.

¢ Pred uporabo preverite, ali je omrezni ka -

bel v predpisanem stanju. RC 3000 ne
uporabljajte, ¢e omrezni kabel ni neopo-
recen.

* Pri potegu kabla iz vticnice ne vlecite za
kabel, temve¢ primite vti¢ kabla in ga po-
tegnite iz vticnice.

Kabla nikoli ne prijemajte z mokrimi rokami
(nevarnost od elektricnega udara).

Pred zacetkom vzdrzevalnih del potegnite
kabel iz vti¢nice.

Zamenjavo kabla sme opravljati samo poo-
blas¢ena KARCHERjeva servisna sluzba. Pri
tem se sme uporabljati samo originalni ka -
bel HO5 VV- 2x0,75.

Popravila na aparatu sme opravljati samo
pooblascena servisna sluzba.

Smejo se uporabljati samo pribor in nado-
mestni deli, ki jih dovoljuje proizvajalec.
Originalni pribor in originalni deli jamcijo,
da bo aparat varno in nemoteno delal.

Med obratovanjem otroke ne pusc¢ajte same
z RC 3000.

Nikoli ne pozabite, da je robot v obratoval-
nem pogonu (nevarnost od spotikanja).

Ne stojte ali sedite na robotu/postaiji.

Zaradi udarcev robota lahko pride do pre -
vracanja predmetov (tudi predmetov na mi-
zah ali majhnih kosov pohistva).

Robot se lahko zaplete v visece telefonske
kable, elektricne kable, prte, vrvice, pase
itd. To v skrajnjih primerih lahko pripelje do
padanja predmetov.

Za nastalo skodo ne jam¢imo, ¢e se aparat
uporablja nepravilno ali v namene, za kateri
ni predviden.

S polnilno napravo na postaji se sme pol-
niti samo robot.

Akumulatorji robota se smejo polniti samo
na postaiji.
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Kratko navodilo

1. Postavljanje RC 3000

2. Zagon RC 3000

3. Prikazi kontrolnih luéi (12)

12
)
)
zeleno | trajna luc ¢istilna voznja
utripa pocasi (vkl: 1 sek; izkl: 4 sek) robot iS¢e postajo
utripa hitro (vkl.: 0,5 sek; izkl.: 0,5 sek) polnjenje akumulatorjev
rdece glej pomo¢ pri motnjah stran 238
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Krmilni elementi

Postaja ¢istilnega robota

1 Zlozljivi drzaj za prenasanje postaje
Prijemno korito za odpiranje pokrova filtra
Krmilno polje postaja
Stikalo postaja VKL./IZKL.
Infrardeci oddajnik
Sesalna odprtina
Nakladalna rampa cistilnega robota
(za zdruzevanje s postajo)
8 Polnilni kontakti
9 Omrezni kabel

NOoO Ok N

Krmilno polje postaja (3)

A Kontrolna lu¢ (zelena) - parkiranje robota
B Tipka parkiranje robota vkl./izkl.

C Tipka izbor ¢asa ¢is¢enja

D Kontrolna lu¢ (zelena) - 3 ure ¢isc¢enja
E Kontrolna lu¢ (zelena) - 6 ur ¢isc¢enja

F Kontrolna Iu¢ (zelena) - 9 ur ¢is¢enja
G Kontrolna Iu¢ (zelena) - trajno ¢is¢enje
H Kontrolna lu¢ (rde¢a) - filter poln

J Tipka tiho obratovanje - vkl./izkl.

K Kontrolna lu¢ (zelena) - tiho obratovanje

Cistilni robot

10 Tipka vklop robota

11 Tipka izklop robota

12 Svetledi kazalci (zeleno - obratovanje / rdece -
motnja)

13 Polnilni kontakti

14 Odbija¢

15 InfrardecCi prejemnik

16 Krtaca

17 Senzor padca (4x)

18 Akumulator (2x)

19 Zaporni vzvod (2x) posode za umazanijo

20 Pokrov posode za umazanijo

21 Posoda za umazanijo
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Priprave

Razpakiranje

Pri razpakiranju preverite, ¢e vsi deli obstajajo. Ce kaksen del
manjka ali ¢e ste pri razpakiranju ugotovili transportno skodo,
sporocite to nemudoma Vasemu prodajalcu.

Prosimo, da embalazo odstranjujete primerno varovanju narave.
Materiali, iz katerih je narejena embalaza, se lahko ®
reciklirajo. Embalaze ne odlagajte v hisne odpadke, %6
toda jo oddajte v ponovno recikliranje.

Montaza nakladalne rampe

¢ Nakladalno rampo drzite postrani..

« Zlebove postaje postavite na zatie nakladalne rampe.

* Postajo in nakladalno rampo pritiskajte navzdol, dokler se
vezje ne zaskodi.

Napotki za postavljanje postaje

Polozaj postaje izberite tako, da robot z veliko verjetnostjo
zmeraj prevozi vodilni infrardeci zrak ter na tak nacin brez
problemov najde postajo (glej sl. 4a in 4b).

- Postajo postavite v raven polozaj.

- Direktno pred postajo ne postavljajte nobenih predmetov.

- Pred postajo ne polagajte kablov (preprecuje zdruzevanje)

- Kabel odvijte kolikor je potrebno.

- Ostanek kabla obesite na kljuko za kabel, pri tem pa pazite,
da se kabel ne pelje skozi odprtine ohisja (sl. 3).

Mrezni vti¢ vstavite v vti¢nico.

Ciséenje ene sobe

Postajo vsaki¢ postavite v sobo, ki jo boste Cistili (sl. 4a).
Prilagajanje spreminjajoci se velikosti sob se lahko opravi s
pomocjo izbora Cistilnega ¢asa (glej stran 234 “Izbor Cistilnega
Casa’).

Ciséenje nadstropja

Z osnovno nastavitvijo se lahko ¢Cisti ve¢ sob (sl. 4b).
Opozorilo: Ce imajo prehodi med sobami prag od 2 cm do
8 cm, obratujoci robot ponavadi pelje navzdol, vendar pa ne
navzgor.

Pozor: Pri galerijah in stopn$¢ih se morajo notranji koti
zavarovati, Ce je prevozna viSina pod ograjo vec¢ja od 10 cm
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Obratovanje

Priprava na ¢is¢enje
A\ Med obratovanjem robota ne puséajte na tleh nobenih ovir.

steklenice, kozarci
zavese na tleh
p redprazniki

Ovire so npr. lahko: Ovire npr. niso:

- Casniki, knjige, Casopisi, papir - posamezni kabli v sobi
- oblacila, igracke, zgoscenke - pragi do 10 mm visSine
- plasti¢na vrecka - rese krajse kot 10 cm

Zagon

* Vklopite postajo (stikalo 4).
Svetli kontrolna lu¢ trajno ¢is¢enje(G).

* Robota postavite na tla pred postajo.

¢ Vklopite robota (tipka 10).
Robot se najprej pomika proti postaji, da bi spraznil pos-
odo za umazanijo, preveril napolnjenost akumulatorjev in
jih po potrebi znova napolnil. Potem za¢ne s ¢iS¢enjem.

Prikazi kontrolnih luéi (12)

zeleno | trajna lué ciscenje

utripa pocasi (vkl: 1 sek; izkl: 4 sek) robot iSCe postajo
utripa hitro (vkl.: 0,5 sek; izkl.: 0,5 sek) | polnjenje akumulatorjev
rdeée | glej pomo¢ pri motnjah stran 238

Zagon po daljSem mirovanju

Ce se robot zazene s popolnoma praznimi akumulatorji, naprava

ne bo pokazovala nobenih funkcij. V tem primeru pri zagonu

robota postopajte na sledeci nacin:

* Robota postavite na postajo in polnilne kontakte robota priti-
skajte ca. 60 sekund na polnilne kontakte postaje (sl. 7).
Pri tem se izsesava posoda za umazanijo.

* Potem robota postavite 50 cm pred postajo in ga vklopite
(tipka 10).

Robot samostojno gre v postajo in se polni. Polnilni ¢as tu
lahko obsega okoli 60 minut.

Izklop

Ce robot takoj prekine s ¢iséenjem ali ¢e je potrebno
spremeniti mesto uporabe, ...

* Najprej izklopite robota (tipka 11).

¢ Nato izklopite postajo (stikalo 4).

Nasvet: Ce RC 3000 ne uporabljate dlje asa, potrebno ga
je najprej popolnoma napolniti.

SI. 5: Vklop postaje

Sl. 6: Vklop robota

Sl. 7: Zagon po daljsem mirovanju

Sl. 8: Izklop robota in postaje
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Obratovanje

Parkiranje

Ce robot s ¢iséenjem prekine po najnovej$em polnjenju, ...

¢ Pritisnite tipko “parkiranje robota” (B).
Svetli kontrolna lu¢ “parkiranje” (A).
Po sledecivrnitviv postajo se bo robot spraznilin napolnil.
Na to bo ostal izklopljen stati pred postajo.

Izbor ¢istilnega ¢asa

Ce robot ¢isti samo med dolo¢enim ¢asom,

 Pritiskajte tipko “C” dokler se ne namesti zeleni Cistilni ¢as
(osnovna nastavitev: trajno ciS¢enje).

1 x pritisk - izbrane so 3 ure Cistilnega Casa.
za prostore manjse kot 45 m?

2 x pritisk - izbrano je 6 ur Cistilnega ¢asa.
za prostore od 45 m? do 90 m?

3 x pritisk - izbrano je 9 ur ¢istilnega ¢asa.

za prostore od 80 m? do 135 m?
4 x pritisk - Ponovno je nastavljeno trajno ¢is¢enje.
Zacéenja se izbrani Cistilni ¢as, ki se prikazuje preko ene
kontrolne luéi. Ce je izbrani &istilni éas zakljuéen, ostane
robot po praznjenju in polnjenju izkljucen stati pred postajo.

Nastavljanje tihega obratovanja

Idealno za ¢istilne voznje ponoci ali med prisotnostjo.

Pritisnite tipko “tiho obratovanje” (J).

Svetli kontrolna Ilu¢ “tiho obratovanje” (K). Postaja Cisti
robota 8 ur z zmanjsanim nivojem hrupa in zmanjSano
mocjo. Potem postaja preide v normalno obratovanje.

Vozni programi

Izbor voznega programa se upravlja avtomatsko preko senzor-
jev v posodi za umazanijo, kar je odvisno od prepoznane
stopnje onesnazenosti. Robot ima Stiri vozne programe s po-
mocjo katerih se lahko prilagodi razli¢ni umazanosti tal. Bolj ko
so tla umazana, bolj intenzivno jih robot ¢isti. Pri zmanjsani
stopnji onesnazenosti se ponovno izbira 1. vozni program.

Sl. 9: Parkiranje robota

Sl. 10: Izbor Cistilnega ¢asa

SlI. 11: Nastavljanje tihega obratovanja

1. vozni program - normalno ¢is¢enje
voznja na nacelu naklju¢nosti z normalno hitrostjo.

2. vozni program - posami¢na umazana mesta
Pocasna voZnja preko umazanega mesta.

3. vozni program - posamic¢na bolj umazana mesta
PocCasna voZnja naprej/nazaj preko umazanega mesta.

4. vozni program - zelo umazano podrocje velikih povrsin

PocCasna Zarkasta zvezdna voZnja preko umazanega podrocja.
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Nasveti in triki

Pri prvem &iséenju opazujte robota. Ce se v prostoru nahajajo ovire, ki jih robot ne more
obvladati, lahko jih pravocasno odstranite in na tak nacin preprecite nezazelene prekinitve.

Prostore pred zacetkom ¢is¢enja pospravite, na tleh se ne smejo nahajati nobeni
gibljivi predmeti.

Kabel, vrvi, zavese privezite na visje, da bi s tem preprecili potegovanje.

Ce napravo shranjujete dlje kot 4 mesece, pazite da bo akumulator popolnoma
napolnjen.

Ce robota zelite pustiti delati med telefonskim pogovorom ali gledanjem televizije,
nastavite na postaji funkcijo tihega nacina.

Sobna vrata bi med ¢iS¢enjem sob morala biti zaprta.

Pri etaznem ¢is¢enju je potrebno paziti, da robot ne zaide za vrata.

D = I D B e B =0 B = I = B =

Pri spremembi mesta najboljsi ¢as za izklop robota je, ko se zaradi polnjenja nahaja v
postaji (po izsesavanju posode za umazanijo).

Nega in vzdrzevanje

Pred zacetkom vseh vzdrzevalnih del izklopite postajo in robota!

Postaja

Zamenijava filtrske vrecke v postaji

Filtrsko vrecko je potrebno zamenjati ko svetli kontrolna lu¢

“filter napolnjen” (H).

¢ Odprite pokrov filtra.

* Filtrsko vreCcko povlecite s potezno zapono iz drzala navzgor.
Filtrsko vre¢ko zavrzite v hiSne odpadke.

* Novo filtrsko vrecko pomikajte dokler se ne usede v drzalo..
Pozor: Nikoli ne delajte brez vstavljene filtrske vrecke!

e Zaprite pokrov filtra.

Komplet nadomestnih filtrskih vreck: 5 filtrskih vreck,
1 zasc¢itni motorni filter. Naroc¢. stevilka: 6.904-257

Zamenjava zascitnega motornega filtra polnilne postaje

* Po 5 zamenjanih filtrskih vreCkah zamenjajte tudi zascitni
motorni filter (se nahaja v kompletu nadomestnih filtrskih
vreckah).

Sl. 15: Zamenjava zasc¢itnega motornega filtra
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Nega in vzdrzevanje
Robot

Ciséenje koles

« Ce so vozne povrsine koles umazane, jih ogistite.

(i) Delci umazanije (kot npr. pesek itd.) se lahko prilepijo na
vozne povrsine in nato poskodujejo obcutljive, gladke talne
povrsine.

Vsa vzdrzevalna dela na robotu za¢nite v sledecih korakih:
Odpiranje posode za umazanijo

* Robot naj se izsesava v postaiji.

* Robota postavite na mehko podlago.

¢ Odprite oba zaporna vzvoda posode za umazanijo.

* Dvignite pokrov posode za umazanijo.

Ciséenje ploscatega filtra

Pri vsaki zamenjavi filtrske vrec¢ke ocistite tudi ploscati filter.

¢ Ploscati filter odstranite iz posode za umazanijo.

» Stresite ga ali oCistite z majhno krtaco.

* PloScati filter ponovno vstavite tako, da vezice kazejo v
smer zapornega vzvoda.

lzgradnja krtace

* Najprej odprite posodo za umazanijo (glej stran 11).
* Nato povlecite krtaco iz desnega vodila (1.).

* Potem jo povlecite iz stranskega drzala (2.).

Ciééenje krtace SI. 20: Izgradnja krtage
Umazana krtac¢a se pri vsakem cistilnem postopku avtomatski U

Cisti v postaji. Preostale dlake in ovite niti lahko odstranite 1-
ro¢no. )
* S Skarjami rezite vzdolz rezilnega roba na krtacnem valju.
¢ Qdstranite ovite niti/dlake.

. . SI. 21: Ciscenje krtace
Zamenjava krtace
Ce so dlacice obrabljene, je krtaco potrebno zamenijati.
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Nega in vzdrzevanje

Vgradnja krtace

¢ Krtaco vstavite z levi strani v drzalo (1.).

e Krtaco s kavljem pritisnite navzdol v desno vodilo, dokler
se ne zaskodi (2.).

Ciséenje senzorjev za prah
e Senzorje za prah ocistiti z mehko krpo ali Copicem.

Vsa vzdrzevalna dela na robotu koncajte v sledecih korakih:
Montaza pokrova posode za umazanijo

¢ Pokrov postavite na posodo za umazanijo.

e Zaprite oba zaporna vzvoda.

* Dodatno pritisnite spredaj na pokrov, da se posoda za
umazanijo varno zapre.

Zamenjava akumulatorjev

Uporabljajte samo originalne KARCHERjeve akumulatorje.

¢ Odvijte dva vijaka na obeh akumulatorjih in odstranite stare
akumulatorje.

¢ Vstavite nove akumulatorje in ¢vrsto jih privijte.

Akumulatorje odstranjujte v skladu z varovanjem narave.
Akumulatorji vsebujejo snovi, ki ne smejo priti v stik z naravo.
Odsluzene naprave zaradi tega odstranjujte preko ustreznih
zbiralnih sistemov.

Odsluzene naprave odstranjujte primerno varovanju narave.
* Najprej odstranite obe vgrajeni akumulatorski bateriji.
Odsluzene naprava vsebujejo vredne snovi s sposobnostjo re -
cikliranja, ki bi jih morali oddati v predelavo. Odsluzene naprave
zaradi tega odstranjujte preko ustreznih zbiralnih sistemov.

NiMH

e
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Pomo¢ pri motnjah

Prikazi kontrolnih luéi (12)

zeleno normalno obratovalno stanje
rdece utripahitro (vkl.:0,5 sek; izkl.:0,5 sek) robot se je zapletel
rdece utripapocasi (vkl.:1 sek; izkl.:4 sek) robot umazan
rdece trajna lu¢ Potreben je servis
Teava Signal Posledica Resitev
Robot ne najde izhoda i rdece Robot se izklopi evtl. prestaviti pohistvo; robota vzeti iz
pohistvenih nis hitro pohistvenih nis, izklopiti in ponovno
vklopiti.
Plitvo dvigajoce se pohistvo rdece Robot naseda Robota izklopiti in oddaljiti od
hitro udarjenega predmeta
Robot je obtic¢al pod pohi rdeCe Robot se izklopi in se Robota izklopiti in osvoboditi; ponovno
Stvom hitro nahaja v mirovanju postaviti na tla in vklopiti
Robot se brez razloga vstavi  |rdece Krtaca je pobrala gibljive Izklopiti robota, obrniti ga in previdno
na sredini sobe pocasi predmete, ki jo sedaj odstraniti pobrane predmete, gibljivi
blokirajo predmeti so lahko: igracke, oblacila,
Cistilni rezultat je slab, rdece Posoda za umazanijo je Ciséenje posode za umazanijo
umazanija se ne pobira vec pocasi polna
rdece Krtaca je preve¢ umazana |Krtaco odistiti ali zamenjati.
pocasi ali obrabljena
rdece Krtaca blokira Krtac¢o previdno osvoboditi od
pocasi ovirajo¢ih predmetov
rdece Krtaca je nepravilno Preverite sede krtace
pocasi namescena
rdece Sesalna odprtina postaje je [Preveriti sesalno odprtino postaje in
pocasi zamasena ocistiti zamaske
Robot se zvezdno pomika zeleno Cisti se samo dolo¢eno Senzorje za prah je potrebno odistiti z
trajna lu¢ |obmocje, mesto mehko krpo.
Robot se neenakomerno zeleno Neenakomerno c¢is¢enje Nacin pomikanja po preprogah z
pomika po preprogi, mo¢no trajna lu¢ visino tal > 20 mm je normalen.
se ziba gor in dol Naprava ni pokvarjena
Robot ne najde postaje zeleno Postaja je v prostoru Postajo na novo pozicionirajte. (glejte
pocasi neugodno postavljena "Navodila za postavitev postaje")
Robot se ne zdruuje s postajo |zeleno Robot se ne izsesava Preverite sede pokrova posode za
pocasi umazanijo, postajo postavite na ravno

Robot je pobral mokro
umazanijo

Zlepile so se krtaca in filter
robota

Krtaco in filter odstranite iz robota in
temeljito ocistite. Filter ne vstavljajte v
robota, ¢e je vlaen

Robot med ¢is¢enjem skripa

¢istilni rezultat je slab

robotova krta¢a nima pravilnega
sedea. Izklopite robota in preverite
sede krtace
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Pomoc¢ pri motnjah

Teava Signal Posledica Resitev
Cistilni u¢inek je slab --- Krtaca je obrabljena Zamenjajte krtaco
Robot v postaji je blokiran ali |Postaja: Vse Robot po poteku Odstranite predmet, ki ga blokira.

pokvarjen svetleCe diode |polnilnega ¢asa obstane |Postajo izklopite in ponovno vklopite.
(LED) utripajo  |v postaji Narodite servis
Interni ali eksterni kratek stik |Postaja: Vse --- Narocite servis
polnilnih kontaktov svetlece diode
(LED) utripajo
Tehnic¢ni podatki Izjava o skladnosti ES
Postaja: S to izjavo potrjujemo, da je omenjena na-
Delovna napetost 220-240 V prava zaradi svoje zasnove in nac¢ina izdelave
Sesalna mo¢ 600 watt kot tudi uporabljenih temeljni varnostnih in
Glasnost (tihi nacin) 60 (54) dB(A) | zdravstvenih zahtev ustreza spodaj nastetimi
Filtrska vrecka 21 smernicami ES. Ta izjava izgubi svojo vel-
Mere 500 x 250 x 230 mm javnost, ¢e kdo napravo spremeni brez nase
Teza 5,8 kg privolitve.
Kapaciteta akumulatorja (NIMH) 1,7 Ah p: S _
Delovna napetost 12 v Zadevne smernice ES:
Cistilni éasp 2006/95/EG
L ) . 2004/108/EG

po polnjenju akumulatorja do 60 min . . i
Polnilni &as 10-20 min Uporabljene usklajene norme:
Posoda za umazanijo 0,2 | EN 55014-1:2006

! ' EN 55014-2:1997 + A1:2001
Mere 2280 x 105 mm EN 60335- 1
Teza 2,0 kg

Garancija

V posameznih drzavah veljajo garancijski po-
goji, ki jih ustrezno posamezni drzavi izda
nasa pristojna trgovska druzba. Eventualne
motnje na aparatu odstranimo znotraj garan-
cijskega roka brezpla¢no, ¢e so le-te posle-
dica napake materiala ali izdelave.

V primeru uveljavljanja garancije se s pribor-
om in racunom obrnite svojemu prodajalcu ali
najblizji pooblascéeni servisni sluz bi.

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Podpisniki ravnajo po narocilu in s pooblasti-
lom vodstva podjetja.

fZ WS
.Jenner

S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Pogosto postavljena vprasanja in odgovori

Na kaksnih oblogah lahko robot ¢gisti?
Robot se lahko uporablja na vseh obicajnih
oblogah kot so preproge in trdih povrSinah
(ploscice, parket, itd.). Naprava je pogojno
prikladna za ekstremno visoke preproge (>
20 cm). Gibljivi ¢istilni rob se avtomatski pri-
lagaja razlicnimi talnimi oblogami.

Ali dostopnost prostora pod pohistvom
predstavlja problem?

Ne, zaradi svoje kompaktne in ploscate iz-
vedbe robot lahko ¢isti tudi pod pohistvom
kot so npr. postelja, kav¢ in omara.

Kako robot pobrano umazanijo prevaza do
postaje?

Robot ima posodo za umazanijo, ki se v
postaji redno izsesava.

Kako postaja pobira umazanijo?

V postaji se umazanija zbira v obi¢ajno filtrsko
vrecko (2 litra).

Obdobja zamenjav so fleksibilna, uporabniku
se pravocasno najavijo preko signalne napra -
ve na zaslonu.

Koliko umazanije lahko robot pobere?
Posoda za umazanijo ob normalni onesnaze-
nosti zado$éa za eno uro éiséenja. Ce to v
posameznih primerih ne zadosc¢a, se bo ro-
bot enostavno prej vrnil v postajo, spraznil
vsebino in ponovno nadaljeval z delom.

Kako robot opravlja pobiranje umazanije?
S sesalnim pometanjem se umazanija prinasa
v robotovo posodo za umazanijo.

brez nadzora?

Da, do je vsekakor mogoce.

Robot je samostojen sistem in mu ni potre -
ben nadzor, njegova posoda za umazanijo se
prazni v postaji.

240 - Slovensko

Koliko ¢asa je potrebno robotu, da se
napolni oz. pripravi na delo?

Polnilni ¢as se giba izmed 15 in 60 minut,
kar je odvisno od napolnjenosti akumulatorja
pred polnjenjem. Pri prvem zagonu robotu je
zagotovo potreben daljsi polnilni ¢as.

S katero hitrostjo se robot pomika?

Robot se standardno pelje 20 cm na se-
kundo. Na mestih zmocénejSo onesnazenostjo
se hitrost zaradi intenziviranja ¢is¢enja zman-
jSa za polovico. Enako se dogaja pri konénem
vracanju v postajo, ker je v tem primeru
potrebno natanéno manevriranje.

Koliko kvadratnih kilometrov povrsine lahko
robot pocisti v eni uri?

Robot pocisti do 15 m? na uro. Mnoga mes-
ta, zlasti zelo uporabljane prometne poti, se
Cistijo ve¢kratno iz razli¢nih smeri.

Kdaj robot ve, da se mora vrniti v
postajo?

Robot se pripelje do postaje, ko napetost
akumulatorja doseze doloc¢eno raven ali ko se
posoda za umazanijo napolni.

Koliko ¢asa traja izsesavanje robota v
postaji?
Izsesavanja traja ca. 30 sekund.

Kje se robot programira? Na kaj je treba
paziti?

Robot se lahko samo vklopi ali izklopi. Na
postaji obstaja moznostizbora ¢istilnega ¢asa.
Poleg tega se lahko dolo¢i, da robot postajo
po slede¢em prihodu ne zapusca ve¢ (funk-
cija parkiranja).

Na katerem nacelu se robot pomika?
Robot se po prostoru pomika na nacelu nak-
liugja. Ce naleti na oviro, bo pod poljubnim
kotom spremenil svojo smer in se potem
naravnost pomikal toliko ¢asa, dokler ne na-
leti na sledeco oviro.



Pogosto postavljena vprasanja in odgovori

Kaksne pripomocke ima robot za
izogibanje oviram?

S pomocjo senzorjev prepoznava stopnice in
z njih ne more pasti. S pomoc¢jo posebnega
programa za rese se ne more zaplesti za
rese preprog. Zaradi razli¢nih vrtljivih in voz-
nih kotov najde pot tudi iz ozkih vogalov.

Na kateri nacin robot najbolj ué¢inkovito
dela (v sobi, celem stanovanju)?

Robot najbolj u¢inkovito dela v sobi, t.j. postaja
in robot se nahajata v istem prostoru. S tem
se skrajsuje Cas iskanja pri vracanju v posta -
jo, delez ucinkovitega cCistilnega ¢asa pa je s
tem najveciji.

Pri ¢is¢enju celotnih nadstropij postajo je pot -
rebno postaviti v osrednje mesto stanovanja,
da se robot brez tezav pripelje do nje.

Ali se vogali Cistijo brez tezav

(robot je okrogel)?

Ne, toda s kontinuiranim ¢is¢enjem se mozno
zmanjsuje nastajanje umazanije. Stem se ucin-
kovito preprecuje nabiranje umazanije vvoga-
lih.

Kaj se dogaja na stopnicah / podestih
(nevarnost padcev)?

Stopnice: Robot dela z opti¢nimi senzoriji, ki
registrirajo podeste in robotu dajejo signal,
da mora spremeniti svojo smer.

Podesti: Robot enako v obeh smereh obvla-
duje trde podeste do 10 mm kot tudi mehke
podeste do 20 mm.

Pozor: Razni predmeti (npr.: ¢asopisi, ob-
lacila) ne smejo lezati ali gledati cez stop-
nice in pragove, ker sicer motijo delovanje
senzorjev. - Nevarnost padca!

Ali lahko pride do poskodb na pohistvu
itd.?

Ne, na pohistvu se ne pojavljajo poskodbe.
Vsekakor pa je treba upostevati, da robot
lahko lomljive predmete udari in premakne
0z. s kablom potegne s pohistva (npr. tele-
fon). Zatorej je prostor potrebno pripraviti v
skladu s “potrebami robota”.

Kako domace zivali reagirajo na robota?

Ker RC 3000 ni glasenin ne delas pomocjo
ultrazvoka, problemov z domacimi zivali ni za
pricakovati. Samostojno pomikanje robota v
vecini primerov pripelje samo do nezaupanja.

Na kaj moram biti pozoren pri otrocih?
Robot ne bi smel biti brez nadzora, ko se v
istem prostoru igrajo otroci. Treba je racunati
z mehanskimi poskodbami, ¢e se otroci vozi-
jo na robotu.

Zakaj se robot v tej ali oni situaciji

ustavi?

Robot se lahko samo do ene doloc¢ene sto-
pinje osvobodi iz zapletenih situacij, npr. na-
kopiceni kabli lahko pripeljejo do brezupnih
manevrskih poskusov. V tem primeru je robo-
ta najbolje za nekaj ¢asa izklopiti. Nato bo se
hitro prizgal rdeci signal na robotu.
Pomagamo silahko s postavljanjem robota na
ravno povrsino in njegovim izklopom ter po-
novnim vklopom. Potem bo brez tezav nadal-
jeval s svojo cistilno voznjo.

Na kateri nac¢in lahko pravilno premestim
svojega robota?

Robota lahko z obema rokama dvignete od
tal ali z eno roko prejmete odprtine v krtaci.

Kaj se zgodi, ko je robot podistil vlazno
umazanijo?

To pripelje do zlepitve filtra. Tu je filter pot-
rebno izgraditi iz robota in ga ocistiti (glej
stran236 “Ciséenje ploscatega filtra”).

Kaj se lahko zgodi, ¢e se robot med
mojo odsotnostjo zaplete?

Ne more se zgoditi ni¢. Robot ostane stati na
tem mestu in prikazuje signal zapletanja. Ce
ne utripa nobena lu¢, so akumulatorji s iz-
praznjeni in jih je potrebno napolniti.
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A Uwagal!

Nie nalezy uruchamiaé urzadzenia przed
zapoznaniem sie zinstrukcjg obstugi.
Instrukcje obstugi zachowac¢ na pdzniej lub
dla nastepnego uzytkownika.
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Przeznaczenie i eksploatacia
urzadzenia

Szanowny Kliencie!

Dziekujemy, ze zdecydowates sie na zakup
robota czyszczgcego RC 3000 firmy
KARCHER.

RC 3000 to automatyczny robot czyszczacy
przeznaczony do uzytku wewnatrz domu. Sto -
sowac¢ go mozna do automatycznego, statego
czyszczenia wszystkich popularnych rodzajow
podtog. Urzadzenie sktada sie z dwoch kom-
ponentow: bazy i ruchomego robota.

Robot zasilany jest energig elektryczng z aku -
mulatorow i porusza sie w sposob przypad-
kowy. W przypadku napotkania na przeszkode
robot zmienia pod dowolnym katem kierunek
poruszania sie. Porusza sie prosto az do
napotkania nastepnej przeszkody. Ptaska kon-
strukcja robota pozwala réwniez na czyszcze-
nie powierzchni pod meblami, np. pod t6zkami,
kanapami, szafami itp. Za pomocg czujnikow
optycznych robot rozpoznaje schody i stop-
nie, co zapobiega upadkom.

Robot dysponuje czterema programami jazdy,
ktére pozwalajg mu dostosowac sie automa-
tycznie do stopnia zabrudzenia podtogi. Pro-
gramy te sterowane sa za pomoca czujnikow
w zbiorniku na zanieczyszczenia, w zaleznosci
od rozpoznanego stopnia zabrudzenia.

Jeden cykl tadowania akumulatorow pozwala
na 60-minutowg prace robota. Najwczesniej
po uptywie 20 minut pracy robot (czujnik
podczerwieni) rozpoczyna szukanie bazy (na-
dajnik podczerwieni). Jezeli po uptywie 60
minutrobot nie odnajdzie bazy, wtedy wytacza
urzadzenia czyszczace i przez nastepnych 60
minut koncentruje sie wytacznie na poszuki-
waniu bazy.

W bazie nastepuje tadowanie akumulatorow
robota i oproznienie zanieczyszczen ze zbior-
nika przez odessanie. Zanieczyszczenia zbie-
rane sg w bazie do workdéw papierowych
(21). Po uptywie czasu tadowania robot sa-
modzielnie opuszcza baze i kontynuuje czys-
zczenie.



Bezpieczna eksploatacja

Zastosowanie

RC 3000 przeznaczony jest wytacznie

- do czyszczenia podtog z wyktadzin tekstyl-
nych lub twardych w gospodarstwach do-
mowych.
Uwaga: aby unikna¢ zadrapan na bardzo
wrazliwych podtogach (np. miekki mar-
mur) prosimy najpierw przetestowac pro -
dukt w mato widocznym miejscu.

RC 3000 nie jestprzeznaczony do czyszczenia
- mokrych wyktadzin
- pralni i innych
wilgotnych pomieszczen
- schodow
- blatow stotowych i regatow
- piwnic i strychéw
- magazynow, budynkow przemystowych itp.
- powierzchni na wolnym powietrzu
- ptonacych lub zarzacych sie przedmiotow
(np. papieroséw, goracego popiotu itp.).

RC 3000 nie jest przeznaczony eksploataciji

w pomieszczeniach

- zagrozonych eksplozjg

- ktorych powietrze zawiera opary substanciji
tatwo palnych, np. benzyny, oleju opatowego,
rozcienczalnikdéw do farb, rozpuszczalnikow,
nafty i spirytusu

- z otwartym ogniem lub zarem w otwartym
kominku bez nadzoru

- z ptonacymi swiecami bez nadzoru

- z wtgczong instalacjg alarmowa lub czujni-
kami ruchu.

VAN Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

¢ Napiecie w sieci powinno odpowiadac¢ war-
tosci podanej na tabliczce znamionowe;j.

¢ Przed uzyciem sprawdzi¢ stan kabla siecio-
wego. Nie witgcza¢ RC 3000, gdy kabel
jest uszkodzony.

e Kabel sieciowy chwyta¢ za wtyczke; nie
wyciggac¢ wtyczki z gniazdka, ciggnac za
przewod.

* Nigdy nie dotyka¢ kabla sieciowego mokrg
dtonig (grozi porazeniem).

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci
przy urzadzeniu wyjac kabel sieciowy z gniaz-
da.

* Do wymiany kabla sieciowego uprawnione
sg wytgcznie autoryzowane punkty serwiso-
we KARCHER. Stosowa¢ tylko oryginalny
kabel HO5W-2x 0,75.

¢ Naprawe urzadzenia zlecaé tylko autoryzo-
wanym punktom serwisowym.

Stosowac wytgcznie wyposazenie dodatko -
we i czesci zamienne dopuszczone przez
producenta. Oryginalne wyposazenie do-
datkowe i oryginalne czescizamienne gwa -
rantujg bezpieczng i bezusterkowag prace
urzadzenia.

W czasie pracy urzadzenia nie pozostawiac
dzieci bez nadzoru w poblizu RC 3000.

Pamieta¢ o pracujacym robocie (niebez-
pieczenstwo potkniecia sie i upadku).

* Nie stawac¢ i nie siada¢ na robocie ani
bazie.

Kontakt robota z przeszkodami moze spo-
wodowac ich przewrocenie (rowniez prze-
wrocenie przedmiotow na stotach lub mniejs-
zych meblach).

* Robot moze zaplata¢ sie w zwisajgcych
przewodach telefonu, kablach elektrycznych,
obrusach, sznurach, paskach itp. Moze to
doprowadzi¢ nawet do upadku przedmiotow.

Producent nie przejmuje odpowiedzialnosci
za szkody spowodowane na skutek
uzytkowania niezgodnego z przeznaczeniem
lub nieprawidtowej obstugi.

tadowarka akumulatoréw w bazie stuzy
wytacznie do tadowania robota.

* Fadowanie akumulatorow robota dozwolone
jest tylko w bazie.
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Skrocona instrukcja obstugi

1. Montaz RC 3000

2. Uruchamianie RC 3000

3. Wskazania lampek kontrolnych (12)

12

©

<

zielona

Swieci
pulsuje powoli (Swieci 1 sek., nie Swieci 4 sek.)

pulsuje predko (Swieci 0,5 sek., nie Swieci 0,5 sek.)

jazda czyszczaca
robot szuka bazy

tadowanie akumulatoréw

czerwona patrz ,Pomoc w usuwaniu usterek”, str. 252
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Elementy obstugi

Baza robota czyszczacego
1 sktadany uchwyt do przenoszenia bazy
uchwyt do otwierania pokrywy filtra
panel obstugi bazy
wtacznik bazy
nadajnik podczerwieni
otwor ssacy
rampa najazdowa robota
(dokowanie do bazy)
styki tadowarki
9 kabel sieciowy

N o Ok N

[¢¢]

Panel obstugi bazy (3)

A lampka kontrolna (zielona) - parkowanie robota

B witacznik parkowania robota

C przycisk wyboru czasu czyszczenia

D lampka kontrolna (zielona) - czyszczenie 3 godz.
E lampka kontrolna (zielona) - czyszczenie 6 godz.
F lampka kontrolna (zielona) - czyszczenie 9 godz.
G lampka kontrolna (zielona) - praca ciggta

H lampka kontrolna (czerwona) - petny filtr

J przycisk ,cicha praca” - wigcz/wytacz

K

lampka kontrolna (zielona) - tryb cichej pracy

Robot czyszczacy
10 wiacznik robota
11 wytgcznik robota
12 lampki kontrolne

13
14
15
16
17
18
19

20
21

(zielona - praca, czerwona - usterka)
styki do tadowania akumulatorow
zderzak

czujnik podczerwieni

szczotka

czujniki przeciwupadkowe (4 szt.)
akumulatory (2 szt.)

dzwignie otwierania zbiornika na zanieczyszczenia
(2 szt.)

pokrywa zbiornika na zanieczyszczenia
zbiornik na zanieczyszczenia
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Przygotowanie urzadzenia

Rozpakowanie

Przy rozpakowywaniu nalezy sprawdzic¢, czy opakowanie zawiera
wszystkie czesci. W przypadku stwierdzenia szkod transpor-
towych lub braku czesci, nalezy natychmiast zawiadomic¢ o tym
sprzedawce.

Prosimy o wrzucenie opakowania do pojemnikéw na
surowce wtoérne.

Materiaty uzyte do opakowania nadaja sie do recyklingu.
Opakowania nie nalezy wrzucaé¢ do zwyktych pojemni- %
kow na $mieci, lecz do pojemnikdw na surowce wtorne.

Montaz rampy najazdowej

* Przechyli¢ rampe.

* Natozy¢ baze na rampe tak, aby bolce rampy weszty w
otwory w bazie.

¢ Przycisna¢ baze do rampy az do zatrzasniecia potgczenia.

Wskazowki dotyczace ustawienia bazy

Miejsce ustawienia bazy nalezy wybrac¢ tak, aby robot mozliwie

czesto krzyzowat wigzke promieni podczerwonych, co umozliwi

mu tatwe odnalezienie bazy (patrz rys. 4a i 4b).

- Baze ustawi¢ na réwnej powierzchni.

- Nie stawia¢ zadnych przedmiotéw bezposrednio przed baza.

- Nie uktadac¢ kabli przed baza (uniemozliwi to dokowanie).

- Kabel sieciowy rozwinac¢ tylko na konieczng dtugosé.

- Pozostatg czes$¢ kabla nawingc¢ na haki, zwracajac uwage, by
kabel przebiegat przez otwor w obudowie (rys. 3).

* Wtozy¢ wtyczke do gniazdka.

Czyszczenie jednego pomieszczenia

Baza ustawiana jest w kolejnych pomieszczeniach (rys. 4a).
Dostosowanie pracy urzadzenia do réznych wielko$ci pomiesz-
czen mozliwe jest przez wybor czasu czyszczenia (patrz str.
246: ,\Wybor czasu czyszczenia”).

Czyszczenie catego poziomu

Czyszczenie kilku pomieszczen przy jednym ustawieniu bazy
(rys. 4b).

Wskazbéwka: jezeliprzejs$cia miedzy pokojamiposiadajg ustep
od 2 - 8 cm, robot normalnie pokonuje go jadac w dét, ale
nie pod goére

Uwaga: w przypadku galerii i zej$¢ na schodach, krawedzie
wewnetrzne musza zosta¢ zabezpieczone, gdy wysokos$c¢
przejazdu pod porecza wynosi powyzej 10 cm.
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Rys. 2: Montaz rampy najazdowej
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Rys. 3: Ustawianie bazy
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Rys. 4b: Czyszczenie catego poziomu



Praca urzadzenia

Przygotowanie do czyszczenia

* W czasie pracy robota na podtodze nie powinny leze¢ zadne przeszkody.

firanki siegajace podtogi
dywaniki tazienkowe

Przeszkody to na przyktad: Przeszkody nie stanowia:

- gazety, ksigzki, czasopisma, papiery - pojedyncze kable

- ubrania, zabawki, ptyty CD - progi o wysokosci do 10 mm

- torby plastikowe - fredzle dywanowe o dtugosci do 10 cm
- butelki, stoiki

Uruchamianie

* Wtaczy¢ baze (wtacznik 4).
Lampka kontrolna pracy ciagtej (G) swieci.

* Ustawic¢ robota na podtodze przed baza.

e Wiaczyc¢ robota (wtgcznik 10).
Robot porusza sie najpierw do bazy w celu oprdznienia
zbiornika na zanieczyszczenia oraz sprawdzenia stanu aku -
mulatoréw i dofadowania ich w razie potrzeby. Nastepnie
robot rozpoczyna jazde czyszczaca.

Wskazania lampek kontrolnych (12)

Rys. 5: Wiaczanie bazy

zielona | $wieci jazda czyszczaca
pulsuje powoli (Swieci 1 sek., nie $wieci 4 sek.) |robot szuka bazy
pulsuje predko (Swieci 0,5 sek., nie $wieci 0,5 sek.) |tadowanie akumulatoréw
czerwona|patrz ,Pomoc w usuwaniu usterek”, str. 252

Uruchamianie po dtuzszej przerwie w eksploatacji
W przypadku wtaczenia robota z catkowicie wytadowanymi aku -
mulatorami nie dziata zadna z funkcji robota. Aby uruchomic¢
urzadzenie nalezy w tym przypadku:
e Ustawic¢ robota w bazie i docisng¢ jego styki na ok. 60 sek.
do stykow bazy (rys. 7).
W tym czasie oprézniany jest zbiornik na zanieczyszczenia.
* Ustawic robota ok. 0,5 m przed baza i wtagczy¢ go (przycisk
10).
Robot podjezdza samoczynnie do bazy i nastepuje tado-
wanie akumulatorow. Czas tadowania wynosi ok. 60 minut.

Wytaczanie

Aby natychmiast przerwa¢ prace robota lub zmieni¢ pomiesz-
czenie, w ktorym pracuje, nalezy

e najpierw wytaczyc robota (przycisk 11)

* nastepnie wytaczy¢ baze (wtgcznik 4).

Wskazéwka: Przed dtuzsza przerwg w eksploatacji RC 3000
nalezy catkowicie natadowac¢ akumulatory.

Rys. 6: Wiaczanie robota

Rys. 7: Uruchamianie po dtuzszej przerwie w
eksploatacji

L=

Rys. 8: Wytaczanie robota i bazy
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Praca urzgdzenia

Parkowanie
Aby przerwac prace robota po najblizszym tadowaniu, nalezy
* nacisng¢ przycisk ,Parkowanie robota” (B).
Lampka kontrolna , Parkowanie” (A) $wieci.
Po najblizszym powrocie do bazy nastapi opréznienie ro -
bota i tadowanie akumulatoréw. Po zakoriczeniu tych czyn- Rys. 9: Parkowanie robota
nosci robot pozostanie w bazie i wytgczy sie.

Wybodr czasu czyszczenia
Aby wybra¢ czas pracy robota, nalezy
¢ naciskac¢ przycisk, C” az do wybrania zgdanego czasu czysz-
czenia (ustawienie podstawowe: praca ciggta).
1 nacisniecie - czas czyszczenia 3 godz.
dla pomieszczen do 45 m?
2 nacisniecia - czas czyszczenia 6 godz. Rys. 10: Wybor czasu czyszczenia
dla pomieszczen od 45 m? do 90 m?
3 nacisniecia - czas czyszczenia 9 godz.
dla pomieszczen od 80 m? do 135 m?
4 nacisniecia - praca ciagta
Nastepuje odmierzanie wybranego czasu, co sygnalizuje
lampka kontrolna. Po uptywie wybranego czasu czyszcze-
nia robot zatrzymuje sie przed baza po uprzednim opréznieniu
zbiornika i natadowaniu akumulatoréw.

Tryb cichej pracy
Tryb ten nadaje sie idealnie do pracy w nocy lub gdy w
pomieszczeniu przebywajg osoby.
¢ Nacisna¢ przycisk ,cicha praca” (J).
Lampka kontrolna, cicha praca” (K) Swieci. Przez kolejnych
8 godz. baza oproznia robota przy $ciszonych odgtosach i Rys. 11: Wiaczanie trybu cichej pracy
zmniejszg wydajnoscia. Po uptywie tego czasu baza powraca
do normalnego trybu pracy.

Programy jazdy

Programy wybierane sa automatycznie za pomoca czujnikow w zbi-
orniku na zanieczyszczenia, w zaleznosci od rozpoznanego stopnia
zabrudzenia. Robot dysponuje czterema programami jazdy, ktore po-
zwalajg mu dostosowac sie automatycznie do stopnia zanieczyszcze-
nia podtogi. Im wieksze zabrudzenie podtogi, tym bardziej intensywna
jest pracarobota. Pozmniejszeniu stopnia zanieczyszczenia nastepuje
ponowne witgczenie pierwszego programu jazdy.

1. program jazdy - czyszczenie zwykte
jazda w sposob przypadkowy ze zwyktg predkoscia
2. program jazdy - pojedyncze zabrudzone miejsce
wolna jazda po zabrudzonym miejscu
3. program jazdy - pojedyncze mocno zabrudzone miejsce
wolna jazda w te i z powrotem po zabrudzonym miejscu
4. program jazdy - mocne zabrudzenie na duzej powierzchni
wolna jazda po torze w ksztafcie gwiazdy po zabrudzonej powierzchni
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Porady i wskazéwki

(i) Obserwowaé robota podczas pierwszego cyklu pracy. Jezeli w pomieszczeniu znajduja
sie przedmioty utrudniajace prace robota, nalezy je usungc¢ i zapobiec tym samym
niepozadanym przerwom w pracy urzadzenia.

Posprzata¢c pomieszczenie przed czyszczeniem, nie pozostawia¢ na podtodze zadnych
przedmiotow.

Podwigza¢ kable, sznury, zastony i firanki, aby zapobiec ich sciggnieciu lub zerwaniu.

Przed przerwg w eksploatacji dtuzsza niz 4 miesigce pamietac o catkowitym
natadowaniu akumulatorow.

bazie na tryb cichej pracy.

Drzwi czyszczonych pomieszczen powinny by¢ zamkniete.

Przy czyszczeniu catego poziomu nalezy zwrocic uwage, by robot nie opuscit danego

(i)
(i)
(i)
(i) W czasie rozméw telefonicznych lub ogladania telewizji urzadzenie mozna przetaczy¢ na
(i)
(i)
obszaru.

(i)

W przypadku wytgczenia robota w celu zmiany pomieszczenia, najlepiej wykorzystac
moment, gdy robot znajduje sie w bazie (po opréznieniu zbiornika).

Czyszczenie i konserwacja

A Przed podjeciem jakichkolwiek czynnosci konserwacyjnych nalezy wytaczy¢ baze i robota!

Baza

Wymiana wktadu filtra bazy

Wktad filtra bazy nalezy wymienic¢, gdy zaswieci lampka kontrol-

na ,petny filtr’ (H).

¢ Otworzy¢ pokrywe filtra.

* Wyjaé do gory wktad filtra zzamocowania, ciagnac za uchwyt.
Wktad wyrzuci¢ do odpadow domowych.

* Do zamocowania wtozy¢ do oporu nowy wktad filtra.
Uwaga: Nigdy nie wtgczaé¢ urzadzenia bez wktadu filtra!

e Zamknac¢ pokrywe filtra.

por-Y

Rys. 12: Otwieranie pokrywy filtra

Komplet wktadow do filtra: 5 wktadow, 1 filtr silnika
numer artykutu: 6.904-257

Wymiana filtra silnika bazy
* Co piatg wymiane wktadu filtra nalezy wymienic¢ rowniez filtr
silnika (filtr znajduje sie w komplecie wktadow zapasowych).

Rys. 15: Wymiana filtra silnika
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Czyszczenie i konserwacja
Robot

Czyszczenie kot

¢ Nalezy oczyscic powierzchnie jezdne két, gdy sa zabrudzone.

(i) Czastkibrudu (np. piasek) moga osadzié sie na powierzchni
jezdnej kot i nastepnie uszkodzi¢ wrazliwe, gtadkie po-
wierzchnie podtog.

Konserwacje robota nalezy rozpoczg¢ od nastepujacych
czynnosci:

Otwieranie zbiornika na zanieczyszczenia
* Oproznic¢ zbiornik w bazie.

* Potozy¢ robota na miekkim podtozu.

e Otworzy¢ obydwie dzwignie zbiornika.

e Unies¢ pokrywe zbiornika.

Rys. 17: Zdejmowanie pokrywy zbiornika na
zanieczyszczenia

Czyszczenie filtra ptaskiego

Przy kazdej wymianie wktadu filtra nalezy oczysci¢ rowniez

filtr ptaski.

* Wyijac filtr ptaski ze zbiornika na zanieczyszczenia.

* Wytrzepac filtr ptaski lub oczysci¢ go za pomoca matej
szczotki.

¢ Ponownie zatozy¢ filtr ptaski tak, by naktadki wskazywaty w
kierunku dzwigni zamkniecia.

Demontaz szczotki

e Otworzy¢ zbiornik na zanieczyszczenia (patrz str. 250).
* Wyjac¢ szczotke z prawego zamocowania (1).

* Wyjac¢ szczotke z lewego zamocowania (2).

Czyszczenie szczotki

Zabrudzona szczotka czyszczona jest automatycznie podczas

kazdego oprodzniania zbiornika w bazie. Pozostate na szczotce

wtosy lub nici nalezy usunac recznie.

* Przecig¢ wtosy i nici nozyczkami wzdtuz krawedzi ciecia na
watku szczotki.

¢ Usuna¢ zaplatane wtosy i nici.

W
Rys. 21: Czyszczenie szczotki

Wymiana szczotki
W przypadku zuzycia wtosia, szczotke nalezy wymienic.
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Czyszczenie i konserwacja

Montaz szczotki

* Wiozy¢ szczotke do lewego zamocowania (1).

* Wtozy¢ szczotke z hakiem do prawego zamocowania u dotu,
az do zatrzasniecia (2).

Czyszczenie czujnikow kurzu
e Czujniki kurzu czysci¢ miekka szmatka lub pedzlem.

Konserwacje robota nalezy zakonczy¢ nastepujacymi
czynnosciami:

Zaktadanie pokrywy zbiornika na zanieczyszczenia
* Zatozy¢ pokrywe na zbiornik na zanieczyszczenia.
* Zamkna¢ obydwie dzwignie zbiornika.

e Docisnac¢ przednig czes¢ pokrywy, aby domknaé¢ zbiornik.

Wymiana akumulatoréw

Stosowadé wytacznie oryginalne akumulatory firmy KARCHER.

* Odkreci¢ dwie sruby na obydwu akumulatorach i wyjgc¢ zuzyte
akumulatory.

e Wiozy¢ nowe akumulatory i przykrecic je.

Zuzyte akumulatory nalezy oddaé¢ do recyklingu.
Akumulatory zawierajg substancje, ktore nie powinny przedostac
sie do srodowiska. Dlatego wyeksploatowane akumulatory nalezy
zdawac¢ w odpowiednich punktach lub wrzuca¢ do specjalnych
pojemnikow.

Prosimy o oddanie wyeksploatowanych urzadzen do recyklingu.
* Najpierw nalezy wyja¢ oba zamontowane akumulatory.
Wyeksploatowane urzadzenia sktadajg sie z cennych materiatow
bedacych surowcamiwtornymi. Dlatego wyeksploatowane urzadzenia
nalezy zdawac¢ w odpowiednich punktach lub wrzucac¢ do specijal-
nych pojemnikow.

Rys. 26: Wymiana akumulatorow

X

NiMH

QY

eI
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Wskazania lampek kontrolnych (12)

Pomoc w usuwaniu usterek

zielona normalny tryb pracy
czerwona pulsuje predko(swieci 0,5 sek., nie swieci 0,5 sek.) |robot zablokowat sie
czerwona pulsuje wolno ($wieci 1 sek., nie $wieci 4 sek.) robot zanieczyszczony
czerwona Swieci zleci¢ przeglad w serwisie
Problem Lampka |Skutek Rozwiazanie
robot nie moze sie wydostac czerwona, [robot wylacza sie W razie potrzeby przestawic meble;
spomiedzy mebli pulsuje wyjac robota spomiedzy mebli,
predko wylaczyc i wlaczyc ponownie.
plaskie podstawy mebli czerwona, [robot osiadl na meblu Wylaczyc robota i zdjac z mebla.
pulsuje
predko
robot zablokowal sie pod czerwona, [robot wylacza sie i Wylaczyc i uwolnic robota, postawic
meblami pulsuje przechodzi na tryb stand- [na podlodze i wlaczyc.
predko by
robot bez powodu zatrzymuje |czerwona, |drobne przedmioty Wylaczyc i odwrécic robota, ostroznie
sie na srodku pomieszczenia |pulsuje dostaly sie na szczotke i |usunac przedmioty blokujace
powoli blokuja ja szczotke; moga to byc np. zabawki,
odziez itp.
wynik czyszczenia jest zly, czerwona, [zbiornik na Oprdéznic zbiornik na
zabrudzenia nie sa wchlaniane |pulsuje zanieczyszczenia zanieczyszczenia: patrz str.
powoli zapelniony
czerwona, [szczotka jest zbyt brudna |Wyczyscic lub wymienic szczotke,
pulsuje lub zuzyta patrz str.
powoli
czerwona, [szczotka zablokowana Ostroznie usunac przedmioty
pulsuje blokujace szczotke.
powoli
czerwona, [szczotka nieprawidlowo  |Sprawdzic polozenie szczotki.
pulsuje zamontowana
powoli
czerwona, [ssawka bazy jest zatkana |Sprawdzic i w razie potrzeby odetkac
pulsuje ssawke bazy.
powoli
robot jezdzi po dywanie zielona, |nierbwnomierne Ten sposob jazdy jest normalny na
nierowno i mocno kiwa sie w  |pulsuje czyszczenie dywanach o wysokosci runa powyzej
gore i w dol powoli 20 mm. Nie jest to usterka.
robot nie znajduje bazy zielona, |[Stacja ustawiona w Na nowo wypozycjonowac stacje.
pulsuje pomieszczeniu (patrz "Pomoc przy ustawianiu stacji")
powoli niepotrzebnie
robot nie dokuje do bazy zielona, |[robot nie jest odsysany |Sprawdzic polozenie pokrywy
pulsuje zbiornika na zanieczyszczenia.
powoli Ustawic stacje na rownej powierzchni.
robot zmiotl wilgotny brud --- szczotka i filtr robota Wyjac szczotke i filtr z robota i
zatykaja sie dokladnie oczyscic. Nie wkladac
wilgotnego filtra do robota.
podczas czyszczenia robot --- wynik czyszczenia jest zly [Szczotka robota nie jest prawidlowo
skrzypi zalozona. Wylaczyc robota i sprawdzic
polozenie szczotki.
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Pomoc w usuwaniu usterek

Problem Lampka

Skutek

Rozwiazanie

Rezultat czyszczenia jest zty ---

Szczotka zuzyta

Wymieni¢ szczotke

Stacja: pulsuja
wszystkie
kontrolki LED

Robot zablokowany w stacji
lub uszkodzony

Robot po uptywie
czasu tadowania
pozostaje w stacji

Usuna¢ blokujace przedmioty.
Wytaczy¢ stacje i ponownie wigczyc.
Wezwac serwis

Wewnetrzne i zewnetrzne
zwarcie pasow kontaktowych

Stacja: pulsuja
wszystkie

--- Wezwac serwis

tadowania kontrolki LED

Dane techniczne Deklaracja zgodnosci WE
Baza: Niniejszym oswiadczamy, ze wymienione ponizej
Napiecie robocze 220-240 V urzadzenie odpowiada pod wzgladem kon-
Moc ssania 600 W cepcji, konstrukcji oraz wprowadzonej przez

Gtosnosé (tryb cichej pracy) 60 (54) dB(A)

Pojemnosc¢ wktadu filtra 21
Wymiary 500 x 250 x 230 mm
Ciezar 5,8 kg
Robot:

Pojemnos¢ akumulatora (NiMH) 1,7 Ah
Napiecie robocze 12 V
Czas czyszczenia w jednym cyklu
tadowania akumulatora do 60 min.
Czas tadowania 10-20 min.
Pojemnos¢ zbiornika na

zanieczyszczenia 0,2 |
Wymiary 2280 x 105 mm
Ciezar 2,0 kg

Gwarancja

W kazdym kraju obowigzujg warunki gwaran-
cyjne wydane przez nasze przedstawicielstwo
handlowe. W okresie gwarancyjnym usuwamy
ewentualne usterki bezptatnie, o ile ich przy-
czyng jest wada materiatowa lub btad pro-
dukcyijny.

W razie naprawy gwarancyjnej prosimy zwro-
ci¢ sie z dowodem zakupu do sprzedawcy
lub do autoryzowanego punktu serwisowego.

nas do handlu wersji obowigzujacym dyrekty-
wom UE dotyczacym bezpieczenstwa i zdro-
wia. Wszelkie nieuzgodnione z nami modyfi-
kacje urzadzenia powoduja utrate waznosci
tego oswiadczenia.

Produkt: RC 3000

Typ: 1.269-xxx

Obowiazujace dyrektywy WE:

2006/95/EG

2004/108/EG

Zastosowane zharmonizowane normy:

EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Z upowaznienia zarzgdu przedsiebiorstwa.

% W/ @QQ(

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Najczestsze pytania i odpowiedzi

Jakie powierzchnie moze czyscic¢ robot?

Robot moze by¢ stosowany do czyszczenia ws-
zystkich popularnych rodzajow podtog, np. dy-
wanow, terakoty, parkietu itp. Urzadzenie nadaje
sie w ograniczonym stopniu do czyszczenia
dywanéw o bardzo wysokim runie (> 20 mm).
Ruchoma listwa zamiatajgca automatycznie do-
pasowuje sie do réznych rodzajow podtog.

Czyrobot czysci takze podtoge pod
meblami?

Tak, dzieki swej kompaktowej i ptaskiej kon-
strukcji robot jest réwniez w stanie czyscic
podtoge pod meblami, np. pod tozkami, ka-
napami i szafami.

W jaki sposob robot transportuje zebrane
zanieczyszczenia do bazy?

Robot wyposazony jest w zbiornik na zaniec-
zyszczenia, ktory jest regularnie oprozniany w
bazie.

W jaki sposéb zanieczyszczenia zbierane sg
w bazie?

Zanieczyszczenia zbierane sg w bazie do
workow papierowych (2 1).

Okresy wymiany workdéw sg zmienne i sygna-
lizowane sg odpowiednio wczesniej za po-
moca wskaznika na panelu obstugi.

lle zanieczyszczen moze zebraé robot?

Przy zwyktym stopniu zabrudzenia podtogizbior-
nik nazanieczyszczeniawystarcza na ok. god-
zine pracy urzadzenia. Jezeli zbiornik zapetni
sie wczesniej, robot po prostu wczesniejwroci
do bazy, oprozni zbiornik i bedzie kontynuo-
wac prace.

W jaki sposéb robot zbiera
zanieczyszczenia?

Robot zamiata i jednoczesnie wcigga zaniec-
zyszczenia do zbiornika.

Czy robot moze sprzata¢ dom/mieszkanie
bez nadzoru?

Tak, nie stanowi to zadnego problemu.
Robot jest samodzielnym urzadzeniem i nie
wymaga nadzoru ani pomocy; zbiornik na za-
nieczyszczenia oprézniany jest w bazie.
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lle czasu potrzebuje robot, az bedzie
catkowicie natadowany i gotowy do pracy?
Czas tadowania waha sie od 15 do 60 minut w
zaleznosci od stanu natadowania akumulatora
przed rozpoczeciem tadowania. Przed pierws-
zym uruchomieniem urzadzenia czas tadowania
jest najdtuzszy.

Z jaka predkoscia porusza sie robot?

Robot porusza sie standardowo z predkoscig
20 cm na sekunde. W miejscach silnie zab-
rudzonych predkosc¢ jest o potowe mniejsza,
aby czyszczenie byto bardziej intensywne.
Rowniez podczas parkowania w bazie pred-
kos¢ jest mniejsza, co umozliwia precyzyjne
manewrowanie.

lle metrow kwadratowych powierzchni robot
moze oczysci¢ w ciggu godziny?

Robot czysci do 15 m? na godzine. Wiele
miejsc, w szczegolnosci najczesciej uzywane
szlaki komunikacyjne, robot czysci kilkakrot -
nie z roznych kierunkow.

Kiedy robot wie, ze musi wrécié do bazy?
Robot wraca do bazy, gdy tylko napiecie w
akumulatorach osiagnie okreslony poziom lub
gdy zbiornik na zanieczyszczenia jest
wypetniony.

Jak dtugo trwa odsysanie robota w bazie?
Odsysanie trwa ok. 30 sekund.

Jak programuje sig robota? Na co nalezy
zwrocic¢ uwage?

Robota mozna jedynie wtaczac i wytgczac. W
bazie mozna ustawi¢ czas czyszczenia. Po -
nadto mozna okresli¢, ze po kolejnym doko -
waniu robot pozostanie w bazie (funkcja par-
kowania).

Na jakiej zasadzie porusza sie robot?

Robot porusza sie po pomieszczeniu w sposob
przypadkowy. Gdy napotka na przeszkode,
zmienia kierunek poruszania pod dowolnym
katem i jedzie prosto tak dtugo, az napotka
kolejng przeszkode.



Najczestsze pytania i odpowiedzi

W jaki sposo6b robot radzi sobie z
przeszkodami?

Zapomocag czujnikdw rozpoznaje schody, dzieki
czemu nie moze spasc¢. Dzieki specjalnemu
programowi do fredzli dywanowych unika
zaplatania we fredzle. Z uwagi na rézne katy
obrotu i jazdy potrafi wyjecha¢ rowniez z
waskich narozy.

W jaki sposob robot pracuje najbardziej
wydajnie (kazdy pokdéj osobno, cate
mieszkanie)?

Robot pracuje najbardziej wydajnie pokoj po
pokoju, tzn. gdy baza i robot znajdujg sie w
tym samym pomieszczeniu. Dzieki temu czas
poszukiwania bazy jest najkrotszy, a efektyw-
ny czas sprzatania najdtuzszy.

W przypadku czyszczenia catego poziomu baza
powinna by¢ umieszczona w centralnym punkcie
mieszkania, aby robot tatwo modgt do niej
podjechac.

Czyrobot dobrze czysci katy

(przeciez jest okragty)?

Nie, ale ciggte czyszczenie pomaga znacznie
zredukowac¢ powstawanie kurzu. Skutecznie
zapobiega to zbieraniu sie brudu w katach.

Co dzieje sie w poblizu schodéw lub stopni
(niebezpieczenstwo upadku)?

Schody: Robot wyposazony jest w optyczne
czujniki, ktore rozpoznaja schody i daja robo-
towi sygnat do zmiany kierunku.

Stopnie: Robot pokonuje twarde stopnie do
10 mm wysokosci oraz miekkie stopnie do
20 mm wysokosci w obu kierunkach.
Uwaga: nie zostawiac¢ luzem zadnych przed-
miotéw (np. gazet, ubran) na schodach i
ustepach, poniewaz w przeciwnym razie funk-
cja czujnikéw zostanie zaktécona.

- Niebezpieczenstwo upadku!

Czy robot moze uszkodzi¢ meble itp.?

Nie, robot nie powoduje uszkodzen sprzetu
domowego. Nalezy jednak zwrocié uwage, ze
robot moze potrgcic¢ i przesunac lekkie i kru-
che przedmioty lub sciggnac¢ je z mebli za
kabel (np. telefon). Dlatego wazne jest przy-
gotowanie pomieszczenia do pracy robota.

Jak reaguja na robota zwierzeta domowe?
Poniewaz RC 3000 nie jest gtosny i nie
uzywa ultradzwiekow, nie nalezy spodziewac
sie problemow ze zwierzetami domowymi.
Najczesciej samodzielne poruszanie sie robo-
ta wywotuje jedynie nieufnoscé.

Acozdzieémi?

Robota nie nalezy zostawia¢ bez nadzoru w
pomieszczeniu, w ktorym bawig sie dzieci.
Gdy dziecko usigdzie na robocie, aby na nim
jezdzi¢, spowoduje to mechaniczne uszkod-
zenie robota.

Dlaczego robot zatrzymuje sie w niektérych

sytuacjach?

Robot moze uwolni¢ sie z trudnych sytuacji
tylko do pewnego stopnia; np. stosy
poplatanych kabli moga spowodowaé bezs-
kuteczne proby manewrowania. W takim przy-
padku robot wytaczy sie po pewnym czasie.
Wtedy czerwona lampka na robocie szybko
pulsuje.

Nalezy wtedy ustawi¢ robota na wolnej po-
wierzchni, wytgczy¢ go i wtgczy¢ ponownie.
Nastepnie robot bedzie kontynuowac jazde.

Jak nalezy odpowiednio transportowaé
robota?

Robota mozna podniesé¢ z podtogi obiema
rekami lub chwycié¢ go jedng rekg za otwor
na szczotke.

Co stanie sie, gdyrobot zmiecie wilgotny
brud?

Prowadzi to do zatkania filtra. W tym przyp-
adku nalezy wymontowac filtr z robota i
wyczysci¢ go (patrz strona 250 ,,Czyszcze-
nie filtra ptaskiego”).

Co sie stanie, gdy robot zablokuje sie
podczas nieobecnosci wtasciciela?

Nie stanie sie nic. Robot pozostanie w danym
miejscu i sygnalizuje zatrzymanie. Jezeli nie
miga zadna lampka, to akumulatory sg wyc-
zerpane i muszg zosta¢ ponownie natadowane.
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A Atentie !

Nu utilizati echipamentul, fara a fi citit
manualul de utilizare.

Pastrati aceste manual de utilizare, pentru
viitoarele utilizari sau pentru viitorul posesor.
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Functionarea si modul de lucru

Mult stimate client,

Va multumim ca v-ati decis sa cumparati ro-
botul de curatare KARCHER RC 3000.

RC 3000 este un robot automat de curatare,
destinat utilizarii in interiorul gospodariilor pri-
vate. El poate fi utilizat pe toate pardoselile
circulate, in vederea curatirii autonome, con-
tinue, a spatiului de intretinere. Echipamentul
este format din doua unitati, respectiv o statie
si un robot mobil.

Robotul isi obtine energia din acumulatoare.
El se deplaseaza in mod aleator. Daca robo-
tul intélneste un obstacol, atunci isi modifica
directia de deplasare sub un unghi oarecare.
El continua sa se deplaseze drept inainte,
pana cand intalneste un nou obstacol. Forma
constructiva plata a robotului creeaza acestu-
ia posibilitatea de a curata si sub mobila ca
de exemplu sub pat, sub canapea si sub
dulap. Robotul functioneaza cu senzori optici
(senzoride cadere), care pot recunoaste scarile
si zona de odihna a scarii, evitand astfel
caderile.

Robotul are patru programe de deplasare,
pentru a se adapta automat la diferitele grade
de murdarire ale podelei. Alegerea programului
de deplasare se efectueaza prin senzori aflati
in containerul de murdarie, in functie de gra-
dul de murdarire identificat.

Cu o incarcatura de acumulator, robotul
poate curata pe o duratd de pana la 60 de
minute. Cel mai devreme dupa 20 de minute,
robotul (receptorul de radiatii infrarosii) ince-
pe sa-si caute statia (emitatorul de radiatii
infrarosii). Daca in interval de 60 de minute,
robotul inca nu si-a gasit statia, atunci isi
opreste agregatele de curatare si se concen-
treaza, in urmatoarele 60 de minute, numai
pe gasirea propriei statii.

in cadrul statiei se realizeaza incércarea acu-
mulatoarelor robotului si aspirarea murdariei
din containerul de murdarie. in statie se mai
efectueaza si colectarea murdariei, intr-un sac
filtrant (2 1). Dupa terminarea duratei de in-
carcare, robotul paraseste statia de la sine si
isi continua procesul de curatare.



Masuri de siguranta

Utilizarea

Utilizati robotul RC 3000 numai

- pentru curatarea pardoselilor dure si de
natura textila din gospodaria privata.
Atentie: Pentru a evita zgérierea
suprafetelor foarte sensibile (de ex. mar-
mura mai putin durd), efectuati mai intai
un test pe o suprafata mai putin vizibila.

Robotul RC 3000 nu va fi utilizat pentru
curatarea

- pardoselilor ude;

- a spalatorului public sau

a altor incaperi umede;

a scarilor;

a suprafetei meselor si a rafturilor;

a pivnitei sau a podului casei;

a depozitelor, cladirilor industriale, etc.;
in exterior;

a obiectelor care mai ard sau sunt
incandescente (de ex. tigari, cenusa
fierbinte).

Robotul RC 3000 nu va fi utilizat

- in incaperi cu pericol de explozie;

- in incaperi in care aerul contine gaze infla-
mabile provenite de la benzina, pacura, dilu-
ant pentru vopsele, dizolvant, petrol sau spirt;

- inincaperiin care arde focul sau mai exista
jarintr-un semineu deschis, fara supraveg-
here;

- in incaperi in care ard lumanari, fara su-
praveghere;

- inincaperi, care sunt dotate cu o instalatie
de alarma sau un senzor de miscare.

A Masuri de siguranta

* Tensiunea de retea existenta trebuie sa co-
respunda cu tensiunea indicata pe placuta
de caracteristici.

« Inainte de intrebuintare, se va verifica sta-
rea corespunzatoare a cablului de retea.
Nu utilizati robotul RC 3000, in cazul in
care cablul de retea nu este intr-o stare
ireprosabila.

e Cablul de retea se va apuca direct de
stecar si echipamentul nu se va scoase din
priza tragand de cablu.

* Nu se va apuca niciodata stecarul cu mai-
nile ude (pericol de electrocutare).

Inainte de orice lucrare de intretinere, se
va scoate stecarul din priza.

inlocuirea cablului de retea va fi efectuata
numai de catre un service KARCHER auto -
rizat. Pentru aceasta se va utiliza numai
cablul original HO5 VV- 2x 0,75.

Echipamentul va fi reparat numai de catre
un service autorizat.

 Vor fi utilizate numai accesorii si piese de
schimb agreate de catre producator. Acce-
soriile si piesele de schimb originale con-
fera garantia ca echipamentul va putea fi
utilizat in conditii de siguranta si fara
defectiuni.

* Nu lasati copiii nesupravegheati, in timpul
utilizarii robotului RC 3000.

Nu uitati niciodata ca robotul este in functiune
(pericol de impiedicare).

Nu stati si nu va asezati pe robot/statie.

Este posibil ca prin ciocnirea provocata de
robot, unele obiecte sa se rastoarne (in-
clusiv obiectele de pe mese sau de pe
mobilierul de dimensiuni reduse).

¢ Robotul se poate incurca in cabluri de
telefon, cabluri electrice, fete de masa, fran-
ghii, curele etc., daca acestea atarna. in
cel mai rau caz, acest lucru poate duce la
caderea unor obiecte pe podea.

Daca echipamentul este utilizat pentru alte
scopuri sau este deservit in mod eronat,
atuncinu putem garanta pentru eventualele-
defectiuni aparute.

Cudispozitivul deincarcare existent la statie,
va fi incarcat numai acest robot.

¢ Acumulatoarele robotuluivor fiincarcate nu-
mai la aceasta statie.
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Instructiuni generale

1. Amplasarea robotului RC 3000

3. Indicatiile lampilor de control (12)

12

©

<

Verde | lumina permanenta cursa de curatare
semnalizeaza rar (aprins: 1 s; stins: 4 s) robotul cauta statia
semnalizeaza des (aprins: 0,5 s; stins: 0,5 s) incarcare acumulatoare

Rosu vezi indrumarul pentru deranjamente, la pag. 266
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Statia pentru robotul de curatare

1

N O Ok N

[¢¢]

Panoul de deservire a statiei (3)

XcIOMMOO®@W>

Robotul de curatare

10
11
12

13
14
15
16
17
18
19

20
21

Elemente de deservire

Méner rabatabil pentru transportul statiei
Degajare pentru deschiderea capacului filtrului
Panou de deservire a statiei

intrerupéatorul statiei EIN/AUS (PORNIT/OPRIT)
Emitator de radiatii infrarosii

Orificiu de aspiratie

Rampa de urcare pentru robotul de curatare
(pentru andocarea de statie)

Contacte de incarcare

Cablu de retea

Lampa de control (verde) - parcarea robotului
Buton de parcare a robotului Pornit/Oprit

Buton de selectare a duratei de curatare

Lampa de control (verde)- curatare timp de 3 ore
Lampa de control (verde)- curatare timp de 6 ore
Lampa de control (verde)- curatare timp de 9 ore
Lampa de control (verde)- curatare continua
Lampa de control (rosie) - filtrul este plin

Buton de functionare silentioasa - Pornit/Oprit
Lampa de control (verde)- functionare silentioasa

Buton de pornire a robotului

Buton de oprire a robotului

Indicatii luminoase (Verde - functionare /
Rosu - deranjament)

Contacte de incarcare

Parasoc

Receptor de radiatii infrarosii

Perie

Senzor de cadere (4 buc.)

Acumulator (2 buc.)

Parghie de zavorare (2 buc.) a containerului de
murdarie

Capacul containerului de murdarie
Container de murdarie
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inainte de prima utilizare

Despachetarea

in timpul despachetérii, verificati existenta tuturor componen-
telor. Daca lipsesc unele componente sau daca in timpul des-
pachetarii constatati un defect care se datoreaza unui transport
necorespunzator, anuntati imediat distribuitorul dvs.

Va rugam sa dezafectati ambalajul intr-un mod compatibil
cu mediul inconjurator.

Materialele de ambalare sunt reciclabile. Va rugam sa {3y
nu amestecati ambalajul cu deseurile menajere, ci sa- % <9
| predati la un centru de revalorificare.

Montarea rampei de urcare

* Tineti rampa de urcare intr-o pozitie inclinata.

» Asezati degajarile practicate in statie, pe cepurile rampei de
urcare.

o impingeti in jos statia si rampa de urcare, pana la realizarea
imbinarii.

Indicatii de amplasare a statiei

Pozitia statiei se va alege astfel incat sa existe o probabilitate

mare ca robotul sa treaca de fiecare data prin dreptul fascicu-

lului de ghidare cu radiatii infrarosii, pentru a se putea reintoar-

ce la statie, fara nici o problema (vezi fig. 4a si 4b).

- Statia se va aseza pe o suprafata plana.

- Nu se vor amplasa obiecte direct in fata statiei.

- Nu se va pozitiona nici un cablu in fata statiei (impiedica
andocarea)

- Cablul de retea se va desfasura numai atat cat este strict necesar.

- Restul de cablu de retea se va atarna pe carligele de cablu; ’
urmariti ca acesta sa fie trecut prin orificiul practicatin car-
casa (flg 3) Fig. 3: Amplasarea statiei

¢ Introduceti stecarul in priza.

Curatirea unei incaperi

Statia va fi amplasata in incaperea care urmeaza a fi curatata
(fig. 4a).

Adaptarea la marimea variabila a incaperilor, este posibila prin
selectarea duratei de curatare (vezi pag. 262 “Selectarea du- I l
ratei de curatare”).

Curatirea unui etaj

Pornind de la un amplasament de baza, se efectueaza
curatarea mai multor camere (fig. 4b).

Observatie: Daca la trecerea dintr-o camerd in alta sunt diferente de
nivel intre 2 cm si 8 cm, robotul poate trece in jos, dar nu si in sus.
Atentie: in cazul unor galerii sau trepte, colturile trebuie asigurate, in
cazul in care spatiul de sub balustrada este mai mare decét 10 cm.

Fig. 4b: Curatirea unui etaj
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Utilizarea

Pregatlrea pentru curatare

* in timpul functionarii, nu lasati diferite obstacole imprastiate pe podea.

Obstacole pot constitui, de exemplu: Nu constituie obstacole, de exemplu:

- ziare, carti, reviste, hértie; - cabluri individuale existente in incapere;
- imbracaminte, jucarii, CD-uri; - praguri de usa, cu inaltimea de pana la
- saci de plastic; 10 mm;

- sticle, pahare; - franjuri de covor mai scurte de 10 cm.
- perdele care atarna pe podea;

- covoare de baie.

Punerea in functiune
* Porniti statia (intrerupatorul 4).

Lampa de control pentru curatarea continua (G) se aprinde.
* Asezati robotul pe podea, in fata statiei.
 Porniti robotul (butonul 10).

Robotul se deplaseaza mai intai spre statie, pentru a goli con-
tainerul de murdarie cét si pentru a verifica starea de incarcare a
acumulatoarelor, respectiv pentru a le incarca daca este nevoie.
Dupa aceea, robotul isi incepe cursa de curatare.

Indicatiile lampilor de control (12)

Verde |lumina permanenta cursa de curatare
semnalizeaza rar (aprins: 1 s; stins: 4 s) robotul cauta statia
semnalizeaza des (aprins: 0,5 s; stins: 0,5 s) | incarcare acumulatoare
Rosu |vezi indrumarul pentru deranjamente pag. 266

Punerea in functiune dupa un timp de repaus indelungat
Daca robotul este pus in functiune cu acumulatoarele complet
descarcate, atunci echipamentul nuindica nici o functie. Pentru
a pune echipamentul in functiune, procedati in felul urmator:
* Asezati robotul langa statie si presati contactele de incarcare
ale robotului, de contactele de incarcare ale statiei, pentru o
durata de aprox. 60 de secunde (fig. 7).
in acest timp, containerul de murdérie este aspirat.
* Asezati acum robotul la o distanta de 50 cm in fata statiei si
porniti-I (butonul 10).
Robotul intra de la sine in statie, unde va fi incarcat. Timpul de
incarcare, in acest caz, va fi de aproximativ 60 minute.

Oprirea

Daca robotul trebuie sa intrerupa imediat curatarea, sau este
necesara schimbarea locului de utilizare, atunci:

e Opriti mai intai robotul (butonul 11).

* Opriti apoi statia (intrerupatorul 4).

Nota: Daca robotul RC 3000 nu va fi utilizat pentru o perioada de
timp mai indelungata, atunci lasati-l mai intéi sa se incarce com-
plet.

Fig. 5: Pornirea statiei

Fig. 6: Pornirea robotului

Fig. 7: Punerea in functiune dupa un timp
de repaus indelungat

1 g%i

Fig. 8: Oprirearobotului si a statiei

Romaneste - 261



Utilizarea

Parcarea

Daca robotul trebuie sa intrerupa curatarea dupa urmatorul
proces de incarcare, atunci:

* Apasati butonul “Parcarea robotului” (B).

Lampa de control “Parcare” (A) se aprinde.

Dupa urmatoarea intoarcere la statie, are loc golirea si incarcarea robotu- Fig. 9: Parcarea robotului
lui. Dupa aceea, robotul raméane pe loc, in starea oprit, in fata statiei.

Selectarea duratei de curatare

Daca robotul trebuie sa curete numai pentru o durata definita, atunci:

e Apasati butonul “C” pana ce este reglata durata de curatare
dorita (reglaj de baza: curatare continua).

1 apasare - este aleasa o durata de curatare de 3 ore.
pentru incaperi mai mici de 45 m?
2 apasari - este aleasa o durata de curatare de 6 ore. Fia 10 ) .
N . K X . ’ K ig. 10: Selectarea duratei de curatare
pentru incaperi cuprinse intre 45 m? ti 90 m?
3 apasari - este aleasa o durata de curatare de 9 ore.
pentru incaperi cuprinse intre 80 m? ti 135 m?
4 apasari -  este aleasa din nou curatarea continua.

Durata de curatare aleasa incepe sa se scurga si este indicata
printr-o lampa de control. Daca timpul de curatare ales s-a termi-
nat, atunci robotul raméane in fata statiei, in starea oprit, dupa ce a
fost golit si reincarcat.

Functionarea silentioasa

Ideal pentru curse de curatare pe timpul noptii sau in timpul
prezentei unei persoane.

* Apasati butonul “Functionare silentioasa ” (J).

Lampa de control “Functionare silentioasa” (K) se aprinde. Statia si
robotul curata timp de 8 ore cu un nivel de zgomot redus $i cu 0 Fio. 11: Reglarea functionariisilentioase
putere redusd. Dupa aceea, statiatrece din nou in regim normal de

functionare.

Programele de deplasare

Selectarea programului de deplasare este facuta automat, prin
intermediul senzorilor localizati in containerul de murdarie, in
functie de gradul demurdarire identificat. Robotul are patru
programe de deplasare, prin care se poate adapta la diversele
grade de murdarire ale podelei. Cu cat podeaua este mai
murdara, cu atat aceasta va fi curatata mai intens de catre
robot. La un grad de murdarire redus, se va selecta din nou
programul 1 de deplasare.

Programul 1 de deplasare - curatare normala

- deplasare aleatoare, cu viteza normala.

Programul 2 de deplasare - portiune individuala murdara

- deplasare lenta, peste portiunea murdara.

Programul 3 de deplasare - portiune individuala mai murdara
- deplasare lenta inainte/ inapoi, peste portiunea murdara.
Programul 4 de deplasare - zona intinsa, foarte murdara

- deplasare lenta, radiala, peste zona murdara.
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Sfaturi si sugestii

Supravegheati robotul, in timpul primei operatii de curatare. Daca in incapere exista
obstacole pe care robotul nu le poate invinge, atunci acestea pot fi indepartate din timp
si astfel pot fi evitate eventualele intreruperi nedorite.

inainte de curatare se va face ordine in toate incaperile, nu se vor lasa obiecte libere
imprastiate pe podea.

Cablurile, sforile, si perdelele se vor lega in sus, pentru a evita o eventuala tragere in jos
a acestora.

Daca depozitati echipamentul pentru o durata mai lunga de 4 luni, atunci aveti grija ca
acumulatorul sa fie complet incarcat.

Daca lasati robotul sa functioneze in timp ce telefonati sau in timp ce urmariti un program
la televizor, atunci selectati la statie functia Quiet-Mode (functionare silentioasa).

La curatarea camerelor, este indicat ca usile acestora sa fie inchise.
La curatarea unui etaj, se va urmari ca robotul sa nu ajunga in spatele usii.

in cazul in care este necesara schimbarea locului de desfasurare a activitatii, momentul
cel mai potrivit pentru oprirea robotului este acela cand acesta se afla in statie, pentru
incarcare (dupa aspirarea containerului de murdarie).

Ingrijirea si intretinerea

A inainte de orice lucrare de intretinere, statia si robotul trebuie oprite !

Statia

Schimbarea sacului filtrant al statiei

Sacul filtrant trebuie schimbat, daca s-a aprins lampa de con-

trol “Filtru plin” (H).

* Deschideti capacul filtrului.

* Apucati sacul filtrant de limba prevazuta in acest sens si
trageti-o in sus, pana ce iese din suport. Aruncati sacul
filtrant la deseurile menajere.

¢ Introduceti noul sac filtrant, in suport, prin impingere, pana
ce acesta atinge limitatorul.

Atentie: Nu lucrati niciodata fara sac filtrant !

« Inchideti capacul filtrului.

Set de saci filtranti de schimb: 5 saci filtranti, 1 filtru de
protectie a motorului. Numar de comandare: 6.904-257

Schimbarea filtrului de protectie a motorului statiei de incarcare

* Dupa ce ati schimbat de 5 ori sacul filtrant, schimbati si
filtrul de protectie a motorului (continut in setul de saci
filtranti de schimb).

Fig. 15: Schimbarea filtrului de protectie a
motorului
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Ingrijirea si intretinerea
Robotul

Curatarea rotilor

» Curatati suprafata de rulare a rotilor cand se murdareste.

(i) Particulele de murdérie (ca de ex. nisipul etc.) se pot
prinde pe suprafata de rulare si pot deteriora suprafete
sensibile, netede.

incepeti toate lucrérile de intretinere efectuate la robot, cu
urmatorii pasi:

Deschiderea containerului de murdarie
 Lasati robotul sa fie aspirat in statie.
* Culcati robotul pe un suport moale.

* Deschideti ambele parghii de zavorare ale containerului de
murdarie.

o indepértati capacul containerului de murdarie.

Curatirea filtrului plat

La fiecare schimbare a sacului filtrant, curatati si filtrul plat.

 Extrageti filtrul plat din containerul de murdarie.

e Scuturati bine filtrul plat sau curatati filtrul plat cu o perie
mica.
* Introduceti din nou filtrul plat, astfel incat clemele sa fie
indreptate in directia manetei de blocare.

Demontarea periei

* Deschideti mai intai containerul de murdarie (vezi pag. 264).
* Extrageti apoi peria din ghidajul din dreapta (1).

e Extrageti peria din suportul lateral (2).

Curatirea periei

La fiecare proces de curatare, peria murdara este curatata

automat in cadrul statiei. Firele de par remanente si firele

infasurate pot fi indepartate manual.

e Taiati valtul curdtitor cu o foarfeca, de-a lungul muchiei
taietoare.

« indepartati firele de par/firele infasurate.

Schimbarea periei
Daca parul de porc al periei este uzat, este necesarainlocuirea
periei.
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ingrijirea si intretinerea

Montarea periei

¢ Introduceti peria in suportul din stanga (1).

. Tmpingeti peria in ghidajul din dreapta cu carligul indreptat
spre jos, pana ce aceasta se blocheaza (2)

Curétirea senzorilor de praf
e Curatati senzorii de praf, cu o carpa moale sau cu o pen-
sula.

Fig. 23: Curatirea senzorilor de praf

Incheiati toate lucrarile de intretinere efectuate la robot, cu
urmatorii pasi:

Montarea capacului containerului de murdarie
* Asezati capacul pe containerul de murdarie.

U inchideti ambele parghii de zavorare.

» Apasati suplimentar pe capac, in fata, pentru ca containe-
rul de murdarie sa fie cu siguranta inchis.

Schimbarea acumulatoarelor

Utilizati numai acumulatoare originale KARCHER.

* Desfaceti cele doua suruburi de la ambele acumulatoare si
scoateti acumulatoarele vechi.

¢ Introduceti noile acumulatoare si fixati-le prin suruburi.

Va rugam sa dezafectati acumulatoarele int-un mod
compatibil cu mediul inconjurator.

Acumulatoarele contin substante care nu au voie sa ajunga in
mediul inconjurator. Din acest motiv, va rugam sa dezafectati
acumulatoarele prin sistemele de colectare adecvate. NiMH

Va rugam sa dezafectati echipamentele vechi intr-un mod ®
compatibil cu mediul inconjurator.

* Demontati mai intéi cei doi acumulatori integrati. % <9
Echipamentele vechi contin materiale valoroase, care pot fi

reciclate si care trebuie predate unui centru de revalorificare.

Din acest motiv, va rugam sa dezafectati echipamentele vechi

prin intermediul unor sisteme de colectare adecvate.
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indrumar pentru deranjamente

Indicatiile lampilor de control (12)

Verde regim de functionare normala
Rosu semnalizeaza des (aprins: 0,5 s; stins: 0,5 s) robotul a ramas impotmolit
Rosu semnalizeaza rar (aprins: 1 s; stins: 4 s) robotul este murdar
Rosu lumina permanenta apelati la un service
Problema Semna- |Efectul Solutionarea

lul
Robotul nu iese din nisele de  |rosu Robotul se opreste Eventuala reasezare a mobilierului; se
mobilier des scoate robotul din nisa de mobilier, se

opreste si se porneste din nou.

Mobilier in panta lina, rosu Robotul a incalecat ceva Se opreste robotul si se indeparteaza
ascendenta des de pe obiectul incalecat

Robotul a ramas impotmolit sub

rosu

Robotul se opreste si intra

Se opreste si se elibereaza robotul;

o piesa de mobilier des in modul Standby (de se aseaza din nou robotul pe podea si
asteptare) se porneste
Robotul se opreste fara nici un |rosu Peria a antrenat obiecte Se opreste robotul, se intoarce
motiv in mijlocul incaperii rar libere, care blocheaza robotul si se indeparteaza cu grija
acum peria obiectele antrenate, obiecte libere pot
fi: jucarii, obiecte de imbracaminte,...
Rezultatul curatarii este rosu Containerul de murdarie Se curata containerul de murdarie.
nesatisfacator, murdaria nu mai |rar este plin
este antrenata
rosu Peria este prea murdara Se curata sau se inlocuieste peria .
rar sau peria este uzata
rosu Peria este blocata Peria se elibereaza cu grija de
rar obiectele care o blocheaza
rosu Peria nu a fost montata Se verifica pozitia periei
rar corect
rosu Gura de aspiratie a statiei  |Se verifica gura de aspiratie a statiei
rar este infundata si se curata in cazul in care este
infundata
Robotul se deplaseaza verde Curatire neuniforma Modul de deplasare este normal
neuniform pe mocheta, se rar pentru covoare cu inaltimea buclelor >
deplaseaza balansand puternic 20 mm. Aparatul nu este defect
in sus si in jos
Robotul nu gaseste statia verde Statia nu este bine Asezati statia in alt loc. (consultati
rar amplasata in incapere "Indicatii de amplasare a statiei")
Robotul nu andocheaza la verde Robotul nu este aspirat Se verifica montarea capacului
statie rar containerului de murdarie

Se amplaseaza statia pe o suprafata
plana

Robotul a aspirat murdarie
umeda

Peria si filtrul robotului sunt
imbacsite

Se indeparteaza peria si filtrul
robotului si se curata bine. Filtrul
robotului nu trebuie introdus in robot,
in stare umeda

Robotul produce un huruit, in
timpul curatarii

Rezultatul curatarii este
nesatisfacator

peria robotului nu este fixata
corespunzator. Se opreste robotul si
se verifica fixarea periei
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indrumar pentru deranjamente

Problema Semnalul Efectul

Solutionarea

Curatare necorespunzatoare

Peria este uzata

inlocuiti peria

Robotul este blocat in statie [Statia: Toate

Dupa expirarea timpului

indepértati obiectul care a cauzat

sau este defect LED- urile de incarcare, robotul blocarea. Opriti statia si porniti- o din
palpaie ramane in statie nou. Luati legatura cu service- ul.
Scurtcircuit intern sau extern |Statia: Toate Luati legatura cu service-ul.
al fisei de contacte pentru LED- urile
incarcare palpaie
Date tehnice Declaratia de conformitate cu
) reglementarile CE
Statia:

Tensiunea de alimentare 220-240 V
Puterea absorbita 600 W
Intensitatea sunetului
(mod de functionare

silentioasa) 60 (54) dB(A)
Capacitatea sacului filtrant 21
Dimensiunile 500 x 250 x 230 mm
Greutatea 5,8 kg
Robotul:

Capacitatea acumulatorului

(NiMH) 1,7 Ah
Tensiunea de alimentare 12V
Timpul de curatare per

incarcatura de acumulator

pana la 60 min
Timpul de incarcare 10-20 min
Capacitatea containerului

de murdarie 0,21
Dimensiunile g 280 x 105 mm
Greutatea 2,0 kg

Garantia

infiecare tard sunt valabile conditiile de garantie
stabilitede distribuitorul autorizat de noi. in
eventualitatea in care, inperioada de garantie,
un defect de material sau de fabricatie au
condus la aparitia unei defectari a echipa-
mentului, noi vom inlatura gratuit aceasta
defectiune.

Daca va incadrati in perioada de garantie, va
rugam sa va prezentati cu echipamentul si cu
actul de cumparare la distribuitorul dvs. sau
la cel mai apropiat serviceautorizat.

Declaram prin prezenta, ca echipamentul
desemnat maijos corespunde cerintelor funda-
mentale, privindsanatatea si siguranta in ex-
ploatare, incluse in directivele CE aplicabile,
pe baza conceperii si conceptiei acestuia cat
si prin forma de executie pusa in circulatie
de noi. in cazul efectuarii unei modificari a
echipamentului, care nu a fost convenita cu
noi, aceasta declaratie isi pierde valabilitatea.

Produsul: RC3000

Tipul: 1.269-xxx

Directive CE aplicabile:
2006/95/EG

2004/108/EG

Standarde armonizate aplicate:
EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001
EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Semnatarii actioneaza in numele si prin impu-
ternicirea conducerii societatii.

g/% _— J/@gﬁ(
.Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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intrebéri puse frecvent

Pe ce fel de pardoseala poate curata robotul ?
El poate fi utilizat pe toate suprafetele circulate,
ca de exemplu covoare si podele dure (gresii,
parchet, etc.). Pentru covoarele cu bucle ex-
trem de inalte (> 20 mm), echipamentul este
indicat numai in mod conditionat. Muchia ma-
turatoare mobila se adapteaza in mod automat
la diferitele tipuri de pardoseala.

Constituie o problema deplasarea pe sub
mobilier ?

Nu, prin forma constructiva compacta si plata,
robotul este in masura sa curete si sub mobilier,
de exemplu sub pat, sub canapea si sub dulap.

Cum transporta robotul, la statie, murdaria
colectata ?

Robotul este dotat cu un container de murdarie,
care este aspirat in mod regulat de catre statie.

Cum este colectatd murdaria in cadrul stafiei ?
in cadrul statiei are loc colectarea murdariei
intr-un sac filtrant simplu (2 litri).

Intervalele de schimbare sunt flexibile, ele sunt
comunicate din timp utilizatorului, pe un afisaj
comandat de o instalatie de semnalizare.

Ce cantitate de murdarie poate colecta
robotul ?

Containerul de murdarie este suficient de mare
pentru o operatie de curatare cu durata de o
ora, la un graddemurdarire normal. Daca, in
mod exceptional, aceasta conditie nu poate fi
satisfacuta, atunci robotul se intoarce pur si
simplu mai devreme inapoi la statie, goleste
continutul si continua sa lucreze din nou.

Cum se realizeaza colectarea murdariei de
catre robot ?

Print-o operatie de maturare sustinuta de o
aspiratie, murdaria este maturata in containerul
de murdarie a robotului.

Robotul poate efectua curatarea in cadrul
locuintei/casei, fara a fi supravegheat ?

Da, acest lucru este posibil fara nici o problema.
Robotul este un sistem independent si nu are
nevoie de asistenta, deoarece containerul de
murdarie incorporat este aspirat in cadrul statiei.

De cat timp are nevoie robotul pana cand
este incarcat, respectiv pana cand este
pregatit pentru utilizare ?

Timpul de incarcare se situeaza intre 15 si 60
268 - Romaneste

de minute, in functie de gradul de incarcare al
acumulatorului, inainte de incarcare. Bineinteles
céa la prima punere in functiune, robotul nece-
sita cel mai indelungat timp de incarcare.

Cu ce viteza se deplaseaza robotul ?

In conditii standard, robotul se deplaseaza cu o
viteza de 20 cm pe secunda. in locurile in care
gradul de murdarire este mai mare, are loc
injumétatirea vitezei de deplasare, in vederea in-
tensificarii curatirii. Acest lucru este valabil si pen-
tru cursa finala, in care robotul se intoarce la
statie, pentru a putea parca cu precizia necesara.

Cati m? poate curata robotul, in timp de o
ora ?

Robotul curata o suprafatd de pana la 15 m?
pe ora. Multe zone, in special caile de circulatie
des utilizate, sunt curatate de mai multe ori i
din directii diferite.

Cum sgtie robotul cand trebuie sa se
intoarca la statie ?

Robotul se intoarce la statie, in momentul in
care tensiunea acumulatorului a atins un anumit
nivel, sau containerul de murdarie este plin.

Cat timp dureaza aspiratia robotului, in
cadrul stafiei ?
Aspiratia dureaza aprox. 30 de secunde.

Unde se efectueaza programarea robotului
? Ce trebuie urmarit ?

Robotul poate fi numai pornit sau oprit. in cadrul
statiei exista numai posibilitatea de a preselecta
durata de curatare. in plus, se poate stabili ca
robotul s nu mai paraseasca statia la urmatoa-
rea intoarcere la statie (functia de parcare).

Pe ce principiu se face deplasarea robotului ?
Robotul se deplaseaza, in cadrul incaperii, in
mod aleator. In momentul in care se loveste de
un obstacol, isi modifica directia de deplasare,
sub un unghi oarecare, si continua sa se de-
plaseze drept inainte, pana cand se loveste de
urmatorul obstacol.

Ce mijloace ajutatoare are robotul, pentru

a se descurca in momentul intalnirii unui
obstacol ?

Prin intermediul unor senzori, robotul recunoaste
scarile si nu poate cadea de pe acestea. Cu
ajutorul unui program special, care ajuta la
recunoasterea franjurilor de covor, robotul nu



intrebari puse frecvent

se impotmoleste in franjurile de covor. Datorita
diferitelor unghiuri de deplasare posibile, el poate
iesi si din colturi inguste.

in ce mod lucreaza robotul cel mai eficient
(camera cu camera, intreaga locuinta) ?
Robotul lucreaza cel mai eficient in modul ca-
mera cu camera, datorita faptului ca statia si
robotul se aflain aceeasiincapere. Prin aceas-
ta se reduce semnificativ timpul de cautare
necesar pentru intoarcerea la statie, si ca atare
timpul efectiv de curatare atinge valoarea cea
mai mare.

in cazul curatirii unor etaje intregi, este indicat
ca statia sa fie amplasata intr-un loc central in
cadrul locuintei, astfel incat aceasta sa poata fi
gasita cu usurinta de catre robot.

Este posibila curatarea colturilor fara nici o
problema (robotul este rotund) ?

Nu, insa printr-o curatare efectuata in mod
repetat, posibilitatea de formare a murdariei este
puternic redusa. Prin aceasta se impiedica in
mod eficient acumularea murdariei in colturi.

Ce se intampla la scari/ zona de odihna a
scarii (pericol de cadere) ?

Scari: Robotul este dotat cu senzori optici, care
sesizeaza cand acesta ajunge la zona de odih-
na a scarii si care furnizeaza robotului un sem-
nal, prin care i se indica faptul ca trebuie sa-
si schimbe directia de deplasare.

Denivelari: Robotul poate trece atat peste deni-
velari tari, cu indltimea de panala 10 mm, céat
si peste denivelari moi, cu inaltimea de panala
20 mm, in ambele sensuri.

Atentie: Nu lasati obiecte cum ar fi ziare, im-
bracaminte pe trepte si alte suprafete similare,
deoarece ele pot afecta functionarea senzorilor. -
pericol de cadere!

Se poate ajunge la deteriorarea
mobilierului, etc. ?

Nu, nu apar deteriorari ale obiectelor care fac
parte din mobilierul locuintei. Nu se va neglija
insa posibilitatea, ca unele obiecte usoare, fra-
gile, sa fie lovite de catre robot si ca atare sa
fie deplasate, respectiv ele pot fi trase de pe
mobilier cu ajutorul unui cablu (de ex. telefon).
in acest caz este important, caincaperea sa fie

aranjata “adaptat robotului”.

Cum reactioneaza animalele domestice la
prezenta robotului ?

Deoarece robotul RC 3000 nu este zgomotos
si nu functioneaza cu ultrasunete, nu se preco-
nizeaza aparitia unor probleme cu animalele
domestice. Comportamentulde miscareproprie
duce, de obicei, numai la aparitia neincrederii.

Ce trebuie sa urmaresc in cazul prezentei
copiilor ?

Nu este indicat ca robotul sa ramana nesupra -
vegheat, in cazul in care copiii se joaca in
aceeasiincapere. Puteti sa va asteptati la dete -
riorari de natura mecanica, daca copiii se aseaza
pe robot pentru a se plimba cu acesta.

De ce, in diferite situatii, robotul se
opregte ?

Robotul se poate elibera din situatii dificile,
numai pana la un anumit grad, de ex. adevarati
munti de cabluriil pot aduce in situatiade anu
se mai putea elibera prin diferite incercari de
manevrare. Daca apare aceasta situatie, atunci
robotul se va opri automat dupa un anumit
timp. in acest caz, lampa rosie a robotului se
va aprinde cu o frecventa ridicata.

in acest caz, ajutorul poate fi acordat foarte
usor, si anume prin asezarea robotului pe o
suprafata libera, urmata de oprirea, respectiv
pornirea acestuia. Dupa aceea, robotul isi poate
continua cursa de curatare, fara nici o pro-
blema.

Cum se transporta corect robotul ?

Puteti sa ridicati robotul de pe podea, apucéan-
du-l cu ambele méini sau sa il apucati cu o
mana de la degajarea practicata in perie.

Ce se intampla, daca robotul a maturat
murdarie umeda ?

Acest lucru duce la o imbacsire a filtrului. in
acest caz este necesar ca filtrul sa fie demontat
din robot si curatat (vezi pag. 264 “Curatirea
filtrului plat”).

Ce se poate intampla, daca pe timpul
absentei mele robotul a ramas impotmolit ?
Nu se poate intampla nimic. Robotul se opreste
in acel loc si indica semnalul de impotmolire.
Daca nici o lumina nu mai semnalizeaza, atunci
acumulatoarelesunt descarcatesiestenecesara rein-
carcarea lor.
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Zoznam nahradnych dielov

A Upozornenie!

Zariadenie nepouzivajte, pokial si
neprecitate Navod na obsluhu.

Navod na obsluhu si starostlivo uschovajte
na neskorsie pouzitie alebo pre dalsieho
majitela.
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Funkcia a princip ¢innosti
Vazena zakaznicka, vazeny zakaznik,

Srde¢ne vam dakujeme, Ze ste sa rozhodli pre
cCistiaci robot Karcher RC 3000.

RC 3000 je automaticky Cistiaci robot urceny
do vnutornych priestorov domacnosti. Moze
sa pouzivat na samostatnu a trvalu udrzbu
a na Cistenie kazdej beznej podlahy. Zaria-
denie pozostava z dvoch casti, zo stanice
a z mobilného robota.

Robot ziskava energiu z akumulatorov. Pohy-
buje sa na zaklade nahodného principu. Ak
robot narazi na prekazku, zmeni smer pohybu
pod lubovolnym uhlom. Potom sa pohybuje
priamo az dovtedy, kym nenarazi na dalSiu
prekazku. Plocha konstrukcia robota umoznuje,
aby cistil aj plochy pod nabytkom, napr. pod
postelou, pohovkou alebo skrifiou. Robot pra-
cuje s optickymi snimacmi (snimace padu),
ktoré rozpoznaju schodiska a vystupky
a predchadzaju padom.

Robot ma styri programy, aby sa mohol auto -
maticky prispdsobovat roznemu stupnu znecis-
tenia podlahy. Programy su ovladané snimac-
mi v nadrzi na necistoty, v zavislosti od ziste -
ného stupna znecistenia.

S nabitymi akumulatormi méze robot praco-
vat az 60 minut. Robot (infracerveny prijimac)
zacne najskor po 20 minutach hladat svoju
stanicu (infraCerveny vysielac¢). Ak robot nenajde
svoju stanicu ani po 60 minutach, vypne Cis-
tiace agregaty a dalsich 60 minut uz iba
hlada stanicu.

V stanici sa akumulatory robota nabiju a neci-
stoty z nadrze na necistoty sa odsaju. V stanici
sa necistoty zberaju do filtraéného vrecka (2
I). Po uplynuti nabijacieho ¢asu robot samo-
statne opusti stanicu a pokracuje v Cisteni.



Pre vasu bezpec¢nost

Pouzitie

RC 3000 pouzivajte vyhradne

- na Cistenie textiinych a tvrdych podlahove
krytiny v sukromnom domacom hospodarstve.
Pozor: Aby sa zabranilo poSkriabaniu vel'mi
citlivych povrchov podlah (napr. mékky
mramor), najprv skusajte na nenapadnom
mieste

RC 3000 nepouzivajte na Cistenie
- vlhkych podlahovych krytin.
- v umyvarnach alebo
v inych vlhkych miestnostiach.
- schodisk.
- stolnych dosiek a polic.
- pivnic alebo podkrovi.
- skladisk, priemyselnych budov, atd.
- vonkajsich priestorov.
- horiacich alebo tlejucich predmetov (napr.
cigariet, horuceho popola).

RC 3000 nepouzivajte na cistenie

- v priestoroch s nebezpecéenstvom vybuchu.

- v priestoroch, kde vzduch obsahuje horlavé
vypary benzinu, vykurovacieho oleja, riedi-
diel na farby, rozpustadiel, petroleja alebo
alkoholu.

- v priestoroch s horiacim plamenom alebo
zeravymi uhlikmi v otvorenom krbe, bez
dozoru.

- v priestoroch s horiacimi svieckami, bez
dohladu.

- v priestoroch chranenych poplasnym zaria-
denim alebo detektorom pohybu.

VAN Bezpecénostné pokyny

e Sietové napatie musi zodpovedat napéatiu
uvadzanému na typovom stitku.

* Pred pouzitim skontrolujte bezchybny stav
sietového kabla. Ak sietfovy kabel nie je
v bezchybnom stave, RC 3000 nepouzivajte.

« Sietovy kabel nikdy netahajte zo zasuvky za
kabel ale za teleso vidlice.

Nikdy sa nedotykajte sietovej zasuvky vlh-
kymi rukami (nebezpecenstvo Urazu elektri-
ckym pradom).

Pred udrzbou vzdy vytiahnite sietovu vidlicu
zo sietovej zasuvky.

Sietovy kabel moze vymenit iba odbornik z
autorizovaného servisu firmy Karcher. M6ze
sa pritom pouzit iba originalny kadbel HO5
VV -2x0,75.

Zariadenie mozno odovzdat do opravy iba
autorizovanej servisnej sluzbe.

Pouzivat mozno iba prislusenstvo a nahrad-
né diely schvalené vyrobcom. Pouzivanie
originalneho prislusenstva a originalnych
nahradnych dielov je zarukou, ze zariadenie
mozno pouzivat bezpeéne a bez poruch.

Nenechavajte deti osamote s RC 3000.

Nikdy nezabudajte, ze robot je v prevadzke
(nebezpecenstvo potknutia sa).

Na robot ani na stanicu si nesadajte
a nestavajte sa na ne.

Existuje moznost, Zze narazom robota sa
niektoré predmety prevrhnu (aj predmety na
stoloch alebo na malych kusoch nabytku).

Robot sa moéze zapliest do visiacich tele-
fonnych kablov, elektrickych kablov, obru-
sov, $nur, pasov atd. V extrémnom pripade
moze sposobit pad predmetov.

Pri nevhodnom alebo nespravnom pouzivani
spotrebi¢a nemédze vyrobca prevziat zodpo-
vednost zapripadné skody.

Nabijackou v stanici mozno nabijat iba ro-
bot

Akumulatory robota mozno nabijat iba v
stanici.
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Struény navod

1. Umiestnenie RC 3000

2. Spustenie RC 3000

3. Indikacia na kontrolkach (12)

12
o
©
Zelena | Trvalé svetlo Cistiaca jazda
pomalé blikanie (zap: 1 s; vyp:4 s) Robot hlada stanicu
rychle blikanie (zap: 0,5 s; vyp: 0,5 s) nabit akumulatory

cervena pozri Pomoc pri odstranovani poruch, strana 280

272 - Slovensky



Ovladacie prvky

Stanica cgistiaceho robota
1 Sklopna rukovat na prenasanie stanice
Priehlbina rukovate na otvorenie krytu filtra
Ovladaci panel stanice
Vypina¢ stanice ZAP/VYP
Infracerveny vysielac
Odsavaci otvor
Najazdova rampa pre Cistiaci robot
(na pripojenie k stanici)
8 Nabijacie kontakty
9 Sietovy kabel

N O Ok N

Ovladaci panel stanice (3)

A Kontrolka (zelena) - Zaparkovat robot
B Tlacidlo Zaparkovat robot ZAP/VYP

C Tla¢idlo Vyber dizky &istenia

D Kontrolka (zelena) - 3-hodinové cistenie
E Kontrolka (zelena) - 6-hodinové cistenie
F Kontrolka (zelena) - 9-hodinové cistenie
G Kontrolka (zelena) - Trvalé Cistenie

H Kontrolka (Cervena) - Plny filter

J Tlacidlo Ticha prevadzka - ZAP/VYP

K Kontrolka (zelend) - ticha prevadzka

Cistiaci robot

10 Tlacidlo Zapnut robot

11 Tlacidlo Vypnut robot

12 Svetelné indikatory (zeleny - prevadzka / cerveny
- porucha)

13 Nabijacie kontakty

14 TImi¢ narazov

15 Infracerveny prijimac

16 Kefa

17 Snimac padu (4x)

18 Akumulator (2x)

19 Paka uzaveru (2x) Nadrz na necistoty

20 Kryt nadrze na necistoty

21 Nadrz na necistoty
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Priprava

Vybalenie

Pri vybalovani skontrolujte, ¢i obal obsahuje vSetky diely. Ak by
ste pri vybalovani zistili, ze niektoré diely chybaju, alebo ze
zariadenie sa pri preprave poskodilo, okamzite to laskavo oznam-
te predajcovi.

Obal laskavo likvidujte v sulade s poziadavkami ochrany
zivotného prostredia (D
Obalové materialy su vhodné na recyklovanie. Obalove %6
materialy laskavo nevyhadzujte do komunalneho odpa-

du, ale odovzdajte ich do zberne druhotnych surovin.

Montaz najazdovej rampy

¢ Najazdovu rampu drzte Sikmo.

¢ \lybrania na stanice nasadte na ¢apy najazdovej rampy.

e Zatlaéte stanicu a najazdovu rampu nadol, aby sa spoj
s cvaknutim zaistil.

Pokyny na umiestnenie stanice

Umiestnenie stanice treba vybrat tak, aby robot vzdy znova a

s vysokou pravdepodobnostou pretal infracerveny navadzaciluc,

aby bez problémov nasiel cestu spat k stanici (pozri obr. 4a a 4b).

- Stanicu umiestnite do vodorovnej polohy

- Priamo pred stanicu neumiestnujte ziadne predmety.

- Pred stanicu nekladte ziadny kabel
(prekazka pri pripajani robota)

- Sietovy kabel odviite iba na potrebnu dizku.

- Zostavajucu cast sietového kabla zaveste na hak na kabel.
Dbajte, aby sietovy kabel prechadzal cez otvor na telese
(obr. 3).

¢ Sietovu vidlicu zasunte do zasuvky.

Cistenie jednej miestnosti

Stanica sa umiestni vzdy do miestnosti, ktora sa ma vydistit
(obr. 4a).

Vlyberom roznych dizok ¢istenia sa mozno prisposobit k réznym
velkostiam miestnosti (pozri na strane 276 ,Vyber dizky Siste -
nia“).

Cistenie jedného podlazia

Z jednej zakladnej polohy sa vycisti niekolko izieb (obr. 4b).
Upozornenie: V pripade, Ze st prechody medziizbami odsa-
dené o 2 cm az 8 cm, dokaze v normalnom pripade robot
pocas jeho ¢&innosti cez ne prejst smerom dole ale nie
smerom hore.

Pozor: V pripade ploSin a schodist musia byt zaistené vnutorné
rohy, ak je vySka prejazdu pod zabradlim vdc¢sia ako 10 cm.
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Obr. 1: Vybalenie RC 3000

Obr. 2: Montaz najazdovej rampy

Obr. 3: Umiestnenie stanice

Obr. 4a: Cistenie jednej miestnosti

B

Obr. 4b: Cistenie jedného podlazia



Prevadzka

Priprava na ¢istenie
* Pocas ¢innosti robota nenechavajte na podlahe ziadne prekazky.

Prekazkami mo6zu byt napriklad: Prekazkami nie su napriklad:
- noviny, knihy, ¢asopisy, papiere - jednotlivé kable v miestnosti
- Satstvo, hracky a kompaktné disky - dverové prahy az do vysky az 10 mm
- plastové vrecka - kobercové strapce kratSie ako 10 cm

flase, pohare
- zaclony az po podlahu
- kupelnova predlozka

Uvadzanie do ¢innosti

e Zapnite stanicu (vypinac 4).

Svieti kontrolka neprerusovaného ¢Cistenia (G).
¢ Postavte robot na podlahu pred stanicu.

e Zapnite robot (tlacidlo 10). g
Robot ide najprv k stanici, aby vyprazdnil nadrz na necis- Obr. 5: Zapnutie stanice
toty a skontroloval stav nabitia akumulatorov, a aby v pripade
potreby akumulatory nabil. Potom robot zaéina Cistenie.

Indikacia na kontrolkach (12)

Zelena |[Trvalé svetlo Cistenie

pomalé blikanie (zap: 1 s; vyp:4 s) Robot hlada stanicu
rychle blikanie (zap: 0,5 s; vyp: 0,5 s) | Nabijanie akumulatorov
Cervena |Pozri Pomoc pri odstranovani portich, strana 280

Uvedenie do ¢innosti po dlhsej prestavke

Ak su akumulatory robota pri uvadzani do ¢innosti uplne vybite,

robot nepracuje. Pri uvadzani robota do ¢innosti postupujte

nasledovne:

¢ Postavte robot na stanicu a pritlacte nabijacie kontakty robota
pribl. na 60 sekund k nabijacim kontaktom stanice (obr. 7).
Pritom sa odsaje obsah nadrZze na nedcistoty.

* Potom postavte robot 50 cm pred stanicu a zapnite ho
(tlac¢idlo 10).
Robot pride sém k stanici a nabije sa. Cas nabijania
pritom trva priblizne 60 minut.

Obr. 7: Uvedenie do ¢innosti po dlhsej
prestavke

Vypnutie

Ak ma robot ihned prerusit Cistenie, alebo ak sa ma zmenit
miesto jeho nasadenia, potom...

¢ Robot najprv vypnite (tlacidlo 11).

¢ Potom vypnite aj stanicu (spinac 4).

Tip: Ak sa RC 3000 nebude pouzivat dlh$i ¢as, nechajte ho
predtym uplne nabit.

Obr. 8: Vypnutie robota a stanice
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Prevadzka

Parkovanie
Ak ma robot prerusit ¢istenie po nasledujucom nabijani, potom ...
¢ Stlacte tlacidlo ,,Zaparkovat robot” (B).
Svieti kontrolka , Parkovanie“ (A).
Po dalSom navrate do stanice sa robot vyprazdni a nabije sa.
Robot potom zostane stat pred stanicou vo vypnutom stave. Obr. 9: Parkovanie robota

Vyber dizky Gistenia
Ak ma robot cistit iba po urcity ¢as, potom ...
e Stlacajte tlac¢idlo ,,C* dovtedy, kym sa nenastavi pozadovana
dizka ¢istenia (zakladné nastavenie: trvalé Gistenie).
1 stladenie - Vyber dizky ¢istenia 3 hodiny.
pre miestnosti s plochou mensou ako 45 m? Obr. 10: Vyber dizky Gistenia
2 stlaéenia - Vyber dizky gistenia 6 hodin.
pre miestnosti s plochou od 45 m?do 90 m?
3 stladenia - Vyber dizky &istenia 9 hodin.
pre miestnosti s plochou od 80 m?>do 135 m?
4 stlacenia - Znova je nastavené neprerusované cistenie.
Vybrané dizka &istenia sa za¢ina odéitavat a indikuje sa
pomocou kontroliek. Po uplynuti vybranej diZky &istenia
robot po vyprazdneni a nabiti zostane stat vypnuty pred
stanicou.

Ticha prevadzka

Idealna na cistenie v noci alebo pocas vasej nepritomnosti.

o Stlacte tlac¢idlo , Ticha prevadzka“ (J).
Svieti kontrolka ,Ticha prevadzka“ (K). Stanica Cisti robot 8
hodin so znizenou trovriou Sumu a so znizenym vykonom.
Potom sa stanica prepne spéat na normalnu prevadzku. Obr. 11: Nastavenie tichej prevadzky

Programy

Vyber programu sa riadi automaticky pomocou snimacov v
nadrzi na necistoty v zavislosti od zisteného stupna znecistenia.
Robot ma styri programy na automatické prispésobovanie sa
roznemu stupiiu znedistenia podlahy. Cim znedistenejsia je po-
dlaha, tym intenzivnejsie ju robot bude c¢istit. Pri mensom stupni
znecistenia sa znova zvoli 1. program.

1. program - normalne Cistenie
robot jazdi na zaklade nahodného principu normalnou rychlostou.
2. program - jedno vybrané znecistené miesto
robot jazdi pomaly po znecistenom mieste.
3. program - jedno vybrané viac znecistené miesto
robot jazdi pomaly dopredu / dozadu po znecistenom mieste.
4. program - velka velmi znecistena plocha
robot jazdi pomaly hviezdicovito po znecistenom mieste.
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Tipy a triky

Pri prvych cisteniach robot sledujte. Ak su v miestnosti prekazky, ktoré robot nedokaze
prekonat, mozno ich véas odstranit a predist tak neziaducemu preruseniu prace.

Miestnosti pred ¢istenim poupratujte. Nenechajte na podlahe ziadne volne leziace pred-
mety.

Kable, Snury a zavesy vyviazte, aby sa predislo ich stiahnutiu.
Ak zariadenie odlozite na viac ako 4 mesiace, dbajte na uplne nabitie akumulatorov.

Ak nechate robot v ¢innosti poc¢as telefonatov alebo pri sledovani televizie, nastavte na
stanici tichy rezim (funkcia Quiet-Mode).

Pocas cistenia miestnosti musia byt dvere do miestnosti zatvorené.

Pri Cisteni celého podlazia dbajte na to, aby sa robot nedostal za dvere.

B EHE BHEHE B

Najlepsi okamih na vypnutie robota pri zmene stanoviska je pri nabijani robota v stanici(po
odsati obsahu nadrze na necistoty).

Osetrovanie a udrzba
A Pred kazdou udrzbou vypnite stanicu a robot!

Stanica

Vymena filtraéného vrecka stanice

Filtracné vrecko sa musi vymenit, ked svieti kontrolka ,Plny

filter” (H).

¢ Otvorte kryt filtra.

e ytiahnite filtracné vrecko nahor z drziaka za tahaci jazyk.
Filtracné vrecko mozno vyhodit do komunalneho odpadu.

e Zasunte nové filtracné vrecko do drziaka az na doraz.
Pozor: Nikdy nepracujte bez zasunutého filtraéného vrecka!

e Zatvorte kryt filtra.

Suprava nahradnych filtracnych vreciek: 5 filtracnych vreciek,
1 ochranny filter motora Objednavacie Cislo: 6.904-257

Vymena ochranného filtra motora nabijacej stanice

* Po piatich vymenach filtracnych vreciek vymente aj ochran-
ny filter motora (sucast supravy nahradnych filtracnych
vreciek).

Obr. 15: Vymena ochranného filtra motora
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Osetrovanie a udrzba
Robot

Cistenie kolies

¢ Ak su obezné plochy kolies znecistené, vydcistite ich.

(i) Castice negistét (ako je napr. piesok atd.) sa mézu na
obeznejploche kolies usadit a potom poskodit citlivy, hladky
povrch podlah.

Kazdu udrzbu robota zacinajte nasledovne:

Otvorte nadrz na necistoty

* Nedistoty z robota nechajte odsat v stanici.

* Postavte robot na makky podklad.

¢ Otvorte obidve paky uzaveru nadrze na necistoty.

e Zdvihnite kryt nadrze na necistoty.

Cistenie plochého filtra

Pri kazdej vymene filtraéného vrecka vycistite aj plochy filter.

* Vyberte plochy filter z nadrze na necistoty.

* lytraste obsah plochého filtra alebo vycistite plochy filter
malou kefkou.

¢ Opat nasadte plochy filter tak, aby spony ukazovali sme-
rom na uzatvaraciu paku.

Vyberanie kefy

* Najprv otvorte nadrz na necistoty (pozri na strane 278).
¢ Vlytiahnite kefu z pravého vedenia (1.).

* Vytiahnite kefu z boc¢ného drziaka (2.).

Cistenie kefy

Znecistena kefa sa vycisti automaticky pri kazdom cisteni v
stanici. Zostavajuce chlpy a namotané vlakna mozno odstranit
ru¢ne.

 Noznicami prestrihnite vlakna pozdiz ostria valca kefy.

¢ QOdstrante aj namotané vlakna a chipy.

Vymena kefy
Ked' su stetiny kefy opotrebované, treba kefu vymenit.
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Osetrovanie a udrzba

Vkladanie kefy

¢ Vlozte kefu vlavo do drziaka (1.).

» Stlacte kefu s hakom smerom dole do pravého vedenia az,
kym nezapadne na svoje miesto (2.).

Cistenie snimadov prachu
* Makkou handrickou alebo Stetcom vycistite snimace pras-
nosti.

Udrzbu robota ukongite nasledovne:
Montaz krytu nadrze na necistoty
* Nasadte kryt na nadrz na necistoty.

* Zatvorte obidve packy uzaveru.

e Vpredu pritlacte na kryt, aby sa nadrz na necistoty
spolahlivo zatvorila.

Vymena akumulatorov

PouZivajte vyhradne origindlne akumulatory Kércher.

* Povolte dve skrutky na oboch akumulatoroch a staré akumu-
latory vyberte.

¢ Vlozte nové akumulatory a skrutky na nich pevne zatiahnite.

Akumulatory laskavo likvidujte v sulade s pravidlami ochrany
zivotného prostredia

Akumulatory obsahuju latky, ktoré sa nesmu dostat do zivotné-
ho prostredia. Z tohto dévodu akumulatory odovzdajte do pris-
lusnej zberne druhotnych surovin.

NiMH

Staré zariadenia laskavo likvidujte v stlade s poziadavkami ®
ochrany zivotného prostredia %

¢ Najprv vyberte obidva zabudované akumulatory.

Staré zariadenia obsahuju hodnotné materialy vhodné na re -
cyklovanie, ktoré treba odovzdat do zberne druhotnych surovin.

Staré zariadenia preto laskavo odovzdajte do vhodnej zberne
odpadovych surovin.
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Pomoc pri odstranovani poruch

Indikacia na kontrolkach (12)

Zelena normalny prevadzkovy stav
(:)ervené rychle blikanie (zap.: 0,5 s; vyp: 0,5 s) Robot uviazol na mieste
Qervené pomalé blikanie (zap: 1 s; vyp:4 s) Robot je znecisteny
Cervena Trvalé svetlo Objednat servis
Problém Signal Nasledok Riesenie
Robot nenajde cestu cervena Robot sa vypina Podla potreby prestavte nabytok;
spomedzi nabytku rychlo Uvolnite robot spomedzi nabytku,
vypnite a znova zapnite.
Plocho stupajuci nabytok cervena Robot zaviazol Vypnite robot a odstrante predmet,
rychlo ktory robotu prekaa
Robot uviazol pod cervena Robot sa vypina a nachadza |Vypnite a uvolnite robot; znova ho
zariadenim bytu rychlo sa v pohotovostnom reime  [polote na podlahu a zapnite
Robot zostava bez dévodu  |cervena Kefa zachytila volné Vypnite a obratte robot. Zachytené
stat v strede miestnosti pomaly predmety, ktoré ju blokuju  |predmety opatrne uvolnite. Volnymi
predmetmi moéu byt: hracky, kusy
odevoy,...
Vysledok cistenia je cervena Nadr na necistoty je plna Cistenie nadre na necistoty.
neuspokojivy, necistoty sa pomaly
nezachytavaju
cervena Kefa je prilis znecistena Kefu vycistite alebo vymente.
pomaly alebo opotrebovana
cervena Zablokovana kefa Opatrne uvolnite z kefy predmety,
pomaly ktoré ju blokuju
cervena Kefa nebola spravne Skontrolujte nasadenie kefy
pomaly nasadena
cervena Sacie hrdlo stanice je Skontrolujte sacie hrdlo stanice. Ak
pomaly upchaté je upchaté, vycistite ho
Robot jazdi po koberci zelena Nerovnomerné cistenie Tento $tyl jazdy je na kobercovych
nerovnomerne a kyva sa pomaly povrchoch s vyskou viasu > 20 mm
zboka nabok normalny. Spotrebic nie je chybny.
Robot nenajde stanicu zelena Stanica je v miestnosti Stanicu umiestnite znova. (vid
pomaly nevhodne umiestnena "Pokyny na umiestnenie stanice")
Robot sa nepripoji k stanici |zelena Robot sa neodsaje. Skontrolujte uloenie krytu nadre na
pomaly necistoty. Stanicu postavte do
vodorovnej polohy
Robot pozberal vihke -- Kefa a filter robota su Kefu a filter robota demontujte a
necistoty zlepené dokladne vycistite. Do robota sa
nesmie pouit vihky filter
Robot vydava pri cisteni -- Neuspokojivy vysledok Kefa robota nie je spravne nasadena.
Skripavy zvuk cistenia Vypnite robot a skontrolujte
nasadenie kefy
Vysledok cistenia je zly -- Opotrebovana kefa Kefu vymene
Robot je v stanici zaseknuty |[Stanica: V |Robot zostava po uplynuti  |Blokujuci predmet odstrante. Stanicu
alebo je chybny Setky LED |doby nabijania sta v stanici |vypnite a opa zapnite.
blikaju Privolajte servisnych pracovnikov
Vnutorny alebo vonkajsi skrat|Stanica: V --- Privolajte servisnych pracovnikov
nabijacich kontaktov Setky LED
blikaju
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Technické udaje

Stanica:

Prevadzkové napatie: 220-240 V
Nasavaci vykon 600 W
Hlasitost (Tichy rezim) 60 (54) dB(A)
Filtracné vrecko 2 |
Rozmery 500 x 250 x 230 mm
Hmotnost 5,8 kg
Robot:

Kapacita akumulatorov (NiMH) 1,7 Ah
Prevadzkové napatie 12 V
Cas cistenia

na jedno nabitie akumulatora do 60 min
Nabijaci ¢as 10-20 min
Nadrz na necistoty 0,2 1|
Rozmery g 280 x 105 mm
Hmotnost 2,0 kg

Zaruka

V kazdej krajine platia zarucné podmienky
vydané nasou prislusnou distribu¢nou organi-
zaciou. Pripadné poruchy zariadenia odstrani-
me pocas zarucnej lehoty bezplatne, ak su
ich pricinou chyby materialu alebo vyrobné
chyby.

Pri uplatnovani zaruky sa laskavo obratte, spolu
s prislusenstvom a s dokladom o kupe, na
predajcu alebo na najblizsi zakaznicky servis.

Vvhlasenie o sulade s
normami EU

Tymto vyhlasujeme, ze dalej oznaceny stroj
na zaklade svojej koncepcie a konstrukcie
a tiez vyhotovenia, ktoré sme dodali, zodpo-
veda prislusnym zakladnym poziadavkam na
bezpecénost a ochranu zdravia uvedenych v
Smerniciach EU. V pripade zmeny na zaria-
deni, ktora by nebola nami odsuhlasena, toto
vyhlasenie straca svoju platnost.

Vyrobok: RC 3000

Typ: 1.269-xxx

Prislusné Smernice EU:

2006/95/EG

2004/108/EG

Pouzité harmonizované normy:

EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Dolu podpisani konaju z poverenia a z plnej
moci konatela spolo¢nosti.

% W/ @gfz(

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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NajCastejSie otazky a odpovede

Aké podlahy dokaze robot vycistit?

Mébze sa pouzivat na vSetky bezné povrchy, ako
sU koberce alebo tvrdé podlahy (keramické dlazby,
parkety atd.). Zariadenie je iba ¢iasto¢ne vhod-
né pre koberce s extremne dlhym vlasom (> 20
mm). Pohybliva zametacia hrana sa automaticky
prispésobuje réznym povrchom podlahy.

Nespo6sobuje moznost podjazdu pod
nabytok problémy?

Nie, vdaka svojej kompaktnej a plochej kon-
Strukcii robot dokaze vycistit podlahu aj pod
nabytkom, ako napr. pod postelou, pohovkou
alebo pod skrinou.

Ako robot dopravuje zachytené necistoty
do stanice?

Robot ma nadrz na necistoty, ktorej obsah sa
pravidelne odsava v stanici.

Ako sa zachytavaju necistoty v stanici?

V stanici sa necistoty zberaju do bezného
filtracného vrecka (2 I).

Intervaly vymeny su rézne, pouzivatelovi ich
vcas signalizuje indikator na displeji.

Kolko necistot sa zmesti do robota?

Nadrz na necistoty ma prinormalnom znecisteni
dostato¢ny obsah na jednu hodinu cistenia.
Ak by to v ojedinelych pripadoch nestacilo,
robot sa jednoducho vrati spat do stanice
skor, vyprazdni obsah a pracuje znova dalej.

Ako robot zachytava nedcistoty?
Necistoty sa do nadrze na necistoty robota
zmetaju s podporou odsavania.

Dokaze robot vycistit byt / dom bez
dozoru?

Ano, bez problémov.

Robot je sebestacny systém a nevyzaduje si
ziadnu obsluhu, jeho nadrz na necistoty sa
odsaje v stanici.
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Kolko ¢asu robot potrebuje, kym sa
nabije, resp. kym je pripraveny na
Cistenie?

Nabijaci ¢as sa pohybuje v rozsahu od 15 do
60 minut, v zavislosti od stavu nabitia aku-
mulatorov pred nabijanim. Pri prvom uvedeni do
¢innosti ma robot urcite najdlhsi nabijaci ¢as.

Akou rychlostou sa robot pohybuje?

Robot sa pohybuje S$tandardnou rychlostou
20 cm za sekundu. Na miestach s vac¢sim
znecistenim sa znizi rychlost na polovicu kvoli
intenzivnejsiemu cisteniu. Rovnako sa rychlost
znizi aj v zaverecnej faze jazdy do stanice,
aby pri vjazde mohol presne manévrovat.

Kolko stvorcovych metrov plochy dokaze
robot vycistit za jednu hodinu?

Robot vycisti az 15 m? za hodinu. Mnohé
miesta, predovsetkym najfrekventovanejsie, sa
Cistia viackrat v roznych smeroch.

Kedy robot vie, ze musi ist do stanice?
Robot ide do stanice ihned potom, ako napatie
akumulatora dosiahne urcitu uroven alebo po
naplneni nadrze na necistoty.

Ako dlho trva odsavanie robota v stanici?
Odsavanie trva pribl. 30 sekund.

Kde sa robot programuje? Na ¢o treba
dbat?

Robot sa mo6ze iba zapinat alebo vypinat. V
stanici je moznost zvolit dizku &istenia. Ok-
rem toho mozno zadat, ze pri najblizSom vjazde
do stanice robot stanicu uz neopusti (parko -
vacia funkcia).

Na zaklade akého principu sa robot
pohybuje?

Robot jazdi po miestnosti na zaklade nahod-
ného principu. Ak narazi na prekazku, zmeni
smer jazdy pod [ubovolnym uhlom a pohybuje
sa tymto smerom az dovtedy, kym nenarazi
na dalSiu prekazku.



NajcastejSie otazky a odpovede

Aké pomocné prostriedky ma robot na
prekonanie prekazok?

Pomocou snimacov rozpoznava schodiska
a nemoOze spadnut. Vdaka osobitnému pro-
gramu neuviazne ani v strapcoch kobercov.
Vdaka r6znym uhlom otac¢ania a pohybu robot
najde cestu aj z uzkych kutov.

Ako robot pracuje najefektivnejsie
(jednotlivé izby, cely byt)?

Robot pracuje najefektivnejsie po izbach, tzn.
stanicai robot sa nachadzav tejistej miestno-
sti. Tym sa skracuje ¢as hladania pri navrate
do stanice, podiel ¢asu efektivneho &istenia
je tak najvacsi.

Pri cisteni celych podlazi treba stanicu um-
iestnit niekde v strede bytu, aby sa do nej
robot mohol lahko vratit.

Vycistia sa bez problémov aj katy

(robot ma okruhly tvar)?

Nie, ale pravidelnym Cistenim sa tvorba necistot
velmi obmedzi, ¢im sa uc¢inne predide
zhromazdovaniu necistét v kutoch.

Co sa stane na schodoch/vystupkoch
(nebezpecenstvo padu)?

Schodiska: Robot pracuje s optickymi sni-
macmi, ktoré zaregistruju schodiskové vystupky
a daju signal, ze robot musi zmenit smer.
Vystupky: Robot zvladne v oboch smeroch
tvrdé vystupky vysoké az 10 mm, ako aj
makkeé vystupky az 20 mm.

Pozor: Na schodistiach a prechodoch nen-
echajte lezat Ziadne predmety (napr. novi-
ny, casti oblec¢enia), lebo tym sa ovplyvni
funkcia snimacov. - Nebezpecie padu!

Méze dojst k poskodeniam nabytku a
pod.?

Nie, nevyskytuju sa ziadne poskodenia pred-
metov bytového zariadenia. Je vSak potrebné
dbat, aby robot nenabehol na lahké, krehké
predmety, a aby ich nepresuval, resp. aby ich
za kabel nestiahol z nabytku (napr. telefon).
Cize je dolezité zariadenie celej miestnosti
riesit ,priatelsky k robotom®.

Ako na robot reaguju domace zvierata?
Pretoze RC 3000 je nehluc¢ny a nepracuje
s ultrazvukom, nepredpokladame, ze by vy-
volaval u domacich zvierat nejaké problémy.
Jeho spdsob pohybu moéze u zvierat vyvolat
nanajvys nedoveru.

Na ¢o treba dbat v suvislosti s detmi?
Robot sa nesmie ponechat bez dozoru, ked
sav miestnosti hraju deti. Ak by si deti sadali
na robot a chceli sa povozit, treba rataf
s mechanickymi poskodeniami.

Pre¢o robot zostava v tej alebo inej
situacii stat?

Robot sa dokaze oslobodit zo zlozitych situa-
ciiiba do urcitej miery, napr. nakopené kable
ho mozu doviest az do beznadejnych mané-
vrovacich pokusov. Ak by sa tak stalo, robot
sa po urcitom &ase vypne. Cervena signali-
zacna kontrolka na robote vtedy rychlo blika.
Tento stav sa da jednoducho vyriesit, ked'
robot postavime na volnu plochu a znova ho
zapneme. Potom bude bez problémov po-
kracovat v Cisteni dale;j.

Ako treba robot spravne prepravovat?
Robot mozno nadvihnut oboma rukami
z podlahy alebo jednou rukou siahnut do
priehlbiny na kefe

Co sa stane, ked robot pozameta vihké
necistoty?

Doéjde k zalepeniu filtra. V tomto pripade tre -
ba filter z robota vybrat a vycistit ho (pozri
strana 278 , Cistenie plochého filtra®).

Co sa moze stat, ak robot podas mojej
nepritomnosti uviazne na jednom mieste?
Ni¢ sa neméze stat. Robot zostane na tomto
mieste stat a signalizuje uviaznutie. Ak neblika
ziadne svetlo, akumulatory su vybité a musia
sa znova nabit.
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A Oprez!

Nemojte Koristiti aparat prije nego sto
procitate uputstva za rad.

Cuvajte ovo uputstvo za kasniju uporabu ili
za sljedece vlasnike.
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Funkcija i nac¢in rada

Stovani kupée,

hvala $to ste se odlugili za KARCHERovog
robota za ¢is¢enje RC 3000.

RC 3000 je automatski robot za ¢iSénje un-
utarnjih povrsina u privatnom kuc¢anstvu. Moze
se primijenjivati na svim postoje¢im podnim
oblogama za autonomno, kontinuirano ¢iscen -
je. Aparat ¢ine dvije jedinice, postaja i mobil-
ni robot.

Robot svoju energiju dobiva iz akumulatora.
Kreée se prema principu slucaja. Ako robot
naide na neku prepreku, svoj smjer ¢e pro-
mijeniti pod bilo kojim kutem. Nakon toga ¢e
voziti ravno toliko dugo dok ne naide na
sljed¢u prepreku. Ravna konstrukcija robota
omogucava ¢is¢enje prostora ispod namjes-
taja kao sto su krevet, kau¢ i ormar. Robot
radi pomocu opti¢kih senzora (senzori pada)
koji prepoznaju stepenice i redukcije te spri-
jecavaju padove.

Robot ima ¢etiri vozna programa kako bi se
automatski prilagodio razlicitoj necisto¢i tla.
Upravljanje voznim programima se obavlja preko
senzora u posudi za smece, Sto je ovisno o
prepoznavanju stupnja onecisc¢enja.

S jednim punjenjem akumulatora robot moze
cCistiti do 60 minuta. Robot (infracrveni prima-
telj) najranije nakon 20 minuta pocinje traziti
svoju postaju (infracrveni posiljatelj). Ako ro-
bot nakon 60 minuta nije nasao svoju posta -
ju, iskljucuje svoje agregate za ciscenje i
sljedecih se 60 minuta usredotocuje samo na
trazenje postaje.

U postaji se pune akumulatori robota i isisava
necistoc¢a iz posude za smece. U postaji se
necisto¢a sakuplja u filtrirnu vrecéicu (2 ).
Nakon punjenja robot samostalno napusta
postaju i nastavlja sa ¢is¢enjem.



Za Vasu sigurnost

Uporaba
RC 3000 koristite iskljucivo

za Ciscenje tekstilnih i tvrdih podnih obloga
u privatnom kucéanstvu.

Paznja: Radi sprjeCavanja ogrebotina na
osjetljivim podnim oblogama (npr. meka -
nom mramoru) molimo Vas da uredaj prvo
isprobate na nekom neupadljivom mjestu

RC 3000 nemojte koristiti za ¢is¢enje

vlaznih podnih obloga.

praonice ili

drugih vlaznih prostorija

stepenica.

stolnih ploha i polica.

podruma ili potkrovlja.

skladista, industrijskih zgrada itd.

na otvorenom.

plamtecih ili uzarenih predmeta (na pr.
cigareta, vru¢eg pepela).

RC 3000 nemojte koristiti

u prostorijama gdje postoji opasnost od
eksplozija

u prostorijama, u kojima zrak sadrzi zapal-
jive benzinske pare, pare ulja za lozenje,
razredivaca, otapala, petroleja ili Spirita.

u prostorijama s vatrom ili zarom u otvore -
nom kaminu bez nadzora.

u prostorijama s upaljenim svije¢ama bez
nadzora.

u prostorijama koje su osigurane alarmom
ili dojavnikom gibanja.

A\ Sigurnosne upute

* Prisutni mrezni napon mora odgovarati na-
ponu navedenom na oznacnoj plocici.

Prije uporabe provijerite je li mrezni kabel u
proposnom stanju. RC 3000 nemojte ko -
ristiti ako mrezni kabel nije u besprijekor-
nom stanu.

Priizvlacenjuiz uticnice primite za utikac, a
ne za kabel.

Mrezni kabel nikada ne primajte mokrim
rukama (opasnost od strujnog udara)

Prije svih radova na odrzavanju utika¢ izvu-
cite iz uticnice.

Zamjenu mreznog kabla smije obavljati
samo ovlastena KARCHERova servisna
sluzba. Pritom se smije koristiti samo
originalni kabel HO5 VV- 2x 0,75.

Aparat smije popravljati samo ovlastena ser-
visna sluzba.

Smije se koristiti samo pribor i nadomjesni
dijelovi koje dozvoljava proizvodac¢. Origi-
nalni pribor i nadomjesni dijelovi jamc¢e da
Ce aparat raditi sigurno i bez smetniji.

Tijekom rada djecu ne pustajte same uz
RC 3000.

Nemoijte zaboraviti da je robot u pogonu
(opasnost od spoticanja).

Na robotu/postaji nemojte stajati ili sjediti.

Uslijed udarca robota moze do¢i do prevr-
tanja predmeta (¢ak i predmeti na stolovima
ili malim komadima namjestaja).

Robot se moze zaplesti u visece telefonske
kablove, elektricne kablove, stoljnjake, zice,
remene itd. To u ekstremnim slu¢ajevima
moze dovesti do padanja predmeta.

Za nastale stete ne preuzimamo odgovorn-
ost ako aparat koristite pogresno ili u su-
protnosti s njegovom namjenom

S punja¢em na postaji smije se puniti samo
robot.

¢ Akumulatori robota smiju se puniti samo na
postaiji.
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Krakto uputstvo

1. Postavljanje RC 3000

2. Pokretanje RC 3000

3. Pokazivaci kontrolnih lampica (12)

12

©

<

Zeleno

Trajno svjetlo
treperi polako (uklj: 1 sek; iskl: 4 sek)
treperi brzo (uklj: 0,5 sek; isklj: 0,5 sek)

Cigéenje
robot trazi postaju

punjenje akumulatora

Crveno

vidi pomo¢ kod smetnji stranica 294
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Posluzni elementi

Postaja robota za ¢iSéenje
1 Preklopivi drza¢ za prenosenje postaje
Zahvatno korito za otvaranje poklopca filtera
Posluzno polje postaja
Prekida¢ postaja UKLJ/ISKLJ
Infracrveni posiljatelj
Otvor za usisavanje
Dovozna rampa robota za ¢iScenje
(za pristajanje uz postaju)
8 Kontakti punjenja
9 Mrezni kabel

NOoO Ok N

Posluzno polje postaja (3)

A Kontrolna lampica (zelena) - parkiranje robota
B Tipka parkiranje robota uklj/isklj

C tipka izbor trajanja ¢is¢enja

D Kontrolna lampica (zelena) - 3 sata ¢iséenja
E Kontrolna lampica (zelena) - 4 sata ¢iS¢enja
F Kontrolna lampica (zelena) - 9 sati ¢iScenja
G Kontrolna lampica (zelena) - trajno ¢is¢enje
H Kontrolna lampica (crvena) - filter pun

J Tipka tihi rad - uklj/isklj

K Kontrolna lampica (zelena) - tihi rad

Robot za ¢iséenje

10 Tipka ukljucivanje robota

11 Tipka iskljucivanje robota

12 Svjetleéipokazivaci (zeleno - rad / crveno - smetnja)
13 Kontakti punjenja

14 Odbojnik

15 Infracrveni primatelj

16 Cetka

17 Senzor pada (4x)

18 Akumulator (2x)

19 Poluga za zatvaranje (2x) posude za prljavstinu
20 Poklopac posude za prljavstinu

21 Posuda za prljavstinu
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Pripreme

Raspakiravanje
Pri raspakiravanju provjerite nalaze li se u paketu svi dijelovi.
Ukoliko nedostaju neki dijelovi ili ako prilikom raspakiravanja

ustanovite Stetu nastalu tijekom prijevoza, o tome odmah obavi-
jestite svoga prodavaca.

Ambalazu zbrinite u skladu s o¢uvanjem okolisa.

Ambalazni materijali se mogu reciklirati. Ambalazu ne {3y
odlazite u kuc¢ne otpatke, vec je propisno zbrinite kako %6
bi se mogla ponovno preraditi.

Montaza dovozne rampe

e Dovoznu rampu drzite u nagnutom polozaju.

¢ Utore na postaji postavite na produzetke dovozne rampe.

* Postaju i dovoznu rampu pritiskajte prema dolje dok veza na
zaskoci.

Upute za postavljanje postaje

Polozaj postaje treba odabrati tako da robot s velikom vjerojat-

noscéu uvijek prelazi preko infracrvene zrake kako bi postaju

pronasao bez problema (vidi sl. 4a i 4b)

- Postaju postavite u vodoravan polozaj.

- Direktno pred postaju ne postavljajte nikakve predmete.

- Pred postaju ne polazite nikakav kabel (sprijecava prik-
vacenje)

- Mrezni kabel odmotajte samo za potrebnu duzinu.

- Ostatak kabla objesite na vjesalicu kabla i pritom pazite da se

kabel ne uvuce u otvor kucista (sl. 3).

Mrezni utika¢ umetnite u uti¢nicu.

Ciséenje jedne prostorije

Postaja se svaki puta postavlja u prostoriju koju treba ocistiti (sl.
4a).

Prilagodba promjenjivim veliCinama prostorija je moguca po-
mocu izbora vremena ¢is¢enja (vidi stranicu 290 “Izbor vremena
¢iscenja”).

Ciséenje kata

Pomocu osnovnih postavki se Cisti vise soba (sl. 4b).
Napomena: Ako su pragovi izmedu prostorija visoki izmedu 2 cm
i 8 cm, robot se tijekom rada obi¢no necée penjati na njih niti sa
njih silaziti.

Paznja: Kod galerija i stepenica koje se spustaju na dolje neo-
phodno je osigurati unutarnje kutove, ako je slobodan prostor ispod
ograde stubista ve¢i od 10 cm.
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SlI. 3: Postavljanje postaje

SI. 4b: Cigcenje kata




Pogon

Pripreme za ¢iSéenje

A\ Pri radu s robotom na podu ne ostavljajte nikakve prepreke.

Prepreke mogu na pr. biti: Prepreke na pr nisu:

- novine, knjige, Casopisi, papir - jedini kabel u prostoriji

- odjeca, igracke, nosaci zvuka - pragovi do 10 mm visine

- plasti¢na vrecica - rese tepiha krace od 10 cm
- boce, ¢ase

- zavjese na podu

- prostirac¢i za kupanje

Pokretanje
¢ Ukljucite postaju (prekidac 4)
Svijetli kontrolna lampica trajnog ¢is¢enja (G).
* Robota postavite pred postaju na pod.
¢ Ukljucite robota (tipka 10).

za prljavstinu kao i provjeri napunjenost akumulatora i po potrebi
ih napunio. Nakon toga robot pocinje sa ¢iS¢enjem.

Pokaziva¢i kontrolnih lampica (12)

Zeleno | Trajno svjetlo Ciséenje

treperi polako (uklj: 1 sek; iskl: 4 sek) robot trazi postaju
treperi brzo (uklj: 0,5 sek; isklj: 0,5 sek) | punjenje akumulatora
Crveno | vidi pomo¢ kod smetnji stranica 294

Pokretanje nakon duljeg mirovanja

Kada se robot pokre¢e pri potpuno praznim akumulatorima,

aparat nece pokazivati nikakve funkcije. U tom sluc¢aju pri

pokretanju aparata postupajte na sljedeci nacin:

* Postavite robota na postaju i kontakte punjenjarobota pritiskaj-
te oko 60 sekundi prema kontaktima punjenja postaje (sl. 7)
Pritom se usisava posuda za prljavstinu.

* Nakon toga robota postavite ispred postaje na udaljenosti od
50 cm i ukljucite ga (tipka 10).

Robot samostalno ulazi u postaju i puni se. Punjenje ovdje
moZe trajati oko 60 minuta.

Iskljuc¢ivanje

Ako robot odmah prekine ¢iséenje ili ako se promijeni mjesto
primjene, ...

* Najprije iskljucite robota (tipka 11).

* Nakon toga iskljucite postaju (prekidac 4).

Savjet Ako RC 3000 ne koristite dulje vrijeme, najprije ga u
potpunosti napunite.

Sl. 6: Ukljucivanje robota

Sl. 7. Pokretanje nakon duljeg mirovanja

SI. 8: Isklju¢ivanje robota i postaje
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Pogon

Parkiranje

Ako robot ¢iscenje prekine nakon sljedeceg punjenja, ...
Pritisnite tipku “parkiranje robota” (B).

Svijetli kontrolna lampica “parkiranje” (A).

Nakon sljedeceg povratka do postaje se robot prazni i puni. U
tom slucaju robot ostaje prazan stajati pred postajom. SI. 9: Parkiranje robota

Izbor vremena ¢iséenja
Ako robot ¢isti samo tijekom odredenog vremena, ...
¢ Pritiskajte tipku “C” dok ne namjestite zeljeno vrijeme ¢iséenja
(osnovna postavka: trajno ¢is¢enje)
1 x pritisak - izabrano vrijeme ¢iS¢enja od 3 sata.
za prostore manje od 45 m? Sl. 10: Izbor vremena ¢iscenja
2 x pritisak - izabrano vrijeme ¢is¢enja od 6 sati.
za prostore od 45 m?do 90 m?
3 x pritisak - izabrano vrijeme ¢iS¢enja od 9 sati.
za prostore od 80 m?do 135 m?
4 x pritisak - Ponovno se namjesta trajno ¢is¢enje.
Pocéinje izabrano vrijeme ¢iS¢enja koje oznac¢ava kontrolna
lampica. Ako je izabrano vrijeme Cis¢enja zavr§eno, robot
nakon prazZnjenja i punjenja ostaje isklju¢en stajati pred
postajom.

Tihi rad

Idealno za ¢iS¢enje nocu ili tijekom odsutnosti.

e Pritisnite tipku “tihi rad” (J).
Svijetli kontrolna lampica “tihi rad” (K). Postaja Cisti robota 8 sati
S reduciranom razinom zvuka i snagom. Nakon toga se postaja
prebacu/'e na normalan rad. SI. 11: Namjestanje tihog rada

Vozni programi

Izbor voznog programa se automatski obavlja preko senzora u
posudi za prljavstinu, Sto je ovisno o prepoznavanju stupnja
onecisc¢enja. Robot ima cetiri vozna programa pomocu kojih se
moze prilagoditi razli¢Gitom onecidéenju tla. Sto je pod prljaviji,
to robot intenzivnije obavlja ¢iS¢enje. Pri smanjenom stupnju
onecis¢enja se ponovno odabire 1. vozni program.

1. vozni program - normalno ¢is¢enje
- Obavlja se uz normalnu brzinu naéelom slucaja.

2. vozni program - pojedinacna onecis¢ena mjesta
- Polagana voznja preko onecis¢enog mjesta.

3. vozni program - pojedinacna jace oneciS¢ena mjesta
- Polagana voZnja naprijed/natrag preko onecis¢enog mjesta.

4. vozni program - jako zaprljano podrucje velike povrsine
- Polagana radijalna zvijezdasta vozZnja preko zaprljanog podrucja.
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Savjeti i trikovi

)

Promatrajte robota pri prvom ¢is¢enju. Ako u prostoriji postoje prepreke koje robot ne
moze savladati, pravovremeno ih odstranite te na takav nacin sprijecite nezeljene
prekide.

Pospremite prostorije prije pocetka ¢iS¢enja, na podu se ne smiju nalaziti labavi
predmeti.

Kablove, znore, zavjese svezite nagore kako biste sprijecili povlacenje.

Ako aparat skladistite dulje od 4 mjeseca, pazite da akumulatori budu u potpunosti
napunjeni.

Ako pustite da robot radi tijekom telefonskog razgovora ili gledanja televizije, na postaji
namjestite funkciju tihog rada.

Vrata bi pri ¢iS¢enju sobe morala biti zatvorena.

Kod etaznog cCis¢enja trebalo bi paziti da robot ne dospije iza vrata

N =C N = B =

Kod promjene mjesta najbolje vrijeme za iskljuc¢ivanje robota je kada se zbog punjenja
nalazi u postaji (nakon usisavanja posude za prljavstinu).

Njega i odrzavanje

VAN Postaju i robota iskljucite prije svih radova na odrzavanju!

Postaja

Zamjena filtrirne vrec¢ice u postaji
Filtrirna vre¢ica se mora zamijeniti kada svijetli kontrolna
lampica “filter pun” (H).
¢ Otvorite poklopac filtera.
e Filtrirnu vre¢icu pomocéu potezne vrpce povucite iz drzaca
prema gore. Filtrirnu vrecicu odlozite u kuc¢ne otpatke.
* Novu filtrirnu vrecicu gurajte do usjeda u drzacu.
Pozor: Nikada nemoijte raditi bez umetnute filtrirne vreéice!
* Zatvorite poklopac filtera.

Komplet nadomjesnih filtrirnih vrecica: 5 filtrirnih vredica,
1 filter za zastitu motora. Narudzbenicki broj: 6.904-257

Zamjena filtera za zastitu motora postaje za punjenje

* Nakon 5 promijenjenih filtrirnih vrecica zamijenite i filter za
zastitu motora (obuhvacen je u kompletu nadomjesnih
filtrirnih vrecica).

Sl. 15: Zamjena filtera za zastitu motora

Hrvatski — 291



Njega i odrzavanje
Robot

Ciséenje kotada
e Ocistite radne povrsine kotaca kada se isprljaju.

(i) Cestice prljavstine (kao npr. pijesak i sliéno) mogu prionuti uz

radnu povrsinu kotaca i tako ostetiti osjetljive glatke podove.

Sve radove na odrzavanju robota poc¢nite u sljede¢im
koracima.

Otvaranje posude za prljavstinu

» Pustite da robot usisava u postaji.

* Robota postavite na mekanu podlogu.

* Otvorite obje poluge zatvaraca posude za prljavstinu.

¢ Podignite poklopac posude za prljavstinu.

Ciséenje plosnatog filtera

Pri svakoj zamjeni filtrirne vrecéice ocistite i plosnati filter.

¢ Plosnati filter izvadite iz posude za prljavstinu.

* Istresite plosnati filter ili ga oCistite malom ¢etkom.

* Umetnite plosnati filtar natrag na svoje mjesto, tako da jezicci
budu okrenuti prema bravici.

lzgradnja Cetke

¢ Najprije otvorite posudu za prljavstinu (vidi stranicu 292).
* Nakon toga povucite ¢etku iz desne vodilice (1.).

* Nakon toga povucite ¢etku iz rubnog drzaca (2.).

Ciscéenje Getke

Zaprljana cetka se automatski cCisti kod svakog c¢is¢enja u
postaji Ostatak dlaka i zapetljani konac se moraju odstraniti
ru¢no.

 Skarama rezite duz reznog ruba na valiku Getke.

* Odstranite zamotane niti/dlake.

Zamjena Cetke
Cetka se mora zamijeniti ako su dlacice obrabljene.
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Njega i odrzavanje

Ugradnja Cetke

 Cetku umetnite u drzaé s lijeve strane (1.).

¢ Pritisnite ¢etku kukom prema dolje u desnu vodilicu da do-
sjedne (2.).

Ciséenje senzora za prasinu
¢ Senzore za praSinu ocistite mekanom krpom ili kistom.

Sve radove na odrzavanju robota zavrsite u sljede¢im koraci-
ma.

Montaza poklopca posude za prljavstinu
¢ Postavite poklopac na posudu za prljavstinu.

* Zatvorite polugu zatvaraca.

¢ Sprijeda dodatno pritisnite na poklopac kako bi se posuda
za prljavstinu sigurno zatvorila.

Zamjena akumulatora

Koristite samo originalne KARCHERove akumulatore.

¢ Odvijte dva vijka na oba akumulatora i odstranite stare
akumulatore.

¢ Ugradite nove akumulatore i ¢vrsto ih pritegnite.

Akumulatore zbrinite u skladu sa zastitom ¢ovjekova okolisa.
Akumulatori sadrze tvari koje ne smiju do¢i u dodir s okoliSem.
Stare akumulatore stoga zbrinite preko odgovarajuc¢ih sabirnih
sustava.

NiMH

Stare aparate zbrinite u skladu s o¢uvanjem okolisa.

* Najprije izvadite obje ugradene baterije. @
Stari aparati sadrze vrijedne materijale sa sposobnoscu recikli-

ranja, koje biste trebali dostaviti na ponovnu preradu. Stare %@
aparate stoga zbrinite na odgovaraju¢im sabirnim sustavima.
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Pomo¢ kod smetniji

Pokazivac¢i kontrolnih lampica (12)

Zeleno normalan pogon
Crveno brzo treperi (uklj: 0,5 sek; isklj: 0,5 sek) robot zaustavljen
Crveno polagano treperi (uklj: 1 sek; isklj: 4 sek) robot oneciscen
Crveno Trajno svjetlo Potreban je servis
Problem Signal Posljedica Rjesenje
Robot ne nalazi izlaz iz crveno Robot se iskljucuje event. premijestiti namjestaj; robota
udubljenja u namjestaju brzo izvaditi iz udubljenja u namjestaju,
iskljuciti i ponovno ukljuditi.
Ravno dignuti namjestaj crveno Robot nasjeda Iskljucite robota i odstranite ga od
brzo udarenog predmeta
Robot se zapleo pod namje crveno Robot se iskljucuije i Iskljucite i oslobodite robota;
Stajem brzo nalazi se u stanju postavite ga na pod i ponovno
mirovanja ukljucite
Robot bez razloga ostaje stajati|crveno Cetka je pokupila nepriévr [Iskljuite robota, okrenite ga i paljivo
na sredini prostorije polako Séene predmete koji ju izvadite pokupljene predmete,
sada blokiraju. nepriévrsceni predmeti mogu biti:
igracke, komadi odjece, ...
Rezultat ¢isc¢enja je 10$, prljav  |crveno Posuda za smece je puna |Cigéenje posude za smece.
Stina se vise ne pokuplja polako
crveno Cetka je previse onedi Cetku ocistite ili zamijenite.
polako Sc¢ena ili obrabljena
crveno  |Cetka blokira Cetku paljivo oslobodite od
polako blokirajucih predmeta
crveno Cetka nije pravilno namje |Provijerite dosjed ¢etke
polako Stena
crveno Usisni otvor postaje je Provjerite usisni otvor postaje i
polako zacepljen odistite zacepljenja
Robot se neravnomjerno krece |zeleno Neravnomjerno Cis¢enje  [Normalan je nacin kretanja po tepihu
po tepihu, krece se njisuci se  |polagano s visinom poda > 20 mm. Aparat nije
gore dolje pokvaren
Robot ne pronalazi postaju zeleno Stanica je postavljena na |Premestite stanicu na neko povoljnije
polagano |neprikladno mjesto u mijesto. (vidi "Napuci za postavljanje
prostoriji stanice")
Robot se ne zdruuje s zeleno Robot se ne isisava Provijerite dosjed poklopca posude
postajom polagano za smece, postaju postavite na ravno

Robot je pokupio vlanu prljav
Stinu

Priljepili su se Cetka i filter
robota

Cetku i filter odstranite iz robota i
temeljito ocistite. Filter ne smijete
umetati u robota ako je vlaan

Robot tijekom ¢iscenja daje
Skripav zvuk

Rezultat ¢iSéenja je los

Robotova ¢etka nema pravilan
dosjed. Iskljucite robota i provjerite
dosjed cCetke
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Pomo¢ kod smetniji

Problem Signal Posljedica RjeSenje
Rezultat ¢iSéenja je los. Cetka je istrosena. Zamenite Getku.
Robot je blokiran u stanici ili je |Stanica: |Robot se nakon isteka Uklonite predmet koji blokira.
neispravan. Svi LED |vremena punjenja zadrava |Iskljucite i ponovo ukljucite stanicu.
indikatori |u stanici. Obratite se servisnoj slubi.
trepere.
Interni ili eksterni kratak spoj  |Stanica: --- Obratite se servisnoj slubi
kontakata za punjenje Svi LED
indikatori
trepere.
Tehnicki podaci EU izjava o sukladnosti
Postaja Izjavljujemo da ovdje opisani stroj u svojoj
Radni napon 220-240 V zamisli i konstrukciji te kod nas koristenoj
Usisna snaga 600 watt izvedbi odgovara postoje¢im osnovnim sigur-
Glasnoc¢a (tihi rad) 60 (54) dB(A) | nosnim i zdravstvenim zahtjevima smjernica
Filtrirna vrecica 21 Europske unije. Ova izjava gubi valjanost kod
Mijere 500 x 250 x 230 mm izmjene stroja koja nije uskladena s nama.
Tezina 58 kg Proizvod: RC 3000
Robot gz ovara'Jéii?r_\)'(::nice EU:
Kapacitet akumulatora (NIMH) 1,7 Ah govaraj ) '
Radni napon 12 V 2006/95/EG
adni hapon - 2004/108/EG
Vrijeme ¢iS¢enja po punjenju P . .
akumulatora do 60 min Primijenjene uskladenje norme:
Vrijeme punjenja 10-20 min EN 55014-1:2006
jeme punienja EN 55014-2:1997 + A1:2001
Posuda za smece 0,2 1
Mijere @ 280 x 105 mm EN 60335-1
Tesina 2.0 kg EN 60335-2-2

Jamstvo

U svakoj zemlji vrijede uvjeti jamstva koje je
izdalo nase nadlezno trgovacko drustvo. Even-
tualne kvarove na aparatu tijekom jamstvenog
roka otklanjamo besplatno ukoliko se radi o
greski u materijalu ili proizvodnim nedostaci-
ma.

U sluc¢aju ostvarivanja jamstvenih prava se s
priborom i raGunom obratite svome prodavacu
ili najblizoj ovlastenoj servisnoj sluzbi.

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Potpisnici rade po nalogu i uz ovlastenje di-

rektora.
% i/ @QQ(
~HA. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Cesto postavljanja pitanja i odgovori

Na kakvim podlogama moze robot obavljati
ciScéenje?

Mozete ga koristiti na svim postojec¢im povr-
Sinama kao $to su tepisi i tvrde povrsine
(ploCice, parket, ... itd.). Aparat je samo uvjetno
prikladan za ekstremno visoke tepihe (> 20
mm). Pokretna rubna cistilica se automatski
prilagodava razlic¢itim podnim oblogama.

Predstavlja li dostupnost prostora ispod
namjestaja problem?

Ne, zbog svoga kompaktnogiplosnatog nacina
izrade robot moze cistiti i ispod namjestaja
kao sto su krevet, kau¢ i ormar.

Na koji nacin robot prevozi pokupljenu
prijavétinu do postaje?

Robot ima posudu za prljavstinu koja se u
postaji redovito usisava.

Na kakav nac¢in se u postaji pokuplja
prljavstina?

U postaji se prljavstina sakuplja u uobic¢ajenu
filtrirnu vrecicu (2 litre).

Razdoblja zamjene su fleksibilna, korisniku ¢e
biti pravovremeno najavljena preko signalne
naprave na zaslonu.

Koliko prljavstine moze pokupiti robot?
Posuda za prljavstinu je kod normalnog one-
CiScenja dovoljna za jedan sat ¢is¢enja. Ako
to vrijeme u pojedinim slucajevima nije do-
voljno, robot se jednostavno ranije vraca do
svoje postaje, isprazni sadrzaj i nastavlja s
radom.

Na koji nac¢in robot pokuplja prljavstinu?
Usisnim ¢is¢enjem se prljavstina odvodi u ro-
botovu posudu za prljavstinu.

Moze li robot u stanu/kuci distiti bez
nadzora?

Da, to je svakako moguce.

Robot je neovisan sustav i nije mu potreban
nadzor, njegova posuda za prljavstinu se prazni
u postaji.
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Koliko je vremena robotu potrebno za
punjenje odn. pripremu za rad?

Vrijeme punjenja se krece izmedu 15 i 60
minuta, $to je ovisno o napunjenosti akumulato -
ra prije punjenja. Pri prvom pokretanju robota
svakako ima najdulje vrijeme punjenja.

Kojom brzinom se robot kreée?

Robot se standardno krece 20 cm na sekun-
du. Na mjestima s jakim onecdiS¢enjem se
brzina zbog intenziviranja ¢is¢enja smanjuje na
pola. Isto se dogada i kod povratka u postaju
kako bi se obavilo precizno manevriranje.

Koliko kvadratnih metara povrsine moze
robot ocistiti u jednom satu?

Robot ¢isti do 15 m? na sat. Mnoga mjesta,
prije svega frekventni prometni putevi, se Cis-
te vise puta iz razli¢itih pravaca.

Kada robot zna da se mora vratiti u postaju?
Robot se vra¢a u postaju kada napon u
akumulatoru postigne odredeninivo ili kada je
posuda za prljavstinu puna.

Koliko dugo traje praznjenje robota u
postaji?
Isisavanje traje ca. 30 sekundi.

Gdje se programira robot? Na sto je
potrebno obratiti pozornost?

Robot se moze samo ukljuéiti ili iskljuciti
Na postaji postoji moguénost namjestanja
vremena ¢is¢enja. Pored toga mu se moze
narediti da nakon povratka iz postaje vise iz
nje ne izlazi (funkcija parkiranja).

Na kakvom nacelu se krec¢e robot?

Robot se po prostoriji kreze po nacelu slucaja.
Ako naide na prepreku, pod bilo kojim kutem
mijenja svoj pravac nakon ¢ega se krece rav-
no dok ne naide na sljedecu prepreku.

Koja pomocéna sredstva posjeduje robot za
izbjegavanje prepreka?

Pomocu senzora prepoznaje stepenice i ne
moze pasti niz njih. Pomoc¢u posebnog pro-
grama za rese tepiha ne zapinje za njih.
Zahvaljujudéirazlicitim kutovima okretanja i voznje
robot moze izaci i iz uskih kutova prostorije.



Cesto postavljena pitanja i odgovori

Kako robot najefikasnije radi (u sobi,
cijelom stanu)?

Robot najefikasnije radi u sobi, t.j. postaja i
robot se nalaze u istoj prostoriji. Time se
skracuje trazenje pri povratku do postaje, a
povecava udio efektivnog ciS¢enja.

Pri ¢is¢enju cijelih katova postaju bi trebalo
postaviti na centralno mjesto u stanu kako bi
se robot mogao najlakse vratiti do nje.

Ciste li se uglovi bez problema

(robot je okrugao)?

Ne, nastajanje prljavstine se medutim znatno
smanjuje kontinuiranim c¢is¢enjem. Time se
djelotvorno sprije¢ava nakupljanje prljavstine u
uglovima.

Sto se dogada na stepenicama /
prekidima (opasnost od pada)?

Stepenice Robot radi pomoc¢u optickih sen-
zora koji prepoznaju prekide stepenica i daju
robotu signal da mora promijeniti svoj pravac
kretanja.

Prekidi Robot u oba pravca savladava tvrde
prekide do 10 mm i mekane do 20 mm.
PazZnja: Nemojte stavljati niti prebacivati ni-
kakve pomi&ne predmete (npr. novine, od-
jecu) preko stepenica i pragova, jer se time
mozZe poremetiti rad senzora.

- Opasnost od pada!

Moze li doéi do osSteéenja na namjestaju
itd.?

Ne, na namjestaju ne nastaju ostecenja. Tre -
ba dakako obratiti pozornost na to da robot
udariti i pomaknuti lagane, lomljive predmete
moze odnosno da ih pomoc¢u kabla moze
srusti s namjestaja (na pr. telefon). Ovdje
vazno pripremiti prostoriju u skladu s “pot-
rebama robota”.

Kako domace Zivotinje reagiraju na
robota?

Buducid a RC 3000 nije glasan i ne radi s
ultrazvukom, ne ocekuju se problemi s do-
macim zivotinjama. Samostalno kretanje robo-
ta moze kod domacih zivotinja izazvati jedino
nepovjerenje.

Na sto trebam paziti kod djece?

Robot ne bi smio biti bez nadzora ako se u
istoj prostoriji igraju djeca. Treba racunati s
mehnai¢kim ostecenima kada se djeca zele
voziti na robotu.

Zasto se robotu u ovoj ili onoj situaciji ne
pokrece?

Robot se moze samo do odredenog stupnja
osloboditi iz teskih situacija, nagomilana brda
kablova mogu na pr. prouzrociti bezizgledne
manevarske pokusaje. Kada dode do ovak-
vog slucaja, robot ¢e se nakon nekog vreme-
na iskljuciti. Tada po¢ne brzo treperiti crveni
signal na robotu.

Pomoci se moze jedino postavljanjem robota
na slobodnu povrsinu te njegovim iskljucivan-
jem i ponovnim uklju¢ivanjem. Nakon toga
robot bez problema nastavlja sa ¢is¢enjem.

Kako ¢u pravilno premjestiti svoga
robota?

Robota mozete rukama dignuti s poda ili jed-
nom rukom primite za otvor Cetke.

Sto se dogada kada je robot podistio
vlazno smece?

Dolazi do priljepljivanja filtera. Ovdje filter tre -
ba izvaditi iz robota i oc¢istiti ga (vidi stranicu
292 “Ciscéenje plosnatog filtera”).

Sto se moze dogoditi kada robot tijekom
moje odsutnosti zapne?

Ne moze se dogoditi nista. Robot se zaustavi
na tome mjestu i pokazuje signal za zapinjan-
je. Ako vise ne trepce svjetlo, akumulatori su
prazni te se moraju ponovno napuniti.
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A Oprez!

Uredaj ne upotrebljavajte pre nego sto
procitate uputstvo za rad.

Ovo uputstvo za rad sacuvajte za kasniju
upotrebu ili za sledeceg vlasnika.

298 - Srpski

Funkcija i nac¢in rada

Postovani kupce,

Hvala Vam na odluci za robota za ¢is¢enje RC
3000 firme KARCHER.

RC 3000 je automatski robot za ¢iS¢enje u
unutrasnjin prostorijama privatnog domacinst-
va. Moze da se koristi na svim postoje¢im
podnim oblogama za autonomno, kontinuirano
Ciscenje boravisnog prostora. Uredaj se sas-
toji od dve jedinice, stanice i mobilnog robo-
ta.

Robot svoju energiju dobija iz akumulatora.
Krece se po principu sluc¢ajnosti. Kada robot
naide na prepreku, svoj pravac kretanja men-
ja pod bilo kojim uglom. U tom slucaju se
krece ravno toliko dugo dok ne naide na
sledecu prepreku. Posnata konstrukcija robo-
ta obogucava c¢iS¢enje ispod namestaja kao
sto je krevet, kau¢ i orman. Robot radi po-
mocu optickih senzora (senzori pada) koji
prepoznaju stepenice i sprecavaju padove.

Robot ima ¢etiri vozna programa pomocu kojih
se automatski prilagodava razlic¢itoj zaprlja-
nosti poda. Upravljanje voznim programima se
obavalja preko senzora u posudi za smece,
sto zavisi od prepoznanog stepena zaprljano-
sti.

Sa jednim punjenjem akumulatora robot moze
da ¢isti do 60 minuta. Robot (infracrveni pri-
malac) pocinje da trazi svoju stanicu (infracr-
veni odasiljac) najranije nakon 20 minuta. Ako
robot nakon 60 minuta nije nasao svoju sta -
nicu, iskljucuje svoje agregate za ciscenje i
koncentrira se daljih 60 minuta na trazenje
stanice.

U stanici se pune akumulatori robota i iz
posude za smece isisava prljavstina. U stanici
se smece sakuplja u filtrirnu kesicu (2 ).
Nakon zavrsetka punjenja robot samostalno
napusta stanicu na nastavlja sa ¢is¢enjem.



Za vasu sigurnost

Primena
RC 3000 upotrebljavajte iskljucivo

za Ciscenje tekstilnih i tvrdih podnih obloga
u privatnom domacinstvu.

PaZnja: Radi spre¢avanja ogrebotina na oset -
ljivim podnim oblogama (npr. mekanom mer-
meru) molimo Vas da uredaj prvo isprobate
na nekom neupadljivom mestu.

RC 3000 ne upotrebljavajte za ciscenje

vlaznih podnih obloga.

praonica ili drugih

vlaznih prostorija.

stepenica.

stolnih ploha i polica.

podruma ili potkrovlja.

skladista, industrijskih zgrada itd.

na otvorenom.

gorecih ili uzarenih predmeta (na pr.
cigareta, vru¢eg pepela).

RC 3000 ne upotrebljavajte

u prostorijama gde preti opasnost od
eksplozija.

u prostorijama kod kojih vazduh sadrzi za-
paljive benzinske pare, pare ulja za lozenje,
razredivaca, otapala, petroleja ili Spirita.

u prostorijama sa vatrom ili zarom u otvore -
nom kaminu bez nadzora.

u prostorijama sa goreéim sveéama bez
nadzora.

u prostorijama koje su opremljene sa alar-
mom ili dojavljivacem gibanja.

/\ sigurnosne upute

¢ Postojec¢i mrezni napon i podaci o naponu

na tipskoj plocCici moraju se podudarati.

¢ Pre upotrebe proverite da li je mrezni kabel

u propisnom stanju. RC 3000 nemojte ko -
ristiti ako mrezni kabel nije besprekoran.

* Prilikom izvlacenja iz uti¢nice primajte di-
rektno za utikac, a ne za kabel.

Mrezni kabel nikad ne primajte mokrim ru-
kama (opasnost od strujnog udara).

Pre svih radova na odrzavanju mrezni kabel
izvucite iz uti¢nice.

Zamenu mreznog kabela prepustite ovlias¢enoj
servisnoj sluzbi firme KARCHER. Pritom upot -
rebljavajte samo originalni kabel HO5 VV-
2x 0,75.

Opravke uredaja prepustite samo ovlasce-
noj servisnoj sluzbi.

Smeju da se koriste samo pribor i rezervni
delovi koje dozvoljava proizvodac. Originalni
pribor i rezervni delovi garantuju da ce
uredaj raditi sigurno i bez smetniji.

Za vreme rada decu ne pustajte same uz
RC 3000.

Nemojte nikada zaboraviti da je robot u
pogonu (opasnost od spoticanja).

Nemoijte stajati ili sedeti na robotu/stanici.

Zbog udaranja robota moze da dode do
prevrtanja predmeta (¢ak i predmeta na sto -
lovima ili malim komadima namestaja).

Robot moze da se zaplete u visece tele-
fonske kablove, elektricne kablove, stolnja-
ke, znore, kaiseve itd. To u krajnjem sluca-
ju moze dovesti do padanja predmeta.

Ne preuzimamo za odgovornost za Stete
ako uredaj upotrebljavate nepravilno ili u
suprotnosti sa njegovom namenom.

Sa punjacem na stanici sme da se puni
samo robot.

Akumulatori robta smeju da se pune samo
na stanici.
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Kratko uputstvo

1. Postavljanje RC 3000

2. Pokretanje RC 3000

3. Pokazivaéi kontrolnih lampica (12)

12

©

Zeleno | Trajno svetlo Ciséenje
treperei polagano (uklj: 1 sek; isklj: 4 sek) | robot trazi stanicu
treperi brzo (uklj: 0,5 sek; isklj: 0,5 sek) punjenje akumulatora
crveno vidi pomo¢ kod smetnji stranica 308
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Elementi posluzivanja

Stanica robota za ¢iS¢enje

1 Preklopivi drza¢ za nosenje stanice
Prihvatni urez za otvaranje poklopca filtera
Posluzno polje stanica
Prekida¢ stanica UKLJ/ISKLJ
Infracrveni odasiljac
Otvor za usisavanje
Dovozna rampa robota za ¢iScenje
(za pristajanje uz stanicu)
8 Kontakti za punjenje
9 Mrezni kabel

N O Ok N

Posluzno polje stanica (3)

A Kontrolna lampica (zelena) - parkiranje robota

B Tipka parkiranje robota uklj/isklj

C Tipka izbor vremena c¢iscenja

D Kontrolna lampica (zelena) - ¢isc¢enje u trajanju od 3 sata
E Kontrolnalampica (zelena) - ¢iSéenje utrajanju od 6 sati
F Kontrolnalampica (zelena) - ¢iS¢enje utrajanju od 9 sati
G Kontrolna lampica (zelena) - trajno ¢is¢enje

H Kontrolna lampica (crvena) - filter pun

J Tipka tihi rad - uklj/isklj

K Kontrolna lampica (zelena) - tihi rad

Robot za ¢iséenje

10 Tipka za ukljucivanje robota

11 Tipka za iskljuc¢ivanje robota

12 Svetleci signali (zeleno - rad / crveno - smetnja)
13 Kontakti za punjenje

14 Odbojnik

15 Infracrveni primalac

16 Cetka

17 Senzor pada (4x)

18 Akumulator (2x)

19 Poluga zatvaraca (2x) posude za smece
20 Poklopac posude za smece

21 Posuda za smece
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Pripreme

Raspakiravanje

Kod raspakiravanja proverite da li se u paketu nalaze svi delovi.
Ako otkrijete da nema nekih delova ili ako kod raspakiravanja
ustanovite transportnu Stetu, o tome odmah obavestite svog
prodavca.

Molimo da ambalazu odstranite u skladu sa o¢uvanjem
CGovekove okoline.

Ambalaza se moze ponovo preraditi Ambalazu ne baca- (D
te u kuc¢ne otpatke nego je dsotavite na odgovarajuca %@
mesta za ponovnu preradu.

Montaza dovozne rampe

e Dovoznu rampu drzite u nagnutom polozaju.

¢ Otvore stanice postavite na produzetke dovozne rampe.

e Stanicu i dovoznu rampu pritiskajte prema dole dok veza ne
zaskoci.

Upute za postavljanje stanice

Polozaj stanice odaberite tako da robot sa velikom verovatnoscu
uvek prede preko invrcrvene zrake za navodenje kako bi se
bez problema vratio do stanice (vid sl. 4a i 4b).

- Stanicu postavite u ravan polozaj.

- Direktno pred stanicu ne postavljate nikakve predmete.

- Pred stanicu ne polazite kabel (sprecava pristajanje)

- Mrezni kabel odmotajte samo do potrebne duzine.

- Ostatak kabla obesite na vesalicu, pri ¢emu morate paziti da
kabel ne ude u otvore kucista (sl. 3).

Mrezni utika¢ umetnite u uti¢nicu.

Ciséenje jedne prostorije

Stanicu uvek postavite u prostoriju koju ¢ete cCistiti (sl. 4a).
Prilaogodavanje promenjivim velic¢inama prostorija je moguce
pomocuizbora vremena ¢iS¢enja (vidi stranicu 304 “lzbor vremena
ciscenja”).

Ciscéenje sprata

Sa osnovnim postavkama moze se ocistiti viSe soba

(sl. 4b).

Napomena: Ukoliko su pragovi izmedu prostorija visoki izmedu
2 cm i 8 cm, robot se tokom rada obiéno nece penjati na njih
niti sa njih silaziti.

Paznja: Kod galerija i stepenica koje se spustaju na dole neo-
phodno je osigurati unutrasnje uglove, ukoliko je slobodan pros-
tor ispod ograde stepenista vec¢i od 10 cm.
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Sl. 4a: Cisc¢enje jedne prostorije

Sl. 4b: Ciséenje sprata



Pogon

Pripreme za ¢iSéenje
* Pri radu s robotom na podu ne ostavljate prepreke.

Prepreke na primer mogu da budu: Prepreke na primer nisu:

- novine, knjige, Casopisi, papir - pojedinacni kablovi u prostoriji
- odeca, igracke, CD - pragovi do 10 mm visine

- plasti¢na kesica - rese sagova krace od 10 cm
- flase, ¢ase

- zavese na podu

- prostirke za kupanje

Pokretanje
¢ Ukljucite stanicu (prekidac 4).
Svetli kontrolna lampica trajno &iséenje (G)
* Robota postavite na pod pred stanicu . Y =
e Ukljucite robota (tipka 10) P )
Robot najpre ide do stanice kako bi ispraznio posudu za si.5: Ukijutivanje stanice
smece i proverio napunjenost akumulatora te ih po potrebi
napunio. Nakon toga robot pocinje sa ¢is§¢enjem.

Pokaziva¢i kontrolnih lampica (12)

Zeleno|Trajno svetlo Ciscenje Sl. 6: Ukljucivanje robota
treperi polagano (uklj: 1 sek; isklj: 4 sek)|robot trazi stanicu
treperi brzo (uklj: 0,5 sek; isklj: 0,5 sek) | punjenje akumulatora

crveno |vidi pomo¢ kod smetnji stranica 308

Pokretanje nakon duljeg mirovanja

Kada se robot pokreée sa potpuno praznim akumulatorima,

uredaj ne pokazuje nikakve funkcije. U tom sluc¢aju pri pokre -

tanju uredaja postupajte na sledeci nacin:

* Robota postavite na stanicu i kontakte za punjenje robota
pritiskajte oko 60 sekundi na kontakte za punjenje stanice
(sl. 7).

Pritom se usisava posuda za smece.

* Robota postavite 50 cm ispred stanice i ukljucite ga (tipka
10).

Robot samostalno ulazi u stanicu i puni se. Vreme punjen-
je ovde moZe da iznosi oko 60 minuta.

Sl. 7: Pokretanje nakon duljeg mirovanja

1 =
Iskljucivanje 4
Ako robot odmah prekine sa ¢is¢enjem ili ako treba prome- e
nite mesto upotrebe, ...
¢ Najpre iskljucite robota (tipka 11).
* Posle toga iskljucite stanicu (prekidac 4).

Sl. 8: Iskljucivanje robota i stanice

Savet Ako se RC 3000 ne kKoristi dulje vireme, pre upotrebe ga je
potrebno u potpunosti napuniti.

Srpski - 303



Pogon

Parkiranje
Ako robot sa Cis¢enjem prekine nakon sledeceg punjenja, ...
¢ Pritisnite tipku “parkiranje robota” (B).
Svetli kontrolna lampica “parkiranje” (A).
Nakon sledeceg povratka do stanice robot se prazni i puni.
Tada robot pred stanicom ostaje stajati u isklju¢enom stanju. S!. 9: Parkiranje robota

Izbor vremena ¢iséenja
Ako robot Cisti samo tokom odredenog vremena, ...
e Pritisc¢ite tipku “C” dok se ne namesti zeljeno vreme
¢is¢enja (osnovna postavka: trajno ¢iscenje).
1 x pritisak - izabrano vreme ¢iséenja od 3 sata
za prostore manje Od 45 mz Sl. 10: Izbor vremena c¢isc¢enja
2 x pritisak - izabrano vreme ¢iS¢enja od 6 sati
za prostore od 45 m? do 90 m?
3 x pritisak - izabrano vreme ¢iS¢enja od 9 sati
za prostore od 80 m? do 135 m?
4 x pritisak - Ponovo je namesteno trajno ¢iScenje.
Pocinje izabrano trajno ¢iséenje koje oznacuje kontrolna lam-
pica. Kada je odabrano vreme &iséenja zavrseno, obot nakon
praZnjenja i punjenja ostaje isklju¢en stajati pred stanicom.

Tihi rad

Idealno za ¢iS¢enje nocu ili za vreme odsutnosti.

e Pritisnite tipku “tihi rad”(J).
Svetli kontrolna lampica “tihi rad” (K). Stanica ¢&isti robota 8
sati sa reduciranom razinom zvuka i reduciranom snagom.
Nakon toga se stanica name$ta na normalan rad. S1. 11: Namestanje tihog rada

Vozni programi

Izbor voznog programa se obavlja automatski preko senzora u
posudi za smece, $to zavisi od preoznanog stepena zaprlj-
anosti. Robot ima ¢etiri vozna programa pomocu kojih se moze
automatski prilagoditi razliditoj zaprljanosti poda. Sto je pod
zaprljaniji, to je robotovo ¢is¢enje intenzivnije. Kod smanjenog
stupnja zaprljanosti odabire se 1. vozni program.

1.vozni program - normalno ¢iS¢enje

VozZnja prema principu sluc¢ajnosti sa normalnom brzinom.
2.vozni program - pojedinacna zaprljana mesta

Polagana vozZnja preko zaprljanog mesta.
3.vozni program - pojedinacna jace zaprljana mesta

Polagana voZnja napred/natrag preko zaprljanog mesta.
4.vozni program - jako zaprljane velike povrsine

Polagana radijalna zvezdasta voZnja preko zaprljane povrsine.

304 - Srpski



B EE B OEHEE

Saveti i trikovi

Prilikom prvog CiS¢enja promatrajte robota. Ako se u prostoriji nalaze prepreke koje robot
ne moze savladati, pravovremeno ih odstranite i tako sprecite nezeljene prekide.

Prostorije pre ¢is¢enja pospremite, na podu ne pustajte labave predmete.
Kablove, znore, zavese zavezite na vecoj visini kako biste izbegli povlacenje.

Ako uredaj skladistite dulje od 4 meseca, obratite paznju na to da akumulator bude u
potpunosti napunjen.

Kada zelite da robot radi za vreme Vaseg telefonskog razgovora ili za vreme gledanja
televizije, na stanici podesite funkciju tihog rada.

Sobna vrata moraju za vreme ¢iSéenja sobe biti zatvorena.
Kod etaznog ¢is¢enja morate paziti da robot ne dospe iza vrata.

Prilikom promene mesta najbolje je vreme za iskljuCivanje robota kada se zbog punjenja
nalazi u stanici (nakon isisavanja posude za smece).

Nega i odrzavanje

/\ Pre svih radova na odrzavanju iskljucite stanicu i robota!

Stanica

Zamena filterske kesice u stanici

Filterska kesica se mora zameniti kada svetli kontrolna lampica

“filter pun” (H).

¢ Otvorite poklopac filtera.

 Filtersku kesicu pomoc¢u potezne trake povucite prema gore
iz drzaca. Filtersku kesicu odstranite u kuc¢ne otpatke.

* Novu filtersku kesicu gurajte dok ne sedne u drzac.
Paznja: Nikada nemojte radite bez umetnute filterske kesice!

e Zatvorite poklopac filtera.

Komplet rezervnih filterskih kesica: 5 filterskih kesica, 1 filter
za zastitu motora. Narudzbenicki broj: 6.904-257

Zamena filtera za zastitu motora stanice za punjenje

* Nakon 5 promenjenih filterskih kesica zamenite i filter za
zastitu motora (nalazi se u kompletu rezervnih filterskih
kesica).

Sl. 15: Zamena filtera za zastitu motora
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Nega i odrzavanje
Robot
Ciséenje tockova
e Ocistite radne povrsine tockova kada se isprljaju.
(i) Cestice prljavstine (kao npr. pesak i sl.) mogu prionuti uz

radnu povrsinu tockova i tako ostetiti osetljive glatke podo-
ve.

Sve radove na odrzavanju robota poc¢nite u sledeé¢im koraci-
ma:

Otvaranje posude za smece

* Robot neka usisava u stanici.

* Robota postavite na mekanu podlogu.

¢ Otvorite polugu zatvara¢a posude za smece.

¢ Podignite poklopac posude za smece.

Ciséenje plosnatog filtera

Pri svakoj zameni filterske kesice ocistite i plosnati filter.

¢ Plosnati filter izvadite iz posude za smece.

* Istresite plosnati filter ili ga oCistite malom Cetkom.

* Ponovo umetnite pljosnati filter tako da jezi¢ci budu okrenuti
prema bravici.

lzgradnja Cetke

¢ Najpre otvorite posudu za smece (vidi stranicu 306).
* Nakon toga izvucite Cetku iz desne vodilice (1.).

* Nakon toga izvucite Cetku iz rubnog drzaca (2.).

Ciscéenje Getke

Zaprljana cetka se automatski Cisti u stanici prilikom svakog
rada na c¢iScenju. Preostale dlake i zamotane niti se mogu
odstraniti ru¢no.

* Rezite Skarama uzduzZ reznog ruba na valjku Cetke.

¢ Odstranite zapetljane niti/dlake.

Zvamena Cetke
Cetku je potrebno zameniti kada su dlacice obrabljene.
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SI. 18: Odstranjivanje i ¢is¢enje plosnatog filtera

/\ S

Sl. 20: Izgradnja Cetke

Sl. 21: Cigcenje cetke



Nega i odrzavanje

Ugradnja ¢etke

* Umetnite ¢etku na levoj strani u drzac. (1.).

¢ Pritisnite ¢etku kukom na dole u desnu vodilicu da uskoci
(2.).

Ciséenje senzora za prasinu
e Senzore za prasSinu Cistite mekanom krpom ili kistom.

Sve radove na odrzavanju robota zavrSite u sledec¢im koraci-
ma:

Montaza poklopca posude za smece
¢ Poklopac postavite na posudu za smece.

e Zatvorite obe poluge zatvaraca.

* Dodatno pritisnite spreda na poklopac kako bi se posuda
za smece sigurno zatvorila.

Zamena akumulatora

Upotrebljavajte samo originalne akumulatore firme KARCHER.

e Odvijte dva vijka na oba akumulatora i izvadite stare
akumulatore.

¢ Umetnite nove akumulatore i ¢vrsto ih privijte.

Sl. 26: Zamena akumulatora

Akumulatore odstranite u skladu sa zastitom ¢ovekove okoline.
Akumulatori sadrze materije koje ne smeju da dodu u doticaj sa
covekovom okolinom. Stoga ih odstranite preko primerenih sa-

birnih sistema. NiMH

Stare uredaje odstranite u skladu sa o¢uvanjem ¢ovekove

okoline.
* Najpre izvadite obe ugradene baterije. Q®
Stari uredaji sadrze vredne materijale sa sposobnoscu recikliranja

koje treba dostaviti za ponovnu preradu. Stoga stare uredaje
odstranjujte preko primerenih sabirnih sistema.
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Pomo¢ kod smetniji

Pokaziva¢i kontrolnih lampica (12)

Zeleno normalan rad
Crveno treperi brzo (uklj: 0,5 sek; isklj: 0,5 sek) robot je zapeo
Crveno treperi brzo (uklj: 1 sek; isklj: 4 sek) robot zaprljan
Crveno trajno svetlo Potrazite servis
Problem Signal  [Posledica Resenje
Robot ne nalazi izlaz iz crveno |Robot se iskljuc¢uje evtl. premestiti namestaj; robota
udubljenja u namestaju brzo izvaditi iz udubljenja u namestaju,
iskljuciti i ponovo ukljuditi.
Ravno dignut namestaj crveno  |Robot naseda Robota iskljugiti i udaljiti od
brzo udarenog predmeta
Robot se zapleo pod name crveno |Robot se isklju¢uje i nalazi u |Robota iskljuciti i osloboditi; ponovo
Stajem brzo stanju mirovanja postaviti na pod i ukljuciti
Robot bez razloga ostaje stajati [crveno  |Cetka je pokupila labave Robota iskljuciti, okrenuti i paljivo
na sredini prostorije polagano |predmete koji je sada odstraniti pokupljene predmete,
blokiraju. labavi predmeti mogu da budu:
igracke, komadi odece ...
Rezultat ¢isc¢enja je loS, prljav |[crveno  |Posuda za priljavstinu je Ciséenje posude za prijavétinu:
Stina se vise ne pokuplja polagano [puna
crveno  |Cetka je previse zaprljana ili |Ogistiti ili zameniti Cetku.
polagano |obrabljena
crveno  |Cetka blokira Cetku paljivo osloboditi od
polagano blokiraju¢eg predmeta
crveno  |Cetla moke pravilno name  |Proveriti dosed Getke
polagano |stena
crveno  |Usisni otvor stanice je Proveriti usisni otvor stanice i odistiti
polagano |zaéepljen zacepljenja
Robot se naravhomerno kre¢e |zeleno Neravnomerno ¢iséenje Nacin vonje po sagovima sa visnom
po sagu, krece se njiSuci se polagano poda > 20 mm je normalan. Uredaj
gore dole nije pokvaren.
Robot ne pronalazi stanicu zeleno Stanica je postavljena na Premestite stanicu na neko povoljnije
polagano |neprikladno mesto u mijesto. (vidi "Instrukcije za
prostoriji postavljanje stanice")
Robot se ne sjedinjuje sa zeleno  |Robot se ne isisava Proveriti dosed poklopca posude za
stanicom polagano prljavstinu, stanicu postaviti na ravno
Robot je pokupio vlanu prljav ~ |--- Prilepili su se ¢etka i filter Cetku i filter odstraniti iz robota i
Stinu robota temeljito odistiti. Filter ne smete da
stavljate u robota ako je vlaan
Robot tokom ¢&is¢enja skripi --- Rezultat ¢isc¢enja je slab, Cetka robota nema pravilan dosed.
Iskljuciti robota i proveriti dosed
Cetke
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Pomo¢ kod smetniji

Problem Signal Posledica Resenje
Rezultat ¢iS¢enja je los. --- Cetka je istrosena. Zamenite ¢etku.
Robot je blokiran u stanici ili je [Stanica: |[Robot se nakon isteka Uklonite predmet koji blokira.
neispravan. Svi LED |vremena punjenja zadrava u |Iskljucite i ponovo ukljucite stanicu.
indikatori |stanici. Obratite se servisnoj slubi.
trepere.
Interni ili eksterni kratak spoj Stanica: --- Obratite se servisnoj slubi.
kontakata za punjenje. Svi LED
indikatori
trepere.
Tehnicki podaci Iziava o saalasnosti sa
propisima EZ
Stanica
Radni napon 220-240 V Ovim izjavljujemo da ovde opisana masina po
Usisna snaga 600 watta svojoj koncepciji i nac¢inu izrade kao i sve
Glasnoc¢a (tihi rad) 60 (54) db(A) njezine izvedbe koje isporu¢jemo na trziste
Filterska kesica 2 1 odgovara postojeéim osnovnim zahtevima pro-
Mere 500 x 250 x 230 mm pisa Evropske zajednice o sigurnosti i zastiti
Tezina 5,8 kg zdravlja. Ovaizjava prestaje da vazi ako se na
masini izvedu bile kakve promene bez nase
Robot saglasnosti.
Kapacitet akumulatora (NiMH) 1,7 Ah Proizvod: RC 3000
Radni napon 12 V Tip: 1.269-xxx
Vreme ¢iscenja Odgovarajuéi propisi EZ:
po punjenu akumulatora do 60 min 2006/95/EG
Vreme punjenja 10-20 min 2004/108/EG
Posuda za smece 0,2 1 Primenjene usaglasene norme:
Mere 2 280 x 105 mm EN 55014-1:2006
Tezina 2,0 kg EN 55014-2:1997 + A1:2001

Garantija

U svakoj zemlji vrede uslovi garantije koje je
objavila nasa nadlezna prodajna sluzba. Sve
smetnje na uredaju u garantnom ¢emo roku
otkloniti besplatno ako se radi o gresci ma-
terijala ili proizvodnim manama.

Kod ostvarivanja garantnih prava sa priborom
i raGunom se obratite svom prodavcuili najblizoj
ovlasc¢enoj servisnoj sluz bi.

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Potpisnici daju ovu izjavu po nalogu i uz
ovlascenje uprave naseg preduzeca.

% W esec

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Cesto postavljana pitanja i odgovori

Na kakvim podlogama moze robot da
Cisti?

Mozete ga koristiti na svim mekanim povrsinama
kao sto su sagovi i tvrdim povrsinama (plocCice,
parket, itd.). Uredaj je uslovno prikladan za
ekstremno visoke sagove (> 20 mm). Pokretni
rub za ciScenje se automatski prilagodava raz-
licitim podnim oblogama.

Da li dostupnost prostora ispod namestaja
predstavlja problem?

Ne, svojom kompaktnim i plosnatim na¢inom
izrade robot moze Ccistiti i ispod namestaja
kao sto su na pr. krevet, kauc¢ i orman.

Kako robot prevozi nakupljenu prljavstinu
do stanice?

Robot ima posudu za smece koja se u stanici
redovito prazni.

Kako se iz stanice odstranjuje smece?

U stanici se smecée sakuplja u uobic¢ajenu
filtersku kesicu (2 litra).

Razdoblja zamene su fleksibilna, korisnik ih
moze pravovremeno videti preko signalne na-
prave na ekranu.

Koliko prljavstine moze pokupiti robot?
Posuda za smece je kod normalnog oneci-
Séenja dovoljna za jedan sat ¢iSéenja. Ako to
u pojedinim sluc¢ajevima nije dovoljno, robot
se jednostavno ranije vra¢a u stanicu, prazni
sadrzaj i nastavlja sa radom.

Na koji nac¢in robot obavlja pokupljanje
prljavstine?

Usisnim ¢is¢enjem se prljavstina odvodi u ro-
botovu posudu za smece.

Moze li robot u stanu/kuci gistiti bez
nadzora?

Da, to je bez daljnjega moguce.

Robot je samostalan sistem i nije mu potre -
ban nadzor, njegova posuda za smece se
prazni u stanici.
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Koliko je vremena potrebno robotu za
punjenje odnosno pripremu za rad?

Vreme punjenja se kre¢e izmedu 15 do 60
minuta, $to zavisi od napunjenosti akumulatora
pred punjenjem. Kod prve upotrebe robotu je
svakako potrebno dulje vreme punjenja.

Kojom brzinom se robot kre¢e ?

Robot se standardno kre¢ce 20 cm na se-
kund. Na jace zaprljanim mestima se zbog
intenzivnijeg ¢iscenja brzina smanjuje na po-
lovicu. Isto se dogada pri povratku do stanice
kako bi se omogucilo $to preciznije manevri-
sanje.

Koliko m? povrS§ine mozZe robot ogistiti u
jednom satu?

Robot ¢isti do 15 m? na sat. Mnoga mesta,
a pre svega puno koristeni prometni putovi,
Ciste se visestruko iz razlicitih pravaca.

Kada robot zna da se mora vratiti do
stanice?

Robot se vraca do stanice kada napon aku -
mulatora postigne odredeni nivo ili kada se
napuni posuda za smece.

Koliko dugo traje isisavanje robota u
stanici?
Isisavanje traje ca. 30 sekundi.

Gde se robot programira? Na sto treba
da se obrati paznja?

Robot se moze samo ukljuditiiliiskljuciti. Na
stanici postoji mogu¢nost predizbora vreme-
na Ciscenja. Osim toga se moze zadati da
robot stanicu nakon sledec¢eg dolaska vise ne
napusta (funkcija parkiranja).

Na kakvom principu se robot krece ?
Robot se po prostoriji kre¢e na principu sluca-
jnosti. Ako naleti na prepreku, pod bilo kojim
uglom menja svoj pravac nakon ¢ega se krece
ravno toliko dugo dok ne naide na sledecu
prepreku.



Cesto postavljana pitanja i odgovori

Koja pomocna sredstva robot poseduje za
zaobilazenje prepreka?

Pomozu senzora prepoznaje stepenice i ne
moze da padne niz njih. Pomoc¢u posebnog
programa za rese sagova ne moze zapeti za
njih. Zahvaljujuéi razli¢itim uglovima okretanja
i voznje robot moze daizade iiz uskih uglova
prostorije.

Kako robot najefikasnije radi (u sobi, celi
stan)?

Robot najefikasnije radi u sobi, t.j. stanica i
robot se nalaze u istoj prostoriji. Time se
skracuje trazenje kod povratka u stanicu, ¢ime
je udeo efektivhog vremena ¢iséenja najveci.
Kod ¢isc¢enja celih spratova stanicu bi trebalo
postaviti na centralno mesto u stanu kako bi
se robot mogao bez problema vratiti do nje.

Da li se ¢oskovi ¢iste bez problema
(robot je okrugao)?

Ne, kontinuiranim ¢is¢enjem se medutim znant-
no smanjuje nastajanja prljavstine. Time se
delotvorno sprec¢ava nakupljanje prljavstine u
¢oskovima.

Sta se dogada na stepenicama / podestu
(opasnost od pada)?

Stepenice Robot radi pomoc¢u optickih sen-
zora koji registriraju podeste i daju mu signal
da mora promeniti svoj pravac kretanja.
Podesti Robot jednako dobro savladava tvrde
podeste do 10 mm i mekane podeste do 20
mm u oba smera.

PazZnja: Nemojte stavljati niti prebacivati ni-
kakve pomicne predmete (npr. novine, odecu)
preko stepenicaipragova, jer se time moze
poremetiti rad senzora. - Opasnost od pada!

Moze li doéi do osSteéenja na namestaju
itd.?

Ne, na namestaju se ne pojavljuju osteéenja.
Svakako bi trebalo obratiti paznju na to da
robot moze udariti u lagane, lomljive predme-
te i pomeriti ih odn. da ih pomoc¢u kabla
moze povuc¢i sa namestaja (na pr. telefon).
Ovde je vazno da se prostorija pripremi pre -
ma “potrebama robota”.

Kako na robota reaguju domaze Zivotinje?
Buduc¢i da RC 3000 nije glasan i ne radi
pomocu ultrazvuka, ne oc¢ekuju se problemi
sa domacim zivotinjama. Samostalno kretanje
robota u vecini slu¢ajeva dovodi samo do
nepoverenja.

Na sto moram obratiti paznju kod dece?
Robot ne bi smeo da bude bez nadzora kada
se u istoj prostoriji igraju deca. Treba racu-
nati na mehani¢cka oste¢ena kada se deca
voze na robotu.

Zasto se robot u ovoj ili onoj situaciji
zaustavlja?

Robot se samo do odredenog stepena moze
sam osloboditi iz zapetljanih situacija, na pr.
nagomilana brda kablova mogu dovesti do
bezizglednih pokusaja manevrisanja. U takvom
sluéaju robota treba na neko vreme iskljuditi.
Nakon toga c¢e signal na robotu brzo zasvetliti
crveno.

Pomoc¢i si mozemo postavljanjem robota na
slobodnu povrsinu i njegovim isklju¢ivanjem te
ponovnim uklju¢ivanjem. Nakon toga robot ¢e
bez problema nastaviti sa ¢iscenjem.

Kako ¢u pravilno premestiti svog robota?
Robota mozete rukama dignuti sa poda ili
jednom rukom uhvatiti za otvore Cetke.

Sta se dogada kada robot pokupi vlaznu
prljavstinu?

To dovodi do prilepljenja filtera. Ovde treba
filter izvaditi iz robota i oCistiti ga (vidi stranicu
306 “Ciséenje plosnatog filtera”).

Sta se moze dogodite kada robot za
vreme moje odsutnosti zapne?

Ne moze se dogoditi niSta. Robot ostaje stajati
na tom mestu i pokazuje znak da je zapeo.
Ako ne svetli nikakvo svetlo, ispraznili su se
akumulatori te ih se mora ponovno napuniti.
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A BHumaHue!

He usnonsgaiite ypena 6e3 ga cte npoyenu
MHCTPYKUMATa 3a padorTa.

3anasete Ta3u MHCTPYKUWS 3a paboTa 3a no-
KbCHO MOJi3BAHE WAU 3a CclepBan
CcoBCTBEHNLM.
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DyHKUMSA N HAYMH Ha paboTa

YBaxxaeMu KIMEHTN,

Bnarogapum Bu, 4ye pewuxte ga kynute
nouncteawmsa pod6ot RC 3000 Ha KARCHER.

RC 3000 e aBTomaTtuyeH nouuctealy, poboT 3a
BbTPELLHN NOMELLEHMS B IMYHOTO LLOMAKMHCTBO.
Toin moxe Aa Gbae M3NON3BaH BbPXY BCUYKM
CblLEeCTBYBALLM MOAOBU HACTUAKKM 3a
CaMOCTOSTENHO, NPOLB/MKMTENHO MOYUCTBAHE.
Ypenbt ce CbCTOM OT ABE €4MHULM, efHa
LieHTpana u eguH mobuneH poboT.

Po6oTbT nonyyaBa eHeprusta cu OT
akymynaTtopu. TOW Ce ABWUXM MO ClyYanHus
npuHumn. AKo poOOTbT CpeLLHe NpensaTcTeue,
TON NPOMEHS nocokaTta Cu NofA NPOU3BONEH
brbfl. Toraea TOW Ce OBWXW HanpaBO A0KATO
CpeLLHe cneapawoTo npenarcTane. lNnockaTa
KOHCTPYKUMS Ha poboTa AaBa Bb3MOXHOCT 3a
noyncTBaHe v nog mebenu, kKaTo nerno, kaHane
1 wkad. Po6OTLT paboTn C ONTUYHM CEH30PK
(ceH3opu 3a nagaHe), KOUTO pas3no3HaBaTr
CTbIOM 1 Nparose v NPenOTBPaTABaT NajaHus.

Po6oTbT Mma 4YeTupn paboTHW nporpamu, 3a
na ce npucnoco69sa aBTOMATUYHO KbM
pa3iMyHO 3amMbpcABaHE Ha TepeHa.
YnpaeneHueto Ha paboTHUTE Nporpamu CTaega
Yype3 CeH3opu B pesepBoapa 3a OOKNyK, B
3aBUCUMMOCT OT PerucTpupaHata cTeneH Ha-
3aMbpCsABaHe.

C enHo 3apexpiaHe Ha akymynatopa poboTbT
Moxe aa unctu go 60 muHyTK. Haii-paHo cnep,
20 MuHYTU po60THT (MHDpPaYepBeH NPUEMHMK)
3anoyesa fAa TbpCuM LUEHTpanata Cwu
(MHdpayepeeH npepaBaten). AKo pobOTHLT He
€ Hamepwun LeHTpanarta cu cnen 60 MUHYTU, TON
U3KJII0YBa MOYMCTBALLUTE CW arperatm u ce
KOHUeHTpupa owe 60 MUHYTM camMo BbPXY
TbPCEHETO HA LieHTpanara.

B ueHTpanata ce 3apexzart akymynaTopute Ha
poboTa 1 6oKNYKbT Ce M3CMYKBA OT pe3epBoapa
3a 6oknyk. B ueHtpanata 60knykbT ce cbbupa
BbB puntbpHa kecus (2 1). Cnen BpemeTo 3a
3apexaaHe poboTLT Hanycka cam LeHTpanaTa
1 NpoAbIXaBa NOYMCTBALLMS NPOLLEC.



3a Bawarta 6e3onacHocCT

Ynotpeba

MNanonaeaiite RC 3000 n3kno4nTenHo

32 NOYMCTBAHE HAa TEKCTUJIHU U TBbPAM
NOLOBU HACTUKM B LOMAKUHCTBOTO.
BHumaHune: 3a n3bsirsaHe Ha ApPackOTUHY Ha
MHOro 4yBCTBUTE/IHW MOAOBU MOKPUTUS
(Hanp. mex mMpamop), MOJsi MbPBO Aa Ce
TecTBa Ha He3zabenexvmy mecta

He unanonseaiite RC 3000 3a noyucrtBaHe

Ha MOKPU MOA0BU HACTUIIKU.
Ha YMUBANIHWN UK APYrA BRAXHN
noMeLLEeHMS.

Ha CTbNOW.

Ha macu u padTose.

Ha 136U UM TaBaHU.

Ha cknagoBe, NPOMULLNEHN CTPAAM, U T.H.
Ha OTKPUTO.

Ha ropaLLM UK HAXEXEHN NpeaMeTu
(Hanp. uurapw, ropeLia nenen).

He usnonseaiite RC 3000

B 3aCTpPALLEHN OT EKCMN031a NMOMELLEHNS.
B MOMELLEHUS, B KOMTO Bb3AYXbT CbAbpXa
ropauin rasoee OoT OEH3UH, Ma3yT, pa-
3peauTen Ha 6ou, pasTBOPUTENN, NETPON UK
CnmpT.

B NMOMELWEHNa C ropdaw, orbH Uanm Xap B
oTKpUTa KamuHa, 6e3 Haa30p.

B MOMELLEHNA N TOPALLN CBELLA, 663 Haa30p.
B NOMeLWweHnqd, KOMTo ca OCUTYPEHN C
aslapMeHa MHcTanauug nnm CUrHann3aTtop Ha
OBUXEHUE.

/\ YnsTBaHMa 3a 6esonacHocT

- MpexoBOTO HanpexXeHue u NOCOYEHOTO

HanpexeHue Bbpxy Tabenkata 3a Tuna Ha
ypena TpsbBa aa cbenagart.

- MposepeTte wmpexoBua kaben npenu

n3non3eaHe ganan € B n3paaHO CbCTOAHUE.
He nanonseanite RC 3000, ako mpexoBusit
kaben He e U3psaaeH.

- XBaHeTEe MpexoBus kaben HenocpPencTBEHO

3a wencena u He avpnaiTte 3a kabena oT
KOHTaKkTa.

+ He xBawiariTe Liencena HuKora ¢ MOKpu pbLe

+ Mpepn

(onacHOCT OT TOKOB yaap).

BCAKAKBM PEMOHTHM paboTu

n3gbpnanTe Lwencena ot KOHTakTa.

CmsaHa Ha MpexoBus kaben camo oT
oTopuaupaHus cepeu3d Ha KARCHER.
M3nonsBaiite camo opuruHantusa kaben HO5
W- 2x 0,75.

- OcTasqiiTe ypena 3a nonpaska caMo Ha

0TOPU3MPAHNS CEPBU3 .

- Morar fa ce na3nonssat camo o6opyasaHe u

pe3epBHU 4aCTU, KOUTO Ca PaspeLueHn oT
nponasoautens. OpuruHanHo obopyaBaHe u
OPUWIMHANTHW PE3EPBHN YaCTV FrapaHTMpaT, 4ye
ypeabT Moxe aa 6bae n3nonssaH 6€30nacHo
1 6e3aBapuiiHo.

- Mo Bpeme Ha paboTa He ocTasaiTe Aeua

camu ¢ RC 3000.

- He 3abpagsiite Hukora, 4e pobOTHLT € B

[OencTeme (onacHOCT OT CMbBaHe).

- Jla He ce cTou unu camaa BbpXy pobota/

LeHTpanaTa.

Bb3mM0OXHO e, ype3 OytaHe pobOTHLT Aa
cbbopu NpeaMeTH (CbLLO 1 NPEAMETN BbpXY
Macu unu manku mebenn).

+ PoGOTLT MOXe fa ce ynieTe BbB BUCALLM

TenepoHHn kabenu, enektpokabenwu,
NMOKPVBKM 3a Maca, LUHYPOBE, KONaHW U T.H.
ToBa MOXe B KpaeH ciyyait na goseae ao
nagaHe Ha NpPeameTu.

AKO ypenbT ce 06CnyxBa HenpaBUIHO WK
Ce M3Mon3Ba He No npefHa3HayeHue, He
HOCUM OTrOBOPHOCT 32 LLETH.

+ C npucnoco6ieHneTo 3a 3axpaHBaHe Ha

LieHTpanaTa Moxe aa 6bae 3apexmgaH camo
po6oTbT

Akymynatopute Ha poborta morat ga OGbaat
3apepeHn caMo Ha LeHTpanaTta.
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KpaTtko ynbTBaHe

1. MoHTnpante RC 3000

12
©
©
&
3eNieH0 | MOCTOSIHHA CBET/IMHA MouncTeaLy MbT
mura 6aBHo (BkJl.:1sec; uski.:4sec) PoboTbT ThpcU LeHTpanarta
mura 6sp30 (Bkn.:0,5sec; nskn.:0,5sec) 3apexgaHe Ha akymynaTopute
yepBeHo Bux lMomoLy, npv aBapuu cTp. 322
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Oo6cnyxBawm enemMeHTun

LeHTpana 3a nounucTeawma podor

1 CrbBaema Apbxka 3a HOCEHE Ha LeHTpanaTa

2 [lpbxka 3a oTBApsiHE Ha kanaka Ha GunTbpa

3 30Ha Ha obcnyxBaHe LeHTpana

4 Wantep uentpana BKJIKOYEHO /U3KITKOHEHO

5 VMndpayepseH npepasaten

6 CmykaTteneH oTBop

7 Pamna 3a Bnu3aHe nop, HaKJIOH 3a NOYMCTBALLMA POOOT
(3a cBbBP3BaAHE KbM LiEHTpanara)

8 3axpaHBally KOHTaKTh

9 Mpexoeu kaben

KoHTponHo none ueHtpana (3)

A KoHTponHa namna (3eneHo) - napkupaxe Ha PoboTa
B BytoH MapkupaHe Ha Pobota BkntoyeHo/M3kno4eHo
C W360p Ha ByTOH “BpEMETpaeHe Ha NOYMCTBAHETO”
D KoHTponHa namna (3eneHo) - 3 yaca no4McTeaHe
E
F
G

KoHTponHa namna (3eneHo) - 6 yaca noyncTeaHe
KoHTponHa namna (3eneHo) - 9 Yaca nouncreaxe
KoHTponHa namna (3eneHo) - MpoabAXUTENHO
no4YnCTBaHE

KoHTponHa namna (4epBeHO) -

ByToH 6e3wymHa paboTa - BknoueH/M3knoyeH
KoHTponHa namna (3eneHo) - 6e3wymHa paboTta

o i

MouncTealy pobot

10 ByTOH BK/ItO4BaHe Ha poboTa

11 ByTOH n3kno4yBaHe Ha poboTa

12 CurHannu nHgmkatopu(3eneHo - pabotu / HYepBeHo -
noepena)

13 3axpaHBawy KOHTaKTu

14 AmopTuCbOp

15 WUHbpayvepBeH npmemHmk

16 YeTka

17 CeHsop 3a napaHe(4x)

18 Axkymynatop (2x)

19 3arteapsuwy, nocT (2x) PesepBoap 3a Hoknyk

20 Kanak pesepBoap 3a 60knyk

21 PesepBoap 3a 60knyk
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MNMoaroroBka

Pa3onakoBaHe

[MpoBepeTe npu pa3onakoBaHe, Aann Ca HanMUE BCUYKMU 4aCTMW.
AkO nunceaTt 4acTu WAM yCTAHOBUTE Npu pa3onakOBaHETO
TpaHCNOpPTHa WeTa, yBeaoMeTe BegHara Bawms Tbproeed,.

Mong naxebpndiiTe onakoeBkarta cbo6pasHO U3NUCKBaAHUATA
3a onasBaHe Ha OKOJIHaTa cpepa

Onakosb4HMTE MaTepuanu Morar fia ce peumkivpar. Mons 3y
HE U3XBbPNSINTE ONAKOBKUTE B JOMAKMHCKNS BOKNYK, @ v ‘(él <9
npenasaiTe 3a BTOpuUYHA npepaboTka.

MoHTupaHe Ha pamnarta 3a BJiudaHe nog, HaKkJIoH

- [pbxTe pamnara 3a Biu3aHe noseraro.

- MocTaBeTe NpopesnTe Ha LieHTpanata BbpxXy uanpute Ha
pamnarTa 3a BAn3aHe Mo, HaKJIOH .

- HatucHeTe ueHTpanara n pamnara 3a BamM3aHe Hagony, fLoKaTo
Bpb3KaTa 3axane.

Yka3aHug 3a MOHTUPaHe Ha ueHTpanarta

MosuuusTa Ha LeHTpanata Tpsibea faa ce u3bepe Taka, 4e poboTbT

[la MpemMrHaBa ¢ rofiiMa BepOSiTHOCT BUHArK npes nHdpayepeeHmns

BOJZELL b4, 32 4@ Hamupa obpatHo 6e3 npobnemu LeHTpanata

(Bmx dur. 4a un 4b).

— MoHTupanTe LeHTpanara Ha pasHo.

— He nocragaiite npeameT HENOCPEACTBEHO NPeS LeHTpanaTa.

- He npemecTtBaiiTe kabena npep ueHTpanata (npeyu Ha
CBbP3BAHETO)

- MpexoBuat kaben na ce pa3euBa camO TOJKOBA, KONKOTO €
HeobxoLMMO.

- OcTaHanuat MpexoBu kaben 3akadeTe Ha Kykute 3a kaben,
BHMMaBaiiTe MpexXoBusT kaben Aa npemMumHasa npe3 oTBOpaHa
kopnyca (dwur. 3).

- MMbXxHeTe wWwencena B KOHTaKT.

MouyucTBaHe Ha cTaq

LleHTpanata ce MOHTMpaA BbB BCAKa cTaa 3a noyucreaHe (Pur.
4a).

HacTporiBaHETO KbM Pa3nuyHM MO rOfAEMUHA CTaum € Bb3MOXHO
ype3 n3bop Ha BpeMETPaeHe Ha NOYMCTBAHETO (BUX cTpaHuua 10
,/1360p Ha BpemeTpaeHe Ha NOYMCTBAHETO").

MouncTBaHe Ha eTax

C efHO OCHOBHO MOHTMpaHE Ce MOYMCTBAT HAKOJNIKO CTau
(Pur. 4b).

Ykasanue: B cnyyan, ye npemuHaBaHusita OT cTas B cTas umart
pasmkn mexay 2 cM v 8 cM, npu ekcrnnoatauus poboTbT Ce ABUXY
Hazony, HO He Harope.

BHumatnwe: [py ranepum v u3xoam ot cTbabum Tpss6Ba Aa ce 0CUrypsiT
BBLTPELIHNTE bIW, B C/y4all, Y€ BUCOYMHATA HA MPEMUHABaHe nos
napanerta e no-rossma ot 10 cm..
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Pur. 2: MoHTpaHe Ha pamnaTa 3a BAu3aHe
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Pur. 3: MoHTMpaHe Ha LeHTpanara
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®ur. 4a: MouncTeaxe Ha cTas

®ur. 4b: MoyncTBaHe Ha eTax



Pab6oTta

MoaroroBka 3a nouyucTBaHe

He ocTtaBgiiTe Ha Nnoga npenaTcTeus npu paboTta Ha poboTa.

MpenarcTeus moraT aa 6baaTt HanpuMep:
— BECTHULM, KHUMW, CNIUCAHUE, XapTus

- apexu, urpadku, CD-Ta

- nnacTMacosu Topou

wmweTa, 4awm

He ca npenarcTeus Hanpumep:

- OTHENHN Kabenu B MOMELLEHNETO

- nparoee Ha BpaTth o 10 mm Buco4MHa
— PECHU Ha KuaMM no-kbeu ot 10 cm

- nepaeTa oo noga
- Kunumye 3a H6axq

NMyckaHe B peincrene

Bknioyvete ctanuuara (Lantep 4).

KoHTponHata namna lpoawaxutenHo noyucteaHe (G) ceetu.
MocTaBeTe poboTa, npen cTaHuMaTa, Ha Noaa.

BknioueTte pobota (ByTtoH 10).

Po60oTbT MbpPBO TPbrBa KbM LiEeHTpasnara, 3a Aa U3npasHu
pe3epBoapa 3a OOKIyK KakTo 1 Aa npoBepy CbCTOSIHNETO Ha
3apexzaHe Ha akymynatopute u ako e HeobXoaumMo Aa rv
3axpaHnu. Cnen ToBa pobOTLT 3arn048a NOYMCTBAHETO.

MokasaHng Ha KOHTPONHUTE cBeTNuHU (12)

3enero | MNocTosHHA CBETIMHA MoyuncTeaLy nbT
mura 6aBHo (BKJ.:1sec; nskn.:4sec) Po6oTbT ThpcK LeHTpanata
mura 6up30 (Bkn.:0,5sec; n3kn.:0,5sec) | 3apexnaaHe Ha akymynaTopute
YepaeHo | Bux MomoLly, npu aBapum cTp. 322

MyckaHe B ekcnnoataumsa cnep gbaro 6esgelicteue

Ako po6OoTHT ce NycHe Aa paboTu C HAMbJIHO NPa3HM akyMyaTopy,

ypenbT He dyHKuMoHmpa. ToraBa HanpaseTe CnegHoTo, 3a Aa

3apeincTearte ypeaa:

- MocTaeeTe poboTa A0 LEHTPANATa U HATUCHETE 3aXPaHBaLLMUTE
KOHTaKT Ha poboTa okono 60 cekyHAU cpeLly 3axpaHBaliuTe
KOHTaKkTu Ha ueHTpanata (dur. 7).
lpu TOBa ce wm3cmykBa pe3eproapa 3a OOKYK.

- Cera noctaBete pob6ota 50 cm npep, LeHTpanara u ro BK4eTe
(6yToH 10).

Po60TbT BAM3a CaMOCTOSITE/IHO B LiEHTpasata u ce 3apexaa.
BpemeTo Ha 3apexpaaHe we 6vae npubnanautenHo 60 MuHyTy.

UskniouBaHe

AKO pob0THLT TpsibBA Aa NPEKbCHE BeaHara no4YMCTBAHETO, UK
MACTOTO Ha paboTa Tpabea Aa 6be CMEeHeHO, Torasa ...

+ MbpBo usknoyete pobota (6yToH 11).

+ lNocne nsknoyeTe ueHTpanata (wantep 4).

CnBeT: Ako RC 3000 Hsma fa ce 13non3Ba no-npoabaXUTENHO
Bpeme, OCTaBeTe ro NMpeay T0Ba HanbjHO Aa Ce 3apeau.

®ur. 6: BknioysaHe Ha poboTa

®ur. 7: Myckaxe B ekcnnoarauus cies Abaro
Bpeme Ha beageiicTeune

11

=4
<

Pur. 8: N3kniousaHe Ha po6oTa v LeHTpanata
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PaboTa

MapxupaHe
cnefBalLus NPoOLEC Ha 3apexziaHe, Toraea ...
- HatucHete 6ytoHa ,Mapkupane Ha poboTta“ (B). A

KoHTponHata namna ,lapkupaHe” (A) ceetw.

Cnen cnepnBalloTo BPblUAHE KbM LiEeHTpasnata poboTbT ce
n3npassa v ce 3axparsa. Cnes 1osa POGOTLT 0CTaBa A8 CTOM B ¢yr. o Naprupare va podora
U3KJIIDYeHO CbCTOsSIHME npej UeHTpanarta.

U360p Ha BpemeTpaeHe Ha NOYNCTBAHETO
Ako po6OTHT TpAbBa Aa YUCTU CaMO ONPeAeneHO BPpeEME, TOraea ...
- HatucHeTte 6yTtoHa ,C“ mokaTo ce HaACTpOW XenaHoTo
BpemeTpaeHe Ha noumctBaHe (OCHOBHaA HacTpoWka:
MpoAbMKMTENHO NOYUCTBAHE).
Hatnckane! mbt - M36paHo e 3 yaca BpeMeTpaeHe Ha NOYUCTBAHETO. dur. 10: Mabop Ha speveTpace Ha
3a NOMeLLEeHNs No-mankn ot 45 m? nouncTsaHeTo
HatuckaHe 2 nbTy —M3bpaHo e 6 yaca BpemeTpaeHe Ha NOYMCTBAHETO.
3a nometieHns ot 45 m? no 90 m?
Hatnckane 3 nbtn — N3bpaHo e 9 yaca BpemeTpaeHe Ha MOYMCTBAHETO.
3a nometeHns ot 80 m? go 135 m?
Hatuckane - OTHOBO & HacTPOEHO MPOABMKMTENHO MOYNCTBAHE.
N36paHOTO BpemeTpaeHe Ha rnoyYyncTBaHe 3amnoysa M ce
CUrHaNN3npPa 4pe3 KoOHTpoHanamna. Ako n36paHoTo Bpeme Ha
MO4YMCTBaHE € CBBbPLLUNIIO, POOOTLT OCTaBa CiAed M3npasBaHe u
3apexaaHe ga CTon U3KIHeH npes LeHTpanara.

BeswymHa paboTta

l/I,u,eanHo 3a NO4YNCTBaHUA NPe3 HOoLWTa Uan Nnpu OTCbCTBUE.
- HaTucHete 6yToHa ,6e3wymHa pabota“ (J).
KonTponHata namna ceetn ,6e3wwymHa pabora“ (K). LeHtpanara
noyncTea poboTa 8 yaca ¢ HaMmaneHo HYUBO Ha LUyMa v HamasneHa
npon3BoANTEJIHOCT. Cneq TOBa UeHTpasara npeBK/1to4Ba OTHOBO  dur. 11: HacTpoiieaxe Ha 6e3wymHa paGota
Ha HopmasiHa pabora.

PaboTHu nporpamm

M360pbT Ha paboTHaTa nporpama ce ynpasissa aBTOMaTUYHO
Ype3 CeH30pu B pesdepBoapa 3a OOkNYK, B 3aBUCUMMOCT OT
pasnosHaTaTa CTeneH Ha 3ambpcasaHe. POGOTHT uma Yetupu
paboTHKU nNporpamu, ¢ T9X TO MOXe Aa ce npucnocobsBa KbM
Pa3nn4Hmn 3aMbpCaBaHNg Ha noaa. KonkoTo No-3aMbpPCEH € NOADLT,
TOMKOBA MO-UHTEH3UBHO CE& NounucTea oT poboTa. Mpn HamaneHa
CTeneH Ha 3aMbpcaBaHe ce u3bupa oTHOBO 1-Ba paboTHa
nporpama.

1- Ba PaboTHa nporpaMa — HOPMaJsHO MOYUCTBAHE
JlBvxxeHne no cay4aiHnsg npuHUMN ¢ HopMasHa CKOpOCT.

2- pa PaboTtHa nporpama — OTAENHO 3aMbPCEHO MSCTO
baBHO ABuXeHNE BbPXY 3aMbPCEHOTO MSICTO.

3- Ta PaboTHa nporpama — OTAENHO NO-CUIHO 3aMbPCEHO MSICTO
baBHO aBuxeHne Hanpes / Hadan BbpXy 3aMbpPCEHOTO MSICTO.

4- Ta PaboTHa nporpama — rongmMa mioLl, OT CUJIHO 3aMbpceHa obnact
GaBHO b4e06pa3Ho 38e34000pa3H0O ABUXEHNE BbPXY 3aMbpceHaTta 06.1acT.
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YKka3aHua u Tpukoee

Habniopasaitte poboTa Npu MbpBUTE NOYUCTBAHMA. AKO MMa NPEnaTCTBUA B MOMELLEHNETO,
C KOMTO POBOTBLT HE MOXE [1a Ce CMpPaBu, CbLUMTE MOraT aa 6GbaaT NPeasapuTENHO
OTCTPaHEeHw, 3a Aa ce NPefOTBPATAT HEXeNaHU NPEeKbCBaHNS.

Pa3TpebeTe nomeLllgHmaTa npeay 3ano4saHe Ha NoYMCTBAHETO, He OCTaBaiTe CBOOOAHU
npeaMeTy BbpXy noaa.

3akpeneTe 3apaBo kabenute, LUHYPOBETE U 3aBecUTe, 3a Aa uaberHete nagaHe wnm
CMbKBaHe.

Ako cbxpaHsBaTe ypena noseuye OT 4 meceua, BHUMaBanTe akymynatopbT Aa € u3uano
3apeneH.

Ako octaBuTe poboTa fa paboTu fokaTto pa3roBapsaTe no tenedoHa UM JoKaTto rnepate
TeNeBn3nsa, HaCTPOMTE LeHTpanara Ha QyHKUMS “TUx pexunm”.

Mpu nouncTeaHe Ha cTauTe BpaTuTe TPsOBa Aa 6bAaT 3aTBOPEHN.

Mpu nouncTeaHe Ha eTaxute TpsGBa 4a ce BHUMaBsa PoOOTHT Aa He Ce 3aabpxa 3af
BpaTuTe.

npl/l CMdAHaA Ha MeCTONOJIOXEHUNETO, HaVI-I'IO,EI,XO,EI,‘iILLI,I/IﬂT MOMEHT 3a U3KJII04YBAHE Ha p060Ta
€, KoraTo Ce 3apexpa OT LeHTpanara (Cnef U3CMykBaHe Ha pesepeoapa 3a 6okyk).

MoaapbXxka U PEMOHT

I\ Uentpanata n poBoTsT TpSGBa 2 Ce U3KIIOYBAT NPEaY 3an04BaHe Ha PEMOHTHU PaGoTy OT BCAKAKbB BUA!

LleHTpana

CMeHsiHe Ha ¢unTbpHaTa Kecus Ha LeHTpanaTa
duntbpHaTa Kecvm TpsabBa Aa ce CMeHW, Korato KOHTposiHaTta

na

- OTBOpETE Kanaka Ha dunTbpa.

Mna CBeTHe “nbieH ¢untbp” (H).

- 3pbpnainTe ¢unTbpHaTa Kecus Harope OT Abpxada. 1% Orsspoi v anasa v owrroa

- Bkapavite HOBa puUNTbPHA KECUS AOKATO AbPXAYbT NPULLPAKHE.

dunTbpHa Kecus!
- 3aTBOpETE Kanaka Ha punTbpa.

MN3xBbpnete duntbpHaTa kecus B 6oknyka.

Buumanue: Hukora He paboteTte 6e3 ma cTe MOCTaBUNIU

3amsHa Ha GUATbPHUTE KECUU - MocTaBsHe: 5 GUATbPHU
kecumn, 1 dGmunTbp 3a 3awmTa Ha enekTpoasuratens, Homep Ha
3agBkaTa 6.904-257

CmgaHa Ha ¢punTbpa 3a 3awmTa Ha enekTpopgBUraTens Ha
3apsigHaTa LeHTpana
- CmeHeTe cnef, 5 cMeHeHn GUATbPHY KECUM, CbLLOTO CE 0THACS

1 3a dunTbpa 3a 3awmMTa Ha enekTpoasuraTens (Cbabpxa ce B
rpynarta “noctaBsHe Ha Pe3epBHU GUNTbPHM Kecun”).

®ur. 15: CmsiHa Ha npeanasHus GuaTbp Ha
MoTopa
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MoppapbXKa N PEMOHT

PoGoT

MouncTBaHe Ha konenarta
+ MoumncTeaiite paboTHUTE NOBLPXHOCTU HA KONenaTa, koraTo ca
3aMbPCEHN.
(i) YacTuumre 3ambpcaBaHe (Kato Hanp. NAChbK U T.H.) MoraT aa
ce 3anbpxart Ha paboTHaTa MOBBPXHOCT U Aa YBPEAAT
YYBCTBUTENHWTE, FNAAKN NOAOBU NOBBPXHOCTU.

3anoysaiite BCUYKM PEMOHTHM paboTu no pobota B cnemHata
nocneaoBaTeNHoOCT:

OTBOpeTe pe3epBoapa 3ab0oknyK
- OcTaBeTe LeHTpanarta ga uscmy4ye 6oknyka oT pobora.
- NocTtaBeTe poboTa BbPXY Meka Noaioxka.

- OTBOpeTE ABETE pbyYkM 3a 3aTBapsaHe Ha pe3epBoapa 3a
cbbupaHe Ha HGOKIyK.

- MNMoBaurHeTe kanaka Ha pe3epBoapa 3a CbOupaHe Ha OOKyK.

MounctBaHe Ha nnockua GuNTLP

Mpu BCAka cMsaHa Ha GuATbPHATa KECWS MOYUCTBAWTE U NAOCKUS

GunTbp.

- M3BapeTte nnockua Guntbp OT pesepsoapa 3a cbhbupaxe

Ha GOKyK.

MN3TpbcKkanTe nnockus GuATbp MM ro NOYNCTETE C Manka

yeTka.

- MNocTaeeTe nnockus GUNTbP OTHOBO, Taka Ye MIaHKUTE Aa covat
N0 NOCOKa Ha 3aK/04BALLMS NOCT.

WU3BaxpaHe Ha yeTKaTa

- MbpBO O0TBOpPETE pe3epBoapa 3a cbbupaHe Ha GOKNYK (BX.
ctpannua 320).

- MNocne n3BageTe yetkaTta u OT gacHata onopa (1.).

- Mocne n3BapeTe yeTkata OT CTPAHWUYHUS Abpxay (2.).

MouyucTeaHe Ha yeTkaTa

3ambpceHara yeTka ce No4YncTea aBTOMATUYHO NMPY BCEKM NPOLLEC

Ha nouucTeaHe B UeHTpanata.OcTaHanuTe BAakHa U OMOTaHUTE

HULWKM MoraT Aa 6bAaaT OTCTPAHEHU PbYHO.

- PexeTe ¢ HOXMLA NO NPOABLIKEHUETO HA pexelms pbb KbM
BasieLa Ha yeTkara.

- OTCTpaHeTe OMOTaHUTE HULLIKW/BNakKHa.

CmsHa Ha yeTKaTa
AKO YeTuHaTa e u3HoceHa, Tpabsa Ja Oble CMeHeHa.
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Pur. 17: CangHe kanaka Ha pe3epsoapa 3a
60KnyK

Pur. 21: MoyncTBaHe Ha yeTkaTta



MopppbXKa  PEMOHT

MocTtaBgHe Ha yeTKaTa

+ [locTaBeTe yeTkara BNg9BO B Abpxaya (1.).

+ HatucHeTte yeTkarta ¢ KykaTa Hagony B AECHMS BOAAY, [0OKATO
ce ¢ukcupa (2.).

MouncTeaHe Ha ceH3opuTe 3a Npax
+ MoumcTeTe CEH30PpUTE 3a Mpax C MeKa Kbprna Uim C 4eTka.

3aBbpLUeTe BCMYKU PEMOHTHU paboTu no poboTa no cnegHus
HaYmH:

MoHTupaiiTe kanaka Ha pe3epBoapa 3a 60KJyK

- MocTaBeTe Kanaka Bbpxy pesepsoapa 3a GOKIyK.
- 3aTBOpETE [BETE PbUKM 3a 3aTBAPSHE.

- HatucHete AONMbJIHUTENIHO Hanpen KbM Kanaka, Taka 4ye
pe3epBoapa 3a 6oknyk aa 6bae obpe 3aTBOPEH.

MoamaHa Ha akymynartopa

W3nonssarite camo opuruHanHu akymynatopyn KARCHER.

- OTtBuHTETE fBaTa OonTa Ha ABarta akymynatopa v m3Banete
cTapuTe akymynaTopu.

- MNocTaBeTe HOBUTE akKyMynaTopu U r1 3aBUHTETE CTABUIHO.

Pur. 26: CmsHa Ha akymynatopute

OTcTpaHeTe akymMynaTopuTe Taka, Ye Aa He 3aMmbpcsaBaT
oKOJIHaTa cpeaa
AkymynaTopuTe CbAbpXaT BELWECTBa, KOUTO He TpabBa Aa nonaaat
B OKOJHaTa cpefa. 3aTtoBa rm OTCTPAHETe 4pe3 MoAXOoAsLu
aKyMynaTtoOpHU CUCTEMMU. NiMH

Mons usxebpndiite ctapu ypeau cboOpasHO U3UCKBaAHUATA

3a ona3BaHe Ha OKOJIHaTa cpepa ®
- MbpBO OTCTPaHeTe ABETE BrpafeHn akymynaTopHu 6atepuu. % <9
Crapute ypean CbabpxaT LEHHW PEUUKIMPYEMU MaTepuanu,

kouto 6u Tpsbeano fa ce npepasar 3a npepaboTka. 3aTosa, Mons

U3XBbPNANTE CTapuTe ypeau 4pes3 noaxonduin Cuctemu 3a
cbOuMpaHe Ha oTnagbLM.
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WHpuknpaHe Ype3 KOHTPONHUTE cBeTauHU (12)

Momow, npu aBapus

3e/IeH0 HOpMasieH paboTeH pexum
YepeeHo | (Bkn.:0,5sec; nakin.:0,5sec) Po6oTbT e 3acegHan
YepBeHo | (Bkn.:1sec; nakn.:4sec) Po6oTbT e 3ambpceH
YepeeHo | MocTtosiHHa cBeTAMHA MotbpceTe cepBus
MpoGnem CurHan (MocnepctBue PeueHue
Po6oTbT He HamMpa MbTa B [4epBeH  |PoBOTHLT npekbeBa EBeHTyanHo pa3mectete
HULMTE Mexay Mebenute 6bp3 mebenute; N3BaneTte poboTa oT
HUUMTE Mexay mebenuTe,
M3KIIOYETE IO 1 OTHOBO O
BKIIOYETE.
Monerato noctaBeHn yepBeH |PoboTbT ce kauBa Bbpxy  |M3knioueTe poboTta 1 ro
Mebenm 6bp3 mebenute OTCTPaHeTe OT NpeaMeTa, BbPXy
KOWTO C€E € Kauu.
Po6oTbT e 3acepHan mexay [|d4epBeH |PoboTbT ce m3kouBa u e |M3knoydete poboTa 1 ro
mebenm 6bp3 B PEXMM Ha U34akBaHe ocBoboaeTe; OTHOBO O NocTaBeTe
/Standby/ BbPXY NOJAA U FO BKIIIOYETE
Po6oTbT 3acTaBa 6e3 yepseH |EomHuyHn npeameTvca  |M3kniodeTe poboTta, 0ObpHETE ro 1
npuyvHa B cpeparta Ha 6aBeH |NOeTw OT YyeTkaTa u s M3BaZETE BHUMATENHO NOETUTE
cTaaTa GnokupaT npeamMeTu, Tean npeaMeT Morat
0a ObaaT: urpayku, opexu,...
PeaynTaTtbT OT NOYMCTBAHETO [HepBeH |Pe3epBoapbT 3a 6oKyk e |PesepoapbT 3a 6OKIyK Aa ce
€ J10LL, 3aMbpCSIBAHETO Beye |6aBeH  |MbrieH noYncTn
He ce noyncTea
yepBeH |YeTkarta e npekaneHo YeTkaTta ga ce no4ymcTu unuv ga ce
6aBeH [3amMbpceHa v YeTkata e [3amMeHu
M3HOCEHA
yepeeH [Yetkata Gnokvpa YeTkaTa BHMMATENHO Aa ce
6aBeH ocBoboau ot Grokvpauy
npeaoMeTu
yepBeH [YeTkata He e nocTaBeHa |KOHTponvpanTe NONOXEHMETO HA
6aBeH |NpaBUITHO yeTkata
yepseH |CmykaTenHuaT OTBOp Ha  |[poBepeTe cMykaTenHuUs OTBOP Ha
6aBeH |ueHTpanaTa e 3anyLeH LileHTpanara v ro no4ncTeTe, ako e
3anyLLeH
Po6oTsT ce aBuxmn 3eneH |HepaBHOMEPHO [Mpn ABKEHME BBPXY KUAMMU C
HEepaBHOMEPHO BbLPXY 6aBeH |noyncTBaHe BMCOYMHA HA Mbxa > 20 MM. e
KUNVUMU, OBUXKXU CE€ CUITHO HOPMasHO. YpenobT He e pedekTeH
KnaTenkm ce Harope un
Hazony
Po6oTbT He Hammpa 3eneH |CtaHuuaTa e noctaBeHa  |[lo3vumoHMpanTe CTaHumsATa
LieHTpanart 6aBeH |Ha HebnaronpusiTHO OTHOBO. (BWXTe "YKa3aHus 3a
MSCTO B MOMELLEHNETO nocTaBsHe 3a CTaHumaTa")
Po6oTbT He Hammpa 3eneH |He ce uscmykBa penoBHO |MpoBepeTe NpunsiraHeTo Ha
LileHTpanaTa, He OT1Ba 6aBeH Kanaka Ha pe3epsoapa 3a 60KIyK
PEOOBHO NpUY Hes
Po6oTbT € 3acmykan BnaxeH - |Yetkata u puntbpbT Ha  |M3BageTe yeTkaTa n puntbpa Ha
BoKyK poboTa ce cnenear po6oTa 1 v NoYUcTeETE OCHOBHO
dunTbpbT Ha poboTa He BuBa fa
BNIM3a B yrnotpeba MoKbp
Po6oTbT nspaea no speme - |Jlow pesyntat oT YeTtkaTa Ha poboTta He e
Ha MOYMCTBAHETO CKbpLALLL NOYNCTBAHETO, nocTaBeHa nNpaBunHo. Wsknouete
3BYK poboTa n HarnaceTe YeTkarta
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Momow, npun aBapusa

MpoGnem CurHan Mocnepcteue PeueHune

Pe3yntatbT OT NO4YMCTBaAHETO € YeTtkaTta e nsHoceHa [la ce cMeHun yeTkaTa

now

Po6oTbT € Gnokmpan B CrtaHups: [PoBGOTbT OcTaBa B OTcTpaHeTe GnokMpaHus
CTaHuMsITa U € AeeKTEH BCUYKM cTaHuysTa cnep, npeameT. CTaHuusATa oa ce

LED murat [M3tnyaHe Ha BpeEMETO
Ha 3apexpaHe

N3KITI0YM 1 Ja Ce BKIOYM
OTHOBO.
[la ce aHraxwpa cepaumsa

BbTpELHO 1 BBHLHO KbCO CraHuys:
CbeVHEHVEe Ha KOHTaKTHUTE BCUYKM
JNIEHTU 3apexaaHe. LED murat

[a ce aHraxupa cepsusa

TexHun4Yeckn aaHHu

LueHTpana:
PaboTHO HanpexeHue 220-240 V
MOLLHOCT Ha U3CMyKBaHe 600 BaTta
Cuna Ha 3ByKa (TUX pexum) 60 (54) dB(A)
duntbpHa Kecus 2 n.
Paamepwu 500 x 250 x 230 mMM.
Terno 5,8 «r.
PoGor:
Kanaumntet Ha akymynatopa (NiMH)1,7 Ah
PaboTHO HanpexeHue 12 V
Bpeme 3a nouncreaHe
3a e[lHO 3apexaaHe Ha
akymynaropa o 60 MuH.
Bpeme 3a 3apexpaHe 10-20 MuH.
Pesepsoap 0,2 n.
Pasmepu 2280 x 105 mm.
Terno 2,0 «r.
MNapaHuma
BbB BCAKA CTpaHa BaxaT ycnoBuaTa 3a
rapaHuMsa OT CTpaHa Ha HaweTo
OTOPU3NPAHOTBLPrOBCKO OPYXECTBO.

EBeHTyanuu noepean BbB Bawwna ypepn
oTcTpaHaBame 6e3nnaTtHO B pamkuTeHa
rapaHuMOHHUS CPOK, ako NpuynHaTa e aedekT
B Matepmana wuim npou3BOACTBEHA IPELLKA.

3a ga u3non3BaHe NpPaBOTO CM HA rapaHuus
ce obpblualiTe KbM BalwmatbproBeuunu Haii-
6nn3kma  oTopu3uMpaH CepBU3, KaTo
npeacTaBUTeAOKYMEHTa 3anoKynka.

EO dexknapauusa 3a
cboTBEeTcTBMmue

C HaCTOSILLOTO fieknapupame, Ye JoNyonucaHaTa
MallMHa Bb3 OCHOBA HA HEMHOTO CbCTaBSIHE W
KOHCTPYKLYS, KAKTO U Bb3 OCHOBA HA HENHOTO
U3MbJIHEHWE OTrOBapsi HA CbOTBETHUTE OCHOBHM
n3nckeaHus 3a 6e30nacHOCTW 34PaBHU
n3nckBaHus Ha pgupektueata Ha EO. Mpwu
U3MEHEHWE B Ta3u MallUHA, KOETO He e
CbriacyBaHoO C Hac, HacTosuliata Aeknapauus
rybu cBosiTa BaJIMOHOCT.

ApoayxTt: RC 3000

Tun: 1.269-xxx

ChoTBeTHM aupekTuBu Ha EC:

2006/95/EG

2004/108/EG

MpunoXxeHn xapMOHU3UPALLU HOPMU :

EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001

EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005

EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

MopanucealmTe AeicTBaT NO NOPBLYEHNE U C
MbJAHOMOLLHO OT YNpaBNeHUETO.

% W/ @gfz(

~H. Jenner S. Reiser
CEO Head of Approbation

Alfred Korcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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YecTo 3apaBaHu BbNPOCU U OTrOBOPU

Kakeu noBbpXHOCTU MOXe Aa MOYUCTBA
po6oTbT?

Toit MOXe fia ce 13non3ea Npy BCSKAKBY AOCTBMHN
MOBbPXHOCTU KATO KUIMMW 1 TBbPAY MOBbPXHOCTU
(nnoykmn, napket u gp.). Mpn nM3KNOYUTENHO
BbJHUCTM kunumu (> 20 mm) ypeabT Moxe Aa
ObLe “3NON3BaH camMo B OMpefeneHa CTEmneH.
MoABMXHOTO mpucnocobieHne 3a MeTeHe ce
npurofisiga aBTOMaTWYHO KbM PA3NUYHK NOLOBU
HaCTUIKM.

MpokapeaHeTo Ha ypega nog mebenurte
npencTaenssa nu npobnem?

He, 4pe3 komnakTHaTa v niockarta ey KOHCTPYKLMS
poBOTLT MOXe Aa no4uncTea v nog mebenute, kato
Hanp. nerno, AuMBaH v wkado.

Kak po6oTbT TpaHcnopTupa cbhbpaHaTta
MpbCOTUSA A0 LeHTpanata?

Pob6oTbT pasnonara ¢ pesepsoap 3a cboupaHe Ha
6oknyka, KOWTO PEeAOBHO CE M3CMyKBa OT
LieHTpanara.

Kak ce npuema mMpbcoTusTa B LeHTpanata?
MpbcoTuata ce cbbupa B LeHTpanata B eAHa
00uKHOBEHa GUNTbPHA Kecus (2 nuTpa).
MHTepBanuTe 3a CMsHA Ca rbBKaBW, HyxaaTta oT
CMsiHa Ce NoKa3Ba Ha NoTpebuTens CBOeBPEMEHHO
Ype3 CUrHanHO YCTPOWCTBO BbPXY ANUCHNES.

Konko MpbcoTus mMoxe pga cbbepe po6oTbT?
PesepBoapbT 3a cbbupaHe Ha Ooknyke
L0CTaTb4yeH, 3a €AMH 4YaC Npu HOPManHo
3aMbpcaBaHe. AKO B OTAEMHKM Cy4an eanH 4ac
He e LoCTaTbyeH, PoOOTHT Ce BpbLUA NO-PaHo A0
LleHTpanarTa, 13npassa CbAbPXaHUETO 1 3anoyea
OTHOBO paboTa.

Kak ctaBa npuemaHeTo Ha GOKNyK OT
pob6ora?

Ypes n3mmuTaHe ¢ BCMyKBaHe OOKIYKbT nonaaa B
pesepsoapa Ha poboTa.

Moxe nu po6oTbT ga 6bae ocTaBeH Aa
noyncTBa XUnuwerto/koiata 6e3 Haasop?
[a, ToBa € HaNb/IHO Bb3MOXHO.

Po60TbT € CaMOCTOSATENHA CUCTEMA, KOSTO HE Ce
HyXxaae oT oOcnyxBaHe, HErOBMAT PE3epBoap ce
M3CMYyKBa OT LieHTpanara.
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Konko Bpeme e HeoOxogumo Ha pobora,
[oKaTo ce 3apeau, T.e. [OKaTO e roToB 3a
ekcnnoatauusa?

BpemeTo 3a 3apexnaHe ce apuxu mexay 15 n 60
MWUHYTW.ABTOMATBT C€ 3apexaa Ham-abaro npu
MbPBOTO MY BKJIOYBAHE B Mpexarta.

C Kakea CKOpPOCT ce NpuaBUXKBa Po6OTHLT?
O6ukHoBEHO POBOTHLT ce npuasmxea ¢ 20 cMm B
cekyHpa. Ha mecTta, Ha KOUTO MMa MO-ronemMu
3aMbpCsABaAHNS, 32 3aCUIBAHE HA MOYUCTBALLMSA
edekT, CKOpPOoCcTTa ce Hamansiea ABoiiHO. CbLLOTO
Ce OTHacs M 3a KPaNHOTO MPUABUXBAHE KbM
LeHTpanaTa, 3a ga MOXe [a Ce U3BbpLWW
NPEeLn3HO MaHeBpupaHe.

Konko KBagpaTHM mMeTpa njoLy, MoXxe ga
noYyncTH 3a eguH Yac poboTbT?

Po6oTbT nounctea o 15 m? 3a 4ac. MHOro mecra,
npeau BCUYKO Hal-M3NON3BaHWTE MecTa 3a
npeMuHaBaHe, Ce MOYMCTBAT MHOTOKPATHO OT
Pa3nnNYHN NOCOKM.

Kak po6oTbT pa3bupa, kora Tpa6Ba ga ce
Hacouu KbM LeHTpanara?

Po60TbT ce HacoyBa KbM LieHTpanaTa, Korato
HanpexeHMeTo Ha akymynatopa AOCTUTHE
ONpeneneHo HUBO, WAM KOraTo Pe3epBoapbT ce
HaMbJHW.

Konko gbnro Tpae u3cMykBaHeTo Ha poboTa
OT ueHTpanara?
M3cmykBaHeTo Tpae okono 30 cekyHau.

Kbge ce nporpamupa po6otsT? 3a KakBo
TpsbBa Aa ce BHMMaBa?

Po6oTbT MOXe camo fa Obhe BK/IYBAH U
n3kmoysaH. OT ueHTpanara Moxe aa ce usbepe
nNpeaBapuTenHo MNPOABIAXUTENHOCTTA Ha
nouncteaHe. OCBeH TOBA MOXe [ia Ce HacTpou
Taka, 4e pobOoTHT Aa He Hanycka LeHTpanaTa Cneg,
cnepBawoTo npucturaHet (dyHKLMS
“napkupate”).

Ha kakbB npuHUMN ce npuaBUXBa PoGOTHLT?
Pob6oTbT ce npuaBuXBa B MOMELLEHMETO Ha
npUHUMNa Ha cnydaiHocTTa. Ako ce cbnbeka ¢
HAKAKBO NPENITCTBUE, TOW NPOMEHS NOCOKAaTa Cu
noj, NPOMU3BONIEH BIbJ U CE ABUXM, LOKATO HE Ce
cbnbeka CbC CNefpaLloTo NPensTCTBUE.



YecTOo 3agaBaHu BbNPOCU U OTrOBOPMU

Kakeu nomowHu cpeacTBa nputeXxaea
poboTbT, 3a Aa ce cnpasBu ¢ NpenaTcTBugTa?
C nomouiTa Ha CEH30pM TOW pas3no3HaBa
cTenbuuaTa u He Moxe aa nagHe. C nomollTa Ha
cneupanHa nporpama 3a PEeCHUTE Ha KUnUMUTe
TON He 3acaaa npu Tax. Mlopaan pa3anyHUTE brau
Ha BbPTEHE W ABUXEHWE TON MOXE Aa U3Nn3a u
OT HaW-TECHUTE brN.

Kbae po6oTbT paboTu Hail-epekTUBHO (B
cTaute, B LSNOTO Xunuiue)?

Po6oTbT paboTn Hail-epekTMBHO B CTauTe, Thbil
KaTo TOW M ueHTpanata Ce HamupaT B €AHO
nomelueHue. Mpu ToBa BPEMETO 32 TbPCEHE MPU
[BUXEHNETO KbM LiEHTpanara € Hai-kpaTko, u
NPOLEHTBLT HA ePEKTUBHOTO BPEME 3@ NOYUCTBAHE
€ Hai-rongam.

[pn no4ymcTBaHe Ha UENM eTaxwu LeHTpanata
TpsiBBa Aa e pa3nooXeHa Ha LEHTPAIHO MACTO B
XUNnWeTo, 3a Aa Moxe ga 6bae pocTurHata
JIECHO OT poboTa.

‘braute morat nu ga 6vpat 6e3npodsemMHo
NoYMCcTEHU

(TbiA KaToO POGOTLT € KPbIrba)?

He, HO YpE3 NPOABKMTENHOTO NOYUCTBAHE PS3KO
Ce Hamangea noseata Ha 3ambpcsBaHe. 10 T03u
Ha4YMH Ce Mpeyn Ha cbOMPaHeTO Ha MPbCOTUS B
BrNTE.

KakBo ce cnyyBa Ha cTbiOUTe /nparoBeTe
(onacHocT oT napauxe)?

Ctbnbu: PoboTbT paboTn C ONTUYHWU CEH30PU,
KOUTO 3acuyat CTbAOMWHNATE NAOWAAKA U My
[laBat curHas, ye Tpsbea fa NPOMeHW nocokata
cu.

[paroee: Po60TbT ce cnpaBs KakTo C TBbPAM
nparose £0 10 MM, Taka u ¢ meku nparose o 20
MM B ABETE NMOCOKM.

BHumanue: He octassiite cBo60aHN NpeameTy
(Hanp.: BECTHULMW, APExXu) Ha CTbabute u
CTbnanata, Tbil Kato B NPOTUBEH CAy4ail e ce
HapyLn QyHKUMSITa Ha CEH30pUTEe. — OMacHOCT
ot nagaHe!

Moxe nu aa ce CTUrHe A0 NoOBpeaM Ha
mebenute n nogobHn?

He, He e Bb3MOXHO [a ce monyyaT nospeau Ha
NPeaMeT! B XUANLLETo. Bbnpekn Bcuuko Tpsabea
Jla Ce BHUMaBa, NIeKUTe 1 YynausuTe NPeameTy,
Kouto morat ga Gboart ceneyeHu o1 mebenute
ypes kabena (Hanp. TenedoH), ma 6wvaar
oTmaneyeHn oT poboTa, pecn. ma 6baar

NPEMECTeHU. 3aToBa € BaXHO, MOMELLEHNETO Aa
Ob/ie Taka NoOAPenEeHO, Ye Aa He nMpeyn Ha poboTa.

Kak pearupat cnpamo po6oTa AoMaLlHuTe
XUBOTHU?

Toit kato RC 3000 He e wymeH n He paboTtn ¢
YNTPas3ByK, He Ce 04akeaT HUKAKBM Npobnemu ¢
IOMALLHUTE XMBOTHU. CamMonpeaBMXBaHETO MOXeE
[la JOBeAE Haii-MHOro Ao npeHebpexeHue.

3a kakeo Tps0Ba Aa BHMMaBaMe C geuata?
AKO B CbLLOTO NOMELLEHME UrPasiT feua, poboTsT
He TpsibBa aa ce octaesa 6e3 Haa3op. Moxe aa ce
CTUrHE A0 MEXaHW4yHW NOBpeAW, ako Aeuata
CefHart [ia ce BO3T Bbpxy poboTa.

3awo poboTbT cnupa B egHa wam gpyra
cutyauua?

Po6oTbT MOXe a ce 0cBOOOAM Camo 10 M3BECTHA
CTENeH OT TPYAHW CUTyaLuW, Hanp. HaTPynaHu
kabenn morat ga ro gosenat ao 6esycneLiHu
OnuUTU 3a MaHeBpu. AKO TOBa Ce CNyuu, cnep
M3BECTHO Bpeme pobOoTbT ce u3knioysa. Torasa
3anoyea 6bP30 Aa CBETW YepBEHATa Nlamnuyka.
ToBa MOXe NPOCTO Aa Ce OTCTPaHU, ako PoOOTLT
ce nocTaBu BbpXy CBOOOAHA MOBBLPXHOCT U Ce
BKJIlOYM W u3knaun. Cnen ToBa TOW MOXeE Aa
npoabmxn 6e3npobaemMHO CBOETO NOYUCTBAHE.

Kak pa npeHeca npaBunHo Mos po6oT?
MoxeTe fa noBAMrHeTE OT noga poboTa ¢ ABeTe
CW pbUe UM Ja ro XBaHETE C edHaTa pbka B
rHE3[0TO Ha yeTkara.

Kakeo ce cny4Ba, korato B po6oTa e
nonagHan mMokbp Goknyk?

Toea BOAM [O 3anenBaHe Ha ¢unTbpa.
Heobxoaumo e, aa ce ussaam opuntbpa ot poboTa
1 pa ce noyuctn (Bx. cTp. 319 ,MoymcteaHe Ha
nnockus euntup®).

KakBo moxe ga ce cny4u, ako po6oTbT
3acefiHe, f0KaTO MEH Me Hama?

Huwo nowo He mMoxe Aa ce cnyyn. PoboTbT
0CTaBa Ha CbLLOTO MACTO M NokKassa CurHan 3a
3acsapaHe. AKO He CBETST HMKakBW Namnu, aky
Myna TopuTte ca npasHun Tpsb Ba Aa ce 3apensat
OTHOBO.
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A

Alfred Karcher Ges.m.b.H.
LichtblaustraBe 7

1220 Wien

T (01) 250600

AUS

Kércher Pty. Ltd.

40 Koornang Road
Scoresby VIC 3179
T (03) 9765 - 2300

B /LUX

Kércher N.V.
Industrieweg 12
2320 Hoogstraten
@ 0900 10 027

BR

Karcher Industria e Comércio Ltda.
Av. Prof. Benedicto Montenegro 419
CEP 13.140-000 - Paulinia - SP

T 08001761 11

CH

Kércher AG
IndustriestraBe 16
8108 Dallikon

T 0844 850 863

Ccz

Kércher spol. s r.o.
Modletice 141

251 01 Ricany

T 0323606014

D

Alfred Kércher GmbH & Co. KG
Service-Center Gissigheim

Im Gewerbegebiet 2

97953 Kénigheim-Gissigheim
T (07195) 903 20 65

DK

Karcher Rengaringssystemer A/S
Gejlhavegard 5

6000 Kolding

T 70206667

E

Karcher S.A.

Pol. Industrial Font del Radium
Calle Doctor Trueta 6-7

08400 Granollers (Barcelona)
T 902170068

F

Kércher S.A.S.

5 Avenue des Coquelicots
Z.A. des Petits Carreaux
94865 Bonneuil-sur-Marne
T (01) 439967 70

FIN

Karcher OY
Yrittéjantie 17
01800 Klaukkala
T 0207 413 600

GR

Karcher Cleaning Systems A.E.

31-33, Nikitara & Konstantinoupoleos str.
13671 Acharnes

T 210-2316 153

GB

Kércher (UK) Limited
Kércher House
Beaumont Road
Banbury

Oxon, OX16 1TB

T 01295752200

H

Kércher Hungaria Kft
Tormasrét ut 2.

2051 Biatorbagy

T (023) 530-640

HK

Kércher Limited

Unit 10, 17/F.

APEC Plaza

49 Hoi Yuen Road
Kwun Tong, Kowloon
T (02) 357-5863

|

Kércher S.p.A.

Via A. Vespucci 19
21013 Gallarate (VA)
T 848-998877

IRL

Karcher Limited

12 Willow Business Park
Nangor Road

Clondalkin

Dublin 12

@ 014097777

KOR

Karcher Co. Ltd. (South Korea)
Youngjae B/D, 50-1, 51-1
Sansoo-dong, Mapo-ku

Seoul 121-060

T 032-465-8000

MAL

Karcher Cleaning Systems Sdn. Bhd.
No. 8, Jalan Serindit 2

Bandar Puchong Jaya

47100 Puchong, Selangor

T (03)5882 1148

N

Kércher AS
Stanseveien 31
0976 Oslo

T 24177700

NL

Kércher BV
Postbus 474

4870 AL Etten-Leur
T 0900 33 444 33

NZ

Karcher Limited

12 Ron Driver Place
East Tamaki, Auckland
T (09) 274-4603

PRC

Kércher Cleaning Systems Co., Ltd.
Part B, Building 30,

No. 390 Ai Du Road

Shanghai Waigaoquiao 200131

T (021) 5046-3579

P

Neoparts Com. e Ind. Automdvel, Lda.
Largo Vitorino Damasio. 10

1200 Lisboa

T (21) 395 0040

PL

Karcher Sp. z 0.0.
Ul. Stawowa 140
31-346 Krakéw

T (012) 6397-222

RUS

Karcher Ltd.
Vienna House
Strastnoi Blv. 16
107031 Moscow
T 095-93387 48

S

Kércher AB
Tagenevagen 31
42502 Hisings-Karra
T (031)577-300

SGP

Karcher Asia Pacific Pte. Ltd.

5 Toh Guan Road East

#01-00 Freight Links Express Distripark
Singapore 608831

T 6897-1811

TR

Kércher Servis Ticaret A.S.
9 Eylil Mahallesi

307 Sokak No. 6
Gaziemir / 1zmir

T (0232) 252-0708

TWN

Karcher Limited

5F/6. No.7

Wu-Chuan 1st Rd
Wu-Ku Industrial Zone
Taipei County

T (02) 2299-9626

UA

Kércher Ukraine
Kilzeva doroga, 9
03191, Kyiv

T (044) 5947575

UAE

Karcher FZE

Jebel Ali Free Zone

RA 8, XB 1, Jebel Ali, Dubai
T (04) 8836-776

ZA

Kércher (Pty.) Limited
144 Kuschke Street
Meadowdale
Edenvale 1614

T (011) 574-5360

KARCHER

www.kaercher.com






